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Vyndlez se tyk& zapojeni pro déalkovon
volbu a kontrolu potrubnich cest v kombi-
novanych potrubnich sitich, kde cesty jsou
nastavovany napfiklad pneumatickymi dvou-
polohovymi ventily, ovlddanymi pomoci
elektrickych solenoidovych ventild. Tento
zplsob je roz$ifen zejména v potravindr-
ském primyslu.

V soudasné dobé je znamo ndkolik druhd
zapojeni. Je to ovldddni KkaZdého ventilu
(akéniho &lenu) individudlng, coZ je néa-
ro€né na -obsluhu a nevyhovuje v automa-
tizevanych provozech. Dédle je znamo ovla-
ddni pomoci univerzdlnich kombinacnich
automatd, které funkén& vyhovuje i pro au-
tomatizovany provoz, je viak zna&n& naklad-
né, sloZité a mé& nizkou operadni adaptivi-
tu pii zméndch technologie a poZadavki vy-
roby. Kone¢n& jako nejvy33i stupeii Fizeni
je zndmo Iizeni pomoci samo&inného podi-
taCe, které je ekonomické pouze v nejvét-
§ich, zcela automatizovanych provozech.

V§Se uvedené nedostatky jsou odstrang-
ny zapojenim podle vyndlezu, jehoZ podsta-
tou je to, Ze zaddvaci Gleny cesty jsou Svy-
mi Fidicimi vystupy spojeny s Fidicimi vstu-
py povelovych jednotek a alespoil dva zada-
vact Cleny cesty jsou svymi negujicimi vy-
stupy kfiZem spojeny s negujicimi vstupy
povelovych jednotek, pFitemZ povelové jed-
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notky jsou svymi ovladacimi vystupy spo-
jeny jednak s povelovymi vstupy matice po-
vell, jednak s prvnimi zdbranovymi vstupy
prvni matice zabran.

Matice poveld je svymi povelovymi vy-
stupy spojena s prvnimi soudtovymi povelo-
vymi vstupy jednotek sou&td povelt a prv-
ni zabranové vystupy prvni matice zdbran
jsou spojeny s prvnimi sougtovymi z&bra-
novymi vstupy jednotek souétft zdbran. D&-
le druhé sougtové povelové vstupy jednotek
souctli poveld jsou spojeny s vystupy za-
davacich ¢lendt ventilu a druhé soudtové
zébranové vstupy jednotek soudtdt zébran
jsou spojeny s druhymi zdbranovymi vystu-
py druhé matice zdbran.

Pritom vystupy jednotek soudti poveld
jsou spojeny s pFimymi vstupy obvodd inhi-
bice a vystupy jednotek soudtt z&bran jsou
spojeny s invertujicimi vstupy obvodd in-
libice, kde tyto obvody inhibice maji svoje
vystupy pfipojeny jednak na vstupy vystup-
nich ¢&lendl, jednak na vstupy Z4dané polo-
hy obvodii signalizace a vystupni &leny ma.-
ji svoje vystupy propojeny se vstupy aké-
nich ¢lentt vybavenych vysilagi koncovych
poloh, jejichZ vystupy jsou spojeny jednak
s¢ vstupy skutecné polohy obvodl signa-
lizace, jednak s polohovymi vstupy matice
poloh.
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Druhd matice zabran je svymi druhymi
zdbranovymi vstupy pripojena k hradlovym
v¢stuptim hradel krokd a tato hradla krokd
jsou svymi hradlovymi vstupy ptripojena na
krokové v§stupy jednotek vyhodnoceni, kte-
ré majl svoje konetné vystupy spojeny se
vstupy obvoddi spln&ni cesty. Jednotky vy-
hodnoceni jsou dale svymi krokovymi vstu-
py spojeny s polohovymi vystupy matice po-
1ch.

Na ptipojenych vykresech 1 aZ 4 je znd-
zornén priklad zapojeni podle vyndlezu. Na
obr. 1 je propojeni matice poveld a prvni
matice zdbran s povelovymi jednotkami a
propojeni povelovych jednotek se zadava-
cimi ¢leny cest, na obr. 2 je propojeni vy-
stupnich &lenfi, ak&nich &lenfi, obvodid in-
hibice, obvodii signalizace, sou&tli poveld a
souttii zé&bran, zadavacich &lenli ventily,
matice poveldt a prvni matice zdbran, na
obr. 3 je propojeni matice poloh s vysiladi
koncové polohy a s obvody signalizace, na
obr. 4 je zndzorn&no propojeni matice po-
loh, druhé matice zdbran, jednotek vyhod-
noceni, obvodi spln&ni cesty, hradel krokii
a zpoZdovacich ¢lent.

Na obr. 1 jsou povelové jednotky PI1,
P2, ... Pn, kde n zna¥l potet potrubnich
cest, svymi ovlddacimi vystupy piipojeny
jednak k povelovym vstuplim matice povellt
MP, jednak k prvnim zdbranovym vstupim
prvni matice zdbran MZ1 a svymi Fidicimi
ystupy al, a2, ... an p¥ipojeny k ¥dicim vy-
stuptim €1, €2, ... cn zaddvacich ¢lentlt cesty
zcl, ZC2, ... ZCn. Negujici vystupy di,
d2, ... dn alespoii dvou zadavacich ¢lentt
cesty ZC1, ZC2, ... ZCn je moZno k¥iZem
pFipojit k negujicim vstupfim bl, b2, ... bn
povelovych jednotek P1, P2, ... Pn.

Na obr. 2 jsou k prvnim scudtovym pove-
lovym vstuplim jednotek sou&th poveld SP1,
SP2, ... SPm, kde m zna&i podet ovlddanych
akdnich &€lenti, pfipojeny povelové vystupy
matice poveld MP a k druhym souctovym
povelovym vstupdm jednotek souctd poveld
SP1, SP2, ... SPm jsou pFipojeny vystupy
zadavacich &lend ventilu ZV1, ZV2, ... ZVm.
Jednotky soudtl zdbran SZ1, SZ2, ... SZm
jsou svymi prvnimi soutovymi zdbranovy-
mi vstupy pFipojeny k prvnim zdbranovym
vystupim prvni matice zdbran MZ1 a svymi
druhymi souStovymi z&branovymi vstupy
pfipojeny k druhym zdbranovym vystupliim
druhé matice zdbran MZ2. Obvody inhibice
11, 12, ... Im jsou svymi pFimymi vstupy
spojeny s vystupy souftd poveld SP1,
SP2, ... SPm, svymi invertujicimi vstupy
spojeny s vystupy jednotek souctd zabran
SZ1, SZ2, ... SZm a svymi vystupy spojeny
jednak se vstupy vystupnich &lenit Vi,
V2, ... Vm, jednak se vstupy Zddané polohy
obvodil signalizace 0S1, 082, ... 0Sm, pfi-
gem¥ vystupni ¢leny V1, V2, ... Vm jsou svy-
mi v§stupy spojeny se vstupy akénich ¢lenl
Al A2, ... Am. Ak¥ni &leny Al, A2, ... Am
jsou opat¥eny vysilati koncové polohy KP1,
KP2, ... KPm. Na obr. 3 jsou vysilate kon-
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cové polohy KP1, KP2, ... KPm sv§mi-vy- -
stupy spojeny jednak se vstupy skutetné
polohy obvodid signalizace 081, OS2, . R
... 0Sm, jednak s polohovymi vstupy ma-
tice poloh MH.

Na obr. 4 jsou hradla krokil HK1, HK2, ...
... HKn svymi hradlovymi vystupy spojena
s druhymi zdbranovymi vstupy druhé ma-
tice zdbran MZ2 a svymi hradlovymi vstupy
spojena s krokovymi vystupy jednotek vy-
hodnoceni JV1, JV2, ... JVn. Jednotky vy-
hodnoceni JV1, JV2, ... JVn jsou ddle svymi
koneénymi vystupy spojeny se vstupy obvo-
d& spln&ni cesty 0SC1, 0SC2, ... OSCn a
svymi krokovymi vstupy spojeny s poloho-
vymi vystupy matice poloh MH. Alespoti je-
den hradlovy vstup alespoii jednoho hradla.
krok@ HK1, HK2, ... HKn miZe byt spojen
pies zpoZdovaci Glen t s krokovym vystu-
pem jednotky vyhodnoceni JV1, JV2, ... JVn.

Funkce zapojeni ‘je nésledujici: Zadava-
cfm &lenem cesty volime Zddanou potrubni
cestu, kterd je urdend kombinaci stavil p¥i-
slunych akénich &lentt. V pfipadg, Ze né-
které akéni Eleny jsou spoleiné pro vice
cest, je cesta zadand pozd8ji blokovédna ne-
gujicim vystupem dl, d2, ... dn zadavaciho
glenu cesty ZC1, ZC2, ... ZCn zvolené diive
a neni ji mo¥no tudiZ nastavit. Blokovani je
provedenc v povelovych jednotkdch P1,
P2, ... Pn, jejichZ negujici vstupy bl, b2, ...
.. .bn mohou byt znasobeny pro blokovaci
signdly nap¥. &idel, vyhodnocujicich stavy
nutné pro uvoln&ni cesty. Neni-li piitomen
na negujicich vstupech povelove jednotky
7adny blokujici signdl, vyda povelovd jed-
notka povel k nastaveni cesty prostiednic-
tvim matice poveld MP a prvni matice zi-
bran MZ1. Matici poveld MP jsou urceny
akéni ¢leny Al, A2, ... Am, které maji byt
v #adané cestd ve vybuzeném stavu, zatim-
co matici zdbran MZ1 jsou urdeny akéni
gleny Al, A2, ... Am, které maji byt v Za-
dané cestd v nevybuzeném stavu. Povely
z obou matic MP a MZ1 se sm&3uji v obvo-
dech inhibice I1, 12, ... Im, na jejichZ vy-
stupu jsou jiZ logické trovné, které odpo-
vidaji ?4dané poloze jednotlivfch akEnich
tlent Al, A2, ... Am. Ak¢ni &leny Al, A2, ...

. Am jsou buzeny vystupnimi &leny Vi,
V2, ... Vm. O tom, zda jednotlivé akéni ¢le-
ny jsou spravné nastaveny, informuji obvo-
dy signalizace 081, 0S2, ... 0Sm, které po-
rovndvaji Z&danou polohu snimanou z vy-
stup@t obvodd inhibice I1, 12, ... Im se sku-
te&nou polohou, urenou vysilaéi koncovych
poloh KP1, KP2, ... KPm. Cestu je moZno
nastavit po krokcich, v kterych postupné
pFichazeji do ¢&innosti piedem stanovené
skupiny ak&nich &lendt Al, A2, ... Am. Or-
ganizaci tohoto procesu zajistuje matice po-
loh MH spolu s jednotkami vyhodnocent
Jvi, JVv2, ... JVn a druhou matici zabran
MZ2. Matice poloh MH informuje na svych
polohov§ch vystupech o tom, zda jednotlivé
skupiny akénich ¢lent Al, A2, ... Am, pii-
slugejici jednotlivym krok&m dané cesty,
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jsou v Zadaném stavu. Jednotky vyhodnoce-
ni JV1, JV2, ... JVn tuto informaci vyhod-
nocuji a v piipadé, Ze viechny skupiny aké-
nich ¢lent Al, A2, ... Am v3ech krokil zvo-
lené cesty jsou v Zddaném stavu, vybudi pii-
slusny obvod splnéni cesty 0SC1, 0SC2, ...

OSCn piislusné zvolené cesty. Druhd
matice zdbran MZ2 uvoliiuje pPes jednotky
sou¢ti zdbran SZ1, SZ2, ... SZm postupnd
v zévislostl na splnéni predchozich krok®
dalsi skupiny aké&nich ¢lent Al, A2, ... Am

a pro danou cestu je v &innosti pouze pri
zvoleni této cesty (k tomu slouZi hradlo
krokt HK1, HK2, ... HKn). Jednotlivé kro-
ky mohou byt odd&leny asovym odstupem
pomoci zpoZvovacich &leni t. Jednotlivé
akéni éleny Al, A2, ... Am je moZno budit
pfes jednotky soudtli poveld SP1, SP2, ...

SPm zadavacimi d¢leny ventilu ZVi,
ZV2, ... ZVm, pfidem¥ timto zplsobem neni
moZné vybudit akéni &len Al, A2, ... Am,
ktery je blokovdan né&kterou zadanou cestou.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro dalkovou volbu a kontro-
lu potrubnich cest, vyznatené tim, Ze za-
davaci Cleny cesty (ZC1, ZC2, ... ZCn) jsou
svymi Fidicimi vystupy (cl, c2, ... cn) spo-
jeny s fFidicimi vstupy (al, a2, ... an) po-
velovych jednotek (P1, P2, ... Pn) a alespoii
dva zadavaci &leny cesty (ZC1, ZC2, ... ZCn)
jsou svymi negujicimi vystupy (di, dz, .
... dn) kfiZem spojeny s negujicimi vstupy
{b1l, b2, ... bn) povelovych jednotek (P1,
P2, ... Pn), p¥itemZ povelové jednotky (P1,
P2, ... Pn) jsou svymi ovlddacimi vystupy
spojeny jednak s povelovymi vstupy matice
poveld (MP), jednak s prvnimi zdbranovy-
mi vstupy prvni matice zdbran (MZ1), p¥i-
demZ déle matice povelld (MP) je svymi po-
velovymi vystupy spojena s prvnimi soudto-
vymi povelovymi vstupy jednotek soutd po-
velli (SP1, SP2, ... SPm), prvni zdbranové
vystupy prvni matice zfbran [(MZ1) jsou
spojeny s prvnimi souétovymi zabranovymi
vstupy jednotek souétdi zdbran (SZ1, SZ2, ...
... SZm), pFicem¥ jestd dale druhé soudto-
vé povelové vstupy jednotek souétfi povelil
(SP1, SP2, ... SPm) jsou spojeny s vystupy
zadavacich ¢lent ventilu (ZV1, ZV2, ...
... ZVm) a druhé souétové zdbranové vstu-
py jednotek souétl zdbran (SZ1, SZ2, ...
... SZm]) jsou spojeny s druhymi zdbrano-
vymi vystupy druhé matice zdbran (MZ2},
a dale vystupy jednotek souétl poveld [SP1,
SP2, ... SPm) jsou spojeny s pfimymi vstu-
py obvodd inhibice (I1, 12, ... Im) a vystu-
py jednotek soudtlt zdbran (SZ1, SZ2, ...

... SZm)] jsou spojeny s invertujicimi vstu-
py obvodil inhibice {I1, I2, ... Im), kde tyto
obvody inhibice (I1, I2, ... Im)} maji svoje
vystupy pfipojeny jednak na vstupy vy§stup-
nich ¢lent (V1, V2, ... Vm), jednak na vstu-
py Zddané polohy obvodd signalizace {0OS1,
082, ... OSm]) a vystupni €leny (V1, V2, ...
... Vm) maji svoje vystupy propojeny se
vstupy akénich &lent (A1, A2, ... Am} vy-
bavenych vysila¢i koncovych poloh (KPI1,
KP2, ... KPm), jejichZ vystupy jsou jednak
se vstupy skutetné polohy obvodidl signali-
zace (0OS1, 0S2, ... OSm), jednak s polcho-
vymi vstupy matice poloch (MH]}, a pFidemZ
je8té dale druhd matice zdbran (MZ2} je
svymi druhymi zdbranovymi vstupy p¥ipo-
jena k hradlovym vystuplim hradel kroka
(HK1, HK2, ... HKn) a tato hradla kroki
(HK1, HK2, ... HKn) jsou svymi hradlovy-
mi vstupy pfipojena na krokové vystupy
jednotek vyhodnoceni (JV1, JV2 ... JVn),
které maji svoje konefné vystupy spojeny
se vstupy obvodl spnéni cesty (OSCI,
0SC2, ... OSCn}, a déle jsou jednotky vy-
hodnoceni (JV1, JV2, ... JVn) spojeny svy-
mi Krokovymi vstupy s polohovymi vystupy
matice poloh (MH).

2. Zapojeni podle bodu 1, vyznadené tim,
Ze alespofi jeden hradlovy vstup alespori
jednoho hradla a krokd (HK1, HK2, ...
... HKn]) je spojen pres zpoZdovaci &len (t)
s krokov§m v§stupem jednotky vyhodnoceni
(JV1, Jv2, ... JVn).

4 listy vykresi

Severografia, n. p., zévod 7, Most
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