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Przedmiotem wynalazku jest wurzadzenie do
odglawiania i patroszenia ryb o ksztalcie wrze-
cionowatym w ktorym sterowanie ruchem wi-
rujgcego freza patrcszacego -wykonywane jest
w zaleznosci od wysokosci ryby, podawanej do ko-
ryta odglawiarko-patroszarki i jest sprzezone ze
znanym nozem odglawiajacym rybe.

W znanych rozwiazaniach odglawiarko-patro-
szarek sg stosowane réznej budowy mechanizmy,
sluzace do regulacji glebokosci i - dlugosci ru-
chu noza patroszacego w zalezno$ci od wielkosci
urzadzenia' noza patroszacego. Urzadzenia te s3
w wiekszosci oparte ma zasadach mechanizméow
krzywkowo-wahaczowych. - W najczesciej stoso-
wanych rozwigzaniach patroszarek sg stosowane
ukiady mechaniczne bazujgce na pomiarze gru-
bosci ryby. W rozwigzaniach tych ryba jest wie-
szana w pozycji pionowej za skrzela i pcmiar
grubosci ryby w tym miejscu jest miarg wiel-
koSci przesunie¢ narzagdzanych mechanizmem
krzywkowo-wahaczowym. Te znane rozwigzania
wykazujg szereg wad i niedogodnosci. Zatadunek
ryby do patroszarki wymaga umieszczenia ryb w
pozycji’ wiszgcej w odpowiednich uchwytach. Urza-
dzenie patroszace i narzadzajgce ruchem zmien-
nym freza na gleboko$ci patroszenia jest w
zwigzku z tym nader skomplikowane. Wysoki sto-
pien skomplikowania urzadzenia powoduje, ze
jest ono podatne na wszelkiego rodzaju awarie,
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uszkodzenia i zuzycie. Réwniez ustawienie ma-
szyny dla obr6obki odpowiedniego asortymentu
ryb jest klopotliwe. Wynalazek powinien spelnié¢
zgdanie zaprojektowania prostego mechanizmu
kinematycznego, opartego ma zasadzie diwigni
i korby, wspélpracujacego ze znanym rozwia-
zaniem odglawiarko-patroszarki opartej na po-
miarze wysokos$ci glowy ryby.

Weddug wynalazku urzadzenie do odglawiania
i patroszenia ryb ma korbe, zawieszong w miej-
scu obrotu, na przegubie wspartym o - korpus
maszyny, polaczona i. wspéipracujacg z dwiema
diwigniami prawie rownoleglymi do siebie. Jed-
na z dzwigni jest polaczona z krétkim 1aczni-
kiem pionowym, a druga z lacznikiem w miej-
scu osadzenia przegubu piywajacego. Urzgdzenie
jest zaopatrzone ponadto w popychacz sprzezony
z_ mechanizmem odiglawiajgcym odglawiarko-pa-
troszarki.

Urzadzenie wediug wynalazku eliminuje zasad-
nicze wady mnanych rozwigzan i wykazuje sze-
reg korzystnych skutkéow techmicznych i technicz-
no-uzytkowych. Urzgdzenie zawierajac jedynie
cztery przeguby kinematyczne, z ktérych jeden
przegub jest przegubem plywajacym o dwoéch
stopniach swobody, a. pozostale przeguby s3
przegubami o jednym stopniu swobody, jest
szczegblnie proste, albowiem w zasadzie sklada
sie -z szesciu podstawowych elementow.
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Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na
rysunku uwidaczniajagcym schematycznie budn-
we mechanizmu regulujacego.

Urzadzenie wedtug wynalazku ma korbe 1, osa-
dzong w przegubie 2 majagcym jeden stcpien swo-
body, wspartym w korpusie 3 znanej maszyny
odglawiajaco-patroszacej. Drugi koniec korby 1
jest zaopatrzony we frez patroszacy 14, umiesz-

czony i zamocowany w cdpowiednio umiejsco-
wionym punkcie 18 tej korby 1.
Na okolo dwéch trzecich diugosci korby 1,

(liczac od przegubu 2 na wysiegniku), skladaja-
cym sie z ustawionych do siebie pod katem za-
sadniczo prostym ramion 19 i .20, jest osadzona
w przegubie 4, (majgcym jeden stopien swobody)
dzwignia 7. Przegub 4 jest wsparty elastycznie
na mechanizmje amortyzujagcym 5, majacym po-
staé znanej budowy : oporopowrotnika, ktoéry jest
zawieszony w dolmej swej czesci na .przegubie 6
osadzonym w korpusie 3 wodglawiarko-patroszarki.
Dzwignia 7 jest na drugim swoim koncu w
przegubie 8 plywajacym i majacym najkorzyst-
niej dwa stcpnie swobody, poitgczona z 1gczni-
kiem 9, ktory z kolei jest polgczony z ramie-
niem ruchowym 11 najkorzystniej saztywno, lecz
rozigcznie. Przegub 10 laczacy lgcznik 9 i ramie
11 jest wsparty swobodnie, tak jak i przeguby
2 i 6 w korpusie 3 odglawiarko-patroszarki.
Ramie 11, majace najlepiej postaé trapezopo-
dobnej listwy, jest na drugim swym koncu w
przegubie 12 polaczome z palcem popychacza 13

wspédlpracujacym (z niepokazanym mna crysunku)
mechanizmem wuruchamiajacym ruchy pionowe
tarczy 17 znanego moza odglawiajacego odgla-

wiarko patroszarki. Mechanizm oporopowrotny &
jest skomstruowany w taki sposob, ze skilada sig
z elementu sprezystego 21, majkorzystniej ze spre-
zyny spiralnej oraz z elementu 22, najkorzystniej
amortyzatora na przykiad olejowego.

Urzadzenie wedbug wynalazku dziala w maste-
pujacy sposéb. W przypadku koniecznosci wy-
patroszenia ryby majgcej krancowo maly wy-
miar, ryba 15 jest przepychana za posrednictwem
ukiadu przepychajacego (uwidocznionego na rys.
linia przerywang), od goéry ku dolowi i podda-
-wana- odglawianiu odgtawiajacym mozem 17. Jed-
noczes$nie z ruchem nastepujacym z goéry na dot
wystepuje much obrotowy freza patroszacego no-
za 14, ktory jest polaczony z korba 1 poruszajg-
ca sie wahadlowo wokol osi przebiegajacej pozio-
mo przez przegub 2. W przypadku wystgpienia
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konieczno$ci wypatroszenia = ryby o kraicowo
wielkich wymiarach ryba 16 przepychana od gé-
ry ku dolowi naciska dolng czescia podbrzusza
lub glowy palec popychacza 13, ktoéry poruszajge
sie w dél wymusza ruch diwigni 11, ktéra be-
dac polaczona szytwno z lgcznikiem 9, powoduje
ruch po luku wok6t przegubu 3. Plywajgcy prze-
gub 8 powoduje pociggniecie za sobg diwigni T.
ktéra bedac polgczona lgcznikiem 19 i 20 z kor-
ba 1, powoduje opuszczenie sie korby 1 po luku
zakre§lonym promieniem jej dlugosci, roéwnej
odleglo$ci od przegubu 2 do punktu zawieszenia
freza.

Po zakonczeniu ruchu mastawnego, o§ obrotu
freza 14 przyjmuje polozenie w punkcie 24. Wsku-
tek tego przesuniecia nastepuje wydluzenie drogi
dzialania freza w jamie brzusznej 23 dla najwiek-
szej ryby 16. Dzieki temu rozwigzaniu ukladu
kinematycznego wurzadzenia nastepuje samoczyn-
ne regulowanie sie giebokos$ci i drogi patroszenia
freza patroszacego 14 w zaleznosci od wielko$cl
najmniejszej ryby 15 oraz najwiekszej ryby 16.

Wzajemne zestawienie elementéw urzadzenia
wedlug wynalazku zapewniaja dodatkowg ko-
rzystng ceche, ze néz patroszacy 14 dokonuje fre-
zowania patroszacego do glebokosci nie wiekszej
niz dno kregostupa w jamie brzusznej ryby o do-
wolnych wymiarach w zakresie obrébczym od-
glawiarki i/lub patroszarki.

Zastrzezenie patentowe

Urzadzenie od odglawiania i patroszenia ryb
o ksztalcie wrzecionowatym majace wirujacy -
frez patroszacy ustawiony w zalezno$ci od wy-
sokosci lba ryby, podawanej do koryta i wspoéi-
pracujacy z nozem odglawiajacym przez mecha-
nizm regulujacy gleboko$é i dlugosé ruchu pa-
troszacego, zmamienne tym, ze mechanizm regu-
lujacy stanowi uklad korbowo-dZwigniowy, skla-
dajacy sie z jednej korby (1), zawieszonej obro-
towo na przegubie (2) o jednym stopniu swobo-
dy, wspartym o korpus (3) maszyny, polgczonej
z dwiema dZwigniami (11) i (7) prawie réownole-
glymi, z ktérych pierwsza diwignia (11) jest po-
laczona z krétkim pionowym Igcenikiem (19), a
druga diwignia (7) z lgcznikiem (19) w miejscu
plywajacego przegubu (4), przy czym uklad za-
opatrzony jest w popychacz (13) sprzezony z me-
chanizmem odgtawiajacym.
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