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(54) . Zvedaci mechanismus pro rolovany textilni materisl
u stPihdrenského poklddaciho stolu

Zvedaci mechanismus je urden pro tex-
tilni materidl v rolich manipulovany na
prostrdenych manipuladnich tydich ve stri-
hédrndch >dévnich zdvodi. Je uchycen na
podstavei poklddaciho stolu u jeho Gela a
tvori jej dvojice paralelnich ramen, ses-
tdvajicich vidy ze dvou ¢dsti. Pevna
dast je uchycena na otoénou ndhonovou
h¥{del a do ni je vsunuta vysuvni 34st,
kterd je pFi otddeni ramene synchronné
vysouvéna prostiednictvim mechanickych
prevodi. NavrZend konstrukce mechanismu
a evolventni prib&h drdhy zdvihané role
materidlu 2znadné sniZuji ndroky na zasta-
vény prostor pired delem poklddaciho sto-
lu a zajistuji dopraveni role materidlu
do vidlic poklddaciho voziku v automa-
tickém pracovnim cyklu.
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Vynélez se tykéd zvedaciho mechanismu pro rolovany textilnd

materidl u strihdrensliého stolu.

ZpGsob pFepravy a zejména menipulace s textilnim materidlem,
ktery je doddvdn vyrobei v rolich, pisobi konfekénim zpracove-
tellm problémy, vyplyvajici z obtiZnosti manipulace s rolemi
o znadné hmotnosti, které je t¥eba pro pot¥eby zpracovdni ukld-
dat do vidlic pojezdovych vozikl st¥ihdrenskych poklddacich |
stold. Pro odstrandni nemdhavé rudni manipulace proto byly zkon-
struovédny rlzné typy zvedacich za¥izeni, VétSinou se jednd o
pomérné slo#ité konstrukce se znadnymi nédroky na zastavény pro-
stor pFed delem poklddaciho stolu, ktery je ve vétsineé st¥iha-
ren nedostatedny, zejména s ohledem na stdle se zvysSujici délku

pokladacich linek.

Nejjednodussi znidméd provedeni s nejni%sim stupndm mechani-
zace predstavuji za¥izeni na zveddni roli textilniho materid-
1u s rudnim pohonem, Tato za¥izeni vSek jiZ nevyhovuji, zejména

svou pomalosti a nizkou technickou tUrovni. Jsou YeSeng prevdiné
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jako za¥izeni se souPfadnicovym pohybem zavéSenédho materidlu.

Jinou skupinu zvedacich za¥fizeni se souFadnicovym pohybem
zavééenéhp materidlu tvo¥i mechanismy se zvld&tni konstrukéni
dpravou, umo¥nujici{ uklddéni roli do voziki st¥#fhérenskjch po-
kléddecich stold pomoci elektromotorickych pohonl. Tato za¥ize-
ni, mimo znacné po¥izovaci ceny a ndrodénosti na zastavény pro-
stor, jsou méné vhodnd pro dlouhé prepravni dasy a ndrodnou

obsluhu,

Dalsi skupinou zvedacich zarizeni jsou zafizeni s hydraulic~
kym pohonem, konstruovand v podobé zvedacich ploSin, Za¥izeni
tohoto typu vyZaduji rovnéZ znedny zastavény prostor pred Jelem
st¥ihdrenského poklddaciho stolu a maji hlavani nevyhodu v tom,
%e vlastni uloZeni roli do vidlic pojezdového voziku vyZaduje

obvykle spoluilast obsluhujicich pracovniki.

Progresivni konstrukce predstavuji zvedaci zafizeni s automa-~
tickym pracovnim cyklem tvo¥end kloubovymi mechanismy, které
jsou obvykle uspordddny jako souldst poklddaciho stolu a konstruk-
ce jejich mechanismu umo¥nuje po zvolend, v podstet® kruhové drd-
ze dopravit roli textilnfho materidlu af na droven vidlic pojez-

dového voziku.

Dosud znémd provedeni se vSak vyznaduji pomérné sloZitou kon-
strukei, zvysujici po¥izovaci cenu poklddaciho stolu, anebo,
pokud jsou zaloZena na jednoduchém principu otolnych ramen se
st¥edem jejich oté8eni na dGele pokladdaciho stolu, znadnym meni-
puladnim prostorem p¥ed poklddacim stolem., Ramena totiZ s phle-
dem ns vysku vidlic pojezdového voziku nad drovni podlahy musi

dosahovat délky okolo dvou metrd.
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Vynélez si klede za cil navrhnout zvedac1 mechanismus jedno=-
duchého provedeni, ktery by tvoril soucag%V/¥avce pokladaciho
stolu a vyZadoval minimdlni zastavény prostor p¥ed Selem pokld-
daciho stolu p¥i zabezpeleni spolehlivého zvednuti role textil-

niho materidlu do vidlic pojezdového voziku po evolventni drize.

Zvedaci mechanismus pro rolovany textilni materidl u st¥{ihd-
renského poklédaciho stolu, tvofen&-dvojici paralelnich ramen s
otodnym bodem umisténym na podstavei Sela poklddaciho stolu, je
podle vyndlezu sestaven tak, Ze kaZdé z ramen tvo¥i dvé vzdjemnd
pohyblivé Cdsti, pevnd a vysouvatelnd, pFilemZ pevnd dst je uchy-
cena na otocéné ndhonové h¥ideli a do ni vsunutd vysouvatelnd Jddst
je spojena mechanickymi p¥evodovymi prost¥edky s ndhonovym h¥i-

delem za Ulelem dosaZeni synchronizace otolného a vysuvného pohy-

Pro zndzornéni podstaty vyndlezu a bliZSi popis funkce navrho-
vaného mechanismu je pripojeno vyobrazeni, kde na obrdzku je sche-
meticky znédzornéno usporddéni zvedaciho mechanismu a jeho uloZeni

na podstavei poklddaciho stolu.

Zvedaci mechanismus podle vyndlezu, znidzornény na vjkn%b je
uspo¥dddn u dela poklddaciho stolu 1l,a to tak, Ze otofnd nihono-
vé h¥idel 3, na ni% je uchycena dvojice paralelné uspo¥ddanych
pevnych désti ramen.&i,&l' zvedaciho mechanismu, je uloZena v
nohdch ramu 10 poklédaciho stolu 1, po okraji jehoZ desky
pojizdi poklddaci vozik 2 s uklddacimi vidlicemi 20. V pevnych
cdstech otolnych ramen.gl,ﬁl' Jjsou zhotovena vedeni, v nichZ se

podélnym smérem pohybuji vysuvné Sdsti ramen 42,42, na jejich¥
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koneich jsou uchyceny zévésy 43,43 , do nich¥ se ukl4dd role tex-
tilnfho materidlu 7 prost¥ednictvim prostriené menipulaelni tyce Tl.
Pohon zvedaciho mechanismu je odvozen od motoru 5, spojeného s
prevodovkou 51, kterd udili otd&ivy pohyb ndhonové h¥ideli 3. Sou-
dasn& gse otddivy pohyb ndhonové h¥idele 3 pFevddi prostFfednictvim
mechanickych prost¥edkd, t.j. pPevodu 6 na pohyb primolary, ktery

C o~ v, ’ v o2 .
se prendsi na vysuvné cédsti ramen 42,42.

Funkce zvedaciho mechaﬁismu podle vyndlezu spolivd v tom, Ze
ve vychozi poloze ramen mechanismu se nachdzi zdvésy A},&i: uni-
st&né na koncich vysuvnych Sdsti ramen 42,42 v takové vydce nad
podlahou, sby z pFepravni palety nebo voziku se do zdvésl 43,43
mohly zehdknout jednotlivé role textilniho msteridlu 7, které jsou
provliedeny menipuladnimi tydemi 71. Nato se uvede zvedaci mechanis-
mus do Cinnosti a motor 5 s prevodovkou 51 uvede do otdCivého pohy-
bu ndhonovou h¥idel 3, kterd zadne otddet urdenym smérem pevnymi
géstmi ramen 41,41 ‘a plsobi tak zveddni ramen mecﬁanismu. Soucasné
s tim se v3ak prostiednictiim pFevodu 6 trensformuje otolny pohyb
néhonové h¥idele 3 ng pohyb pr¥imolary a ten se pPevddi vhodnym
mechanismem, sestavenym z dostupnych a znamych technickjch‘prvkﬁ,
na vysuvné d&dsti ramen.ﬁg,ﬁg'a dosahuje se tak jejich weouvdni
synchronné s otdlenim celého sestaveni ramen. Konce vysuvnych cds-
ti ramen gg,gg' se zévésy 52,&2' tak opisuji vyslednou k¥ivku,
kterd méd tvar evolventy, jejiZ wrchol lze volbou délky Cdsti ra-
men umistit do vidlic 20 poklddaciho voziku 2. Zvoleny tvar zdvé-
sl 43,43 p¥itom umo¥muje poodjetim poklddaciho voziku 2 prev&Seni
role textilnfho materidlu J do vidlic 20. Reversacipohybu, resp.
otdceni pohonového motorn 5 se pak docili zpétny pohyb zvedaciho

mechanismu,
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Zvedaci mechanismus pro rolovany textilni materidl u stiihdren-
ského pokléddaciho stolu, tvo¥eny dvojici paralelnich ramen s
otodnym bodem umisténym ne podstavei dela poklddaciho stolu,
vyzneacujici s e tim, Ze kazdé z ramen tvori dvé
vzdjemnd pohyblivé Jdsti, pevnd (41) a vysouvatelnd (42), p¥i-
dem¥ pevnd Jdst (41) je uchycena na oto8ném ndhonovém h¥ideli (3)
a do ni vsunutd vysouvatelnd &dst (42) je spojena mechanickymi
pPevodovymi prost¥edky (6) s ndhonovym h¥idelem (3) za Gdelem

dosafeni synchronizace otolného a vysuvného pohybu ramen

1 vykres
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