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(57) Abstract : The invention concerns a hinge (1) for spectacles (100) comprising an optical frame front (101) and at least one
temple (102) linked to a tenon (103) of the optical frame front (101), the hinge (1) comprising a first part (2) linked to the tenon
(103) and a second part (3) linked to the temple (12), the first part (2) and the second part (3) being linked by a link means (4)
mounted along an axis (A) of the hinge and being movable between an open position and a closed position; when passing from the
open position to the closed position, an opening (7) is formed between the outer surfaces (6) of the first and second parts (2, 3). Ac-
cording to the invention, the first and second parts (2, 3) each comprise a conduit (8) opening opposite each other in the open posi-
tion, and the hinge (1) comprises a hinge member (24) mounted along said hinge axis (A) between the first part and the second part
(2, 3), said hinge member (24) comprising an outer wall (27) that seals said opening (7) in all of the positions between the open and
closed position.
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L'invention concerne une articulation (1) de lunettes (100) comprenant une fagade optique (101) et au moins une branche (102)
reliée & un tenon(103) de la fagade optique (101), I'articulation(1)comprenant une premicre partie (2)reliée au tenon(103) et une
deuxiéme partie(3)reliée a la branche(12), la premiére partie (2) et la deuxiéme partie (3) étant reliées par un moyen de
liaison(4)monté suivant un axe de l'articulation (A) et étant mobiles entre une position d'ouverture et une position de fermeture,
lors du passage de la position d'ouverture a la position de fermeture une ouverture(7)est formée entre les surfaces externes(6)de la
premiére et de la deuxiéme partie(2, 3). Selon l'invention, la premiére et la deuxiéme parties (2, 3)comprennent chacune un
conduit(8)débouchant I'un en regard de l'autre en position d'ouverture, et en ce que l'articulation(1)comprend un organe d'articula -
tion(24) monté suivant ledit axe d'articulation (A) entre la premicre partie et la deuxiéme partie(2, 3), ledit organe
d'articulation(24)comprenant une paroi externe (27) obturant ladite ouverture(7)dans toutes les positions entre la position d'ouver -
ture ou de fermeture.
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ARTICULATION DE LUNETTES ET LUNETTES CORRESPONDANTES

1l. Domaine de 1l’invention

L7invention c¢oncerne le domaine opticue et en

articulier le domaine des lunettes éguipées de composants

T

électroniques et/ou flectrigues. Elle vise encore une

articulaticn de lunettes lesquelles comportent une facgade

optigue et au moing une branche reliée & cette facgade.
L7 invention concerne dgalement des lunettes

correspondantes.

2. Art antérieur

[OR

est ««

O

nnu e

n

lunettes gui sont égquipées de

composants électroniques et/ou électriques interagissant
par exemple avec la facade optique des lunettes. Un exemple
de e type de lunettes est connu du document US
2014/0028966. Dans ce document est décrite une articulation
de lunettes. Les lunettes comprennent une facade optique et
au moins une branche reliée a un tenon de la facade
optique. L’articulation comprend une premiére partie reliée
au tenon et une deuxiéme partie reliée a la branche, la
premiere partie et la deuxieme partie étant reliées entre
elles par deux vis montées suivant un axe d’articulation et
étant mobiles entre une position d’ouverture et une
position de fermeture. Chaque premiere partie et deuxiéme
partie comprend une surface externe qui est orientée vers
l’'environnement extérieur des lunettes. Lorsque la premiere
partie et la deuxiéme partie passent de la position
d’ouverture a la position de fermeture, une ouverture se
forme entre les surfaces externes. Ces lunettes comprennent
également un cable flexible permettant de relier des
composants électroniques qui sont couplés a la facade

optique et une source d’'alimentation disposée vers la

branche de celle-ci. Le céable flexible s’étend entre 1la
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facade optique et la Dbranche des lunettes, et en
particulier, dans une feuillure prévue a cet effet sur les
surfaces externes de la premiere partie et de la deuxiéme
partie.

Un des inconvénients de telles lunettes et en
particulier de 1'articulation, réside dans le fait que la
feuillure des surfaces externes de la premiére partie et de
la deuxiéme partie dans laquelle est installé le céble
flexible ne permet pas un guidage efficace de celui-ci, ce
qui peut engendrer une vrille du céble flexible. Ce dernier
passant également derriére 1'articulation et sur les
surfaces externes est visible depuis les surfaces externes.
Le céble flexible est davantage visible lorsque se forme
cette ouverture au moment de la fermeture ou de 1’ouverture
de la premiere partie et de la deuxiéme partie. Par
ailleurs, cela fragilise le céble flexible qui est exposé a
l’environnement extérieur, qui est sollicité mécanigquement
lors de 1’ouverture et de la fermeture et rend le céable
accessible par tous. A <cela s’'ajoute le fait que la
vigibilité du céble ne soit pas treés esthétique.

3. Objectifs de 1’invention

Un objectif de la présente invention est de fournir
une articulation de lunettes permettant 17installation, le
guidage et la protection de moyens de transfert
d’information électrique et/ou électronique dans toutes les
positions tout en étant esthétique.

4. Résumé de 1’invention

Cet objectif est atteint grédce a une articulation de
lunettes comprenant une facade optigque et au moins une
branche reliée a un tenon de la facade optique,
l’'articulation comprenant une premiére partie reliée au
tenon et une deuxieme partie reliée a la branche, 1la

premiere partie et la deuxieme partie étant reliées par un
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moyen de liaison monté suivant un axe de 1’articulation et
étant mobiles entre une position d’ouverture et une
position de fermeture, 1lors du passage de la position
d’ouverture a la position de fermeture, une ouverture est
formée entre les surfaces externes de la premiére partie et
de la deuxiéme partie, la premiére partie et la deuxieme
partie comprenant chacune un conduit débouchant 1’un en
regard de 1"autre en position d’ ouverture, et
1’articulation comprenant un organe d’articulation monté
suivant 1’axe d’articulation entre la premiére partie et la
deuxiéme partie, 1’organe d’articulation comprenant une
paroi externe obturant ladite ouverture dans toutes les
positions entre la position d’ouverture ou de fermeture.
Cette solution permet de résoudre 1le ©probleme
précité. Ainsi, cette configuration pexrmet d’obturexr

L' ouverture qui se forme lorsque la premiére partie et la

deuxieme partie passent d’une position de fermeture a une
position d’ouverture et inversement. En particulier, cette
configuration permet, d’une part, de camoufler et de ce
fait de protéger 1l’ouverture se créant lors de la fermeture
ou de 1lfouverture dans toutes les positions. Il est donc
facilement possible d’installer des moyens de transfert
d’information ¢électrique et/ou ¢électronique reliant des
composants installés vers l1la facade optique et vers la

branche dans cette articulation sans que ceux-ci ne soient

exposés a 1’environnement extérieur dans toutes les
positions. D’autre part, le camocuflage de 1’ouverture

i

tisme aux lunettes.

[6)]
1
O

permet d’apporter de 1l’esth

Selon un premier mode de réalisation de 17invention,
la premiere partie et la deuxiéme partie comprennent
chacune une surface de butée en ouverture et une surface de
butée en fermeture disposées respectivement 1’une en regard

de 1’autre, les surfaces de butée en ouverture étant
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propres a étre en contact dans la position d’ouverture et
les surfaces de butée en fermeture étant propres a étre en
contact dans la position de fermeture. Une telle
configuration permet d’éviter toute sollicitation mécanique
de 1’organe d’articulation lors de 1’ouverture et de 1la
fermeture de la premiére partie et de la deuxiéme partie.

Selon wune caractéristique de ce premier mode de
réalisation, le moyen de liaison comprend deux vis montées
suivant 1’axe d’articulation de sorte a maintenir et
permettre le pivotement de la premiére partie et de la
deuxiéme partie.

Selon un deuxieme mode de réalisation, le moyen de
liaison comprend une vis montée suivant 17 axe
d’articulation de sorte a faciliter et simplifier Ile
montage de 1’articulation.

Selon une caractéristique de 1’invention, 1’organe
d’articulation présente un axe longitudinal et comprend au
moins deux orifices dont les axes sont paralléles a 1’axe
longitudinal, 1’organe d’articulation étant monté pivotant
sur la ou les vis au moyen des orifices. De 1la sorte
1’ organe d’articulation est monté librement en pivotement.

Selon une caractéristique de 1'invention, 1’organe
d’articulation présente une forme <cylindrique. Cette
configuration permet avantageusement, mais non
limitativement, de favoriser 1’agencement de 1’organe
d’articulation entre la premiére partie et la deuxiéme
partie ainsi que son pivotement dans les conduits.

Selon encore une caractéristique de 1’7invention,
1’organe d’articulation comprend une lumiére traversant le
corps de l'’organe d’articulation de part et d’autre suivant
une direction transversale a 1’axe longitudinal de 1’organe
d’articulation. Cette lumiere permet avantageusement

l’'insertion, le passage et le guidage d’'un moyen de
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transfert d’information électronique et/ou électrigque d’un
conduit a 1l'autre. D’'autre part, la lumiéere permet de
cacher et de protéger le moyen de transfert d’information
électronique et/ou électrique.

Selon une caractéristique de 1’ invention,
l'articulation comprend des premiers moyens de limitation
de la course de l’organe d’articulation dans la position
d’ ouverture.

De maniére avantageuse, mais non limitative, les
premiers moyens de limitation de 1la course de 1’organe
d’articulation comprennent au moins deux surfaces latérales
disposées sur la paroi externe de 1’organe d’articulation
de part et d'autre de 1’axe 1longitudinal de 1’organe
d’articulation et au moins deux faces latérales disposées
respectivement sur une premiére partie et une deuxiéme
partie. Un tel agencement permet également de stabiliser et
de garantir la position de la premiére et de la deuxieme
parties dans la position d’ouverture.

Selon une autre caractéristique de 1'invention,
l'articulation comprend des seconds moyens de limitation de
la course de 1’'organe d’articulation dans 1la position
d’ ouverture.

De maniére avantageuse, mais non limitative, les
seconds moyens de limitation de la course de 1’organe
d’articulation comprennent

- une premiére surface de butée disposée sur un cdté
respectivement d’une premieére ailette et d’une seconde
ailette d’au moins une paire d’ailettes; la premiere
ailette et la seconde ailette étant disposées sur la
paroi externe de 1'organe d’articulation de part et
d’autre de 1l'axe longitudinal; et,

- une premiere surface formée par chaque conduit,

chaque premiére surface de butée étant en contact avec la



10

15

20

25

30

WO 2017/042510 PCT/FR2016/052273

premiere surface respective des conduits dans la position
d’ ouverture.

Cette configuration permet également de stabiliser et
de garantir la position de la premiére et de la deuxieme
parties dans la position d’ouverture.

Selon une caractéristique de 1’ invention,
17articulation comprend des troisiemes moyens de limitation
de la course de 1l’organe d’articulation dans la position de
fermeture.

De maniére avantageuse, mais non limitative, les
troisiemes moyens de limitation de la course de 1’organe
d’articulation comprennent une deuxieme surface de butée
disposée sur un cbté respectivement de la premiére ailette
et de la seconde ailette et d’'une deuxieme surface formée
par chaque conduit, chaque deuxiéme surface de butée étant
en contact avec la deuxiéme surface respective des conduits
dans la position de fermeture.

De maniére avantageuse, mais non limitative, les
troisiemes moyens de limitation de la course de 1’organe
d’articulation comprennent au moins un ergot disposé sur
chaque premiere partie et deuxieéme partie et un pan de
butée d’une rainure disposée sur la paroi externe de
1l’'organe d’articulation et dans laguelle 1l’ergot est propre
a coulisser, le pan de butée étant en contact avec 1l’ergot
dans la position de fermeture.

De maniere avantageuse, mais non limitative,
17articulation comprenant des charnieres méle et femelle,
les troisiéme moyens de limitation de la course de 1’organe
d’ancrage comprennent au moins une face de contact disposée
sur chaque charniére méle et femelle et un fond d'un
réceptacle aménagé dans 1’organe d’articulation, la face de
contact étant agencée de sorte a venir en contact et en

appui sur le fond 1lors d'un passage de la position
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d’ouverture a la position de fermeture.

L’ invention concerne également des lunettes
comprenant une facade optique et deux branches dont chacune
est reliée a un tenon de la facade optique, les lunettes
comprenant au moins une articulation présentant 1’une
quelconque des caractéristigques susmentionnées et des
moyens de transfert d’information électronique et/ou
électrique configurés de maniere a traverser les conduits
de la premiere partie et de la deuxiéme partie et 1la
lumiere de 1l'organe d’articulation. Ainsi, de telles
lunettes dites lunettes connectées permettent le transfert
d’informations au travers une articulation qui protége et
assure le guidage des moyens de transfert d’information
électrique et/ou électronique. Aussi, les lunettes
présentent un aspect esthétique non négligeable.

5. Liste des figures

D'autres <caractéristiques et avantages 1innovants
ressortiront de la description ci-aprés, fournie a titre
indicatif et nullement limitatif, en référence aux dessins
annexés, dans lesquels

- La figure 1 est une vue de face d’un premier mode
de réalisation d’une articulation de Ilunettes dans 1la
position d’ouverture selon 1’invention;

- La figure 2 est une vue arriere du premier mode de
réalisation d’une articulation dans la position d’ouverture
selon 1’invention ;

- La figure 3 est une vue de cdté droit de
l'articulation selon le premier mode de réalisation de
1’invention ;

- La figure 4 est une vue éclatée de 1l’articulation
selon le premier mode de réalisation de 1’invention ;

- Les figures 5, 6a et 6b sont des vues de détail et

en perspective partielle de la premiere partie et de 1la
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deuxiéme partie selon le premier mode de réalisation selon
1’invention ;

- Les figures 7 a 9 représentent respectivement en
perspective, de face et arriere un exemple d’organe
d’articulation selon 1’invention ;

- Les figures 10 a 12 sont des vues en coupe de
l'articulation selon le ©premier mode de réalisation
respectivement dans la position d’ouverture, de fermeture
intermédiaire et de fermeture ;

- La figure 13 est une vue éclatée de 1l’articulation
selon un deuxieme mode de réalisation ;

- La figure 14 est une vue de dessous d’un organe
d’articulation selon le deuxieme mode de réalisation de
1’invention ;

- La figure 15 illustre en perspective
17articulation selon le deuxiéme mode de réalisation dans
la position de fermeture ;

- La figure 16 représente suivant une vue de détail
les moyens de limitation de la course de 1’organe
d’articulation ;

- La figure 17 est une vue éclatée de 1l’articulation
selon un troisiéme mode de réalisation de 1’invention ; et,

- Les figures 18a a 18c sont des vues en coupe de
17articulation selon le troisieme mode de réalisation
respectivement dans la position d’ouverture, de fermeture
intermédiaire et de fermeture.

6. Description détaillée

Sur les figures 1 a 10 est illustré un premier mode
de réalisation d’une articulation 1 de lunettes 100 selon
1’invention.

En référence a la figure 1 et de maniére générale,
les lunettes 100 comprennent une facade optique 101 et au

moins une branche 102 reliée a un tenon 103 de la facade
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optique 101. La facade optique 101 comprend également des
verres 104 pour la correction visuelle et/ou la protection
solaire et/ou de visualisation. L’articulation 1 comprend
une premiére partie 2 reliée au tenon 103 et une deuxiéme
partie 3 reliée a la branche 102. Dans 1le cadre de 1la
présente invention, les lunettes 100 dites lunettes
connectées comprennent des moyens électroniques et/ou
électrigues lesquels comportent des composants
électroniques et/ou électriques configurés de maniére a
interagir avec la facade optigque 101 et des moyens de
transfert d’information électronique et/ou électrigue
reliant ces composants électroniques avec une source
d’alimentation installée vers la branche 102.

Pour faciliter la compréhension de 1'invention, nous
considérons que la branche 102 g’étend suivant un axe
longitudinal X horizontal. Est également représenté 1'axe
vertical Z qui est perpendiculaire a 1’axe longitudinal X
et a un axe transversal Y de sorte que ces trois axes X, Y,
7z forment un repére orthogonal direct tel gu’illustré sur
la figure 1. Les termes « inférieur », « supérieur »,
« haut » et « bas » sont définis par rapport a 1’axe
vertical Z, et le terme « latéral » est défini par rapport
a 1’axe X.

La premiére partie 2 et la deuxieme partie 3
comprennent chacune une surface interne 5 wvisible en
particulier sur la figure 2 et lagquelle est tournée vers
1"intérieur des lunettes 100 et une surface externe 6
visible sur 1la figure 1 tournée vers 1’environnement
extérieur des lunettes 100. Chaque surface externe 6 est
opposée a chaque surface interne 5 suivant 1’ axe
transversal Y. Chaque premiere partie 2 et deuxieme partie
3 comprend un corps présentant une forme sensiblement

parallélépipédique. Toutefois, cette forme peut étre
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différente des que celle-ci s’accorde avec la branche 102
et le tenon 103 et permette un pivotement de la premiere
partie et de la deuxiéme partie. En particulier, chaque
premiere partie 2 et deuxieme partie 3 comprend un cdté
interne 11 qui sont disposés en regard 1l’un de 1'autre.
Chagque premiére partie 2 et deuxiéme partie 3 comprend
également un cbé6té externe 12 illustré sur la figure 3 qui
est opposé au cdté interne 11 suivant 1’axe longitudinal X.

En référence a la figure 4, chaque premiére partie 2
et deuxieme partie 3 comprend un conduit 8 traversant le
corps de celles-ci de part et d’autre, et en particulier,
depuis le cbté interne 11 wvers le cbdté externe 12. Une
extrémité de la branche 102 est installée dans une partie
du conduit 8 de la deuxiéme partie 3 et une extrémité du
tenon 103 est installée dans une partie du conduit 8 de la
premiere partie 2. Chaque conduit 8 de la premiere partie 2
et de la deuxieme partie 3 forme une premiere surface 9 et
une deuxiéme surface 10 opposée (suivant 1’axe transversal
Y en référence a la figure 4) et en regard 1l'une de
l'autre. Les premieres 9 et deuxiemes 10 surfaces sont
définies dans des plans B, B’ paralléles au plan des axes X
et Z. Dans ce mode de réalisation, les conduits 8
présentent une section rectangulaire.

La premiere partie 2 et la deuxieme partie 3 sont
reliées par un moyen de liaison 4. Ce moyen de liaison 4
est monté suivant un axe d’articulation A, paralléele a
1l'axe vertical Z, tel que représenté sur la figure 2. La
premiere partie 2 et la deuxieme partie 3 sont mobiles
suivant cet axe d’articulation A entre une position
d’ouverture illustrée sur les figqures 1, 2, 8 et une
position de fermeture illustrée sur la figure 10. Afin de
permettre 1l’articulation entre la premiére partie 2 et la

deuxiéme partie 3, la deuxiéme partie 3 comprend deux
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premiers charnons 13 comportant chacun un logement 23
cylindrique d’axe D. Les premiers charnons 13 sont disposés
a distance 1’un de 1l’autre suivant 1’axe vertical Z. Chaque
premier charnon 13 est destiné a s’engager entre deux
deuxieme charnons 14, 14’ disposés sur la premiére partie
2. Chaque deuxieme charnon 14, 14’ comporte également un
logement 49 cylindrique d’axe H. Les logements cylindriques
49 des deux deuxiemes charnons 14’ qui sont internes
présentent une section inférieure a celle des deux
deuxiémes charnons 14 qui sont externes. Par ailleurs, les
logements cylindriques 49 des deux deuxiémes charnons 147
comportent un taraudage 53. Lorsque les premiers charnons
13 et les deuxiémes charnons 14, 14’ sont engagés, les axes
H et D des logements 23, 49 cylindriques sont coaxiaux. En
variante, les premiers charnons 13 peuvent bien entendu
étre agencés sur la premiére partie 2 et les deuxiémes
charnons 14, 14’ peuvent é&tre agencés sur la deuxiéme
partie 3. De la méme manieére, le taraudage 53 peut étre
réalisé dans le logement cylindrique des deuxiémes charnons
14 externes plutdt que les logements cylindriques des
deuxiemes charnons 14’ interne ou encore dans les logements
cylindriques des premiers charnons 13.

Le moyen de liaison 4 comprend deux vis 50 montées
suivant 1’axe d’articulation A. Tout autre moyen similaire
peut étre envisagé pour 1’assemblage et la rotation de 1la
premiere partie 2 et de la deuxieme partie 3. Chaque vis 50
comprend une téte 15 et un corps 16 allongé suivant un axe
G coaxial avec 1l’axe d’articulation A. Le corps 16 d’une
des vis 50 est engagé dans les logements cylindriques 23,
49 de deux deuxiemes charnons 14, 14’ et d’un premier
charnon 13 situés d’'un cdté supérieur 51 de la premiere
partie 2 et de la deuxiéme partie 3 et le corps 16 de

l"autre des vis 50 est engagé dans les logements
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cylindriques 23, 49 de deux deuxiémes charnons 14, 14’ et
d’un premier charnon 13 situés d’un cbété inférieur 52 de la
premiere partie 1 et de la deuxiéme partie 3. En
particulier, le corps 16 de chagque wvis 50 comprend une
premiere portion 17 sur laquelle pivotent le premier
charnon 13 et le deuxieme charnon 14 (externe). Chaque
corps de vis 16 présente également une deuxiéme portion 18
comportant un filetage 54 destiné a coopérer avec le
taraudage 53 du logement cylindrique 49 de chaque deuxiéme
charnon 14’ (interne). Chaque vis 50 comporte également un
téton 55 situé a 1l’extrémité libre du corps 16. Ce téton 51
présente une section inférieure a celle du corps 16 de la
vis 50.

Dans la position d’ouverture, les ©premiére et
deuxiéme parties sont alignées suivant 1’7axe longitudinal
X. En particulier, 1les surfaces externes 6 de chaque
premiere partie 2 et deuxiéme partie 3 sont respectivement
affleurantes dans la position d’ouverture. Les conduits 8
débouchent également 1’un en regard de 1'autre guand la
premiere 2 et la deuxieéme 3 parties sont dans la position
d’ouverture. En revanche, dans la position de fermeture, la
premiere partie 2 est alignée suivant 1’'axe X et la
deuxiéme partie 3 est alignée suivant 1’ axe Y
perpendiculaire a 1’"axe X.

Lors du passage de la position d’ouverture a la
position de fermeture, il se forme une ouverture 7 entre la
surface externe 6 de la premiére partie 2 et la surface
externe 6 de la deuxieme partie 3 (cf. figures 11, 12, 15
et 16). Nous comprenons par le terme « ouverture » dans la
présente invention un espace se créant/formant lorsque la
premiere partie 2 et la deuxiéme partie 3 ne sont plus
alignées (ici suivant 1’axe longitudinal X), cet espace

étant également compris entre les deux deuxiéme charnons
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147 internes et/ou gque les surfaces externes 6 ne sont plus
affleurantes.

En référence aux figures 5, 6a etbb, la premiére
partie 2 et la deuxieme partie 3 comprennent chacune une
surface de butée en ouverture 19 et une surface de butée en
fermeture 20. Chague premiére partie 2 et deuxieéme partie 3
comprend un renflement 21 situé sur un bord d’une bordure
interne 22 entourant chaque conduit 8. Le renflement 21 est
situé en particulier entre la surface interne 4 et le bord
de la bordure interne 22 de chaque premiere partie 2 et
deuxiéme partie 3. Ce renflement 21 s’étend suivant 1’axe 7
en référence aux figures 4 et 5 entre les deux deuxiémes
charnons 14’ internes de la premiere partie 2. Sur la
deuxiéme partie 3, le renflement 21 s’étend suivant 1’axe 7
en référence aux figures 4, o6a et ©6b entre les deux
premiers charnons 13. Chagque renflement 21 porte la surface
de butée en fermeture 20. Cette derniere est définie dans
un plan transversal au plan XZ de la surface interne 4
formés par les axes X et 7Z correspondantes de chaque
premiere partie 2 et deuxieme partie 3. Les surfaces de
butée en fermeture 20 sont disposées 1'’une en regard de
17autre. Quant aux surface de butée en ouverture 19 elles
sont portées chacune par un c¢dté interne 11 de chaque
premiere partie 2 et deuxieme partie 3. Chaque surface de
butée en ouverture 19 est définie dans un plan YZ formés
par les axes Y et Z et perpendiculaire au plan XZ de chaque
surface interne 4. Les surfaces de butée en ouverture 19
sont disposées 1’une en regard de 1l’autre. Les surfaces de
butée en ouverture 19 sont propres a étre en contact dans
la position d’ouverture.

L’articulation 1 comprend un organe d’articulation 24
qui est monté suivant 1’axe d'articulation A entre la

premiere partie 2 et la deuxiéme partie 3. L’organe



10

15

20

25

30

WO 2017/042510 PCT/FR2016/052273

14

d’articulation 24 est agencé de sorte a suivre le
pivotement de la premiere partie 2 et de la deuxiéme partie
3. Pour cela, 1l’organe d’articulation 24 présente un corps
s’ étendant suivant un axe longitudinal O. Le corps présente
ici une forme cylindrique. L’axe longitudinal O est
paralléle a l1l’axe Z selon la figure 4. Le corps présente
une section sensiblement trapézoidale avec des bases
arrondies. Plus précisément, le corps présente une face
supérieure 25 et une face inférieure 26 opposée suivant
l7axe O et reliée par une paroi externe 27. Les faces
supérieure 25 et inférieure 26 sont définies dans des plans
paralléles. Ces plans sont chacun perpendiculaire a 1’axe
longitudinal O. Chaque face supérieure 25 et inférieure 26
est dotée d’un orifice 28 d’axe C. Chaque orifice 28 recoit
le téton 55 de 1la vis 50 sur lequel est monté pivotant
l’'organe d’articulation 24 entre la premiére partie 2 et la
deuxiéme partie 3. Ainsi, 1l’organe d’articulation 24 pivote
autour de 1’'axe d’articulation A suivant une course
prédéterminée entre la position d’ouverture et la position
de fermeture.

La paroi externe 27 obture 1’ouverture 7 dans toutes
les positions entre la ©position d’ouverture et de
fermeture. La paroi externe 27 comprend a 1l’endroit des
bases arrondies une premiere portion de paroi 29 et une
seconde portion de paroi 30. En d'autres termes, la paroi
externe 27 présente une premiere courbure et une deuxiéme
courbure correspondant a la courbe directrice du cylindre
selon une section perpendiculaire a 1’axe longitudinal O de
1l'organe d’articulation 24. La premiere portion de paroi 29
a la premiére courbure et la seconde portion de paroi 30 a
la deuxieéeme courbure. La seconde portion de paroi 30 obture
1’ ouverture 7 se formant entre les surfaces externes 6 de

la premiere partie 2 et de la deuxiéme partie 3 lorsque
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celles-ci pivotent autour de 1’'axe d’articulation A entre
la position de fermeture et la position d’ouverture.

La premiére portion de paroi 29 obture une autre
ouverture 7’ formées entre les surfaces internes 5 des
premiere et deuxieme parties.

En référence aux figures 7 a 9, 1’ organe
d’articulation 24 comprend ¢également une lumiere 31
traversant le corps de part et d'autre suivant une
direction transversale a 17 axe longitudinal 0. En
particulier, la lumiére 31 présente une direction courbe
sensiblement parallele a la deuxiéme courbure de la paroi
externe 27. Les orifices 28 débouchent dans la lumiére 31.
Cette lumiere 31 permet le passage d’un moyen de transfert
d’information électronique et/ou électrique tel qu’un céble
flexible a travers 1’articulation 1 qui sert ainsi de
guide.

Selon une caractéristique de 1’ invention,
17articulation 1 comprend des moyens de limitation de la
course prédéterminée de 1l’organe d’articulation 24 entre la
position d’ouverture et la position de fermeture. En
particulier, les moyens de limitation comportent des
premiers moyens de limitation de la course prédéterminée de
1’organe d’articulation 24 dans la position d’ouverture.
Ces premiers moyens de limitation présentent au moins deux
surfaces latérales 32, 32’ prévues sur la paroi externe 27
de 1’organe d’articulation et au moins deux faces latérales
34, 34’ prévues respectivement sur la premiére partie 2 et
la deuxiéme partie 3. Plus précisément illustré sur les
figures 4 a 7, 1l’organe d’articulation 24 présente quatre
surfaces latérales 32, 32’ disposées de part et d’'autre de
17axe longitudinal ©O. Chaque surface latérale 32, 327
relient la premiére portion de paroi 29 et la seconde

portion de paroi 30. En d’autres termes, chaque surface
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latérale 32, 32’ est située sur deux bords opposés d’une
des bordures 33 de la lumiere 31 suivant la direction de
17axe longitudinal O. Deux surfaces latérales 32, 32’ de
1’ organe d’articulation 24 sont situées sur chaque cdté de
la paroi externe 27 et sont définies dans un méme plan P
(cf. figure 7). Les faces latérales 34, 34’ de chaque
premiere partie 2 et deuxieme partie 3 sont situées sur la
bordure interne 22 de chagque conduit 8. Celles-ci 34,34’
sont situées sur deux bords opposés (suivant 1l’axe 7Z) de la
bordure interne 22 de la premiére partie 2 et aussi de la
deuxiéme partie 3. De méme, deux faces latérales 34, 34’ de
chaque premiere partie 2 et deuxiéme partie 3 sont définies
dans un méme plan Q (cf. figure ©6b). Chaque surface
latérale 32, 32’ est propre a étre en contact avec une des
faces latérales 34, 34’ de la premieére partie 2 ou de la
deuxiéme partie 3 dans la position d’ouverture. Le plan Q
des faces latérales 34, 34’ de chague premiére partie 2 et
deuxiéme partie 3 est parallele au plan P des surfaces
latérales 32, 32’ correspondante situées en regard des
faces latérale 34, 34’ dans la position d’ouverture.

Les moyens de limitation comportent des deuxiémes
moyens de limitation de la course prédéterminée de 1’organe
d’articulation 24 dans la ©position d’ouverture. Ces
deuxiemes moyens de limitation comprennent au moins une
premiere surface de Dbutée 37 disposée sur un coté
respectivement d’une premiere ailette 35 et d’une seconde
ailette 36 d’au moins une paire d’ailettes et la premiére
surface 9 formée par chaque conduit 8. En référence aux
figures 4 a 9, 1’'organe d’articulation 24 est pourvu de
deux ©paires d’'ailettes dont chacune est disposée a
l’'endroit d’une des surfaces latérale 32, 32’ de 1'organe
d’articulation 24. La premiére ailette 35 et la seconde

ailette 36 d’une méme paire sont disposées chacune sur un
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c6té de 1’organe s’articulation 24 par rapport a 1’axe
longitudinal O. Ici, les premieres ailettes 35 des deux
paires sont situées sur les Dbords opposés d’'une des
bordures 33 de la lumiére 31 suivant la direction de 1’axe
longitudinal O. La disposition des secondes ailettes 36
des deux paires est identique. Les premiéres ailettes 35
s’étendent a 1’intérieur du conduit 8 de la deuxiéme partie
3. De méme, les secondes ailettes 36 gs’étendent a
l’'intérieur du conduit 8 de la premiere partie 2. Chaque
premiere ailette 35 et seconde ailette 36 présente une
section sensiblement triangulaire avec une base et deux
cbtés. La base est implantée sur une surface latérale 32,
32"’ . Cela permet d’avoir une continuité avec la deuxieme
portion de paroi 30 et 1’un des cdtés des ailettes et ainsi
favoriser le pivotement de 1’organe d’articulation 24 a
1’intérieur des conduits 8.

L’'un des cbtés de chaque premiére ailette 35 et
seconde ailette 36 est doté de la premiere surface de butée
37 et 1l'autre cdté est doté de la deuxieme surface de butée
38. Les premiere surfaces de butée 37 sont définies dans un
méme plan E (cf. figure 7). Les deuxiémes surfaces de butée
38 sont également définies dans un méme plan F (cf. figure
7). Les deuxiémes surfaces de butées 38 sont adjacentes a
la deuxieme portion de paroi 30 de 1'organe d’articulation
24. Chaque premiére surface de butée 37 est propre a étre
en contact avec la premiere surface 9 respective des
conduits 8 dans la position d’ouverture, telle gue décrit
ci-aprés.

Les moyens de limitation comprennent en outre des
troisiemes moyens de limitation de la course de 1’organe
d’articulation 24 dans la position de fermeture. Les
troisiemes moyens de limitation de la course de 1’organe

d’articulation 24 comprennent la deuxiéme surface de butée
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38 de la premiére ailette 35 et de la seconde ailette 306,
ainsi que la deuxieme surface 10 formée par chaque conduit
8. Chague deuxiéme surface de butée 38 est propre a étre en
contact avec la deuxieme surface 10 respective des conduits
8 dans la position de fermeture telle que décrit ci-aprés.

Sur la figure 10, la premiére partie 2 et la deuxiéme
partie 3 sont dans la position d’ouverture. Dans cette
position, la lumiére 31 est alignée avec les conduits 8. En
effet, les conduits 8 s’étendent suivant 1’axe X. Chacune
des premieres surfaces de butée 37 est en contact ou en
butée avec une premiere surface 9 de chaque conduit 8. Le
plan E des premiéres surfaces de butée 37 est paralléele au
plan B des premiéres surfaces 9 des conduits 8 dans la
position d’ouverture. Dans ce mode de réalisation, le plan
B est paralléle au plan XZ. La premiére portion de paroi 29
obture 1’ouverture 7’ entre les surfaces internes 5 de 1la
premiere partie 2 et de la deuxiéme partie 3. La deuxieme
portion de paroi 30 est a 1’intérieur des conduits 8.
Celle-ci est en contact avec la deuxieme surface 10 de
chaque conduit 8. Par ailleurs, les surfaces de butée en
ouverture 19 sont en contact 1’une avec 1l’autre. En
d’autres termes les surfaces de butée en ouverture 19 sont
en butée 1l’une contre 1l’autre.

Sur la figure 11 est illustrée une ©position
intermédiaire de fermeture ou d’ouverture. Dans cette
position intermédiaire, les conduits 8 ne sont pas alignés.
Le plan B de la premiére surface 9 de la deuxiéme partie 3
forme un angle compris entre 90° et 180° avec le plan B de
la premiére surface 9 de la premieére partie 2. Dans cette
position, la premiére surface de butée 37 de la premiere
ailette 35 est en contact avec la premiere surface 9 du
conduit 8 de la deuxieéme partie 3 et la deuxiéme surface de

butée 38 de la deuxieme ailette 36 est en contact avec la
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deuxieme surface 10 du conduit 8 de la premiere partie 2.
La seconde portion de paroi 30 obture 1’ouverture 7 formée
entre les surfaces externes 6 respective de la premiére
partie 2 et de la deuxieme partie 3. Par ailleurs, les
surfaces de butée en ouverture 19 sont a distance l’une de
17 autre.

Sur la figure 12 est illustrée 1la position de
fermeture de la premiére partie 2 et de la deuxieme 3
parties. Dans cette position intermédiaire, les conduits 8
ne sont pas alignés. En particulier, le plan B de la
premiére surface 9 de la premiére partie 2 est
perpendiculaire au plan B de la premiere surface 9 de la
deuxiéme partie 3. Les deuxiémes surfaces de butée 38 des
premieres ailettes 35 et des secondes ailettes 36 sont en
contact avec les deuxiemes surfaces 10 des conduits 8. Plus
précisément, le plan F des deuxiemes surfaces de butée 38
et le plan B’ des deuxiémes surfaces 10 des conduits 8 sont
paralléles dans la position de fermeture. Les premiéres
surfaces de butée 37 sont a distance des premiéres surfaces
9. La seconde portion de paroi 30 obture 1’ouverture 7
formée entre les surfaces externes 6 de la premiéere partie
2 et de la deuxiéme partie 3. Par ailleurs, les surfaces de
butée en fermeture 20 sont en contact, soit en butée 1’une
contre 1’autre.

Sur les figures 13 a 16 est illustré un deuxiéme mode
de réalisation d’une articulation 1 selon 1’invention. Pour
des raisons de clarté et de simplification de 1la
description, les ¢éléments identiques de ce mode de
réalisation sont indiqués par les mémes références que
celles du premier mode de réalisation. En référence a la
figure 14, nous apercevons que 1l’organe d’articulation 24
présente également un corps cylindrique allongé suivant

17axe longitudinal 0. L’organe d’articulation 24 comprend
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une lumiere 31 traversant le corps de part et d’autre de
17axe longitudinal O suivant une direction transversale a
17axe longitudinal O. En particulier, la lumiére 31 s’étend
suivant une direction courbe sensiblement paralléle a la
deuxieme courbure de la paroi externe 27. L’'organe
d’articulation 24 est également monté entre la premiéere
partie 2 et la deuxieme partie 3. Le moyen de liaison 4
permettant le pivotement de la premiere partie 2 et de la
deuxiéme partie 3 et de 1l’organe d’'articulation 24 présente
dans ce mode de réalisation une vis 45 montée suivant 1’axe
d’articulation A. Cette vis 45 comprend une téte 46 et un
corps 47 allongé suivant un axe G’ paralléle a 1l'axe Z en
référence a la figure 13. Dans ce deuxieme mode de
réalisation, la longueur du corps 47 de la vis 45 est
supérieure a la longueur de 1l’organe d’articulation 24. De
la sorte, 1la wvis 45 traverse le corps de 1’'organe
d’articulation 24 de part et df'autre suivant 1’axe
longitudinale O a travers les orifices 28. Le corps 47 de
la vis 45 présente vers son extrémité libre un filetage 54.
Pour ©permettre l7articulation, la deuxieme ©partie 3
comprend deux premiers charnons 13 avec le logement
cylindrique 23 s’engageant chacun avec un deuxiéme charnon
14 de la premiere partie 2 avec le logement cylindrique 49.
Le logement cylindrique du deuxieme charnon 14 recevant
1’extrémité libre de 1la wvis 45 est taraudé de sorte a
garantir la fixation entre la premiére partie 2 et la
deuxiéme partie 3 ainsi gque leur pivotement.

Dans ce deuxiéme mode de réalisation, l’articulation
comprend également des moyens de limitation de la course
prédéterminée de 1’organe d’articulation dans la position
d’ouverture et dans la position de fermeture. Ici, le corps
de 1’'organe d’articulation 24 est dépourvu d’'ailettes

portant les deuxiemes et troisiemes moyens de limitation
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dans le premier mode de réalisation. En référence a la
figure 13, 1les deuxiemes moyens de limitation dans 1la
position d’ouverture comprennent une surface longitudinale
39 prévue sur la paroi 27 de 1'organe d’articulation 24 et
une face longitudinale 48 gue comprennent respectivement la
premiere partie 2 et la deuxieme partie 3. Plus
précisément, les surfaces latérales 32, 32’ se prolongent
vers la surface longitudinale 39 g’étendant suivant 17axe
longitudinal O de 1’organe d’articulation 24. Cette surface
longitudinale 39 est destinée a venir en butée contre la
face longitudinale 48 respectivement des premiére partie 2
et deuxiéme partie 3 dans la position d’ouverture. La face
longitudinale 48 est située sur un bord de la bordure 22 du
conduit 8 de chague premiére partie 2 et deuxieme partie 3.
La face 1longitudinale 48 est adjacente a la surface de
butée en fermeture 20. La surface longitudinale 39 permet
également de recentrer l'’organe d’articulation 24 dans les
conduits 8 dans la position d’ouverture.

Les troisiémes moyens de limitation comprennent au
moins un ergot 44 disposé sur chaque premiére partie 2 et
deuxiéme partie 3 et un pan de butée 43 d’'une rainure 40
disposée sur la paroi externe 27 de 1’organe d’articulation
24. Plus précisément, la seconde portion de paroi 30
comprend la rainure 40 qui est ouverte sur 1l’extérieur et
qui s’étend suivant une direction parallele a celle de la
deuxiéme courbure. La rainure 40 forme un fond 41, deux
flancs 42 opposés qui s’étendent suivant la direction de la
deuxiéme courbure et deux pans de butée 43 opposés qui sont
perpendiculaires a la direction de la deuxiéme courbure.
Ici, 1la rainure 40 est rectangulaire. Cette rainure 40
recoit l’ergot 44 que comprend chague premiére partie 2 et
deuxieme partie 3. Plus précisément, 1l’ergot 44 est prévu

sur la surface de butée en ouverture 19 et est orienté vers
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1l’'intérieur du conduit 8. Lors du pivotement de la deuxiéme
partie 3 et de 1’'organe d’articulation 24 par rapport a la
premiere partie 2, les ergots 44 coulissent dans la rainure
40. Lorsqu’un des ergots 44 est en butée contre un pan de
butée 43, celui-ci permet d’entrainer le pivotement de
1’organe d’articulation 24. La course de coulissement des
ergots 44 dans la rainure 40 est limitée par les pans de
butée 43.

Maintenant, en référence aux figures 17 a 18c, nous
allons décrire un troisiéme mode de réalisation de
l'articulation 1 selon 1’invention. De nouveau, pour des
raisons de clarté et de simplification de la description,
les éléments identiques de ce mode de réalisation sont
indiqués par les mémes références que celles des premier
et deuxiéme modes de réalisation précédemment décrits.

En référence a la figure 17, 1’organe d’articulation
24 comporte également un corps cylindrique allongé suivant
1l'axe longitudinal 0. L’organe d’articulation 24 comprend
une lumiere 31 traversant le corps de part et d’autre de
17axe longitudinal O suivant une direction transversale a
17axe longitudinal ©O. L’organe d’articulation 24 est
également monté entre la premiere partie 2 et la deuxieme
partie 3.

La premiere partie 2 comporte, ici, dans ce troisiéme
mode de réalisation de 1’invention, une charniere male 60
rapportée sur la premiére partie 2. Pour cela, la charniére
méle 60 comporte une paire de pattes 67 gui sont recues
dans des logements 65 aménagés a cet effet dans la premiere
partie 2. Des éléments d’assemblage 64, 1ici des vis
d’assemblage, sont recus dans des orifices 66 débouchant
dans les logements 65 de sorte a fixer en place 1la
charniere méle 60 sur la premiere partie 2. De maniére

similaire, la deuxiéme partie 3 comporte, ici, dans ce
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troisieéme mode de réalisation de 1’invention, une charniere
femelle 61 rapportée sur la deuxiéme partie 3. Pour cela,
la charniére femelle 61 comporte une paire de pattes 67 gui
sont recues dans des logements 65 aménagés a cet effet dans
la premiére partie 2. Des éléments d’assemblage 64, ici des
vis d’assemblage, sont recus dans des orifices 66
débouchant dans les logements 65 de sorte a fixer en place
la charniere femelle 61 sur la deuxieme partie 3. En
premiere variante de réalisation, la charniére méle 60 est
fixée sur la deuxiéme partie 3 et la charniere femelle ol
est fixée sur la premiére partie. Dans une autre variante
encore, les charnieres midle et femelle sont venues de
matieéres avec les parties 2 et 3.

Pour permettre 1l’articulation, la charniere mile 60
comprend deux premiers charnons 13 avec le logement
cylindrique 23 s’engageant chacun avec deux deuxiemes
charnons 14 et 14’ de 1la charniere femelle 61 avec le
logement cylindrique 49. Le logement <cylindrique du
deuxieme charnon 13 recevant l’extrémité libre de la vis 45
est taraudé de sorte a garantir la fixation entre la
premiere partie 2 et la deuxiéme partie ainsi que leur
pivotement. L’agencement des charnons est similaire a celui
du premier mode de réalisation de 1’invention précédemment
décrit. Dans le cas du troisieme mode de réalisation de
1’invention, chaque ensemble de premier charnon 13 et de
deuxiémes charnons 14 et 14’ est recu dans un réceptacle en
« U » respectif aménagé dans 1’organe d’articulation 24.
Les réceptacles sont ici au nombre de deux et positionnés
selon 1’axe longitudinal 0 de part et d’autre de la lumiere
31. Chacun des réceptacles comporte un fond 63 sous la
forme d’une portion de surface plane paralléele a 1’axe
longitudinal 0. De plus, chagque paroi latérale de la forme

en « U » du réceptacle présente un logement 28.
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L"assemblage de l’articulation est réalisé par la mise en
place des vis 50, au nombre de deux, dans chaque ensemble
de premier charnon 13, de deuxiémes charnons 14 et 14’ et
de réceptacle en forme de « U ». Le maintien des vis 50 est
réalisé par un filetage prévu dans au moins un des
logements 23, 28, 49 des ensembles de premier charnon 13,
de deuxiemes charnons 14 et 14’ et de réceptacle en forme
de « U ».

Dans ce troisieme mode de réalisation de 1’invention,
les surfaces de butée en ouverture 19 sont situées, comme
pour le premier mode de réalisation de 1’invention, par les
premiere 2 et deuxiéme 3 parties. Les surfaces de butées en
fermeture 20 sont, quant a elles, situées sur les
charnieéres male 60 et femelle 61. Toutefois, les surfaces
de butée en fermeture 20 ont un rdle supplémentaire gqui est
décrit un peu plus loin ci-dessous.

Dans ce troisiéme mode de réalisation de 1’invention,
l'articulation comprend également des moyens de limitation
de la course prédéterminée de 1’organe d'articulation 24
dans la position d’ouverture et dans la position de
fermeture. Les premiers moyens de limitation de la course
prédéterminée de 1’organe d’articulation 24 dans la
position d’ouverture présentent, de manieére similaire au
premier mode de réalisation de 1’invention, au moins deux
surfaces latérales 32, 32’ prévues sur la paroi externe 27
de 1’'organe d’articulation 24 et au moins deux faces
latérales 34, 34’ prévues respectivement sur la charniére
male 60 et la charniere femelle 61.

D’ autre part, le corps de 1l’organe d’articulation 24
est dépourvu d’ailettes portant les deuxiémes et troisiémes
moyens de limitation du premier mode de réalisation de
1’ invention. En effet, dans ce troisieme mode de

réalisation de 1’invention, 1l'articulation 1 ne comporte
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pas de deuxiémes moyens de limitation dans la position
d’ouverture au sens des modes de réalisation précédents.
Concernant les troisiémes moyens de limitation de 1la de
course de 1’organe d’articulation 24 dans la position de
fermeture, ceux-ci comportent les fonds 63 situés sur
1’organe d’articulation 24 ainsi que des faces de contact
62 situées sur une tranche externe des deuxiémes charnons
14 et 14’ et des faces de contact 62’ situées, de maniere
similaire, sur une tranche externe des premiers charnons
13.

Nous allons maintenant décrire brievement un
fonctionnement de l’articulation 1 selon le troisiéme mode
de réalisation de 1’invention. En position ouverte,
illustrée en figure 18a, les surfaces de butée en ouverture
19 sont en contact 1’une avec 1l’autre, les premiers moyens
de limitation de la course prédéterminée de 1’organe
d’articulation 24 dans la position d’ouverture ont leurs
surfaces 32, 327 respectivement en contact avec les
surfaces 34,34’. Les conduits 8 et la lumiére 31 sont
alignés permettant le passage de 1’élément souple 10.

Lors d’'un passage en position de fermeture, arrivé
dans une position intermédiaire illustrée a la figure 18b,
les faces de contact 62 ou 62’ des troisiémes moyens de
limitation de la de course de 1'organe d’articulation 24
dans la position de fermeture viennent en contact et en
appui sur les fonds 63. Cela met en mouvement 1’organe
d’articulation 24, alors que le mouvement vers la position
de fermeture se poursuit : le mouvement de 1’organe
d’articulation 24 est ainsi asservi a celui des charniéres
male 60 et femelle ol.

En position de fermeture illustrée a la figure 18c,
les surfaces de butée en fermeture 20 sont en appui 1’une

contre 1l’autre. En plus de leur rble de butée de fermeture,



10

15

20

25

30

WO 2017/042510 PCT/FR2016/052273

26

les surfaces de Dbutées en fermeture 19, wune fois en
contact, permettent de préserver les faces de contact 62 et
62’ de 1l’usure et de la déformation. Cela évite de réaliser
la butée en fermeture par le contact simultané des faces de
contact 62 et 62’ avec les fonds 63.

Lors d’'un passage en position d’ouverture, arrivé
dans une position intermédiaire, 1les surfaces 32 ou 327
vient en contact avec les surfaces 34 ou 347
respectivement. Cela met de nouveau en mouvement 1’organe
d’articulation 24, alors que le mouvement vers la position
d’ ouverture se poursuit : le mouvement de 1’ organe
d’articulation 24 est de nouveau asservi a celui des

charniéres mdle 60 et femelle 61.

Ainsi, suivant les trois modes de réalisation
présentés ci-dessous, un moyen de transfert d’information
électrique et/ou électronique tel qu’un cédble flexible 110
peut étre installé a travers les conduits 8 de la premiere
partie 2 et de la deuxiéme partie 3 et traverser la lumiére
31 de 1l’organe d'articulation 24. L’organe d’articulation
24 permet dans toutes les positions entre la position
d’ouverture et de fermeture de guider le céble flexible
tout en évitant les contraintes gue subit celui-ci
notamment lors du passage de la position d’ouverture a la
position de fermeture et inversement. Une telle
configuration garantit un rayon de courbure du céble
flexible dans la position de fermeture supérieur ou égal a
10 mm.

L’invention est décrite dans ce qui précéde a titre
d’exemple. Il est entendu que la personne de 1l'art est a
méme de réaliser différentes variantes de réalisation de
l’'invention, en associant par exemple les différentes

caractéristiques ci-dessus prises seules ou en combinaison,
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sans pour autant sortir du cadre de 1’invention.
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REVENDICATIONS

1. Articulation (1) de lunettes (100) comprenant une
facade optique (101) et au moins une branche (102) reliée a
un tenon (103) de la facade optique (101), 1l’articulation
(1) comprenant une premiére partie (2) reliée au tenon
(103) et une deuxiéme partie (3) reliée a la branche (12),
la premiere partie (2) et la deuxiéeme partie (3) étant
reliées par un moyen de liaison (4) monté suivant un axe
d’articulation (A) et étant mobiles entre une position
d’ouverture et une position de fermeture, lors du passage
de la position d’ouverture a la position de fermeture une
ouverture (7) est formée entre les surfaces externes (6) de
la premiere et de la deuxiéme partie (2, 3)
caractérisée en ce que
la premiere et la deuxiéme parties (2, 3) comprennent
chacune un conduit (8) débouchant 1’un en regard de 1l’autre
en position d’ouverture, et en ce que l1l'articulation (1)
comprend un organe d’articulation (24) monté suivant ledit
axe d’'articulation (A) entre la premiére partie et la
deuxiéme partie (2, 3), ledit organe d’articulation (24)
comprenant une paroi externe (27) obturant ladite ouverture
(7) dans toutes les positions entre la position d’ouverture

ou de fermeture.

2. Articulation (1) selon la revendication 1,
caractérisée en ce que la premiere partie et la deuxiéme
partie (2, 3) comprennent chacune une surface de butée en
ouverture (19) et une surface de butée en fermeture (20)
disposées respectivement 1’une en regard de 1’autre, les
surfaces de butée en ouverture (19) étant propres a étre en
contact dans la position d’ouverture et les surfaces de

butée en fermeture (20) étant propres a étre en contact
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dans la position de fermeture.

3. Articulation (1) selon la revendication 1 ou 2,
caractérisée en ce que le moyen de liaison (4) comprend

deux vis (14) montées suivant 1’axe d’articulation (A).

4., Articulation (1) selon la revendication 1 ou 2,
caractérisée en ce gue le moyen de liaison (4) comprend une

vis (45) montée suivant l’axe d’articulation (A).

5. Articulation (1) selon la revendication 3 ou 4,
caractérisée en ce que 1'organe d’articulation (24)
présente un axe longitudinal (0O) et au moins deux orifices
(28) dont les axes sont paralléles a 1’axe longitudinal,
1’organe d’articulation étant monté pivotant sur la ou les
vis (14 ; 45) au moyen des orifices (28) sur une course

déterminée entre la position d’ouverture et la position de

fermeture.
6. Articulation (1) selon 1la revendication 5,
caractérisée en ce que 1'organe d’articulation (24)

comprend une lumiere (31) traversant le corps de 1'organe

d’articulation (24) de part et d’autre.

7. Articulation (1) selon 1’une quelconque des
revendications 1 a 6, caractérisée en ce qu’elle comprend
des premiers moyens de limitation de la course de 1’organe

d’articulation (24) dans la position d’ouverture.

8. Articulation (1) selon la revendication 7,
caractérisée en ce gue les premiers moyens de limitation de
de la course de 1'organe d’articulation (24) comprennent au
moins deux surfaces latérales (32, 32') disposées sur la
paroi externe (27) de 1l’organe d’articulation (24) de part

et d'autre de 17 axe longitudinal (0) de 1’ organe
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d’articulation (24) et au moins deux faces latérales (34,
34") disposées respectivement sur une premiere partie (2)

et deuxieéme parties (2).

9. Articulation (1) selon 1’une quelconque des
revendications 1 & 8, caractérisée en en ce qu’elle
comprend des seconds moyens de limitation de la course de

1’ organe d’articulation (24) dans la position d’ouverture.

10. Articulation (1) selon 1la revendication 9,
caractérisée en ce que les seconds moyens de limitation de
la course de 1’organe d’articulation (24) comprennent

- une premieére surface de butée (37) disposée sur un cdté
respectivement d’une premiere ailette (35) et d’une
seconde ailette (36) d’au moins une paire d’'ailettes;
la premiére ailette (35) et la seconde ailette (36)
étant disposées sur la paroi externe (27) de 1’organe
d’articulation (24) de part et d'autre de 1'axe
longitudinal (0Q) ; et,

- une premieére surface (9) formée par chague conduit (8),

chaque premiere surface de butée (37) étant en contact avec
la premiere surface (9) respective des conduits (8) dans la

position d’ouverture.

11. Articulation (1) selon 1’'une quelconque des
revendications 1 a 10, caractérisée en ce qu’'elle comprend
des troisiémes moyens de limitation de la course de

1’organe d’articulation (24) dans la position de fermeture.

12. Articulation (1) selon la revendication 11,
caractérisée en ce que les troisiemes moyens de limitation
de la course de 1'organe d’articulation (24) comprennent
une deuxiéme surface de butée (38) disposée sur un cbdté

respectivement de la premiere ailette (35) et de la seconde
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ailette (36) et d’'une deuxiéme surface (10) formée par
chaque conduit (8), chaque deuxiéme surface de butée (38)
étant en contact avec la deuxieme surface (10) respective

des conduits (8) dans la position de fermeture.

13. Articulation (1) selon la revendication 11,
caractérisée en ce gue les troisiemes moyens de limitation
de la course de 1’organe d’articulation (24) comprennent au
moins un ergot (44) disposé sur chaque premiére partie (2)
et deuxieme partie (3) et un pan de butée (43) d’'une
rainure (40) disposée sur la paroi externe (27) de 1’organe
d’articulation (24) et dans laquelle 1’ergot (44) est
propre a coulisser, le pan de butée (43) étant en contact

avec 1l'ergot (44) dans la position de fermeture.

14. Articulation (1) selon la revendication 11,
caractérisé en ce que, l'articulation comprenant des
charniéres méle (60) et femelle (6l1), les troisieme moyens
de limitation de 1la course de 1’organe d’ancrage (24)
comprennent au moins une face de contact (62,62') disposée
sur chagque charniére madle (60) et femelle (61) et un fond
(63) d’'un réceptacle aménagé dans 1l’organe d’articulation
(24), la face de contact (62,62') étant agencée de sorte a
venir en contact et en appui sur le fond (63) lors d'un
passage de la position d’ouverture a la position de

fermeture.

15. Lunettes (100) comprenant une facade optique
(101) et deux branches dont chacune est reliée a un tenon
de la facade optique (101) caractérisées en ce qu’elles
comprennent au moins une articulation (1) selon 1’une
quelconque des revendications 1 & 14 et des moyens de
transfert d’information électronique et/ou électrigue

configurés de maniere a traverser les conduits (8) de la
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premiere partie (2) et de la deuxieme partie (3) et la

lumiere (31) de 1l’organe d’articulation (24).
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