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Przedmiotem wynalazku jest urzadzenie do svgnaliza-
cji poziomu materialu w zbiormku zwlaszcza poziomu
matenialow syvpkich takich jak piasek. zboze, widry
drzewne. cement, maka itp. :

Znane s3 urzadzenia do sygnalizacji poziomu mate-
nahi dziakajace na zasadzie przestaniania przez matenat
strumicnia swictlnego lub strumicnia promicniow ania
rentgenowskiego. Pojawicnie si¢ materialu na drodze
strumienia powoduje jego zanik lub zmniejszenic natgze-
nia promicniowania, co kst sygnakm o poziomic mate-
naln w zbiomiku.

Znane s3 rowniez urzadzenia z czujnikiem membrano-
wym. Membrana zwigzana jest z svgnalizatorem. ktérym
jest najczescicj przelacznik elektryczny. Nacisk matenatu
na membran¢ powoduje uruchomienie sygnalizatora.

Znane «3 takie urzadzenia wykorzystujace odmienne

wiasnosci diclekiryczne i magnetyczne gromadzonego
materiatu i powictrza. Zmiany diclektryczne zwigzane z
pojawicniem si¢ materialu s3 sygnalem do okreslenia
pozZiomu.

Urzadzenia dzialapyce na zasadzie wykorzystania pro-
micniowania s3 szkodliwe dla istot zywych. Stad nie
mogg by¢ stosowane w kazdych warunkach.

Urzadzenia 7z czujpikami membranowymi stosowane
by¢ moga jedynic dla tych materialdw. ktore wywicrajg
nacisk na Scianki zbiornika jak np. 7boze lub piasek. Nie
moga by¢ stosowane dia matenaléow takich jak frociny
lub maka. Bliska obecnosc praclacznikéw elektryczmych
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uniemozliwia stosowanie ich dla materialow latwopal-
nych i wybuchowych.

Uradzenia wykorzystujaoe zmiany dielektnczne nie
mogg byc stosowane dla materialow. kiorveh stake die-
Iektryczne niewicle roznig si¢ od powietrza.

Urzadzenie do svgnalizacj poziomu matenatu wedlug

wynalazku posiada czunik stanowigey konconkg prze-
suwnego rozdzielacza umocowanego na tloku silownika
Jjednostronnego dzialania.
Przesuwny rozdziclacz polgczomy jest z przekazmikicm
sygnahlu. oraz z obwodem utrzymania tloka sslownika w
polozeniu wskazujacym poziom materialn w zbiorniku.
Obwéd ten stanowi rozdzielacz posredniczacy 1 zawor
zwrotny potaczony z rozdzielaczem wechodzacym w sklad
ukladu zasilania silownika. Uklad zasilania silownika
sklada si¢ z rozdzielacza polaczonego poprzez zawor
diawiacy ze zbiomikiem spr¢Zonego powictrza. kion z
kolei polaczony jest poprzez nastawny zawor zwrotny z
rozdzielaczem. Slownik posiada taki uklad zasilania. z¢
wykonuje co pewien mozliwy do regulowania okres czasu
ruch do dolu 1 z powrotem. Jezeli podczas ruchu tloka do
dotu rodziclacz natrafia na opor to zostaje przesterowany
i podaje sygnal o osiagnigciu poziomu materiatu w zbior-
niku. Jezeli poziom matenialu w zbiorniku opada to wraz
z opadajacym poziomem przesuwa si¢ do dohu thok sitow-
nika na dlugosc skoku. Po dalszym opadnigciu poziomu
materiafu 7zanika nacisk matenalu na przesuwny rozdzie-
lacz. Powoduje to zanik sygnalu i silownik ponownie
zaczyna wykonywac okresowe ruchy.
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Inne rozwigzanie urzadzenia wedlug wynalazky
posiada czujnik stanowigcy koficowkg przesuwnego roz-
dzielacza umocowanego na tloku silownika dwustron-
nego dzialania. Przesuwny rozdzielacz polaczony jest z
przekaznikiem sygnalu oraz z obwodem utrzymania
tloka silownika w polozeniu wskazujacym poziom mate-
rialu w zbiorniku. Obwdd ten stanowi rozdzielacz pos-
redniczgey i zawor zwrotny polyczony z rozdzielaczem
wchodzacym w skiad ukiadu zasilania sitownika. Ukiad
zasilania sitownika sklada si¢ z rozdzielacza polgczonego
-poprzez dodatkowy rozdzielacz sterowany krzywka
umocowany na tloku sifownika i poprzez zawor dlawigcy
ze zbiornikiem sprezoncgo powietrza, kidry jest poly-
czony 7z powrotem poprzez. zawor zwrotny z rozdziela-
czem. %
W W) iku zastosowania urzqdzema wedlug wyna-
-lazku uzyskuje si¢ mozliwos$¢ sygnalizacji poziomu mate-
rialu w sposob nieszkodliwy i bezpieczny dla otoczenia.
Moze ono mieé zastosowanie dla roznych materiatow.
Moie znaleié¢ zastosowanie w roéznych warunkach gdzie

wysi¢puje intensywne zapylenie materialem w zbiorniku..

Urzgdzenie to moze byé rowniez siosowane jako czujnik
przy automatycznej regulacji dwuwartosciowej poziomu.
" Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przykladzie
wykonania na rysunku, na ktérym fig.l przedsiawia
urzgdzenie do sygnalizacji poziomu materiatu w zbior-
niku z sitownikiem jednostronnego dzialania. u fig. 2 —
urzgdzenic z silownikiem dwustronnego dzialania.

Sitownik 1 jednostronnego dzialania zasilany jest sprg-
zonym powietrzem poprzez rozdzielacz 2. Na tioku
sifownika 1 umieszczony jest przesuwny rozdziclacz 3.
ktdrego koncowka stanowi czujnik 4 poziomu materiatlu
w zbiorniku zasypowym. Uklad zasilania silownika 1
sklada si¢ 7¢ wspomnianego rozdzielacza 2. zaworu dia-
‘wigcego 8. zbiornika 6 sprezonego powietrza i nastaw-
nego- zaworu zwrotnego 7. Przesuwny rozdzielacz 3
polgczony jest z pacumatyczno-clektryczay m przekazni-
kiem sygnalu 8. Rozdzielacz 3 polaczony jest rowniez z
obwodem utrzymania tloka silownika 1 w potozeniu
wskazujacvm poziom materiatu w zbiorniku zasypo-
wvm, Obwdd ten steruje rozdzielacz 2 poprzez rozdzie-
lacz posredniczacy 9 i z awor zwrotny 10.

W urzgdzeniu wedlug fig. | zbiornik 6 napetniany jest
pmucuzem poprzez rozdziclucz 2 i rcgulu\\.m\ 2awor
dlawigey 8. Po napehieniu zbiornika 6 do cisnienia
takiego. z¢ nasigpi otwarcie nastawnego zaworu 7wrot-
nego 7 nasi¢puje przesterowanic rozdziclacza 2. Tak zasi-
lony spre2onym powsetrzem silownik 1 wykonuje ruchdo
dotu. Poprzez przesterowany rozdzielacz 2 i zawor dla-
wiacy 8§ w kierunku niedlawionego przeplywu nastgpuje
szvbkie oproanienic zbiornika 6 z powictrza. Spadek cis-
nienia w zbiorniku 6 powoduje powrot rozdziclacza 2 w

normaine potozenie. W wyniku tego odpowietrzony: jest:

sifownik 1. ktdrego tlok wraca w géme potozenie oraz
ponownic napelifiany jest zbiornik 6. Czgstotliwosé
ruchéw sitownika mozna regulowa¢ poprzez dlawienie
_ przephywu zaworem dlawigeym 5.
Jezeli w ruchu do dohu tloka silownika 1 koncowka
rozdzielacza 3 stanowiaca czujnik 4 napotka na opor
materialu w zbiornjku zasvpowym, to nastgpi przestero-
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wanie rozdzielacza 3. Poprzez przesterowany rozdzielacz
3 podany jest sygnal na przckaznik 8 clektropnecumaty-
czny. Jednoczesnie nast¢gpuje przekazanie sygnatu na
rozdzielacz poseredniczacy 9. Przesterowany rozdzielacz
poiredniczacy 9 podaje ciénienie na roadzielacz 2 pewo-

duj gctym utrzvmame w p07yq| pr7esterowama CO utrzy-

'mu1c tlok silownika 1 w dolnej pozyciji.

Urzadzenic z sifownikiem 1 dwustronnego dzialania
wedtug fig. 2 zawiera w ukladzie zasilania dodatkowy
rozdzielacz 11 sterowany krzywkg 12 umocowany na
tloku sitownika 1 dwustronncgo dzialania. Ponadto w
miejsce nastawnego zaworu zwrotnego wprowadzono
normalny zawér zwrotny 13. Urzadzenie (o zasada dzia-
fania nie rozni si¢ od urzadzenia z silownikiem jednos-
tronnego dzialama prsedstawionego na fig. 1.

Jezeli dok sitownika 1 znajduje si¢ w gérnym poloze-
niu 10 przez rozdzielacz 11 | zawor dlawigey S napetniany
jest sbiornik 6 sprgzonego powictrza. Po osiggnigeiu
okreslonego cisnienia nast¢puje przesteromanic rozdzie-
lacza 2 zasilajgeego silownik 1. Sownik 1 wykonuje ruch
do dotu powodujge tym przesterowanic rozdzielacza 11.
Przez rozdzielacz 11 nast¢puje odpowietrzenie zbiornika
6 powodujgc 1ym powrot rozdziclacza 2 w polozenie
normalne i w dalszej koléjnosci thoka sitownika 1 w poto-
zenie gorne.

Uklad sygnalizacji poziomu i podirzymania toka
sifownika w dolnym potozeniu jest taki sam jak w urzy-
dzeniu 7 fig. 1. ’

Zastrzezenpia patentowe

I. Urzadzenie do sygnalizacji poziomu materialu w
zbiorniku. zwilaszcza poziomu materialow sypkich.
zawicrajace czuynik poziomu materiadow polgezony ¢
przckaznikiem sygnatu. znamienne tym. Zze czujnik (4)
stanowi koncowke przesuwnego rozdzielacza (3) umie-
szczonego na toku sifownika (1) jednostronnego dziala-
nia zasilanego przez uklad skladajaey sig¢ z rozdzielacza
(2) polaczonego przez zawor dlawigey (8) ze zbiornikiem
(6) sprezonego powietrza. Kidry jest polgczony poprzez
nastawny zawor zwrotny (7) z rozdziclaczem (2). przy
czym przesuwny rozdziclacz (3) polaczony jest 2 przeka-
znikiem s\ gnalu (8) oraz poprzez rozdziclacz posredni-
czgey (9) 1 zanwor zwrotny (10) 2 rozdziclaczem (2).

2. Urzgdzenie do sy gnalizagji poziomu materiatu w
zbiorniku. 7wlaszcza poziomu materialow  sypkich.
zawicraigee czunih poziomu materiahe, polyezony 7
przekaznikiem sygnatu. znamienne tym. z¢ czujnik (4)
stanowi koncowkg przesuwnego. rozdzielacza (3) umie-
szczonego na tloku sitownika (1) dwustronnego dzialania
zasilanego przez uklad sktadajacy si¢ z rozdzielacza (2)
polgczonego poprzez dodatkowy rozdzielacz (11 stero-
wany krzywka (12) umocowang na tloku silownika (1).
oraz poprzez zawor dlawiacy (§) ze zbiornikiem (6) spr¢-
zonego powietrza, ktory jest polaczony poprzez zawor
zwrotny (13) z rozdzielaczem (2). przy czym przesuwny
rozdzielacz (3) polyczony jest 7 przekaznikiem sygnatu
(8) oraz poprzez rozdziclacz posredniczacy. (9) i zawée
zwrotny (10). 7 rozdziclaczem (2)



112 163

Fig 1

Fig2



	PL112163B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


