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Predmetom 'vynédlezu je manipuldtor vy-
stuZe -uréeny k zaveseniu na zavesnu trat
pomocou zdvesnych vozikov, segmentov a
vahadla. Predstavuje novy spfsob dvihania
vystuZe a nahrddza predovSetkym zariadenia
obdobného druhu, ktoré si rieSené parale-
rogramom. Pozostdva z nosnika, Sikmého
ramena pevne spojeného hydraulickym val-
com spejenym aspoil jednou volnou kladkou
a pevnou kladkou, segmentu a ramena roz-
deleného fapom na dve Casti, priCom dolné
gast ramena, na ktorej je st¢asne upevnené
lano spojené hornym hydraulickym valcom
a so segmentom doinym hydraulickym val-
com. Takto vznikne systém, kiory mé oproti
doteraz zndmym rieSeniam mensi pocet hyd-
raulickych valcov. Dalej sa vyznaluje jed-
noduchou konstrukciou a lepSimi manipu-
lagnymi schopnostami.
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" Vynélez sa tyka manipuldtora vystuze,
ktory je urfeny k zaveseniu na - zdvesnu
trat pomocou zdvesnych vozikov, segmentu

a wahadla.

Dosial zndme zarladema obdobneho dru-
hu sd rieSené tak, Ze zdvihacie rameno
predstavuje hydraulick;’r paralerogram. Je
to rieSenie materidlovo a ekonomicky né-
rotné a okrem toho niektoré takéto riefe-
nia maja malé manipulatné schopnosti s
nosiom segmentov. v horizontdlnom smere.

Dalsie zariadenia nemaju rieSeny pohyb
nosita vo vertikdlnom smere, predovSetkym
jeho vyklonenie z vodorovnej polohy. Rie-
Senia s dvihanim ramena hydraulickymi ro-
taCnymi motormi pomocou retaze st jednak
ekonomicky naro¢né a tieZ potrebuju ro-
tatny motor, ktory potrebuje vit3ie mno¥-
stvo oleja za €asovil jednotku, preto je tu
potreba dalSich pridavnych prvkov.

Horeuvedené nedostatky st odstranené

manipulgtorom vystuZe podla vyndlezu, kto-
rého podstata spofiva v tom, Ze pozostdva
z nosnika, 8ikmého ramena pevne spojené-
ho s nosnikom a osadeného hydraulickym
valcom spojenym aspoii jednou volnou klad-
kou a pevnou kladkou, segmentu a ramena
rozdeleného fapom na dve &asti,
dolnd ¢ast ramena je s ‘hornou castou ra-
mena, na ktorej je stifasne upevnené lano,
spojend hornym hydraulickym valcom a so
segmentom dolnym hydraulickym valcom.
Zariadenie v takomto usporiadani je opro-
ti obdobnym zariadeniam jednoduch$ie a
ekonomicky priaznivejSie. Je predpoklad, Ze
sa to prejavi tieZ ma zniZenej poruchovosti,
¢o je zvlast doleZité w stiesnenych banskych
priestoroch, pre ktoré je manipuldtor vy-
stuZe urdeny. VyuZitim lana ako zdvihacie-
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ho prvku sa v§razne zvysi G&innost, pretoZe

sa takto vyluuji prevodné mechanizmy.
RieSenim upevnenia S$ikmého ramena na

nosnik -sa dosiahne znatného zdvihu. Na-

"kolko nie st tu zaradené rotatné hydraulic-

ké motory, je moZné manipuldtor vystuZe
rie8it v menS$ich rozmeroch, nie je potrebné
také velké mnoZstvo hydraulického oleja,
rozmery hydraulického agregdtu mdzu byt
mensie a sui vylifené plesakdve h dlce
venla manipuldtora wystuze. .

Na prilohe je zndzorneny puklad Vyhoto-
venia manipuldtora vystuze :

Na zdvesnej drdhe 1 si urmestnene po-
mocou vahadla 12 a dchytu 15 ]ednalk Z8-
vesné dva voziky predxne 3 a tieZ zdvesny
vozik zadny 2. Na nosniku 4 je uchytené
$§ikmo rameno 18, v ktorom je osadeny hyd-
raulicky valec 8 opatreny volnou a pevnou

_kladkou. Lano 9 je uchytené pomocou tchy-

tu lana 11, upevnené na 3ikmé rameno 10 a
oko 6 na hornd ¢ast ramena 5.

Vzhladom k nosnosti méZe byt lan 9, G-
chytov lana 11 ako aj kladiek umiestnenych
na hydraulickom valci 8 viac vedla seba.
Rameno 5, ktoré je deliacou hranou 16 de-
lene na dolni Cast 18 ramena % a horad
Cast ramena 5, je uchytené na nosniku 4
pod Gchytom ramena 13. Na ramene 5 je
sutasne uchytené lano 9, oko 6, a hydrau-
licky valec dolny 7.

Rameno 5 jé ukondené segmentom 17, na
ktory je moZné upevnit nosié segmentov
Hornd cCast ramena 5 je &iastofne delend,
¢o umoZiiuje pri vysuve hydraulického val-
ca 8, ked sa navzdjom pribliZujd s ramenom,
aby sa tento do neho zasunul. Hydraulicky
valec dolny.7 umoZiiuje natddanie vo ver-
tikdInom smere,

PREDMET VYNALEZU

Manipuldtor vystuZe zaveseny na zévesnej
trati pomocou z4vesnych vozikov, segmen-
tu nosnika a vahadla vyzna&ujici sa tym,
Ze pozostdva z nosnika (4), Sikmého ramena
(10) pevne- spojeného s nosnikom (4) a o-
sadeného hydraulickym walcom (8) spoje-
nym aspoii jednou volnou kladkou a pevnou

kladkou, segmentu (17) a ramena rozdelo-
vaného deliacou hranou {16) na dve d&asti,
prifom dolnd ¢&ast (18) ramena (5) je s
hornou ¢astou ramena (5}, na ktorej je st-
¢asne upevnené lano (9), pevné spojend a so
segmentom (17) je spojend dolnym hyd-

‘raulickym valcom (7).
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