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DESCRIPCION

Sistema que comprende al menos un electrodoméstico, al menos un aparato de limpieza autopropulsado y un
dispositivo de control

Campo de la técnica

La invencion se refiere a un sistema que comprende al menos un electrodoméstico, al menos un aparato de limpieza
autopropulsado y un dispositivo de control para controlar el funcionamiento del aparato de limpieza, en el que el
electrodoméstico y/o el aparato de limpieza se disefian para transmitir su tipo de aparato, su ubicacién actual y/o su
estado de funcionamiento actual al dispositivo de control.

La invencion se refiere ademas a un procedimiento para el funcionamiento de un 10 sistema que comprende al menos
un electrodoméstico, al menos un aparato de limpieza que se mueve automaticamente y un dispositivo de control para
controlar el funcionamiento del aparato de limpieza, en el que el electrodoméstico y/o el aparato de limpieza transmite
su tipo de aparato, su ubicacion actual y/o su estado de funcionamiento actual al dispositivo de control.

Estado de la técnica
En el estado de la técnica se conoce una gran variedad de modelos de electrodomésticos y de aparatos de limpieza.

Los electrodomésticos pueden ser, por ejemplo, robots de cocina, lavadoras, lavavajillas, hornos, placas de coccién,
cafeteras o aparatos de limpieza como aspiradoras o maquinas friegasuelos.

En el estado de la técnica, los dispositivos de limpieza autopropulsados son conocidos, por ejemplo, como robots
aspiradores o robots friegasuelos. Los dispositivos de limpieza autopropulsados presentan un dispositivo de
navegacion mediante el cual el aparato de limpieza puede orientarse dentro de un entorno. El dispositivo de
navegacion suele incluir un dispositivo de deteccién, por ejemplo, un dispositivo de captura de imagenes como una
camara o un dispositivo de medicién de distancias, que registra datos del entorno, que finalmente se combinan para
formar un mapa del entorno. Basandose en el mapa del entorno, el aparato de limpieza puede navegar por el entorno
sin colisiones y estimar su propia posicion.

Ademas, se conoce la posibilidad de controlar los electrodomésticos o aparatos de limpieza con un dispositivo de
control interno o externo. En el sentido de un dispositivo de control interno, el dispositivo de control es un dispositivo
de control local que esta integrado en el electrodoméstico o el aparato de limpieza. Los dispositivos de control externos
son, por ejemplo, mandos a distancia y/o dispositivos de comunicacién moviles de un usuario, con ayuda de los cuales
el electrodoméstico o aparato de limpieza se puede controlar a distancia a través de un enlace de comunicacion.

Ademas, de acuerdo con el estado de la técnica se sabe, por ejemplo, por el documento EP 1 967 116 B2, como se
puede controlar un aparato de limpieza automaticamente en funcién de una contaminacion detectada. Un dispositivo
sensor del aparato de limpieza detecta un grado de suciedad de una superficie de suelo, controlandose el
funcionamiento del aparato de limpieza, en caso necesario, en funcion del grado de suciedad.

La memoria impresa EP 2 996 007 A1 revela un procedimiento para el funcionamiento de un sistema que comprende
al menos un electrodoméstico fijo y un electrodoméstico mévil, en el que los electrodomésticos se comunican
inalambricamente entre si y el al menos un electrodoméstico fijo actla como interfaz de usuario para el
electrodoméstico movil. El estado de funcionamiento del electrodoméstico moévil, como el nivel de carga de la bateria,
el nivel de llenado de la camara de polvo, etc., se puede comunicar al electrodoméstico fijo y mostrar en una pantalla.
Ademas, un usuario puede realizar una accion operativa en el electrodoméstico fijo para controlar el electrodoméstico
movil.

Resumen de la invencién

Partiendo del estado de la técnica anteriormente expuesto, la invencién se plantea el objetivo de conseguir que un
electrodoméstico y un aparato de limpieza autopropulsado cooperen de manera ventajosa, en particular de forma
totalmente automatica.

Para resolver esta tarea, se propone en primer lugar un sistema que comprende al menos un aparato electrodoméstico,
al menos un aparato de limpieza autopropulsado y un dispositivo de control para el control del funcionamiento del
aparato de limpieza, disefiandose el dispositivo de control para controlar el funcionamiento del aparato de limpieza en
funcién de un estado de funcionamiento transmitido del electrodoméstico.

Segun la invencion, el electrodoméstico y el aparato de limpieza ya no funcionan independientemente el uno del otro,
sino que estan vinculados en cuanto a su funcionamiento de manera que el funcionamiento del aparato de limpieza
dependa de un estado de funcionamiento actual del electrodoméstico. De este modo, el funcionamiento del aparato
de limpieza puede depender de un uso (activo) 0 no uso (inactivo) actual, del tipo de funcionamiento actual o de otro
estado de funcionamiento del electrodoméstico. En especial, el dispositivo de control del sistema puede disefiarse y
configurarse para controlar el aparato de limpieza al inicio y/o al final de una operacién del electrodoméstico de modo
que el aparato de limpieza realice una operacién de limpieza en el emplazamiento del electrodoméstico.
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Se propone que el electrodoméstico sea un robot de cocina, un aparato de limpieza de ventanas, una lavadora o una
secadora. Durante el funcionamiento de estos electrodomésticos, se puede producir una contaminacioén del entorno,
en particular durante la carga o el vaciado del respectivo electrodoméstico. En el caso de un robot de cocina, por
ejemplo, los alimentos que se introducen en un recipiente pueden caer al suelo. En el caso de un limpiacristales y/o
de una lavadora, puede ocurrir que el liquido gotee y caiga al suelo. En el caso de una secadora, es habitual que,
después de que la colada contenida en la secadora haya terminado de secarse, las pelusas caigan de un filtro de
pelusas y acaben en el suelo. Por lo tanto, en la zona de todos estos electrodomésticos es necesario limpiar una zona
circundante de la habitacién, en particular, una superficie de suelo adyacente. Esto requiere normalmente usar la
aspiradora o fregona. El momento en el que se produce la contaminacion esta relacionado con el estado de
funcionamiento actual del electrodoméstico. Normalmente, este momento es un momento inmediatamente anterior al
funcionamiento del electrodoméstico o un momento inmediatamente posterior al funcionamiento del electrodoméstico.
En el caso de un robot de cocina, la probabilidad de contaminacién es especialmente alta en el momento del estado
de funcionamiento "llenado del recipiente", mientras que, en el caso de una lavadora 0 una secadora, |a probabilidad
de contaminacién es especialmente alta en el momento del estado de funcionamiento "vaciado del electrodoméstico".
El dispositivo de control del sistema recibe la informacién sobre el estado de funcionamiento del electrodoméstico y, a
continuacion, controla el aparato de limpieza de manera que se elimine la contaminacién que se produce normalmente.
El dispositivo de control puede obtener la informacién sobre el estado de funcionamiento actual del electrodoméstico
consultando al respectivo electrodoméstico o recibiendo una sefial de estado transmitida por el electrodoméstico.
Ademas de los electrodomésticos mencionados, también se pueden conectar en red otros electrodomésticos. En
particular, es aconsejable integrar un electrodoméstico en el sistema si puede beneficiarse de la limpieza mediante el
aparato de limpieza del sistema, es decir, si la suciedad suele ser causada por el electrodoméstico.

Se propone que el dispositivo de control sea un dispositivo de control integrado del aparato de limpieza o un dispositivo
de control externo, presentando el dispositivo de control un enlace de comunicacion con el aparato de limpieza y el
electrodoméstico. Asi, el dispositivo de control del sistema puede ser un dispositivo de control integrado en el aparato
de limpieza o, alternativamente, un dispositivo de control independiente dispuesto fuera del electrodoméstico y del
aparato de limpieza. En particular, también es posible que el dispositivo de control esté asignado a un servidor web,
especialmente a una asi llamada nube.

Ventajosamente, el electrodoméstico y el aparato de limpieza estan registrados en el dispositivo de control, incluyendo
el dispositivo de control especialmente una informacion sobre el tipo del respectivo aparato y una ubicacién del aparato.
Al dispositivo de control también se le puede asignar ventajosamente un dispositivo de entrada externo, en particular
un dispositivo de comunicacion moévil del usuario, a través del cual el usuario puede realizar una entrada, en especial
un registro del respectivo aparato. El dispositivo de entrada puede ser, en particular, un teléfono movil, un ordenador
portatil o una tablet. Si el dispositivo de control es un componente del aparato de limpieza, el registro de otro aparato
de limpieza o de uno o mas electrodomésticos del sistema puede realizarse ventajosamente de forma manual a través
de su dispositivo de control o, preferiblemente, mediante comunicacién inalambrica por medio de un terminal externo.
De nuevo, el teléfono mévil de un usuario o similar puede ser adecuado para ello si se ha instalado una aplicacién
correspondiente en el terminal.

Se propone ademas que el sistema comprenda una red de comunicacion en la que el electrodoméstico y el aparato
de limpieza estén en comunicacion entre si a través del dispositivo de control. La red de comunicacion puede ser
ventajosamente una red de radio. La comunicacién entre los aparatos del sistema y el dispositivo de control puede
producirse, por ejemplo, a través de WLAN, Bluetooth o Zigbee. También es posible la comunicacién por cable, en
particular a través de PowerLAN. Ventajosamente, la red de comunicacion es una red de comunicacion de un sistema
domotico que tiene un gran numero de electrodomésticos y/o aparatos de limpieza que estan conectados a un
dispositivo de control central. El dispositivo de control central esta disefiado para recibir informacién de los
electrodomésticos y transmitir informacion a los electrodomésticos, pudiéndose transmitir un estado de funcionamiento
de un electrodoméstico al dispositivo de control central de forma continua o a intervalos especificos o en ocasiones
especificas. Ademas, el sistema domoético puede incluir una pluralidad de otros dispositivos, por ejemplo, persianas
enrollables, un sistema de calefaccion, un sistema de ventilacion, un sistema de iluminacién, un sistema de video-
audio y similares.

El dispositivo de control y/o el aparato de limpieza pueden comprender ademas un mapa de entorno que incluya el
entorno del aparato de limpieza y/o el entorno del sistema. El mapa de entorno contiene ventajosamente informacion
sobre una posicion del electrodoméstico y del aparato de limpieza, asi como, en su caso, también informacion
adicional, por ejemplo, sobre un estado de funcionamiento del electrodoméstico y/o del aparato de limpieza. De esta
manera, el dispositivo de control tiene conocimiento de la informacién relevante de los electrodomésticos y/o aparatos
de limpieza conectados en red en el sistema, de manera que, por ejemplo, de entre un gran nimero de aparatos de
limpieza disponibles, se pueda seleccionar uno que pueda servir mejor al electrodoméstico que actualmente requiere
un servicio de limpieza. No es absolutamente necesario que la informacion como tal se escriba en el mapa del entorno.
Mas bien, un aparato de limpieza y/o electrodoméstico almacenado en el mapa de entorno puede tener asignado un
archivo separado que contenga informacion sobre el aparato, por ejemplo, un estado de funcionamiento del
electrodoméstico. El dispositivo de control del sistema puede acceder a este archivo antes de calcular una estrategia
de funcionamiento y consultar la informacién correspondiente sobre el electrodoméstico y/o el aparato de limpieza. La
informacién sobre un electrodoméstico puede referirse, por ejemplo, también a una posicion, un tamafio de una
superficie de apoyo y/o una altura de instalacién del electrodoméstico en relacion con respecto a una superficie de
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suelo. Esta informacion proporciona al dispositivo de control del sistema una indicacion de qué zona que rodea al
electrodoméstico puede estar sucia, con el fin de controlar en consecuencia el funcionamiento del aparato de limpieza
para que la suciedad sea eliminada por completo.

El funcionamiento del aparato de limpieza, que es controlado por el dispositivo de control, puede servir para una
variedad de tareas diferentes, por ejemplo, limpieza por succién y/o limpieza por fregado. Ademas, también son
posibles operaciones de desinfeccion, neutralizacion de olores, pulido, esmerilado, soplado o similares.

Ademas del sistema descrito anteriormente, también se propone con la invencién un procedimiento para el
funcionamiento de un sistema que comprende al menos un electrodoméstico, al menos un aparato de limpieza que se
mueve automaticamente y un dispositivo de control para controlar una operacién del aparato de limpieza, en el que el
dispositivo de control controla una operacién de limpieza del aparato de limpieza en dependencia de un estado de
funcionamiento transmitido del electrodoméstico. Como se ha explicado antes en relacién con el sistema segun la
invencion, el procedimiento puede utilizarse para realizar la limpieza en la zona del electrodoméstico en el caso de un
estado de funcionamiento definido del electrodoméstico, concretamente mediante un aparato de limpieza que esta
conectado al electrodoméstico a través del sistema. Para ello se transmite al dispositivo de control un estado de
funcionamiento actual del electrodoméstico y el dispositivo de control genera una orden de control correspondiente al
estado de funcionamiento del electrodoméstico. En particular, se puede controlar una limpieza en el lugar del
electrodoméstico en el momento del comienzo, durante o después del uso del electrodoméstico.

Para conectar en red el electrodoméstico y el aparato de limpieza y/o una pluralidad de electrodomésticos y/o una
pluralidad de aparatos de limpieza dentro del sistema es necesario que primero se registren dentro del sistema. Para
ello, se sugiere que el electrodoméstico y/o el aparato de limpieza transmita su tipo de aparato, su ubicacion actual
y/o su estado de funcionamiento actual al dispositivo de control. La transmisién de esta informacién al dispositivo de
control se puede producir, por ejemplo, mediante introduccién manual en una interfaz de entrada del dispositivo de
control o de un dispositivo externo en comunicacién con él, o automaticamente, por ejemplo, escaneando la
informacién correspondiente del aparato de limpieza y/o del electrodoméstico. Para ello, el electrodoméstico y/o el
aparato de limpieza pueden transferir al dispositivo de control un cédigo que contiene informacién y/o, por ejemplo,
llevar en una cara exterior de la carcasa, en particular un coédigo de barras o un codigo QR, en el exterior de una
carcasa.

Se propone ademas que el dispositivo de control emita una orden de control para mover el aparato de limpieza a la
ubicacién actual del electrodoméstico y realizar una operacién de limpieza en la ubicacién del aparato, después de lo
cual el aparato de limpieza se desplaza hasta el electrodoméstico y realiza la limpieza. Por ejemplo, un
electrodoméstico del sistema puede transmitir un estado de funcionamiento al dispositivo de control indicando que una
operacion se ha completado con éxito. A continuacion, el dispositivo de control comprueba qué tarea de servicio es
necesaria cuando se produce este estado de funcionamiento y qué aparato de limpieza del sistema esta disponible
para ello. Se puede tener en cuenta la ubicacién actual de los dispositivos de limpieza. A continuacion, el dispositivo
de control transmite una orden de control al aparato de limpieza seleccionado para que se desplace a la ubicacion del
electrodoméstico y realice alli la limpieza. Si se dispone de varios aparatos de limpieza en el sistema, también es
posible comprobar, entre otras cosas, qué aparato de limpieza estd mas cerca de la ubicacion del electrodoméstico,
qué aparato de limpieza esta actualmente disponible para una operacién de limpieza, y si hay personas en una ruta
de desplazamiento entre la ubicacién actual del aparato de limpieza y la ubicacion del aparato del electrodoméstico.

Una variante de realizacién puede prever, por ejemplo, que un electrodoméstico en forma de un robot de cocina
multifuncional realice una preparacién automatica de alimentos por medio de un control de preparacion integrado. Este
electrodoméstico sefiala al dispositivo de control, por ejemplo, cuando comienza y/o finaliza una preparaciéon. A
continuacion, el dispositivo de control comprueba, en su caso, cuando esta previsto un siguiente ciclo de limpieza de
un aparato de limpieza de la instalacién y lo ajusta, en su caso, de manera que la limpieza pueda realizarse lo antes
posible en el lugar del electrodoméstico. Para ello, se puede tener en cuenta que no haya ninguna persona presente
en la zona a limpiar, ya que esto podria interferir en la realizacion de la limpieza.

Segun otra forma de realizacion, el electrodoméstico puede ser, por ejemplo, un microondas, una cocina, un horno o
un lavavajillas. En el caso del lavavajillas, por ejemplo, el inicio de una operacién de limpieza del lavavajillas podria
dar lugar al inicio de una limpieza por parte del aparato de limpieza para limpiar la suciedad que haya llegado a la
superficie del suelo durante la carga del lavavajillas. Segun esta forma de realizacién, el inicio del funcionamiento del
lavavajillas proporciona simultaneamente al dispositivo de control la informacion de que se ha completado la carga.

De acuerdo con otra forma de realizacién, al vaciar un lavavajillas, una lavadora o una secadora, pueden caer gotas
de liquido y/o pelusas sobre el suelo. Por lo tanto, el electrodoméstico indica al dispositivo de control, por ejemplo, que
se ha completado una operacién de limpieza y se abre el electrodoméstico. Esta informacién es procesada por el
dispositivo de control en un comando de control para el aparato de limpieza, a fin de ordenar la limpieza por medio del
aparato de limpieza.

Otra forma de realizacion puede prever que el electrodoméstico sea un limpiacristales que realiza la limpieza de una
superficie de ventana por medio de liquido. Tras la finalizacion de una operacién de limpieza del limpiacristales, se
puede transmitir informacion sobre la limpieza finalizada al dispositivo de control. Con esta informacion, se comunica
también ventajosamente la ubicacién del limpiacristales, por lo que el aparato de limpieza se puede conducir hasta
esa ubicacion del electrodoméstico en la que puede haberse producido la suciedad.
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Ademas, se recomienda adaptar un tipo de limpieza del aparato de limpieza en funcion del tipo de electrodoméstico.
Si el electrodoméstico es, por ejemplo, un limpiacristales, se recomienda utilizar el aparato de limpieza para la limpieza
en humedo. Por el contrario, en el caso de un electrodoméstico disefiado como robot de cocina multifuncional, puede
ser ventajoso realizar la limpieza en seco. Alternativamente, el tipo de limpieza puede ser controlado teniendo en
cuenta el contenido de ciertos pasos de la receta del robot de cocina, especialmente cuando se han utilizado
ingredientes tales como harina, grasa, aceite y similares.

En particular, se propone que se emita una orden de control para el aparato de limpieza al inicio y/o tras la finalizacién
de una operacion de trabajo del electrodoméstico. Como se ha explicado anteriormente, una contaminacién de una
superficie de suelo adyacente se produce especialmente cuando se carga o descarga un electrodoméstico. Por lo
tanto, el inicio o el fin del funcionamiento del electrodoméstico indica el momento pertinente para controlar el
funcionamiento del aparato de limpieza en el momento oportuno.

Se propone ademas que el dispositivo de control transmita, antes de la transmisién de una orden de control al aparato
de limpieza, una solicitud de confirmacién a un usuario del sistema, antes de transmitir una orden de control al aparato
de limpieza, representandose especialmente una solicitud de confirmaciéon en un terminal mévil del usuario. En
particular, el usuario puede recibir una solicitud, por ejemplo, desde una aplicacion instalada en un teléfono movil,
sobre si la limpieza se va a llevar a cabo mediante el aparato de limpieza, cual de los diferentes aparatos de limpieza
se va a utilizar, si la limpieza se va a llevar a cabo inmediatamente o en un momento posterior, qué producto de
limpieza, por ejemplo, fluido de limpieza, se va a utilizar y similares. Sé6lo después de una determinada seleccion o
confirmacién de la respectiva solicitud por parte del usuario se controla la limpieza del aparato de limpieza. El terminal
movil del usuario puede ser, en especial, un teléfono mévil, un ordenador portatil, una tablet o similar. Ademas, segun
una forma de realizacién particularmente sencilla, también se puede prever que la solicitud de confirmacién se
reproduzca en la pantalla del propio aparato de limpieza, o también en una pantalla del electrodoméstico. Si la pantalla
esta disefiada como una pantalla tactil, el usuario puede responder a la solicitud de confirmacién directamente a través
de la pantalla.

Por Gltimo, se propone que un programa de funcionamiento del aparato de limpieza, en el que se almacenan las futuras
tareas de trabajo, se adapte en funcion de un estado de funcionamiento del electrodoméstico. Este método esta
especialmente recomendado cuando el aparato de limpieza no es utilizado exclusivamente de forma espontanea por
el usuario, sino que esta controlado por un programa de funcionamiento predefinido que contiene futuras tareas del
aparato de limpieza. Este programa de funcionamiento puede contener, en particular, tareas de limpieza planificadas
segun los dias de la semana y/o las horas del dia. Si un estado de funcionamiento del electrodoméstico requiere
entonces una operacién del aparato de limpieza, se modifica el programa de funcionamiento almacenado del aparato
de limpieza, en concreto preferiblemente de manera que se aplace, sustituya, complemente o similar una limpieza
programada. En particular, se presta atencién a que no haya ninguna persona presente en la zona que se va a limpiar,
de manera que ni la persona ni el funcionamiento de limpieza del aparato de limpieza se vean perturbados.

Breve descripcion de los dibujos
A continuacion, la invencién se explica con mas detalle a la vista de ejemplos de realizaciones. Se muestra en la:

Figura 1 un sistema que comprende una pluralidad de electrodomésticos y un aparato de limpieza con un dispositivo
de control central durante un primer momento;

Figura 2 el sistema segun la figura 1 durante un segundo momento;

Figura 3 un sistema que comprende un electrodoméstico y un aparato de limpieza con un dispositivo de control local
durante un primer momento;

Figura 4 el sistema segun la figura 3 durante un segundo momento;
Figura 5 una vista detallada del aparato de limpieza.
Descripcién de las formas de realizaciéon

La figura 1 muestra una estancia de una vivienda, aqui en concreto una cocina. En la estancia hay varios armarios de
cocina 4 y electrodomésticos 1, presentando los armarios de cocina 4 también ademéas una encimera superpuesta 5.
Los electrodomésticos 1 incluyen en este caso electrodomésticos, como una lavadora, un lavavajillas y una
combinacion de cocina y horno. Ademas, sobre la encimera 5 se encuentra un robot de cocina accionado por un motor
eléctrico con un recipiente de preparacion 14.

En el suelo 11 de la estancia se encuentra un aparato de limpieza autdnomo 2, que se puede desplazar
automaticamente dentro de la estancia o, en su caso, también en habitaciones adyacentes. El aparato de limpieza 2
es aqui, por ejemplo, un robot aspirador. Sin embargo, alternativamente también es posible disefiar el aparato de
limpieza 2 como un robot mopa o como una combinacién de aspiradora y mopa. El aparato de limpieza 2 tiene ruedas
9 accionadas por un motor eléctrico, asi como un elemento de limpieza 10 también accionado por un motor eléctrico,
en este caso, por ejemplo, un rodillo de cerdas, para el tratamiento del suelo 11. El aparato de limpieza 2 dispone
ademas de un dispositivo de navegacion y autolocalizacion por medio del cual el aparato de limpieza 2 puede
orientarse dentro de la habitacién. El dispositivo de navegacion y autolocalizacién incluye un dispositivo de medicién
de distancias 7 y un dispositivo de captura de imagenes 8, mediante los cuales el aparato de limpieza 2 detecta su
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entorno. A partir de los datos se crea un mapa del entorno 15, que puede incluir los armarios de cocina 4, los
electrodomésticos 1 y posiblemente otros aparatos de limpieza 2. El mapa de entorno 15 creado se muestra, por
ejemplo, en una pantalla 6 del aparato de limpieza 2.

El aparato de limpieza 2 y los aparatos domésticos 1 forman, junto con un dispositivo de control externo 3, un sistema
segun la invencion. El dispositivo de control 3 se muestra, simplemente a modo de ejemplo, como un panel de control,
que presenta elementos de visualizacion para una actividad momentanea de los electrodomésticos 1 y/o del aparato
de limpieza 2. El dispositivo de control 3, los electrodomésticos 1 y el aparato de limpieza 2 disponen de modulos de
comunicacion, que no se muestran en detalle, aqui por ejemplo médulos WLAN, con ayuda de los cuales pueden
comunicarse entre si y con el dispositivo de control central 3. El dispositivo de control central 3 sirve, por ejemplo,
como punto de acceso de la red WLAN con la que se comunican tanto los electrodomésticos 1 como el aparato de
limpieza 2. De acuerdo con esta forma de realizacion, la comunicacién entre, por ejemplo, un electrodoméstico 1 y el
aparato de limpieza 2 o entre dos electrodomésticos 1, no se establece directamente, sino sélo a través del dispositivo
de control 3.

Los electrodomésticos 1 y el aparato de limpieza 2 interactia ahora en el sentido de la invencion de manera que
resulte un funcionamiento totalmente automatico del sistema sin ninguna intervencién de un usuario. Con este fin, se
describe a continuacion una primera forma de realizacion a la vista de las figuras 1y 2.

En la figura 1, el electrodoméstico 1 en forma de robot de cocina se encuentra en un modo de funcionamiento. En el
recipiente de preparacion 14 se preparan alimentos, por ejemplo, éstos se pican, se agitan, se calientan o procesan
de manera similar. Antes de la preparacion, un usuario debe colocar los ingredientes en el recipiente de preparacién
14, por lo que los ingredientes pueden caer junto al electrodoméstico 1 sobre la encimera 5y, ademas, sobre el suelo
11 de la estancia mostrada. Aqui se muestran en el suelo 11 partes de un ingrediente, que en lo sucesivo seran
identificados como suciedad 12. Una vez finalizada la operacion de preparacion del electrodoméstico 1, el usuario
retira los alimentos del recipiente de preparacién 14, con lo que la suciedad 12 puede llegar de nuevo al suelo 11.
Para que la suciedad 12 se elimine de forma totalmente automatica, es decir, sin que el usuario tenga que hacer nada,
el electrodoméstico 1 envia a través de su médulo de comunicacion un mensaje de informacién sobre su estado de
funcionamiento actual al dispositivo de control central 3. La informacién puede contener, por ejemplo, la informacién
de que la preparacion de la comida ha finalizado completamente. El estado de funcionamiento del electrodoméstico 1
puede describirse, por ejemplo, como "preparacién finalizada".

El dispositivo de control 3 recibe la informacion del electrodoméstico 1 y la procesa en una orden de control para el
aparato de limpieza 2. La orden de control contiene una instruccién para mover el aparato de limpieza 2 a la parte del
suelo 11 en la que posiblemente haya suciedad. Para ello, la orden de control contiene informacién sobre la ubicacion
del electrodoméstico 1. El dispositivo de control 3 accede a un mapa de entorno 15 de la habitacion y puede determinar
la ubicacién asignada en funcion de una identificaciéon de aparato transmitida del electrodoméstico 1. Tras recibir la
orden de control, el aparato de limpieza 2 se desplaza hacia la zona de suciedad 12 y procede a la limpieza por
aspiracion con ayuda del elemento de limpieza 12 y de un dispositivo motor-soplador que no se muestra con mas
detalle. La figura 2 indicada de forma insinuada mediante una flecha, asi como mediante la posicién de destino
representada de manera discontinua, la reaccion del aparato de limpieza 2 a la orden de control transmitida por el
dispositivo de control 3.

Para que los electrodomésticos 1y el aparato de limpieza 2, o incluso varios aparatos de limpieza 2, puedan trabajar
juntos de forma ventajosa dentro del sistema, es preciso que primero se registren en el dispositivo de control central
3. Durante el registro, cada uno de los electrodomésticos 1 o de los aparatos de limpieza 2 debe transmitir al dispositivo
de control 3 la identificacion de su aparato, su ubicacion actual o permanente (si se trata de un aparato fijo como, por
ejemplo, un robot de cocina) y, en su caso, un estado de funcionamiento actual. El dispositivo de control 3 procesa
esta informacién en una base de datos en la que se almacena la informacién de los electrodomésticos 1y los aparatos
de limpieza 2. La identificacion del aparato asignada a cada electrodoméstico 1 o aparato de limpieza 2 también se
envia al dispositivo de control 3 cuando se transmite la informacién. El dispositivo de control 3 dispone también de
rutinas que se controlan en funcién del estado de funcionamiento de uno de los electrodomésticos 1. En el caso del
electrodoméstico de cocina mostrado en las figuras 1y 2, cuando se recibe el estado de funcionamiento "preparacion
finalizada", se genera una orden de control para la limpieza en la zona del electrodoméstico de cocina, que se transmite
al electrodoméstico de limpieza 2. Si el sistema dispone de varios aparatos de limpieza 2, el dispositivo de control 3
también puede comprobar qué aparato de limpieza 2 esta disponible y/o se encuentra mas cerca de la zona del suelo
11 que se va a limpiar, y en la que se sospecha la existencia de suciedad 12. Alternativamente, el dispositivo de control
3 podria transmitir una orden de control a todos los aparatos de limpieza 2, con lo cual los aparatos de limpieza 2
comprobarian respectivamente cual de los aparatos de limpieza 2 estd mas cerca de la ubicacion de la suciedad 12
sobre la base de su mapa de entorno 15 y, a continuacion, s6lo se desplazaria hasta alli el aparato de limpieza 2 con
el camino mas corto. Los otros aparatos de limpieza 2 permanecen en este caso en su ubicacién anterior.

Adicionalmente se puede prever que, tras la recepcion de una orden de control del dispositivo de control 3 en un
aparato de limpieza 2, se transmita en primer lugar una solicitud de confirmacién a un usuario del sistema. Esta
solicitud de confirmacién puede, por ejemplo, mostrarse en la pantalla 6 del aparato de limpieza 2. El usuario debe
responder a esta solicitud de confirmacion para que la orden de control surta efecto, es decir, para que el aparato de
limpieza 2 sea controlado de acuerdo con el contenido de la orden de control. Si la pantalla 6 es, por ejemplo, una
pantalla tactil, el usuario puede confirmar la solicitud de confirmacién tocando la pantalla 6. Alternativamente, también
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se puede prever que un terminal externo esté en comunicacion con el aparato de limpieza 2, por ejemplo, un teléfono
movil del usuario. La solicitud de confirmacién también puede visualizarse y confirmarse en este dispositivo.

Las figuras 3 y 4 muestran una segunda forma de realizacién de la invencion, en la que el sistema no tiene un
dispositivo de control externo 3, sino que un dispositivo de control local 3 del aparato de limpieza 2 constituye a la vez
un dispositivo de control central 3 del sistema. El sistema presenta una pluralidad de electrodomésticos 1 y el aparato
de limpieza 2. En la situaciéon mostrada en la figura 3, el electrodoméstico 1, que es una lavadora, acaba de terminar
un ciclo de lavado. El usuario ha abierto la puerta 13 del electrodoméstico 1 para sacar la colada, y gotas de liquido
de la colada han caido al suelo 11. Sin ninguna otra accion por parte del usuario, el sistema esta preparado para
eliminar las gotas de liquido del suelo 11. Para ello, el electrodoméstico 1 transmite su estado de funcionamiento
"Proceso de lavado finalizado" y/o “Puerta abierta" al dispositivo de control 3 del aparato de limpieza 2, que actla
como dispositivo de control central 3 del sistema. El estado de funcionamiento también transmite |a identificacion del
aparato doméstico 1 al dispositivo de control 3. El dispositivo de control 3 recibe la informacién y comprueba,
basandose en el mapa de entorno 15 del aparato de limpieza 2, en qué ubicacion se encuentra el electrodoméstico 1.
A continuacion, el dispositivo de control 3 genera una orden de control para el aparato de limpieza 2, que contiene la
instruccion de desplazarse a la zona de suelo 11 que presenta las gotas de liquido y de limpiar alli el suelo mediante
el elemento de limpieza 10. El elemento de limpieza 10 del aparato de limpieza 2 es aqui ventajosamente un rodillo
de limpieza recubierto con un pafio de limpieza. El proceso de limpieza se muestra en la figura 4. En el proceso, el
aparato de limpieza 2 friega la zona de suelo 11 por debajo de la puerta 13 del electrodoméstico 1.

Si el sistema tiene, ademas del aparato de limpieza 2 mostrado, otros aparatos de limpieza 2, el aparato de limpieza
2 puede presentar, a pesar de ello, el dispositivo de control central 3 y, en su caso, transmitir una orden de control
generada a otro aparato de limpieza 2.

Por ultimo, la figura 5 muestra una representacion ampliada de un ejemplo de aparato de limpieza 2. En la pantalla 6,
se muestra un mapa de entorno 15 del aparato de limpieza 2, que contiene un plano de la habitacién en la que se
encuentra actualmente el aparato de limpieza 2. Ademas, se sefialan en el mapa de entorno 15 los armarios de cocina
4, los electrodomésticos 1 y, en su caso, otros aparatos de limpieza 2. Una actividad actual de uno de los
electrodomésticos 1 o0 de un aparato de limpieza 2 puede representarse dentro del mapa de entorno 15, por ejemplo,
mediante una luz intermitente, un color especial o similar. De este modo, un usuario del aparato de limpieza 2 puede
ver qué electrodoméstico 1 tiene actualmente un estado de funcionamiento activo y puede reclamar en breve al aparato
de limpieza 2. Ademas, se puede vincular un archivo adicional al mapa de entorno 15, en el que se almacena un
programa de funcionamiento del aparato de limpieza 2. Este programa de funcionamiento contiene las tareas de
trabajo del aparato de limpieza 2, ventajosamente en una tabla tipo calendario con dias de la semana y horas. Si el
aparato de limpieza 2 recibe una orden de control para desplazarse a una determinada zona de la habitacion, el
aparato de limpieza 2 puede comprobar en primer lugar, basandose en su programa de funcionamiento, si hay otra
tarea de limpieza pendiente en ese momento o lo estara en breve. En su caso, se debe considerar si la orden de
control debe mantenerse o modificarse, posiblemente dependiendo de si hay otros aparatos de limpieza 2 disponibles
dentro del sistema que alternativamente pudieran atender la orden de control.
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REIVINDICACIONES

1. Sistema que comprende al menos un electrodoméstico (1), al menos un aparato de limpieza (2) autopropulsado y
un dispositivo de control (3) para el control del funcionamiento del aparato de limpieza (2), en el que el electrodoméstico
(1) y/o el aparato de limpieza (2) estan configurados para transmitir su tipo de aparato, su ubicacién actual y/o su
estado de funcionamiento actual al dispositivo de control (3), caracterizado por que el dispositivo de control (3) esta
disefiado y configurado para controlar el aparato de limpieza (2) al comienzo y/o al final de un funcionamiento del
aparato doméstico (1) de manera que el aparato de limpieza (2) realice una operacion de limpieza en el lugar del
electrodoméstico (1), estando el dispositivo de control (3) ademas disefiado y configurado dispuesto para emitir una
orden de control para desplazar el aparato de limpieza (2) a la ubicacién del electrodoméstico (1) y realizar una
operacion de limpieza en la ubicacién del aparato, estando el aparato de limpieza (2) preparado para ir a continuacion
al electrodoméstico (1) y realizar alli un limpieza.

2. Sistema segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el electrodoméstico (1) es un robot de cocina, un aparato
limpiacristales, una lavadora o una secadora de ropa.

3. Sistema segun la reivindicacion 1 o 2, caracterizado por que el dispositivo de control (3) es un dispositivo de control
integrado (3) del aparato de limpieza (2) o un dispositivo de control externo (3), presentando el dispositivo de control
(3) un enlace de comunicacién con el aparato de limpieza (2) y el electrodoméstico (1).

4. Sistema segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el sistema comprende una red de
comunicacion, en particular una red de radio, en la que el electrodoméstico (1) y el aparato de limpieza (2) estan en
comunicacion entre si a través del dispositivo de control (3).

5. Procedimiento para el funcionamiento de un sistema que comprende al menos un electrodoméstico (1), al menos
un aparato de limpieza (2) autopropulsado y un dispositivo de control (3) para el control del funcionamiento del aparato
de limpieza (2), en el que el electrodoméstico (1) y/o el aparato de limpieza (2) transmiten su tipo de aparato, su
ubicacién actual del aparato y/o su modo de funcionamiento actual, al dispositivo de control (3), caracterizado por que
el dispositivo de control (3) controla el aparato de limpieza (2) al inicio y/o al final de una operacion del electrodoméstico
(1) de manera que el aparato de limpieza (2) inicie una operacién de limpieza en la ubicacién del electrodoméstico (1),
emitiendo el dispositivo de control (3) una orden de control para desplazar el aparato de limpieza (2) hasta la ubicacion
del electrodoméstico (1) y para llevar a cabo una operacion de limpieza en la ubicacion del aparato, tras lo cual el
aparato de limpieza (2) se desplaza hasta el electrodoméstico (1) y realiza la limpieza.

6. Procedimiento segun la reivindicacién 5, caracterizado por que una orden de control para el aparato de limpieza (2)
se emite al principio y/o al final de un modo de funcionamiento del electrodoméstico (1).

7. Procedimiento segun la reivindicacion 5 o 6, caracterizado por que, antes de la transmision de una orden de control
al aparato de limpieza (2), el dispositivo de control (3) envia una solicitud de confirmacién a un usuario del sistema,
representandose especialmente una solicitud de confirmacién en un terminal moévil del usuario.

8. Procedimiento segin una de las reivindicaciones 5 a 7, caracterizado por que un programa de funcionamiento del
aparato de limpieza (2), en el que se almacenan futuras tareas de trabajo, se adapta en funcién de un estado de
funcionamiento del electrodoméstico (1).
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