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(54) Ze¥izeni k pPeddvéni skupin pFedm&td, zejména forem
s kersmickymi vyrobky, z horizontélntho
dopravniku na vertikdélni

Nad horizontdlnim dopravnikem ! Je kolmo
k ndmu umistén na rému "; vozik 6 pojizdny

po kolejnicfich 4, Ne voziku 6 je pPripevndn
pPekladad 23 s pieklddaci pohonnou jednotkou
29 a sadou uchopova¥l 24. Rém 7 s kolejni-
cemi 4 Je pPistaven k su¥drnd 30, JejiZ
vertikdln{ dopravnik 31 nese Fady zdvEsnych
lavi&ek 32, Na rdmu 7 je rdmové4 pohonnd jed- : Ll
notka 8, na voziku 6 vozikovd pohonnd jed-
notka 14, Ke¥dé pohonnd jednotka 8, 14 po- o R
hénf klikovou h¥idel 11, 17, s dvojici pro- - 2
tilenlych klik 12, 13 a 18, 19, Dvojice klik
12, 18 a 13, 19 Jsou spojeny spole¥nymi
ojnicemi 21, 22.
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Vyndlez se tjké zalfzeni k preddvédni skupin p¥edm¥td, zejména forem s keramickymi vy-
robky, % horizontdlniho dopravniku na vertikdlni dopravnik, zejména lavi¥kové sudrny,
pomoci{ Pedy uchopovadl na pfekladadi ovlddaném preklddaci pohonnou jednotkou a pipojeném
k voziku.

Je znémo velké mnofstvi rdznych za¥izen{ na prendfeni predm&td nebo materidld mezi
dopravniky, tj. rdznd vyklddaci a poddvaci za¥fzeni. Jeden typ predstavuje zefizeni, kterd
k pohybu preklada&e z polohy nad Jednim doprevnikem, z ndho% se pFedm&ty snimajI: do polo-
‘'hy ned druhym dopravnikem, ne ktery se predméty ulo%i, pou¥ivéd voziku.

V autorském osv&dSeni SSSR &.- 445 625 je popsdno a vyobrazeno zeFizeni k premfstovédni
sklendnych nddob pro termoldhve z Jednoho dopravniku na dopravnik chladici pece. Vozik
pohénény pneumetickym vélcem nese li¥tu, kterd predmdty z dopravniku na dopravnik shrnuje,
anif by byly uchopeny a pFeneseny. V patentovém spisu USA &. 3 209 923 je popsdno a vyobra-
seno za¥igeni, které md uchopovale na prekladedi namontoveném na voziku. Uchopova¥e uchopi
v dolni poloze ne Jjednom horizontdlnim dopravniku sady lahvi, pfesunem voziku ovldédaného
pneumaetickym vdlcem se pPemf{sti{ ned dal¥i horizontdlni, k prvnimu dopravniku kolmy doprav-
nik, na n¥mZ Jsou pfipravené bedny, a uloZi do nich sady lehvi. Vertikdln& vratny pohyb
prékladaée Jje rovnd% ovldddn pneumatickym vdlcem., Pohyb voziku nenf i p#i tlumeni rovnom&r-
ny a v koncovych polohédch dochdzf{ k rdzdém, které pFi manipulaci s lahvemi nevadi, pro
syrové keremické zbo¥i ulofené na sddrovych formédch je nutny v3aek rovnomdrndjsi chod.

V primyslu jemné keramiky se pouZivéd k dopravd forem, na nichf jsou ulofeny vytvarove-
né v§robky, napf. tofenim, od tvaroveciho stroje do lavilkové su3drny, zarizeni s Fadou
uchopovedd na pﬁekladpéi. Pohyb prekledade ze stiedni vychozi polohy do polohy nad hori-
zontdélni dopravnik, kde dochdz{ k uchopeni forem s vyrobky, a potom do polohy nad lavidku
na vertikdlnim dopravniku sudérny, kde dojde k uloZeni, se uskutednuje pomoci voziku ovld-
' daného dv¥ma pneumatickymi- vélci uspofddanymi v tandemu, které jsou spoustdny jednak stFi-
davd, jednek spole&nd. Tyto vdlce p¥es ozubeny hi¥eben, kolo a jednoduchy klikovy mechanis-
mus pohybuJ{ vozikem do uvedenfch poloh. Vliivem pruZnosti stlafeného vzduchu ve vdlcich
dochdzi k jejich nerovnomdrnému pohybu, rychlost obou vdlcd neni stejnd, co¥ vyZaduje
%astou kontrolu & pracné sefizovdni, PFi nerovnomdrném chodu vdleld, kterému nelze prakticky
zcele zabrénit, dochdal v koncovfch polohdch ke kmiténf voziku & to md za ndsledek nepresné
uloZeni forem, pPipadn¥ dochdézi k Jejich pddu s v krajnich pFfpadech, nedojde~li védlec do
krajni polohy, mife dojit i k havdrii e tim zne¥nym ztrdtovym Zasim. Ot¥esy se prendsejl
i ne suddrnu a nepfiznivd pisobi na susené vyrobky.

Uvedené nevfhody se odstrani nebo podstatn¥ omezi{ u zaf{zeni v provedeni podle vyndle-
zu, deho! podstata spo&ivd v tom, Ze ne rdmu je umisténe rdmovéd pohonnd jednotke s rémovym
klikovym hifdelem a dvojici protilehlych rdmovych klik a na voziku Je umistdna vozikovd
pohonnéd jednotke s vozikovym klikovym h¥idelem & dvojici protilehlych vozikovych klik, pFi-
ZemZ rdmové kliky Jsou s vozikov§mi klikemi spojeny spolednymi ojnicemi. Toto uspoddédni
qajisiuje rovnomdrné srychlovéni a zpomalovéni pohybu voziku ve vSech t¥ech polohdch & ne-
prosto klidny chod bez rdzd a otdesl, pfi pPesném, snadném e bezpedném vymezeni poloh vo-
giku., Pfitom je mo¥no zkrétit dobu presunu forem s vyrobky, ndsledkem toho zrychlit cyklus
tvdfectho stroje a docilit tak zvydeni vyroby p¥i snif¥eni procenta lomu.

. Pi{kladrc provedeni vynélezu je popséno ddle a schematicky zndzorn&no na p¥ipojenych
vikresech, z nich%f pfedstavuje obr. 1| ndérysny pohled ne ze#izeni, obr. 2 pidorysny pohled
na zaPfzeni{, obr. 3 ndrysnf pohled s pifekladalem ve v¥chozi poloze, obr. 4 nérysny pohled
s pPekladalem v krajni poloze nad horizontélnim dopravnikem a obr. 5 ndrysan§ pohled s pre-
kladafem v krajni poloze nad vertikdélnim dopravnikem.

Nad horizontélnim dopravnikem } forem 2 s v¥robky 3 napf. tali¥i, jsou kolm$ k Jeho
podélné ose umistény kolejnice 4 pro kolefkea 5 vozfku §. Kolejnice 4 jsou upevndny k rdmu
1, ne n¥mZ Je uloZena rdmové pohonnd jednotke 8 s pFevodovkou 9 a brzdou 10. Na rémovou-:
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;pohénnou jednotku 8 je napojen rdmovy klikovy hiidel 11 s dvojici protilehlych rdmovych
klik 12, 13 (obr. 2). Na voziku § je ulo¥ena vozikovd pohonnd jednotka 14 s prevodovkou 13
a brzdou 16. Na voz{kovou pohonnou jednotku 14 je napojen vozikovy klikovy h¥{del 17

s dvojici protilehlych vozikovfch klik 18, 19. Rémovd klika 12 je spojena s vozikovou kli-
kou 18 spolednou ojnici 21 & rdémové klike 13 Je spojena s vozikovou klikou 19 spolenou
ojnict 22, Na voziku § Je umistdn té% preklada¥ 23 s Fedou uchopovad 24 nesmontovanych na
1i¥tdch 22, 26 kloubovd pPipojengch na vykyvnd ramena 27, 28 kinematicky spojend s prekldda-
ci pohonnou jednotkou 29, naep¥. pneumatickym vdlcem. Rédm I s kolejnicemi 4 Je pristavén

k sudérnd 30, Jeji% vertikdlni dopravaik 31 nese PFady zdvdsngch lavi¥ek 32. Horizontdlni
dopravnik 1 i vertikdlni dopravnik 31 jsou spojeny s rdémovou pohonnou jednotkou 8 a vozi-
kovou pohonnou jednotkou 14 pFes neznézorndnou ovlddaci sk¥in.

ZeFizenf funguje ndsledovns: Ve vychozi poloze (obr. 3) Jsou vozikové kliky 18, 19

v levé tvrafové poloze a rdmové kliky 12, 13 rovnd%f. Vozik 6 je ned horizontdlnim dopravni-
xem |, preklada¥ 23 s uchopovedi 24 je mezi horizontdélnim dopravnikem 1 e vertikdlnim
dopravnikem 3! @ Je v dolni spudtdné poloze. Ne horizontdlnim dopravniku ! jsou od neznd-
zorndného ‘tvarovecfho stroje plisunuty formy 2 s vyrobky 3. Jakmile jejich mnoZstvi doséhne
podtu odpovidajfciho délce lavi¥ky 32, spusti se ne impuls z ovlddaci sk¥in¥ rdmovd pohonnd
jednotka 8 & rdmové kliky 12, 13 se oto¥f o 180° do pravé dvrafové polohy (obr. 4). Vozik
6 vyjede doprava tek, %e pPeklada¥ 23 je nad horizontdlnim dopravnfkem 1, uchopovede 24

se zasunou na impuls pod formy 2 8 vyrobky 3 e pomoci pieklddaci pohonné jednotky 29 uvede-
né v &innost impulsem se zvednou nad horizontdlni dopravnik 1,

V dalsi fdzi (obr. 5 se uvede v &innost rdmovéd pohonnd jednotka 8 i vozikovd pohonnd
jednotka 14 a rémové kliky 12, 13 i vozikové kliky 18, 19 se otoéi o 180° tak, Ze rémové
kliky 12, 13 Jsou v levé bvratové poloze a vozikové kliky 18, 19 v pravé uvratové poloze.
Voz{k 6 zajede k suSdrn¥ 30, pfeklada¥ 23 s formami 2 & vyrobky 3 zajede s uchopovadi 24
do sudérny 30 nad levilky 32 a pomoci pPekléddeci pohonné Jednotky 29 spust{ a uloZi formy
2 s virobky 3 na pFfsludnou lavidku 32 krokujici suldrny 30 nelézajici se ve vhodné poloze

_na jejim vertikdlnim dopravniku 31. Potom se uvede v &innost vozikovd pohonné Jednotke 14,
vozikovéd kliky 18, 19 se pFestavi do levé dvratové polohy a celé zaFizeni je opét v zdklad-
ni poloze (obr. 3). V dal3fm cyklu po kroku susdrny 30 se pFekladal 23 pPesune z vychozi
polohy (obr. 3) do polohy podle obr. 5, pPifem%f uchopoval 24 uchop! sadu prézdnjch forem 2
bez vyrobkd 3 a pFilo%i je ne horizontélni dopravnik (obr. 4), nede¥ se vrdti do vychozi
polohy (obr.-3) m je uveden v &innost krokujici horizontdlni dopravnik 1, ktery je souldsti
nezndzorndného sudiciho stroje. ' ' .

PREDMET VYINALEZU

ZePizent k preddvéni skupin predm¥tl, zejména forem s keramickymi v§robky, s horizon-
. tdlntho dopravaiku ne vertikdlni dopravnik, zejména lavi¥kové susdrny, pomoci ¥ady uchopo~
va&l na pFekladat!i ovl‘deném preklddac{ pohonnou jednotkou a p¥ipojeném k voziku, vyzna¥ené
tim, %e je opatiené na rdmu (7) umist¥nou rémovou pohonnou Jednotkou (8) s rdmovjm klikovym
h¥idelem (11) a dvojici protilehlych rdmovych klik (12, 13) a kde na vozfku (6) Je umistdna
" yozikovd pohonnd jednotka (14) s vozikovym klikovym h¥fdelem (17) a dvojici protilehlych
vozikovych klik (18, 19), pFfi¥em¥ rdmové kliky (12, 13) Jsou s vozikovymi klikemi (18, 19)
spojeny spolefnymi ojnicemi (21, 22), : :
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