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(57) Mobelantrieb (1) zum Bewegen einer Mobelfront (2) Fig. 8b
relativ zu einem Mobelkorpus (3), umfassend einen
Grundkdrper (4) und einen Stellarm (5), welcher um eine 2,5
erste Drehachse (6) drehbar am Grundkdrper (4)
gelagert ist, wobei der Stellarm (5) mehrere Hebel (7, 8,
9) aufweist, der Stellarm (5) eine in einer gedachten
Befestigungsschnittstellenebene (10) angeordnete (”‘}I S
Befestigungsschnittstelle (11) aufweist, liber welche die 10
Mobelfront (2) am Stellarm (5) befestigbar ist, der

Stellarm (5) bezogen auf die erste Drehachse (6) 0.5 ;

kontinuierlich zwischen einer ersten Drehstellung, welche

einer SchlieBstellung der am Stellarm (5) befestigbaren 5 E— o 501 B 1 156‘0
Mobelfront (2) entspricht und welcher ein Drehwinkela . b

von 0° zuordenbar ist, und einer zweiten Drehstellung,
welcher einer maximalen Offnungsstellung der am
Stellarm (5) befestigbaren Mobelfront (2) entspricht und
welcher ein Drehwinkel a gréRBer 0° zuordenbar ist,
bewegbar ist, die Befestigungsschnittstellenebene (10)
und damit die am Stellarm (5) befestigbare Mobelfront
(2) bei einer Drehbewegung des Stellarms (5)
unterschiedliche Frontwinkel R durchlduft, und jedem
Drehwinkel a durch eine Funktion f ein Frontwinkel 3 = f
(o) zuordenbar ist, beginnend mit einem Frontwinkel B
von 0°, welcher dem Drehwinkel a des Stellarms (5) von
0° zuordenbar ist, wobei die Hebel (7, 8, 9) des Stellarms
(5) derart relativ zueinander angeordnet sind, dass eine
Steigung f° (a) der Funktion f zumindest Uber einen
Drehwinkelbereich des Stellarms (5) zwischen 0° und
25° gréler als 0,2 ist.
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Zusammenfassung

Mobelantrieb (1) zum Bewegen einer Mébelfront (2) relativ zu einem Mdébelkorpus (3),
umfassend einen Grundkérper (4) und einen Stellarm (5), welcher um eine erste
Drehachse (6) drehbar am Grundkérper (4) gelagert ist, wobei der Stellarm (5) mehrere
Hebel (7, 8, 9) aufweist, der Stellarm (5) eine in einer gedachten
Befestigungsschnittstellenebene (10) angeordnete Befestigungsschnittstelle (11)
aufweist, Uber welche die Mébelfront (2) am Stellarm (5) befestigbar ist, der Stellarm (5)
bezogen auf die erste Drehachse (6) kontinuierlich zwischen einer ersten Drehstellung,
welche einer SchlieRstellung der am Stellarm (5) befestigbaren Mdébelfront (2) entspricht
und welcher ein Drehwinkel a von 0° zuordenbar ist, und einer zweiten Drehstellung,
welcher einer maximalen Offnungsstellung der am Stellarm (5) befestigbaren
Mobelfront (2) entspricht und welcher ein Drehwinkel a gré3er 0° zuordenbar ist,
bewegbar ist, die Befestigungsschnittstellenebene (10) und damit die am Stellarm (5)
befestigbare Mdébelfront (2) bei einer Drehbewegung des Stellarms (5) unterschiedliche
Frontwinkel 3 durchlauft, und jedem Drehwinkel a durch eine Funktion f ein Frontwinkel
R =f (a) zuordenbar ist, beginnend mit einem Frontwinkel 3 von 0°, welcher dem
Drehwinkel a des Stellarms (5) von 0° zuordenbar ist, wobei die Hebel (7, 8, 9) des
Stellarms (5) derart relativ zueinander angeordnet sind, dass eine Steigung ' (a) der
Funktion f zumindest Uber einen Drehwinkelbereich des Stellarms (5) zwischen 0° und
25° grolRer als 0,2 ist.

(Fig. 6b)
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Die Erfindung betrifft einen Mébelantrieb zum Bewegen einer Mébelfront relativ zu

einem Md&belkorpus gemanr dem Oberbegriff des Anspruchs 1. Die Erfindung betrifft
weiterhin ein Mébel umfassend einen Mdébelkorpus, eine Mébelfront und wenigstens
einen solchen Mébelantrieb. Und schliellich betrifft die Erfindung ein Verfahren zum

Bewegen einer Mébelfront relativ zu einem Mébelkorpus eines solchen Mébels.

Die Figuren 1a und b zeigen einen Mébelantrieb 101 gemall dem Stand der Technik in
einer Draufsicht von der Seite. Der Mébelantrieb 101 umfasst einen an einem
Mébelkorpus befestigbaren Grundkérper 104 und einen Stellarm 105, welcher um eine
erste Drehachse 106 und eine zweite Drehachse 105 drehbar am Grundkérper 104
gelagert ist. Der Stellarm 105 weist mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel
107, 108 und 109 auf, wobei die Hebel 107 und 109 Uber einen Drehpunkt 144 und die
Hebel 108 und 109 Uber einen Drehpunkt 143 miteinander verbunden sind. Die Hebel
107, 108 und 109 bilden zwei effektive Hebelarme 145 und 146 aus, die zwischen den
Drehpunkten 115 und 143 einerseits und 106 und 144 andererseits verlaufen. Die
Teilfigur 1b zeigt eine abstrahierte schematische Darstellung der Hebelarme 145 und
146.

Ein Nachteil dieses Mdébelantriebs gemafl dem Stand der Technik besteht darin, dass
der Mébelantrieb, wenn er in einem Mdébelkorpus zusammen mit einem weiteren
Mobelantrieb eingesetzt wird, um eine Mébelfront relativ zum Mébelkorpus zu bewegen,
mit dem weiteren Moébelantrieb Uber eine Synchronisationsstange gekoppelt werden
muss, um eine Drehbewegung der Stellarme miteinander zu synchronisieren und so
das System aus den beiden Mdbelantrieben und der Mdébelfront zu stabilisieren. Ohne
die Synchronisationsstange wirde sich das System insbesondere am Beginn der

Offnungsbewegung der Mébelfront in einem labilen Zustand befinden.

Die Synchronisationsstange ist allerdings ebenfalls problembehaftet, da sie einen Teil
des Innenraums, der ja eigentlich als Stauraum fur zu verstauende Gegenstande zur
Verfugung stehen sollte, in Beschlag nimmt. AuRerdem ist die Synchronisationsstange

asthetisch wenig ansprechend.
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Die Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin, einen gegenuber dem Stand der
Technik verbesserten Mébelantrieb, ein Mébel mit einem solchermalien verbesserten
Mobelantrieb und ein Verfahren zum Bewegen einer Mébelfront relativ zu einem
Mobelkorpus eines solchen Mébels anzugeben, bei denen die vorbeschriebenen
Nachteile behoben sind, wobei insbesondere auf die Verwendung eine
Synchronisationsstange verzichtet werden kann und trotzdem ein stabiles System aus

zwei Mébelantrieben und einer Mdébelfront realisierbar ist.

Diese Aufgabe wird gelést durch die Merkmale der Anspruche 1, 10, 15 und 17.

Beim erfindungsgemafen Mébelantrieb ist es also vorgesehen, dass die Hebel des
Stellarms derart relativ zueinander angeordnet sind, dass eine Steigung f* (o) der
Funktion f zumindest Uber einen Drehwinkelbereich des Stellarms zwischen 0° und 25°,
vorzugsweise Uber den gesamten Drehwinkelbereich des Stellarms, gréRer als 0,2,

vorzugsweise gréfRer als 0,3, ist.

Die Erfindung beruht auf der Erkenntnis, dass ab einem Grenzwert der Steigung f* (o)
der Funktion f ein Mébelantrieb realisierbar ist, der insbesondere zu Beginn der
Offnungsbewegung eine geniigend hohe Stabilitat aufweist, sodass bei einer
Anordnung aus zwei Mébelantrieben, welche in einem Mdébel dazu eingesetzt werden,
eine Mébelfront relativ zu einem Mdbelkorpus zu bewegen, auf eine zusétzliche
Synchronisationsvorrichtung verzichtet werden kann. Unterhalb dieses Grenzwertes
liegt eine labile Anordnung vor, wie sie aus dem Stand der Technik bekannt ist,

oberhalb des Grenzwertes eine stabile Anordnung.

Dieser Sachverhalt wird im Zuge der Figurenbeschreibung anhand der Figuren 6a und

b weiter verdeutlicht.

Gemal einer bevorzugten Ausfuhrungsform ist es vorgesehen, dass die Hebel des
Stellarms eine Vier-Drehpunkt-Geometrie ausbilden, wobei einer der vier Drehpunkte
der Vier-Drehpunkt-Geometrie der wenigstens einen ersten Drehachse des Stellarms
entspricht, wobei die vier Drehpunkte der Vier-Drehpunkt-Geometrie der Hebel des

Stellarms derart relativ zueinander angeordnet sind, dass eine Steigung f (o) der
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Funktion f zumindest Uber einen Drehwinkelbereich des Stellarms zwischen 0° und 25°,
vorzugsweise Uber den gesamten Drehwinkelbereich des Stellarms, gréRer als 0,2,
vorzugsweise grofRer als 0,3, ist. Mdbelantriebe mit einer solchen Vier-Drehpunkt-
Geometrie eignen sich in besonderer Weise dazu, eine Hochschwenk-Bewegung einer
Mobelfront relativ zu einem Mébelkorpus um wenigstens eine horizontale Achse zu

realisieren.

Alternativ oder ergénzend hat es sich als vorteilhaft herausgestellt, dass der Stellarm
um wenigstens eine zweite Drehachse drehbar am Grundkérper gelagert ist, wobei der
Grundkdérper des Mébelantriebs eine Stirnéffnung aufweist, durch welche der Stellarm
zumindest in der maximalen Offnungsstellung zumindest bereichsweise hindurchragt,
wobei die zweite Drehachse einen kleineren Normalabstand zur Stirnéffnung aufweist
als die erste Drehachse, und/oder der Grundkoérper des Mdébelantriebs eine Oberseite
aufweist, welche in einem befestigten Zustand des Mdébelantriebs am Mébelkorpus
einem Oberboden des Mdébelkorpus zugewandt ist, wobei die zweite Drehachse einen
kleineren Normalabstand zur Oberseite aufweist als die zweite Drehachse. Im Vergleich
dazu weist die zweite Drehachse 115 des aus dem Stand der Technik bekannten

Mébelantriebs 101 gemaR Figur 1a einen gréReren Normalabstand zur Stirnéffnung auf.

In diesem Zusammenhang mit einer Vier-Drehpunkt-Geometrie der Hebel des Stellarms
hat es sich auch als vorteilhaft erwiesen, dass die zweite Drehachse einem Drehpunkt

der Vier-Drehpunkt-Geometrie entspricht.

Weitere vorteilhafte Ausfuhrungsformen zeichnen sich dadurch aus, dass der Stellarm
wenigstens drei gelenkig miteinander verbundene Hebel umfasst, und/oder wenigstens
einen abgewinkelten Hebel umfasst, vorzugsweise wobei zwei Teilsticke des
abgewinkelten Hebels einen Winkel von im Wesentlichen 90° zueinander einschliel3en,
und/oder wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel des Stellarms in zumindest einer
Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des Stellarms verschachtelt
zueinander angeordnet sind, sodass die zwei Hebel bei einer Draufsicht von der Seite
im Wesentlichen spaltfrei ausgebildet sind, und/oder wenigstens ein Hebel in einem
Querschnitt U-férmig ausgebildet ist und ein weiterer Hebel zumindest abschnittsweise
zwischen den Vertikalstegen der U-Form anordenbar oder angeordnet ist. Die

verschachtelte Anordnung und/oder die abschnittsweise Anordnung innerhalb der U-
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Form ermd&glichen es insbesondere, den Stellarm symmetrisch zu einer gedachten
Mittelebene auszubilden, wodurch derselbe Stellarm und damit der gesamte
Mébelantrieb unabhangig davon einsetzbar ist, in und/oder an welcher Seitenwand

eines Mdbelkorpus der Mébelantrieb befestigt wird.

Eine technisch einfache und gleichzeitig stabile Hebelanordnung ist dadurch erzielbar,
dass der Stellarm wenigstens einen ersten Hebel und einen zweiten Hebel aufweist,
Uber welchen der Stellarm drehbar mit dem Grundkoérper verbunden ist, und wenigstens
einen dritten Hebel, an welchem die Befestigungsschnittstelle ausgebildet ist, wobei der

erste Hebel und der zweite Hebel gelenkig mit dem dritten Hebel verbunden sind.

Die Montage einer Mdébelfront an einem Mébelkorpus kann wesentlich dadurch
vereinfacht werden, dass wenigstens einer, vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel

des Stellarms I6sbar mit dem Grundkérper des Moébelantriebs verbindbar ist.

Es hat sich als vorteilhaft herausgestellt, dass der Mdbelantrieb wenigstens einen,
vorzugsweise am Grundkdrper gelagerten, Kraftspeicher, vorzugsweise mit wenigstens
einem Federelement, aufweist, Uber welchen der Stellarm mit einer Kraft
beaufschlagbar ist, um ein Gewicht der am Stellarm befestigbaren Mébelfront zu

kompensieren.

In diesem Zusammenhang bietet es sich an, dass ein Ubertragungsmechanismus
vorgesehen ist, mit welchem eine im wenigstens einen Kraftspeicher speicherbare Kraft
auf den Stellarm Ubertragbar ist, vorzugsweise wobei der Ubertragungsmechanismus
wenigstens einen Zwischenhebel umfasst, vorzugsweise wobei der wenigstens eine
Kraftspeicher Uber einen, vorzugsweise verstellbaren, Kraftanlenkungspunkt mit dem
wenigstens einen Zwischenhebel verbunden ist, und/oder wenigstens ein Druckstiick
und wenigstens eine Stellkontur, an welcher das wenigstens eine Druckstuck
verschiebbar abstutzbar ist, umfasst, vorzugsweise wobei das wenigstens eine
Druckstlick an wenigstens einem Zwischenhebel des Ubertragungsmechanismus und

die wenigstens eine Stellkontur am Stellarm angeordnet ist, oder umgekehrt.

Wie eingangs ausgefuhrt, wird Schutz auch begehrt fur ein Mébel umfassend einen

Mobelkorpus, eine Mdbelfront und wenigstens einen erfindungsgemaien Mdbelantrieb,
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wobei der Grundkdrper des wenigstens einen Mdébelantriebs am Mdbelkorpus,
vorzugsweise in und/oder an einer Seitenwand des Mdébelkorpus, befestigt ist, und die
Mébelfront Gber die Befestigungsschnittstelle am Stellarm des wenigstens einen

Mobelantriebs befestigt ist.

Die Vorteile des erfindungsgemalen Mébelantriebs kommen vor allem dann zum
Tragen, wenn das Mébel wenigstens einen weiteren mit dem Mébelkorpus und der
Mdébelfront verbundenen Mébelantrieb umfasst, wobei die beiden Mébelantriebe nur
Uber die Mébelfront und den Mébelkorpus miteinander verbunden sind, d.h. auf eine
von der Mébelfront gesonderte Synchronisationsvorrichtung, wie z.B. eine aus dem

Stand der Technik bekannte Synchronisationsstange, verzichtet werden kann.

Eine vorteilhafte Ausfuhrungsform des Mdébels zeichnet sich dadurch aus, dass ein
Momentanpol der Mébelfront oder der Hebelanordnung der Hebel des Stellarms bei
einer Bewegung der Mébelfront zwischen der Schlielstellung und der maximalen
Offnungsstellung entlang einer gedachten Kurve im Raum relativ zum Moébelkorpus
bewegbar ist, wobei der Mébelkorpus einen Oberboden aufweist und ein Endpunkt der
Kurve des Momentanpols, welcher der Schlielstellung entspricht, weniger als 500 mm,
vorzugsweise weniger als 250 mm, von einer Oberseite des Oberbodens entfernt ist,
und/oder der Mébelkorpus eine der Mébelfront in der SchlieRstellung zugewandte
Stirnseite aufweist und ein Endpunkt der Kurve des Momentanpols, welcher der
Schliel3stellung entspricht, weniger als 75 mm, vorzugsweise weniger als 50 mm, von
einer gedachten Verlangerung der Stirnseite nach oben tUber den Mébelkorpus hinaus,

entfernt ist.

Der Momentanpol ist bei einer ebenen Bewegung eines starren Kérpers derjenige
Raumpunkt, um den der Kérper im Moment als nur drehend angesehen werden kann.
Bei einer ebenen Bewegung eines starren Kérpers mit einer Translationsbewegung und
einer Rotationsbewegung werden diese zu einer reinen Drehbewegung um den

momentanen Drehpunkt zusammengefasst, der als Momentanpol bezeichnet wird.

Wahrend der Bewegung der Mébelfront verandert sich der Momentanpol in jeder
erfassten Lageposition weiter. Ermittelt man diese Positionen, ergibt sich in Relation zu

einem raumfesten Bezugssystem, im vorliegenden Fall zum ortsfesten Mébelkorpus,
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eine Bahn, auf welcher der Momentanpol ablauft. Der Momentanpol der Mébelfront
kann fur jeden beliebigen Punkt der Mdbelfront oder auch fur Punkte von anderen

Bauteilen, die mit der Mébelfront verbunden sind, ermittelt werden.

Bezogen auf die Hebelanordnung der Hebel des Stellarms bei einer Vier-Drehpunkt-
Geometrie kann der Momentanpol als Schnittpunkt der beiden effektiven Hebelarme

ermittelt werden.

Es hat sich nun herausgestellt, dass ein besonders stabiles System dann erzielbar ist,
wenn der Momentanpol insbesondere zu Beginn der Offnungsbewegung maéglichst nah
an den fixen Drehpunkten des Mébelantriebs angeordnet ist. Je kleiner der Abstand des
angesprochenen Endpunkts der Kurve des Momentanpols ist, desto steifer und stabiler
ist die mit dem Mdobelantrieb realisierbare Anordnung. Dieser Sachverhalt wird noch

naher im Zuge der Figurenbeschreibung anhand der Figuren 10a und b erlautert.

Bevorzugt ist es vorgesehen, dass der Mébelkorpus eine Kranzleiste umfasst, wobei die
Mdébelfront bei einer Bewegung zwischen der Schlielstellung und der maximalen
Offnungsstellung ungehindert um die Kranzleiste herum bewegbar ist, ohne dass eine
obere der Kranzleiste in der SchlieRstellung zugewandte Kante der Mébelfront mit der
Kranzleiste kollidiert, vorzugsweise wobei der Mébelkorpus einen Oberboden aufweist
und eine Oberseite der Kranzleiste zwischen 75 und 100 mm von der Oberseite des
Oberbodens entfernt ist, und/oder der Mébelkorpus eine der Mdébelfront in der
Schliel3stellung zugewandte Stirnseite aufweist und eine Vorderseite der Kranzleiste
zwischen 40 und 75 mm von einer gedachten Verlangerung der Stirnseite nach oben

Uber den Mébelkorpus hinaus, entfernt ist.

Es bietet sich an, dass der Mébelkorpus eine der Mébelfront in der Schlief3stellung
zugewandte Stirnseite aufweist, wobei die Mdbelfront in der SchlieRstellung einen
Frontwinkel § von 0° relativ zur Stirnseite aufweist, vorzugsweise wobei die Mébelfront
in der maximalen Offnungsstellung einen Frontwinkel B zwischen 60° und 80° relativ zur

Stirnseite aufweist.
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Unabhéangig von dem in Anspruch 1 definierten Grenzwert fur die Steigung f* (o) der
Funktion f ist aus dem Stand der Technik kein M&bel bekannt, welches einen
Mobelkorpus, eine Mdbelfront und wenigstens einen Mébelantrieb nach dem
Oberbegriff des Anspruchs 1 umfasst, wobei der Grundkdrper des wenigstens einen
Mébelantriebs am Mdébelkorpus, vorzugsweise in und/oder an einer Seitenwand des
Mobelkorpus, befestigt ist, und die Mébelfront tber die Befestigungsschnittstelle am
Stellarm des wenigstens einen Mébelantriebs befestigt ist, wobei ein Momentanpol der
Mébelfront oder der Hebelanordnung der Hebel des Stellarms bei einer Bewegung der
Mébelfront zwischen der SchlieRstellung und der maximalen Offnungsstellung entlang
einer gedachten Kurve im Raum relativ zum Mébelkorpus bewegbar ist, wobei der
Mébelkorpus einen Oberboden aufweist und ein Endpunkt der Kurve des
Momentanpols, welcher der SchlieRstellung entspricht, weniger als 500 mm,
vorzugsweise weniger als 250 mm, von einer Oberseite des Oberbodens entfernt ist,
und/oder der Mébelkorpus eine der Mébelfront in der SchlieRstellung zugewandte
Stirnseite aufweist und ein Endpunkt der Kurve des Momentanpols, welcher der
Schliel3stellung entspricht, weniger als 75 mm, vorzugsweise weniger als 50 mm, von
einer gedachten Verlangerung der Stirnseite nach oben tUber den Mébelkorpus hinaus,
entfernt ist, und wobei der Mébelkorpus eine Kranzleiste umfasst und die Mébelfront bei
einer Bewegung zwischen der SchlieRstellung und der maximalen Offnungsstellung
ungehindert um die Kranzleiste herum bewegbar ist, ohne dass eine obere der
Kranzleiste in der SchlieRstellung zugewandte Kante der Mébelfront mit der Kranzleiste
kollidiert, vorzugsweise wobei der Mébelkorpus einen Oberboden aufweist und eine
Oberseite der Kranzleiste zwischen 75 und 100 mm von der Oberseite des Oberbodens
entfernt ist, und/oder der Mébelkorpus eine der Mébelfront in der SchlieRstellung
zugewandte Stirnseite aufweist und eine Vorderseite der Kranzleiste zwischen 40 und
75 mm von einer gedachten Verlangerung der Stirnseite nach oben Uber den

Mobelkorpus hinaus, entfernt ist.

Gemal einer vorteilhaften Ausfuhrungsform weist das Mébel wenigstens einen weiteren
mit dem Mébelkorpus und der Mébelfront verbundenen Mdébelantrieb auf, wobei die
beiden Mébelantriebe nur tber die Mébelfront und den Mdébelkorpus miteinander

verbunden sind.
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Und schlieRlich wird Schutz begehrt fur ein Verfahren zum Bewegen einer Mébelfront
relativ zu einem Mdbelkorpus eines erfindungsgemafen Mébels, wobei die Mébelfront
ausgehend von einer SchlieBstellung in Richtung einer maximalen Offnungsstellung
bewegt wird, und umgekehrt, vorzugsweise wobei der Mébelkorpus eine Kranzleiste
umfasst und die Mébelfront bei einer Bewegung zwischen der Schlielstellung und der
maximalen Offnungsstellung ungehindert um die Kranzleiste herum bewegt wird, ohne
dass eine obere der Kranzleiste in der SchlieRstellung zugewandte Kante der

Mdébelfront mit der Kranzleiste kollidiert.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung werden anhand der
Figurenbeschreibung unter Bezugnahme auf die Zeichnungen im Folgenden néher

erlautert. Darin zeigen:

Fig. 1a,b  einen Mdbelantrieb gemal dem Stand der Technik in einer Draufsicht von
der Seite, wobei die Teilfigur b eine abstrahierte schematische Darstellung
der Hebelarme zeigt,

Fig. 2a, b ein Ausflhrungsbeispiel eines erfindungsgemaien Mébelantriebs in einer
Draufsicht von der Seite, wobei die Teilfigur b eine abstrahierte
schematische Darstellung der Hebelarme zeigt,

Fig. 3 ein Ausfuhrungsbeispiel eines Mébels mit einem erfindungsgemafien
Mdébelantrieb in einer schematischen Querschnittsansicht von der Seite,

Fig. 4 das Ausfuhrungsbeispiel des erfindungsgemalien Mdébelantriebs mit
gedffnetem Gehause,

Fig. 5a-e das Ausfuhrungsbeispiel des erfindungsgemaliien Mdébelantriebs, wobei
der Stellarm in unterschiedlichen Drehstellungen relativ zum Grundkérper
angeordnet ist, zwischen einer ersten Drehstellung, welche einer
Schliel3stellung der am Stellarm befestigbaren Mébelfront entspricht
(Teilfigur a) und einer zweiten Drehstellung, welcher einer maximalen
Offnungsstellung der am Stellarm befestigbaren Mébelfront entspricht
(Teilfigur e),

Fig. 6a, b Diagramme, welche den Verlauf des Frontwinkels 3 (Teilfigur a) und der
Steigung f* (o) (Teilfigur b) in Abhangigkeit vom Drehwinkel o zeigen, und

zwar von einem Mobelantrieb bzw. von einem Mdébel gemafl dem Stand
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Fig. 8a-f

Fig. 9a-f

Fig. 10a

Fig. 10b

9

der Technik (strichpunktierte Linien) und von einem erfindungsgemaliien
Mobelantrieb bzw. von einem erfindungsgemaien Mébel (durchgezogene
Linien), wobei als Vergleich die Kurven eines Mdbelbeschlags mit einer 1-
Drehpunkt-Kinematik eingezeichnet sind (gestrichelte Linien),

eine vergleichende Darstellung der Stellungen der Mébelfront relativ zum
Mébelkorpus eines Mdébels gemall dem Stand der Technik
(durchgezogene Linien) und eines erfindungsgemafien Mébels
(gestrichelte Linien) in einer schematisch dargestellten tberlagerten
Draufsicht von der Seite,

eine Sequenz von abstrahierten schematischen Darstellungen der
Hebelarme eines Mdébelantriebs gemafl dem Stand der Technik, wobei die
Teilfigur a der ersten Drehstellung des Stellarms und die Teilfigur f der
zweiten Drehstellung des Stellarms entspricht,

eine Sequenz von abstrahierten schematischen Darstellungen der
Hebelarme eines erfindungsgemafien Mdbelantriebs, wobei die Teilfigur a
der ersten Drehstellung des Stellarms und die Teilfigur f der zweiten
Drehstellung des Stellarms entspricht,

ein Mébel gemal dem Stand der Technik samt Verlauf des Momentanpols
in einer schematischen Querschnittsansicht von der Seite, wobei in der
vergrolRerten Teilansicht die Umfahrung der Kranzleiste dargestellt ist, und
ein erfindungsgemafies Mdébel samt Verlauf des Momentanpols in einer
schematischen Querschnittsansicht von der Seite, wobei in der

vergrolRerten Teilansicht die Umfahrung der Kranzleiste dargestellt ist.

Die Figuren 1a und b, welche einen Mdbelantrieb 101 gemafl dem Stand der Technik

zeigen, wurden bereits eingangs beschrieben.

Die Figuren 2a und b zeigen im Vergleich dazu ein Ausfuhrungsbeispiel eines

erfindungsgemafien Mébelantriebs 1 zum Bewegen einer Mdbelfront 2 relativ zu einem

Mobelkorpus 3 (vergleiche auch die nachfolgende Figur 3), umfassend einen am

Mébelkorpus 3 befestigbaren Grundkdrper 4 und einen Stellarm 5, welcher um

wenigstens eine erste Drehachse 6 drehbar am Grundkérper 4 gelagert ist.

Der Stellarm 5 weist mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel 7, 8, 9 auf.
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Der Stellarm 5 weist eine in einer gedachten Befestigungsschnittstellenebene 10
angeordnete Befestigungsschnittstelle 11 auf, Uber welche die Mdébelfront 2 am Stellarm
5 befestigbar ist. Die Befestigungsschnittstellenebene 10 ist mittels einer

strichpunktierten Linie angedeutet.

Der Stellarm 5 ist bezogen auf die wenigstens eine erste Drehachse 6 kontinuierlich
zwischen einer ersten Drehstellung, welche einer Schlielstellung der am Stellarm 5
befestigbaren Mdbelfront 2 entspricht und welcher ein Drehwinkel o von 0° zuordenbar
ist, und einer zweiten Drehstellung, welcher einer maximalen Offnungsstellung der am
Stellarm 5 befestigbaren Mébelfront 2 entspricht und welcher ein Drehwinkel o gréRer
0° zuordenbar ist, bewegbar. Als Referenz fur die Messung des Drehwinkels o kann
beispielsweise die in der Figur linke Kante des Hebels 7, welche mit einer gestrichelten
Linie markiert ist, herangezogen werden. Der Drehwinkel oo kann aber auch in Bezug
auf eine andere Drehachse und/oder in Bezug auf eine andere Referenz bestimmt

werden. Der Drehwinkel o ist exemplarisch in der Figur 5a eingezeichnet.

Die Befestigungsschnittstellenebene 10 und damit die am Stellarm 5 befestigbare
Mébelfront 2 durchlauft bei einer Drehbewegung des Stellarms 5 unterschiedliche

Frontwinkel 3. Der Frontwinkel B ist exemplarisch in der Figur 5a eingezeichnet.

Jedem Drehwinkel oo des Stellarms 5 ist durch eine Funktion f ein Frontwinkel 8 = f (o)
der Befestigungsschnittstellenebene 10 zuordenbar, beginnend mit einem Frontwinkel 3

von 0°, welcher dem Drehwinkel oo des Stellarms 5 von 0° zuordenbar ist.

Die Hebel 7, 8, 9 des Stellarms 5 bilden im dargestellten Ausfuhrungsbeispiel eine Vier-
Drehpunkt-Geometrie aus, wobei einer der vier Drehpunkte der Vier-Drehpunkt-

Geometrie der wenigstens einen ersten Drehachse 6 des Stellarms 5 entspricht.

Der Stellarm 5 ist um wenigstens eine zweite Drehachse 15 drehbar am Grundkérper 4
gelagert ist, wobei der Grundkérper 4 des Mdbelantriebs 1 eine Stirnéffnung 16
aufweist, durch welche der Stellarm 5 zumindest in der maximalen Offnungsstellung

zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die zweite Drehachse 15 einen kleineren

11/34



11

Normalabstand 17 zur Stirnéffnung 16 aufweist als die erste Drehachse 6, und der
Grundkdérper 4 des Mdbelantriebs 1 eine Oberseite 18 aufweist, welche in einem
befestigten Zustand des Mébelantriebs 1 am Mébelkorpus 3 einem Oberboden 19 des
Mobelkorpus 3 zugewandt ist, wobei die zweite Drehachse 15 einen kleineren

Normalabstand 20 zur Oberseite 18 aufweist als die zweite Drehachse 15.

Die zweite Drehachse 15 entspricht einem Drehpunkt der Vier-Drehpunkt-Geometrie
der Hebel 7, 8, 9 des Stellarms 5.

Im Vergleich zum aus dem Stand der Technik bekannten Mébelantrieb 101 geman
Figur 1a und b ist der Abstand der beiden Drehachsen 6 und 15 des Mdbelantriebs 1
deutlich geringer als der Abstand der beiden Drehachsen 106 und 115 des

Mdébelantriebs 1.

Der Stellarm 5 umfasst drei gelenkig miteinander verbundene Hebel 7, 8, 9 und einen
abgewinkelten Hebel 9, wobei zwei Teilstlcke 21, 22 des abgewinkelten Hebels 9 einen

Winkel 23 von im Wesentlichen 90° zueinander einschliefl3en.

Zwei der vorgesehenen Hebel 7, 8, 9 des Stellarms 5, namlich die Hebel 7 und 8, sind
in zumindest einer Drehstellung des Stellarms 5 verschachtelt zueinander angeordnet,
sodass die zwei Hebel 7, 8 bei einer Draufsicht von der Seite im Wesentlichen spaltfrei
ausgebildet sind. Der Hebel 7 ist in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet und ein
weiterer Hebel 8 ist zumindest abschnittsweise zwischen den Vertikalstegen der U-

Form anordenbar oder angeordnet.

Der Stellarm 5 weist einen ersten Hebel 7 und einen zweiten Hebel 8 auf, Uber welchen
der Stellarm 5 drehbar mit dem Grundkérper 4 verbunden ist, und einen dritten Hebel 9,
an welchem die Befestigungsschnittstelle 11 ausgebildet ist, wobei der erste Hebel 7
und der zweite Hebel 8 gelenkig mit dem dritten Hebel 9 verbunden sind. Hierzu sind
ein Drehpunkt 43 vorgesehen, welcher die Hebel 7 und 9 verbindet, und ein Drehpunkt
44 welcher die Hebel 8 und 8 verbindet.

Die beiden Hebel 7 und 8 des Stellarms 5 sind I6sbar mit dem Grundkérper 4 des

Mdébelantriebs 1 verbindbar.
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In der Figur 2b ist wiederum die Lage der beiden effektiven Hebelarme 45 und 46 relativ
zum Grundkérper 4 in der ersten Drehstellung des Stellarms 5, d.h. der SchlielRlage,

dargestellt.

Die Figur 3 zeigt ein Ausfuhrungsbeispiel eines Mébels 31 mit einem Mébelantrieb 1.
Das Mébel 31 umfasst einen Mébelkorpus 3, eine Mdébelfront 2 und wenigstens einen
Mébelantrieb 1, wobei der Grundkérper 4 des wenigstens einen Mébelantriebs 1 am
Mébelkorpus 3, vorzugsweise in und/oder an einer Seitenwand 32 des Mdébelkorpus 3,
befestigt ist, und die Mdébelfront 2 Uber die Befestigungsschnittstelle 11 am Stellarm 5

des wenigstens einen Mébelantriebs 1 befestigt ist.

Das Mébel 31 kann auch wenigstens einen weiteren mit dem Mébelkorpus 3 und der
Mdébelfront 2 verbundenen Mébelantrieb 1 umfassen, wobei die beiden Mdébelantriebe 1

nur Uber die Mébelfront 2 und den Mébelkorpus 3 miteinander verbunden sind.

Der Mébelkorpus 3 weist eine der Mdbelfront 2 in der SchlieRstellung zugewandte
Stirnseite 37 auf, wobei die Mdbelfront 2 in der SchlieRstellung einen Frontwinkel § von
0° relativ zur Stirnseite 37 aufweist, wobei die M&belfront 2 in der maximalen
Offnungsstellung einen Frontwinkel p zwischen 60° und 80° relativ zur Stirnseite 37

aufweist. Diese maximale Offnungsstellung ist in der Figur 3 dargestellt.

Das Mébel 31 kann neben einem Oberboden 19 auch einen Fachboden 47 und/der

eine Kranzleiste 39 umfassen.

Die Figur 4 zeigt das Ausfuhrungsbeispiel des Mébelantriebs 1 mit geéffnetem

Gehause, sodass ein Innenleben des Mdbelantriebs 1 ersichtlich ist.

Der Mébelantrieb 1 kann wenigstens einen, vorzugsweise am Grundkérper 4
gelagerten, Kraftspeicher 24, vorzugsweise mit wenigstens einem Federelement 25,
aufweisen, Uber welchen der Stellarm 5 mit einer Kraft beaufschlagbar ist, um ein

Gewicht der am Stellarm 5 befestigbaren Mébelfront 2 zu kompensieren.
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Es kann wie im dargestellten Fall ein Ubertragungsmechanismus 26 vorgesehen sein,
mit welchem eine im wenigstens einen Kraftspeicher 24 speicherbare Kraft auf den
Stellarm 5 Ubertragbar ist, wobei der Ubertragungsmechanismus 26 wenigstens einen
Zwischenhebel 27 umfasst, wobei der wenigstens eine Kraftspeicher 24 Uber einen
verstellbaren Kraftanlenkungspunkt 28 mit dem wenigstens einen Zwischenhebel 27

verbunden ist.

Der der Ubertragungsmechanismus 26 umfasst ein Druckstiick 29 und wenigstens eine
Stellkontur 30, an welcher das wenigstens eine Druckstlck 29 verschiebbar abstttzbar
ist, wobei das wenigstens eine Druckstlck 29 an wenigstens einem Zwischenhebel 27

des Ubertragungsmechanismus 26 und die wenigstens eine Stellkontur 30 am Stellarm

5 angeordnet ist, oder umgekehrt.

Der Mébelantrieb 1 kann auch einen Dampfer 48 umfassen, mit welchem eine

Bewegung des Stellarms 5 in Offnungs- und/oder SchlieRrichtung dampfbar ist.

Die Figuren 5a-e zeigen das Ausfuhrungsbeispiel des Mdébelantriebs 1, wobei der
Stellarm 5 in unterschiedlichen Drehstellungen relativ zum Grundkérper 4 angeordnet
ist, zwischen einer ersten Drehstellung, welche einer Schlielstellung der am Stellarm 5
befestigbaren Mdébelfront 2 entspricht (Teilfigur a) und einer zweiten Drehstellung,
welcher einer maximalen Offnungsstellung der am Stellarm 5 befestigbaren Mébelfront

2 entspricht (Teilfigur e). Die Teilfiguren 5b, 5¢ und 5d zeigen Zwischendrehstellungen.

Tragt man den Frontwinkel 3 als Funktion des Drehwinkel o auf, so ergibt sich der in der
Figur 6a dargestellte Verlauf (durchgezogene Linie). Im Vergleich dazu sind der Verlauf
des Frontwinkel 3 des aus dem Stand der Technik bekannten Mébelantriebs 101
dargestellt (strichpunktierte Linie) sowie die Kurven eines Mébelantriebs mit einer 1-

Drehpunkt-Kinematik (gestrichelte Linien).

Bildet man jeweils die Ableitung f* (o) und tragt diese in Abhangigkeit vom Drehwinkel

o auf, so ergeben sich die in der Figur 6b dargestellten Verlaufe.

14 /34



14

Bei einem Md&belantrieb mit einer 1-Drehpunkt-Kinematik ist die Steigung in jedem
Punkt 1. Beim aus dem Stand der Technik bekannten Mdébelantrieb 101 andert sich der
Frontwinkel 8 zun&chst schwach und dann immer starker. Im Vergleich dazu andert sich
der Frontwinkel p beim Mébelantrieb 1 zu Beginn der Offnungsbewegung bereits
vergleichsweise stark. Das wird technisch dadurch realisiert, dass die Hebel 7, 8, 9 des
Stellarms 5 bzw. die vier Drehpunkte der Vier-Drehpunkt-Geometrie der Hebel 7, 8, 9
des Stellarms 5 derart relativ zueinander angeordnet sind, dass eine Steigung f* (o) der
Funktion f zumindest Uber einen Drehwinkelbereich des Stellarms 5 zwischen 0° und
25°, vorzugsweise Uber den gesamten Drehwinkelbereich des Stellarms 5, groRer als

0,2, vorzugsweise grélRer als 0,3, ist.

Vergleicht man nun die Stabilitdten des Mébelantriebs mit einer 1-Drehpunkt-Kinematik,
des aus dem Stand der Technik bekannten Mdbelantriebs 101 und eines
erfindungsgemafen Mébelantriebs 1, so kann festgestellt werden, dass es sich beim
Mobelantrieb mit einer 1-Drehpunkt-Kinematik um die stabilste Lésung handelt und
beim aus dem Stand der Technik bekannten Mébelantrieb 101 um die instabilste
Losung, welche eine Synchronisationsvorrichtung erfordert. Es hat sich nun fur einen
Fachmann Uberraschender Weise als Erkenntnis herausgestellt, dass Mébelantriebe 1,
bei denen eine Steigung f* (o) der Funktion f zumindest Uber einen Drehwinkelbereich
des Stellarms 5 zwischen 0° und 25°, vorzugsweise Uber den gesamten
Drehwinkelbereich des Stellarms 5, gréRer als 0,2, vorzugsweise grélier als 0,3, ist,
bereits Uber eine genugend hohe Stabilitat verfugen, welche es ermdéglicht, auf den
Einsatz einer von der Mébelfront gesonderten Synchronisationsvorrichtung zu
verzichten. Im konkret dargestellten Fall liegt die Steigung f* (o) der Funktion f im

gesamten Drehwinkelbereich des Stellarms 5 tGber 0,4.

Die Figur 7 zeigt eine vergleichende Darstellung der Stellung der Mébelfronten 2 und
102 relativ zum Mébelkorpus eines Mébels gemall dem Stand der Technik
(durchgezogene Linien) und eines erfindungsgemafen Mébels 31 (gestrichelte Linien).
Es ist gut erkennbar, dass beim erfindungsgemalien Mdébel 31 die Mébelfront 2 zu
Beginn der Offnungsbewegung sofort zu drehen anfangt, wohingegen die Mébelfront
beim Stand der Technik zunachst im Wesentlichen parallel von der Stirnseite des

Mobelkorpus weg bewegt wird. In beiden Fallen wird die Kranzleiste 39 umfahren.
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Die Figuren 8a bis f und 9a bis f zeigen in einer Gegenuberstellung die Bewegung der
Hebelarme 145 und 146 einerseits bei einem Mdébelantrieb 101 gemal dem Stand der
Technik und der Hebelarme 45 und 46 andererseits bei einem bevorzugten
Ausfuhrungsbeispiel des erfindungsgemafen Mdébelantriebs 1 im Zuge einer
Offnungsbewegung ausgehend von der in der Teilfigur a dargestellten SchlieRstellung,
d.h. der ersten Drehstellung des Stellarms 5, bis zur in der Teilfigur f dargestellten

maximalen Offnungsstellung, d.h. der zweiten Drehstellung des Stellarms 5.

Es kann festgestellt werden, dass ein Totpunkt der Hebelgeometrie beim Mébelantrieb

101 zu einem friheren Zeitpunkt im Zuge der Offnungsbewegung durchschritten wird.

In den Figuren 9c und 9d ist exemplarisch der Momentanpol der Hebelgeometrie aus
Schnittpunkt der beiden Hebelarme 45 und 46 im Raum dargestellt. Tragt man den
Momentanpol fur jede Drehstellung des Mébelantriebs 1 und 101 auf, so ergeben sich
die in den Figuren 10a (fur den Mébelantrieb 101) und 10b (fur den Mébelantrieb 1)
dargestellten Kurven 134 und 34.

Aus der Figur 10b geht hervor, dass der Momentanpol 33 der Mébelfront 2 oder der
Hebelanordnung der Hebel 7, 8, 9 des Stellarms 5 ist bei einer Bewegung der
Mébelfront 2 zwischen der SchlieRstellung und der maximalen Offnungsstellung entlang
einer gedachten Kurve 34 im Raum relativ zum Mdbelkorpus 3 bewegbar ist, wobei der
Mébelkorpus 3 einen Oberboden 19 aufweist und ein Endpunkt 35 der Kurve 34 des
Momentanpols 33, welcher der Schlielstellung entspricht, weniger als 500 mm,
vorzugsweise weniger als 250 mm, von einer Oberseite 36 des Oberbodens 19 entfernt
ist (in der Figur als Abstand 49 eingezeichnet), und der Mdbelkorpus 3 eine der
Mébelfront 2 in der SchlieRstellung zugewandte Stirnseite 37 aufweist und ein Endpunkt
35 der Kurve 34 des Momentanpols 33, welcher der Schlielstellung entspricht, weniger
als 75 mm, vorzugsweise weniger als 50 mm, von einer gedachten Verlangerung 38 der
Stirnseite 37 nach oben Uber den Mdébelkorpus 3 hinaus, entfernt ist (in der Figur als

Abstand 50 eingezeichnet).

Im Vergleich dazu ist der Abstand 149 des Endpunkts 135 der Kurve 134 des
Momentanpols 133 zur Oberseite 136 des Oberbodens 119 des Mébels 131 beim
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Mobelantrieb 101 ca. 1700 mm und der Abstand 150 zur gedachten Verlangerung 138
ca. 190 mm und damit deutlich gréRer, was zu einer labilen Anordnung fuhrt, die mit

einer Synchronisationsstange stabilisiert werden muss.

In den vergréRerten Teilansichten der Figuren 10a und b ist zudem die Umfahrung der

Kranzleisten 139 und 39 dargestellt.

Der Mébelkorpus 3 des Mébels 31 umfasst eine Kranzleiste 39, wobei die Mébelfront 2
bei einer Bewegung zwischen der SchlieBstellung und der maximalen Offnungsstellung
ungehindert um die Kranzleiste 39 herum bewegbar ist, ohne dass eine obere der
Kranzleiste 39 in der SchlieRstellung zugewandte Kante 40 der Mébelfront 2 mit der
Kranzleiste 39 kollidiert, vorzugsweise wobei der Mébelkorpus 3 einen Oberboden 19
aufweist und eine Oberseite 41 der Kranzleiste 39 zwischen 75 und 100 mm von der
Oberseite 36 des Oberbodens 19 entfernt ist (in der Figur als Abstand 12
eingezeichnet), und/oder der Mébelkorpus 3 eine der Mébelfront 2 in der
Schliel3stellung zugewandte Stirnseite 37 aufweist und eine Vorderseite 42 der
Kranzleiste 39 zwischen 40 und 75 mm von einer gedachten Verlangerung 38 der
Stirnseite 37 nach oben Uber den Mdébelkorpus 3 hinaus, entfernt ist (in der Figur als

Abstand 13 eingezeichnet).

In der Figur 10a sind die Kante der Mébelfront 102 mit dem Bezugszeichen 140, die
Oberseite der Kranzleiste 139 mit dem Bezugszeichen 141 und die Vorderseite 142 der

Kranzleiste 139 mit dem Bezugszeichen 142 versehen.
Aus dem Stand der Technik ist kein M6bel bekannt, welches beide Bedingungen erfullt,
namlich einerseits eine sehr nahe an den fixen Drehpunkten des Mdébelantriebs 1

angeordnete Kurve 34 des Momentanpols 33 und andererseits die Mdglichkeit, eine

optional vorhandene Kranzleiste 39 kollisionsfrei zu umfahren.

Innsbruck, am 22. Oktober 2020
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86389 31/as
1

Patentanspruche:

1
3

Grundkdérper (4) und einen Stellarm (5), welcher um wenigstens eine erste

Mobelantrieb (1) zum Bewegen einer Mébelfront (2) relativ zu einem

(1)
Mébelkorpus (3), umfassend einen am Mdébelkorpus (3) befestigbaren
Drehachse (6) drehbar am Grundkérper (4) gelagert ist, wobei

- der Stellarm (5) mehrere gelenkig miteinander verbundene Hebel (7, 8, 9)
aufweist,

- der Stellarm (5) eine in einer gedachten Befestigungsschnittstellenebene
(10) angeordnete Befestigungsschnittstelle (11) aufweist, Uber welche die
Mébelfront (2) am Stellarm (5) befestigbar ist,

- der Stellarm (5) bezogen auf die wenigstens eine erste Drehachse (6)
kontinuierlich zwischen einer ersten Drehstellung, welche einer
Schliel3stellung der am Stellarm (5) befestigbaren Mébelfront (2)
entspricht und welcher ein Drehwinkel o von 0° zuordenbar ist, und einer
zweiten Drehstellung, welcher einer maximalen Offnungsstellung der am
Stellarm (5) befestigbaren Mébelfront (2) entspricht und welcher ein
Drehwinkel o gréer 0° zuordenbar ist, bewegbar ist,

- die Befestigungsschnittstellenebene (10) und damit die am Stellarm (5)
befestigbare Mdébelfront (2) bei einer Drehbewegung des Stellarms (5)
unterschiedliche Frontwinkel 3 durchlauft, und

- jedem Drehwinkel oo des Stellarms (5) durch eine Funktion f ein
Frontwinkel § = f (o) der Befestigungsschnittstellenebene (10) zuordenbar
ist, beginnend mit einem Frontwinkel 3 von 0°, welcher dem Drehwinkel o
des Stellarms (5) von 0° zuordenbar ist,

dadurch gekennzeichnet, dass die Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5) derart relativ
zueinander angeordnet sind, dass eine Steigung f* (o) der Funktion f zumindest
Uber einen Drehwinkelbereich des Stellarms (5) zwischen 0° und 25°,
vorzugsweise Uber den gesamten Drehwinkelbereich des Stellarms (5), gréRRer

als 0,2, vorzugsweise grofRer als 0,3, ist.

Mébelantrieb (1) nach Anspruch 1, wobei die Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5)

eine Vier-Drehpunkt-Geometrie ausbilden, wobei einer der vier Drehpunkte der
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Vier-Drehpunkt-Geometrie der wenigstens einen ersten Drehachse (6) des

Stellarms (5) entspricht, wobei die vier Drehpunkte der Vier-Drehpunkt-

Geometrie der Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5) derart relativ zueinander

angeordnet sind, dass eine Steigung ' (o) der Funktion f zumindest Uber einen

Drehwinkelbereich des Stellarms (5) zwischen 0° und 25°, vorzugsweise Uber

den gesamten Drehwinkelbereich des Stellarms (5), gréRer als 0,2,

vorzugsweise gréler als 0,3, ist.

3. Mobelantrieb (1) nach Anspruch 1 oder 2, wobei der Stellarm (5) um wenigstens

eine zweite Drehachse (15) drehbar am Grundkérper (4) gelagert ist, wobei

der Grundkérper (4) des Mébelantriebs (1) eine Stirnéffnung (16) aufweist,
durch welche der Stellarm (5) zumindest in der maximalen
Offnungsstellung zumindest bereichsweise hindurchragt, wobei die zweite
Drehachse (15) einen kleineren Normalabstand (17) zur Stirnéffnung (16)
aufweist als die erste Drehachse (6), und/oder

der Grundkérper (4) des Mébelantriebs (1) eine Oberseite (18) aufweist,
welche in einem befestigten Zustand des Mébelantriebs (1) am
Mébelkorpus (3) einem Oberboden (19) des Mdbelkorpus (3) zugewandt
ist, wobei die zweite Drehachse (15) einen kleineren Normalabstand (20)

zur Oberseite (18) aufweist als die zweite Drehachse (15).

4. Mébelantrieb (1) nach Anspruch 2 und 3, wobei die zweite Drehachse (15)

einem Drehpunkt der Vier-Drehpunkt-Geometrie der Hebel (7, 8, 9) des

Stellarms (5) entspricht.

5. Mobelantrieb (1) nach einem der Anspriche 1 bis 4, wobei der Stellarm (5)

wenigstens drei gelenkig miteinander verbundene Hebel (7, 8, 9) umfasst,
und/oder

wenigstens einen abgewinkelten Hebel (9) umfasst, vorzugsweise wobei
zwei Teilstlcke (21, 22) des abgewinkelten Hebels (9) einen Winkel (23)
von im Wesentlichen 90° zueinander einschlieRen, und/oder

wenigstens zwei der vorgesehenen Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5) in
zumindest einer Drehstellung, vorzugsweise in jeder Drehstellung, des

Stellarms (5) verschachtelt zueinander angeordnet sind, sodass die zwei
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Hebel (7, 8) bei einer Draufsicht von der Seite im Wesentlichen spailtfrei
ausgebildet sind, und/oder

- wenigstens ein Hebel (7) in einem Querschnitt U-férmig ausgebildet ist
und ein weiterer Hebel (8) zumindest abschnittsweise zwischen den

Vertikalstegen der U-Form anordenbar oder angeordnet ist.

6. Mdbelantrieb (1) nach einem der Ansprtche 1 bis 5, wobei der Stellarm (5)
wenigstens einen ersten Hebel (7) und einen zweiten Hebel (8) aufweist, Uber
welchen der Stellarm (5) drehbar mit dem Grundkérper (4) verbunden ist, und
wenigstens einen dritten Hebel (9), an welchem die Befestigungsschnittstelle
(11) ausgebildet ist, wobei der erste Hebel (7) und der zweite Hebel (8) gelenkig

mit dem dritten Hebel (9) verbunden sind.

7. Mobbelantrieb (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 6, wobei wenigstens einer,
vorzugsweise wenigstens zwei, der Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5) I6sbar mit

dem Grundkdrper (4) des Mébelantriebs (1) verbindbar ist.

8. Maobbelantrieb (1) nach einem der Anspriiche 1 bis 7, wobei der Mébelantrieb (1)
wenigstens einen, vorzugsweise am Grundkdrper (4) gelagerten, Kraftspeicher
(24), vorzugsweise mit wenigstens einem Federelement (25), aufweist, Uber
welchen der Stellarm (5) mit einer Kraft beaufschlagbar ist, um ein Gewicht der

am Stellarm (5) befestigbaren Mdébelfront (2) zu kompensieren.

9. Mébelantrieb (1) nach Anspruch 8, wobei ein Ubertragungsmechanismus (26)
vorgesehen ist, mit welchem eine im wenigstens einen Kraftspeicher (24)
speicherbare Kraft auf den Stellarm (5) Ubertragbar ist, vorzugsweise wobei der
Ubertragungsmechanismus (26)

- wenigstens einen Zwischenhebel (27) umfasst, vorzugsweise wobei der
wenigstens eine Kraftspeicher (24) Uber einen, vorzugsweise
verstellbaren, Kraftanlenkungspunkt (28) mit dem wenigstens einen
Zwischenhebel (27) verbunden ist, und/oder

- wenigstens ein Druckstick (29) und wenigstens eine Stellkontur (30), an
welcher das wenigstens eine Druckstick (29) verschiebbar abstutzbar ist,

umfasst, vorzugsweise wobei das wenigstens eine Druckstick (29) an
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wenigstens einem Zwischenhebel (27) des Ubertragungsmechanismus
(26) und die wenigstens eine Stellkontur (30) am Stellarm (5) angeordnet

ist, oder umgekehrt.

Mobel (31) umfassend einen Mdbelkorpus (3), eine Mdébelfront (2) und
wenigstens einen Mdébelantrieb (1) nach einem der Anspriuche 1 bis 9, wobei der
Grundkdérper (4) des wenigstens einen Mdébelantriebs (1) am Mdbelkorpus (3),
vorzugsweise in und/oder an einer Seitenwand (32) des Mébelkorpus (3),
befestigt ist, und die Mdbelfront (2) Uber die Befestigungsschnittstelle (11) am

Stellarm (5) des wenigstens einen Moébelantriebs (1) befestigt ist.

Mobel (31) nach Anspruch 10, wobei das Mébel (31) wenigstens einen weiteren
mit dem Mébelkorpus (3) und der Mdébelfront (2) verbundenen Mdébelantrieb (1)
umfasst, wobei die beiden Mdébelantriebe (1) nur Gber die Mébelfront (2) und den

Mobelkorpus (3) miteinander verbunden sind.

Mobel (31) nach Anspruch 10 oder 11, wobei ein Momentanpol (33) der
Mébelfront (2) oder der Hebelanordnung der Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5) bei
einer Bewegung der Mébelfront (2) zwischen der Schlielstellung und der
maximalen Offnungsstellung entlang einer gedachten Kurve (34) im Raum relativ
zum Mébelkorpus (3) bewegbar ist, wobei
- der Mébelkorpus (3) einen Oberboden (19) aufweist und ein Endpunkt
(35) der Kurve (34) des Momentanpols (33), welcher der Schlielstellung
entspricht, weniger als 500 mm, vorzugsweise weniger als 250 mm, von
einer Oberseite (36) des Oberbodens (19) entfernt ist, und/oder
- der Mébelkorpus (3) eine der Mdébelfront (2) in der Schlielstellung
zugewandte Stirnseite (37) aufweist und ein Endpunkt (35) der Kurve (34)
des Momentanpols (33), welcher der Schlielstellung entspricht, weniger
als 75 mm, vorzugsweise weniger als 50 mm, von einer gedachten
Verlangerung (38) der Stirnseite (37) nach oben Uber den Mébelkorpus (3)

hinaus, entfernt ist.

13. Mdbel (31) nach einem der Anspruche 10 bis 12, wobei der Mébelkorpus (3)

eine Kranzleiste (39) umfasst und wobei die Mébelfront (2) bei einer Bewegung
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zwischen der SchlieRstellung und der maximalen Offnungsstellung ungehindert
um die Kranzleiste (39) herum bewegbar ist, ohne dass eine obere der
Kranzleiste (39) in der SchlieRstellung zugewandte Kante (40) der Mébelfront (2)
mit der Kranzleiste (39) kollidiert, vorzugsweise wobei
- der Mébelkorpus (3) einen Oberboden (19) aufweist und eine Oberseite
(41) der Kranzleiste (39) zwischen 75 und 100 mm von der Oberseite (36)
des Oberbodens (19) entfernt ist, und/oder
- der Mébelkorpus (3) eine der Mdébelfront (2) in der Schlielstellung
zugewandte Stirnseite (37) aufweist und eine Vorderseite (42) der
Kranzleiste (39) zwischen 40 und 75 mm von einer gedachten
Verlangerung (38) der Stirnseite (37) nach oben Uber den Mébelkorpus

(3) hinaus, entfernt ist.

Mobel (31) nach einem der Anspriiche 10 bis 13, wobei der Mébelkorpus (3)
eine der Mébelfront (2) in der Schlielstellung zugewandte Stirnseite (37)
aufweist, wobei die Mdébelfront (2) in der SchlielRstellung einen Frontwinkel  von
0° relativ zur Stirnseite (37) aufweist, vorzugsweise wobei die Mébelfront (2) in
der maximalen Offnungsstellung einen Frontwinkel B zwischen 60° und 80°

relativ zur Stirnseite (37) aufweist.

Mobel (31) umfassend einen Mdbelkorpus (3), eine Mdébelfront (2) und
wenigstens einen Mébelantrieb (1) nach dem Oberbegriff des Anspruchs 1,
wobei der Grundkdrper (4) des wenigstens einen Mdébelantriebs (1) am
Mébelkorpus (3), vorzugsweise in und/oder an einer Seitenwand (32) des
Mobelkorpus (3), befestigt ist, und die Mébelfront (2) Uber die
Befestigungsschnittstelle (11) am Stellarm (5) des wenigstens einen
Mobelantriebs (1) befestigt ist, dadurch gekennzeichnet, dass
- ein Momentanpol (33) der Mébelfront (2) oder der Hebelanordnung der
Hebel (7, 8, 9) des Stellarms (5) bei einer Bewegung der Mébelfront (2)
zwischen der SchlieRstellung und der maximalen Offnungsstellung
entlang einer gedachten Kurve (34) im Raum relativ zum Mo&belkorpus (3)
bewegbar ist, wobei der Mébelkorpus (3) einen Oberboden (19) aufweist

und ein Endpunkt (35) der Kurve (34) des Momentanpols (33), welcher
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der SchlieRstellung entspricht, weniger als 500 mm, vorzugsweise
weniger als 250 mm, von einer Oberseite (36) des Oberbodens (19)
entfernt ist, und/oder der Mébelkorpus (3) eine der Mébelfront (2) in der
Schliel3stellung zugewandte Stirnseite (37) aufweist und ein Endpunkt
(35) der Kurve (34) des Momentanpols (33), welcher der Schlielstellung
entspricht, weniger als 75 mm, vorzugsweise weniger als 50 mm, von
einer gedachten Verlangerung (38) der Stirnseite (37) nach oben Uber den
Mobelkorpus (3) hinaus, entfernt ist, und dass

- der Mébelkorpus (3) eine Kranzleiste (39) umfasst und wobei die
Mébelfront (2) bei einer Bewegung zwischen der Schliel3stellung und der
maximalen Offnungsstellung ungehindert um die Kranzleiste (39) herum
bewegbar ist, ohne dass eine obere der Kranzleiste (39) in der
Schliel3stellung zugewandte Kante (40) der Mdébelfront (2) mit der
Kranzleiste (39) kollidiert, vorzugsweise wobei der Mébelkorpus (3) einen
Oberboden (19) aufweist und eine Oberseite (41) der Kranzleiste (39)
zwischen 75 und 100 mm von der Oberseite (36) des Oberbodens (19)
entfernt ist, und/oder der Mébelkorpus (3) eine der Mébelfront (2) in der
Schliel3stellung zugewandte Stirnseite (37) aufweist und eine Vorderseite
(42) der Kranzleiste (39) zwischen 40 und 75 mm von einer gedachten
Verlangerung (38) der Stirnseite (37) nach oben Uber den Mébelkorpus

(3) hinaus, entfernt ist.

16. Mdébel (31) nach Anspruch 15, wobei das Mdbel (31) wenigstens einen weiteren
mit dem Mébelkorpus (3) und der Mdébelfront (2) verbundenen Mébelantrieb (1)
umfasst, wobei die beiden Mdébelantriebe (1) nur Gber die Mébelfront (2) und den

Mobelkorpus (3) miteinander verbunden sind.

17. Verfahren zum Bewegen einer Mdbelfront (2) relativ zu einem Mdbelkorpus (3)
eines Mdbels (31) nach einem der Anspriche 10 bis 16, wobei die Mébelfront (2)
ausgehend von einer Schlielstellung in Richtung einer maximalen
Offnungsstellung bewegt wird, und umgekehrt, vorzugsweise wobei der
Mobelkorpus (3) eine Kranzleiste (39) umfasst und die Mdbelfront (2) bei einer
Bewegung zwischen der SchlieBstellung und der maximalen Offnungsstellung

ungehindert um die Kranzleiste (39) herum bewegt wird, ohne dass eine obere
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der Kranzleiste (39) in der SchlieRstellung zugewandte Kante (40) der
Mobelfront (2) mit der Kranzleiste (39) kollidiert.

Innsbruck, am 22. Oktober 2020
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