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La nrésente invention concerne les instruments du
tyve scie médicale destindés & la coupe des os.

Les disnositifs connus de ce genre ne vnermettent
aue des couves nlanes. Or, dans les ostéotomies nratlnuees ac-
tuellement la correction d'une difformité osseuse est réalisée
gréce 4 la combinaison d'au-moins deux counes nlanes comme le
montre la figure 1 . )

Ceci entrafne un raccourcissement non négligeable
de 1l'0os opéré. D'autre vart la forme et la nosition des couves
dénendant de 1'habiletd de 1'ovérateur, il s'ensuit une impré-
cision néfaste au bon contact des surfaces et, donc a4 la rani-
dité et % la aualité de la consolidation. Congidérant le rac-
courcissement résultant du redressement dans un seul nlan, il
est actuellement délicat de remédier & une difformité suivant
nlusieurs directions.

Le disnositif, suivant 1'invention, vermet d'éviter
ces inconvénients. En effet, avec celui-ci, il est nossible de
réaliser une couve sovhérioue, c'est & dire de créer une rotule
en une seule ovération, donc avec un enlévement de matidre
minime. Les figures 1 et 2 présentent les deux vrincipes de
coupe. Dans ce nouveau dispositif, 1'habileté de 1'opérateur
n'intervient nas, ce ocui donne une orécision optimale. Les deux
surfaces résultant de 1la coune étant comolémentaires, leur
contact est varfait et assure donc une consolidation vlus ra-
nide et de meilleure qualité. La forme m&me de la coune permet
un redressement aisé aussi bien suivant une ocue plusieurs di-
rections avec un raccourcissement négligeable,

Le dispositif, objet de 1'invention, comnrend une
lame cintrée en arc de cercle munie d'une denture sur l'un de
ses bords et vortée par un supvort dont 1l'axe longitudinal (X'X)
est orthogonal au vnlan (Pl)de 1la denture et passe par le centre
de 1l'arc de cercle, des moyens aptes & communiouer i ce support
et & la lame un mouvement de couve circulaire alternatif autour
de 1l'axe (X'X) longitudinal de ce suovvort, ainsi oue des moyens
de guider et mositionner 1la lame sur 1l'os, afin oue son axe
de pivotement (Y'Y) autour duauel s ‘effectue le mouvement d'a-
vance, soit confondu avee 1'un de ses rayons.

Cette forme svhérioue est obtenue por le pivote-~
ment d'une lame & profil circulaire autour de l'un de ses dia-
métres matérialisé dans 1'os tel nue le dédcrit 1a fisure 2.
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La lame est animée d'un mouvement de coumne oscillant autour d'un
axe (X'X) vassant var le centre de son vprofil circulaire et per-
vendiculaire au vlan contenant ce profil circulaire et perven-
diculaire au nlan contenant ce vprofil et le diamdtre de pivo-
tement (Y'Y)
L'invention sera mieux comprise & 1l'aide de la

descrivtion gui suit en référence au dessin schématioue annexé
représentant, 4 titre d'exemvle non limitatif, une forme d'exé-
cution de ce disvositif vour la réalisation, var un seul sciage,
de vortées svhérioues & tout endroit d'un os.

Figures 3a, 3b, 3¢ sont, regpectivement, une vue
de face , en coupe , une vue de gmauche, en coupe, une vue de

dessus, de l'ensemble du dispositif . .
Figure 4 est une vue en perspective de 1'ensemble

lame (10) et support (11).

Pigure 5 est une vue de face en coupe suivant
VI -VI de l'ensemble lame (10) et suvvort (11).

Figure 6 est une vue de gauche de 1'ensemble

‘lame (10) et supvort (11)

Figure 7 est une vue de dessus de 1'ensemble
lame (10)et suvport (11).

Figure 8 est une vue de face en coupe suivant
IX - IX de la chape(2).

Figure 9 est une vue de gauche en coupe suivant
VIII - VIIT de la chape (2).

Figure 10 est une vue de dessus de la chape (2).

L'outil (1) représenté en verspective figure 4
Sé compose d'une partie coupante cintrée en arc de cercle d'uam
diamétre légérement supdrieur 2 celui de 1'os & couver dénom-
mée lame (10) de deux bras (12) et d'une semelle (13) consti-
tuant le suvpvort (11). Dans cette forme d'exécution, vpour per-
mettre le passage des vresseurs (3), un trou oblong a été pra-
tiqué sur chaoue bras (12) , au niveau de 1'axe (¥YY¥). La se-
melle (13) sensiblement varalldle au vlan ( P1) de la denture,
possdde un dispositif assurant le varallélisme et la coaxialité
de 1'axe moteur des moyens transmettant le mouvement de coupe
circulaire alternatif, avec 1'axe (x'x).

Dans le mode de réalisation décrit iei, ce dispo-
Ssitif est un alésage, paralldle et coaxial avec 1l'axe (X'X) dans
leouel vient se loger 1'arbre moteur.

L'arbre oui contient cet 2ldsage est dnuivnd "d'un
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roulement % billes (4) nositionnant et ouidant 12 chave (2) sur
1'axe (X'X) de 1'outil (1) assurant ainsi un bon centragze entre
1'outil (1) et 1a chave (2). Cette chave(2) , définie var les
figures 8,9,10, lide % 1'0s au moyen des oresseurs (3) vermet
de donner & la coune toute sa précision en guidant 1'outil (1).
Elle est en outre édouipde d'un disvositif (5) nermettant de
1'immobiliser en rotation mar ranvort au moteur. Lés presseurs(3)
ont vour rdle de matérialiser l'axe (Y'Y) et donc de nositionner
le centre de la snhire, défini nar l'intersection des axes (X'X)
et (Y'Y), dans 1l'os.

La mise en oeuvre du disnositif est facile % com-—
nrendre :

Aorés avoir choisi le lieu de la coume, 1l'ovdrateur
matérialise 1'axe (Y'Y) en nercant 1l'os de wart en vart & un
diamétre égal &4 celui du milieu de 1'embout conicue des nresseurs

Il orésente alors le moteur oscillant douiné du
disvositif sur 1l'os tel oue le représente la figure 3.

I1 manoeuvre les presseurs (3) de fagon & amener
leur embout conigue dans le trou 1'axe (YY) avec un léger ser-
rage.

I1 met alors le moteur en action et fait déerire
2 l'ensemble un mouvement de rotation autour de 1l'axe (¥'Y) 2
une vitesse aporooride..

La coupe terminéde, il desserre les presseurs et
dégage l'ensemble.

Le mode ovnératoire dderit ci-dessws est propre
& 1l'exemvle de réalisation précédemment énoncé. Il est bien
entendu ocue de chacue tyne de réalisation dépendra un mode
ovératoire.

Ainsi, ce tyve de oresseur a été choisi nour son
faible encombrement et sa ficilité de mise en oeuvre mais
leur fonction peut aussi bien &tre remplie avec, par exemnle,
un- manchon serré sur 1l'os.

Il est bien entendu cue 1'on peut anporter aux
modes de réalisation oui viennent d'8tre déerits divers chan-
gements, verfectionnements ou additions ou remnlacer certains
é1léments par des 4léments éauivalents sans altérer nour celi
1'économie générale de 1'invention.

Il est dvident nue 1le disnositif, objet de 1'in-
vention, veut &tre utilisé 4ans tous les cas. o3 1'on veut rdéa-
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liser, vuar un seul sciaze, des vortdes svhérinues 3 tout endroit
i'un os. Ee mode d'éxdcution cité précédemment ayant une voeca-
tion 4'accessoire nour un moteur indénendant, le disnositif(5)
A nour rdle de faciliter la liaison moteur-chane(2) . Pour assu-
rer cette fonction, il est vmossible de créer une rainure dans le
carter du moteur ou d'utiliser une pidce intermédiaire adéquate .
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- REVENDICATIONS -

1-Dismnositif wnour réaliser, var un seul sciage, des nortées
sphériques & tout endroit d'un os, caractdrisé en ce ou'il com-
nrend : une lame cintrée en arc 4e cercle munie d'une denture
sur 1l'un de ses bords et nortée var un supvort dont 1l'axe longi-
tudinal est orthogonal au nlan Pl de la denture, et nasse par le
centre de 1l'arc de ceréle, des moyens aptes & communiouer & ce
supnort et & la lame un mouvement de couve circulaire alternatif
autour de 1l'axe longitudinal de ce suoport, et des moyens pour
suider et positionner la lame sur 1l'os afin que son axe de pivo-
tement, autour duguel s'effectue le mouvement d'avance, soit con-
fondu avec 1l'un de ses rayons .

2-Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que
le suvvort vour la lame a la forme générale d'un U dont 1'Ame est
varalléle au vlan Pl de la denture et est traversé par un alésa-
ge qui, orthogonal 4 ce plan Pl, assure le positionnement des
moyens transmettant le mouvement de coupe circulaire alternatif .

3~Dispositif selon 1l'une quelconque des revendications 1 et 2
caractérisé en ce que les moyens de guidage et de nositionnement
sont constitués par une chape dans 1'@me de laquelle le support
est guidé en rotation, cette chape comportant & 1l'extrémité de
ses branches des moyens de positionnement sur 1l'os .

4-Dispositif selon 1l'ensemble des revendications 1 3,
caractérisé en ce oue les moyens de positionnement sur I'os sont
constitués de deux vis & bout conique, comportant deux méplats
et se vissant chacune dans une molette lide en translation & une
branche de la chape .

5-Disvositif selon l'ensemble des revendications 1 & 4,
caractérisé en ce oue la chape des moyens de guidage et de vposi-
tionnement, coiffant le suvvort, celui-ci comporte, & 1'extrémi-
té de ses branches, des logements & travers lesquels passent
avec jeu les presseurs .

6-Dispositif selon l'ensemble des revendications 1 & 5,
caractérisé en ce que l'entrafnement étant assuré par un moteur
indévendant, 1l'immobilisation en rotation,par ravport au carter
du moteur , de la chape des moyens de guidage et de vositionne-
ment est assurée par un doigt solidaire de la chape et venant se
loger dans une rainure créee & cet effet sur le carter "
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PL.IN-4
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fig.8
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