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(57) Resi se pridavnou manipulaci s vy-
robkem v lakovnédch, zejména - s podvés-
nym dopravnikem. Vyrobek je zavéSen na
zavésu, na kterém je umistén p¥idavny ko-
tout. PFi pohybu . podvésného dopravniky,
dojde v stiikaci sekci ke styku p¥idavného
kotoute s pomocnym dopravnikem. Smeér:
pohybu a rychlost otaceni pomocného do-
pravniku jsou ddny zdrojem otdcCeni, ktery
je Fizen fidicim systémem, na ktery je za-
pojen i manipuldtor se stiikacimi pistole-
mi.
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Vyndlez se tykd zarizeni pro pfidavnou
manipulaci s vyrobkem v .lakovndch, ze-
jména s podvésnym dopravnikem.

Provozy automatizovaného nanédSeni né-
térové hmoty na strojirenské vyrobky stii-
kdnim uplatfiuji riznd zarizeni nahrazujici
lidskou obsluhu. St¥ikaci pistole jsou upev-
novany na rameni stfikacitho manipulatoru
nebo stfikaciho primyslového robota. Po-
hyb a stfik pistoli synchronizovany s pohy-
bem vyrobku undSenym na podvésném do-
pravniku zabezpefuje rovnomérné nana-
Seni povlaku na povrchu.

Soudasnym problémem automatizovaného
pracovisté je zaji§téni vhodného piFidavné-
ho pohybu, pFfedevdim otaceni vyrobku ve
stiikaci z6né jak p¥i plynulém, tak pfi tak-
tovacim reZimu chodu dopravniku. PP stii-
kani natérové hmoty na prostorové vyrob-
ky, napfiklady kryty ledniek, pradek, rozva-
dé¢l apod., je vhodné, kdyZ se vyrobek o-
taci ve stiikaci zoné& pred pistolemi unése-
nymi -na automatizovaném nosném zaiize-
ni. Tak je moZné zajistit kvalitni néstifik po-
vlaku jiZ v jedné kabinég, zlevnit vystavbu
automatizovaného pracovisté a zmen$it n4-
roky na zastavénou plochu. .

Provozni provedeni otoénych zaiizeni pro
dopravniky s plynulym chodem vyuZivéd ra-
du jednoduchych konstrukci. V8echny maji
spoletnou koncepci spoé&ivajici v odvozeni
pfidavného, ototného pohybu do zédkladni-
ho, dopredného pohybu podvé&sného doprav-
niku. Je zndmo provedeni ototného systé-
mu, které je tvofeno sledem zardZek umis-
ténych na dréze podvEsného dopravniku.
Palec na otofném zivésu vyrobku pak po-
stupné zachycuje o zard?ky a pootadi vy-
robek. Rychlost otofeni, popfipad& draha,
na které se vyrobek otoi, je uréena vzda-
lenosti zardZek od sebe.

Jing zplisob konstrukce oto&ného systému
uplatiiuje princip h¥ebenového pfevodu. U-
chytka otofného zédv&su ve tvaru ozubené-
ho kola pak zabezped&i pfi styku s h¥ebeno-
vym prevodem otodeni vyrobku.

V3echna tato jednoduchéd a provozné spo-
lehliva zafizeni maji spoletny nedostatek
vyvelany p¥Fimou zavislosti zpiisobu otade-
ni, nap¥Fiklad rychlost, drdha, podet otadek,
s pohybem dopravniku. P¥i obvyklych rych-
lostech podvésnych dopravnik@t od 0,5 do
3 m/min. nelze docilit na vymezené dréze
dané Sifkou stfikaci zony vice otafek vy-
robku neZ jednu.

Pro rucni pracovi$té, p#i st¥ikdni natsru
obsluhou, tento systém pln& vyhovuje, pro
automatizované provozy je vSak zcela ne-
dostate&ny.

Uvedené nedostatky odstrafiuje vynédlez
zafizeni pro p¥idavnou manipulaci s vyrob-
kem v lakovndch, jehoZ podstata spodiva v
tom, Ze zavés podvésného dopravniku je
opatfen pFidavnym kotoufem pro zavéSeni
vyrobku. V dotekové poloze p¥idavnym ko-
toutem je umistén alespoil jeden pomocny
dopravnik, ktery je kladkou a pr¥evodem o-
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taCivé spojen s pomocnym zdrojem otaceni,
jehoZ wotd&ivy pohyb je Fizen Fidicim systé-
mem, na ktery je zapojen manipulator pro
Fizeni stfiku a pohybu stiikaci pistole.

Vyhodou vyndlezu je oddéleni zavislosti
otd€eni vyrobku ve stiikaci zo6né automati-
zovaného provozu lakovny na pohybu pod-
vésného dopravniku. Pohon pomocnych do-
pravniklt je odvozen od pomocného zdroje
otégeni tak, Ze dovoluje plynule ménit smysl
i rychlost otddeni zdvésu s vyrobkem.

Zafizeni pro pridavnou manipulaci s vy-
robkem v lakovnédch je uvedeno na pfipoje-
ném vykresu ve schematickém zndzorn&ni.

Vyrobek 2, uréeny k povrchové tpravé,
je unédSen podvésnym dopravnikem 3. Na
zdvésu 15 vyrobku 2 je umistén pfidavny
kotou¢ 1. PFi vstupu vyrobku 2 do stiika-
ci sekce dochdzi ke styku p¥idavného ko-
toude 1 s pomocnym dopravinikem 4. Smér
pohybu pomocnéhe dopravniku 4 a rychlost
jeho pohybu je uréena pFevodem 8 a podtem
ota€ek pomocného zdroje otddeni 10, kte-
ry je Fiditelny. Prenos otafek z pomocného
zdroje 10 je zajiSt&n na kladce 6 pomoci
pFevodu 8.

Podle sméru a rychlosti pohybu pomoc-
ného dopravniku 4 je moZné nastavit pri-
chod vyrobku st¥ikaci sekci bez otddeni,
popfipadé s otddenim v libovolném smé-
ru — vlevo, vpravo — s volitelnou, tech-
nologicky potfebnou rychlosti. Ovlddani
poctu otd€ek pomocného zdroje 10 a sméru
otafeni je Fizeno ve vazb& na typ a tvar
vyrobku 2 z Fidiciho systému 11 automatic-
ky.

Pfi automatizovaném stiikani pomoci ma-
nipuldtoru 12 unéd$i rameno obvykle dvé
pistole 13, 14 vzdalené od sebe v horizon-
talnim sméru aZ o 1 m. Zafazeni dal§iho po-
mocného dopravniku 5 s kladkou 7 a pfe-
vedem 9 zabezpeduje shodnou funkcei za-
Fizeni pro pridavnou manipulaci i pro dru-
hou st¥ikaci pistoli pri moZnosti nastaveni
nezdvislych podminek.

P¥i automatizovaném stiikdni pomoci ro-
botd je zplisob dopravy prevazné taktovy. V
tomto pripadé je Cinnost zafizeni pro pii-
davnou manipulaci shodné fizena ve vaz-
b& na program st¥iku a pohybu pistole ¥idi-
cim systémem 11. Zafizeni podle vynédlezu
tak dovoluje zajistit otafeni vyrobkd pred
stfikacimi pistolemi v z6n& st¥ikdni s na-
stavitelnou rychlosti po nastavitelnou do-
bu, nezévisle na dopfedném pohybu pod-
vésného dopravniku, Tak je moZné vyraznd
zlepSit kvalitu néstiiku, piizplisobit vhod-
né vykon pistoli zméné strikané plochy.
Velkou pfednost! zafizeni je moZnost za-
jistit vice otdcek vyrobku pied st¥ikaci pis-
toli a vhodné& Fidit zplsob nésti¥iku vice-
vrstvych povlak{. Kvalita néast¥iku roste se
zvétSujicim se piekryti pdsem st¥iku, kte-
ré je za¥izenim podle vyndlezu Fiditeln& za-
jistovédno.
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Zafizeni pro pridavnou manipulaci s vy-
robkem v lakovnéch, zejména s podvésnym
dopravnikem vyznacené tim, Ze sestavd z
pFidavného kotouce (1) pro zavéSeni vy-
robku (2) umisténého na zdvésu (15) pod-
vésnéh» dopravniku (3), pfifemZ v dote-
kové p-loze s pridavnym kotou€em (1] je

umistén alespoii jeden pomocny dopravnik
(4), ktery je kladkou (6) a pfevodem (8)
spojen s pomocnym zdrojem otaeni (10]),
jeho# otagivy pohyb je Fizen Fidicim syste-
mem (11), na ktery je zapcjen manipula-
tor (12) pro Fizeni stfiku a pohybu stiika-
ci pistole (13).
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