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Przedmiotemn wynalazku jest silnik hydraulicz-
ny dwubiegowy z wylgczaniem pracy komor ro-
boczych na dwoéch przeciwlegltych garbach.

Znane dotychczas silniki hydrauliczne dwubie-
gowe posiadajg osiem komoér roboczych, a ich

krzywka sterujgca ruchem tloczkéw ma bieznie”

uksztaltowana wedlug krzywej o takim profilu,
ze daje ona wykres predkosci napelniania komor
w ksztalcie tréjkata. Stosuje sie silniki hydraulicz-
ne dwubiegowe o dziesieciu komorach roboczych,
w ktoérych bieznia krzywki jest tak uksztaltowa-
na, ze wykres przebiegu predkosci napelniania jest
w iksztalcie cykloidy.

W celu stosowania dwubiegu w znanych kon-
strukcjach silnikéw hydraulicznych musza one po-
siada¢ minimum osiem komoér roboczych co zmu-
sza do budowania tych silnikéw o duzych gaba-
rytach. Celem wynalazku jest zbudowanie silnika
hydraulicznego dwubiegowego o siedmiu komorach
roboczych z mozliwoscia podzialu pracy komér
na dwubiegowas. ,

Cel ten osiggnieto przez =zbudowanie silnika hy-
draulicznego dwubiegowego z wylaczaniem pracy
komér roboczych na dwoéch przeciwleglych gar-
bach, ktéry ma siedem komér roboczych o pred-
ko$ci napelniania ze stala wartoscia na Srodko-
wym odcinku, przy czym dlugosé tego odcinka
jest ré6wna lub wieksza od jednej siédmej diugos-
c¢i ruchu napeiniania. ’

Silnik wedlug wynalazku ma przy czterech gar-
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bach krzywki stalg predko$é napelniania komér
roboczych co umozliwia podzial napelniania ze sta-
ta predkoscia dwdch niezaleznych silnikow. Przy
statej predkosci napelniania komor z dwéch prze-
ciwleglych garbéw silnik hydrauliczny dzieli sie
na dwa niezalezne silniki, z ktérych jeden moze
byé odlaczony, czyli uzyskuje sie w jednym sil-
niku dwa biegi.

Silnik hydrauliczny dwubiegowy wedlug wyna-
lazku ma mniejszg ilo§¢ komér rcboczych, a tym
samym jest latwiejszy w budowie i ma mniejsze
sabaryty. ’

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w
przykladach wykonania na rysunkach, na ktérych
fig. 1 przedstawia,.silnik nurnikowy promieniowy
w przekroju poprzecznym, fig. 2-wykres predkos-
ci napelniania jednej komory roboczej silnika,
fig. 3 przedstawia wykresy predkosci napelnia-
nia komér roboczych silnika w funkecji kata obro--
tu watu silnika, a fig. 4 — przyklad wykonania
silnika hydraulicznego obiegowo-krzywkowego ja-
ko silnika dwubiegunowego.

Krzywka 1 ma wspé6tsrodkowo osadzony wirnik
2 na osi 3. W wirniku 2 promieniowo wykonane
s3 cylindry 4 z umieszczonymi w nich tlokami 5
zakonczonymi rolkami 6 $lizgajacymi sie po biez-
ni 7 krzywki 1. O§ 3 ma wzdluime kanaly 8 z
promieniowymi kanalami 9 laczacymi poszczegdl-
ne wzdluzne kanaly 8 z cylindrami 4. Od pompy
10 olej pod ci$nieniem wtlaczany jest przewoda-
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mi 11 i 12 do dwodch na przeciwlegltych wzdluz-
nych kanaléw 8, a przewodem 13 poprzez rozdzie-
lacz 14 do wzdluinych  kanaléw 8. Przewodem 15
i 16 dwa na przeciwlegle wzdluzne kanaly 8 po-
taczone sa poprzez przewéd 17 ze zbiornikiem 18
a przewodem 19 dwa na przeciwlegle kanaly 8
polaczone sa poprzez rozdzielacz 14 i przewo6d 17
ze zbiornikiem 18. ‘

- Przy polaczeniu przewodéw 13 i 19 w rozdzie-
laczu 14 wedlug potozenia 20 olej wtlaczany jest
pod cisnieniem do silnika przewodami 11, 12 i 13
co oznacza, ze w czterech wzdiuznyeh na przeciw-
legtych kamalach 8 olej jest pod ci$nieniem i w
laczonych cylindrach 4 z tymi kanalami 8 wy-
stepuje praca. Pozostale kanaly 8 wzdluzne pb-
laczone s3a przewodami 15, 16 i 19 poprzez prze-
wo6d 17 ze zbiornikiem 18 i z tych kanaléw wy-
plywa swobodnie. ‘

Po przelaczeniu rozdzielacza 14 wedlug poloze-
nia 21 olej wtlaczany bedzie pod ci$nieniem przez
pompe 10 przewodami 11 i 12 do dwéch na prze-
ciwleglych wzdluzmych kanaléw 8 wywolujac w
kolejno laczacych sie cylindrach 4 prace. Pozosta-
le cylindry 4 polaczone s3 ze zbiornikiem lub
wzajemnie polgczone i w tych cylindrach wyste-
puje odpowiednio swobodny wyplyw lub przepltyw
oleju. W polozeniu 20 rozdzielacza 14 wystepuje
praca na czterech garbach 22 krzywki 1, a w po-
tozeniu 21 na dwéch garbach 22. Dwa polozenia
20 i 21 rozdzielacza 14 pozwalaja uzyska¢ dwa
rézne biegi silnika hydraulicznego.

Przelaczanie silnika hydraulicznego na dwa roz-
ne biegi jest mozliwe jedynie w przypadku stalej
wartoSci .predkosci napelniania komoér 23 robo-
czych czyli przestrzeni wewnatrz cylindra rozpo-
czynajacego prace w dowolnym miejscu kata o-
brotu .silnika, poniewaz stala wartos¢é predkosci
napelniania gwarantuje jednostajnie ciggla prace.
Jednostajng predko$é napelniania komoér 23 robo-
czych silnika uzyskuje ' sie przy uksztaltowaniu
toru srodka 24 rolki 6 w poszczegélnych przedzia-
lach ¢;, ¢: i @3 wedlug réwnan:

01=R;t+a¢*
0:=R,+bg
0:=Rgta(p;—o)?

Wykres predkosci napelniania jednej komory
roboczej przedstawiony jest na fig. 2, przy czym
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na odcinku 25 réwnym (go—¢;) ma warto$é 26
stalg.

Poszczegélne nurniki oznaczono a, b, ¢, d, e,
f, g i tym oznaczeniom odpowiadaja ‘poszczegblne
fazy napelniania komoér silnika.

Na fig. 3 przedstawione sg wykresy predkosci
napelniania poszczegélnych komoér z:przesunieciem
fazowym jakie wystepuje przy wspélpracy z czte-
rema garbami. Liniami 27 i 28 powigzano wykre-
sy predkosci napelniania komér wspolpracujacych
z pierwsza parg przeciwleglych garbéw 22 krzyw-
ki 1, za$§ liniami 29 i 30 polaczono wykresy pred-
kos$ci napelniania komér wspoélpracujacych z dru-
ga para przeciwleglych garbéw 22. Dodajac war-
tosci predkosci wykreséw z linii 27 i 28 otrzymu-
jemy wykres 31 przedstawiajacy stalg wartosé
predkosci napetniania w dowolnym miejscu kata
obrotu silnika przy pierwszym biegu.

Wykres 32 powstal przez dodanie wartosci pred-
ko$ci wykreséw z linii 29 i 30 i przedstawia sta-
1a predkos¢ napelniania komér silnika przy pra-
cy na drugim biegu.

Na fig, 4 przedstawiono przyklad wykonania
silnika dwubiegowego krzywkowego, w . ktérym
komory 33 utworzone sg przez zebate satelity 34
umieszczone miedzy zebatymi krzywkami zewnetrz-
ng 35 i wewnetrzng 38. Doprowadzenie oleju do
komoér 33 odbywa sie przez otwory 37 rozdzielcze
wykonane w pokrywie 38 silnika. Polaczenie po-
szczegélnych komér 33 z pompag 10 i zbiornikiem
18 poprzez rozdzielacz 14 pokazane na fig. 4 roz-
wigzane jest jak w przykladzie silnika hydraulicz-
nego nurnikowego wedlug fig. 1. Dzialanie i pra-
ca silnika jest analogiczna jak w opisie silnika
nurnikowego.

Zastrzezenie patentowe

Silnik hydrauliczny dwubiegowy z wylaczaniem
pracy komoér roboczych na dwoéch przeciwleglych
garbach, znamienny tym, ze ma siedem komor ro-
boczych o predko$ci napeilniania ze stala war-
toscig (26) na srodkowym odcinku (25), przy czym
dlugosé tego odcinka (25) jest réwna lub wieks;a
od jednej si6dmej dlugosci ruchu napelniania.
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