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Sposéb automatycznego napinania taSmy przenosnikowej oraz
urzadzenie do stosowania tego sposobu

1

Przedmiotem wynalazku jest sposob automa-
tycznego mnapinania taSmy przenosnikowej oraz
urzadzenie do wykonywania tegb sposobu.

Ruch tasmy przenosnika zalezy od predkosci
obwodowej obracajgcego sie bebna napedowego
oraz od sily tarcia taémy na tym bebnie. Wiel-
kos¢ tarcia jest uzalezniona od wielkosci silty na-
piecia tasmy, przy c¢zym nadmierne mnapiecie
tasmy powoduje jej duze rozcigganie, wzrost
zuzycia a niekiedy zerwanie. Dla utrzymania
niezbednego sprzegniecia taSmy z bebnem sto-
sowano dotychczas roézne sposoby i wurzadzenia
do jej mnapinania, przy czym najodpowiedniej-
szym miejscem instalowania tych wurzadzen jest
odci‘r'lek tasmy tuz po zbiegnieciu z bebna nape-
dowego.

Stalg wielko$¢ mapiecia taSmy w miejscu jej
zbiegania z bebna napedowego uzyskiwamo cze-
sto przez stosowanie odpowiednich bebnéw mapi-
najacych, bedacych pod dzialaniem ciezaru silni-
ka w stanie zahamowanym, cylindra hydraulicz-
nego lub wciggarki elektrycznej. Wadg wiekszosci
tych sposobow jest utrzymywanie przez -caly
czas pracy przenosnika maciggu maksymalnego,
co przewaznie pocigga za sobg wszystkie skutki
nadmiernego naciggu. Nacigg maksymalny, prze-
widywany przez konstruktora, w rzeczywistosci
moze by¢ niepotrzebny.

Znane sg takze sposoby automatycznego mnapi-
nania ta$my, polegajgce na tym, -ze podczas
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uruchamiania zwieksza sie jej napiecie, a po
skonczonym rozruchu zmniejsza sie je do okre§-
lonego nariecia roboczego. Wada tego sposobu
jest (podobnie jak poprzednio) utrzymywanie
jednakowego mapiecia taSmy bez wzgledu na to,
czy tasSma jest normalnie obcigzona czy tez
biegnie  luzem. .

Inny znany sposéb automatycznego napinania
tasmy jest oparty md zjawisku wezrostu roznicy
w mnapieciu taSmy przed i za bebnem napedo-
wym w miare wzrostu obciazenia. Dodatklowe
dwa przesuwne bebny polgczone kolowrotem
réznicowym, powodujg napinanie tasmy zaleznie
od  wzrostu obcigzenia. Wada tego sposobu jest
meczenie tasmy na dodatkowych bebnach, tym
bardziej, ze s3a one mniejszej $rednicy, a jeden
z nich pracuje w strefie najwiekszych maprezen -
tadmy. Prosty i pomystowy ten sposéb mie moze
byé zatem stosowany do grubych i silnie obcig-
zonych tasm.

Znane jest takze napinanie ta$my na =zasadzie
momentu reakcji, za pcmocg kotyskowej kon-
strukeji napedu z wahliwym bebnem napedowo-
napinajacym. System ten mie da sie zastosowac
do tas$mociggéw duzych mocy i diugosci, albo-
wiem bezwladno$ci duzych bebnéw i\ silnikow
sa ogromme, a mniezbedna amplituda przesunie¢
jest réwniez duza. :

Wsp6lng wadg omoéwionych wyzej sposobow
samoczynnego mnapinania tasmy jest takze to, ze
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nle reaguja one na ; zmiane wspoélczynnika tar-
cia pomiedzy taéma a bebnem napedowym, kto-
ry to wspolczynnik moze si¢ szybko zmieniaé¢ np.
na skutek zamoczenia, oblodzenia lub zabrudze-
nia $liskim ilem:.

Spos6b automatycznego napinania tasmy prze-
noé$nikowej wedlug wynalazku usuwa dctych-
czasowe wady i niedomagania.

Napiecie tasmy jest okresowo kontrolowane
i utrzymywane ma majnizszym poziomie, za-
pewniajgcym jednak pelne przeniesienie nie-
zbednego momentu mapedowego zaleznie od ob-
ciazenia przeno$nika i aktualnego wspotczynni-
ka tarcia ma bebnie. Zakres regulacji napiecia
moze by¢ tak duzy jak na to zezwala kionstruk-
cyjnie przewidziana droga przesuwania sig
wozka napinajgcego tasme.

Istota automatycznego mnapinania tasmy we-
dlug wynalazku jest wykorzystanie zjawisk po-
$lizgu "1 pelzania taémy ma bebnie napedowym.
Przez zjawisko poslizgu rozumiane jest zerwa-
nie spoczynkowego sprzezenia ciernego w miejs-
cu nabiegania tasmy na beben mnapedowy. Zja-
wisko to wystapi¢ moze tylko w przypadku nie-
dostatecznego, dla danych warunkéw ruchu, na-
rrezenia wstepnego tasmy. Przez zjawisko pel-
zania rozumiane jest wystépujace zawsze w cza-
sie ruchu opoéznienie sie tasmy w stosunku do
pobocznicy bebna w miejscu zbiegania z mnape-
“du. Réznica szybkos$ci jest wynikiem sprezystego
kurczenia sie tasmy pod wplywem malenia w
niej sil mozciggajacych. Wystepujace zawsze
zjawisko pelzania tasmy- jest wyrazem wielkosci
cZynnego momentu na bebnie mnapgdowym, a
zatem wyrazem moboczego obcigzenia przenosni-
ka i wystegpuje w mniejszym Ilub wiekszym
s<opniu zaleznie od obciazenia tasmy:.

W wurzadzeniu wedlug wynalazku wykorzystu-
je sie zjawisko pelzania do nadania impulséw
gotowoSci okresowo dziatajacego wukiadu steru-
jacego elektryczng wciggarke napinajaca, zja-
wisko za§ po$lizgu wykorzystuje sie do nada-
wania impulséw makazu.

Wystapienie obu impulséw réwnoczesnie spo-
woduje uruchomienie silnika elekirycznego
weciggarki w kierunku napinania taSmy. Uru-
chamianie moze mnastepowaé¢ wielokrotnie skoka-
mi az zanikng impulsy nakazu, $Swiadczace o za-
niku poslizgu. Kilkakrotne okresowe wystapienie
samego tylko impulsu gotowos$ci, Swiadczace
o nadmiernym maciggu tasmy lub o spadku ob-
cigzenia roboczego, powoduje uruchomienie’ silni-
ka weiggarki w kierunku luzowamnia liny napina-
jacej i stopniowe zwalnianie ‘ta‘éniy az do czasu
pojawienia sie poSlizgu i impulsu makazu. Ko-
nieczno$§¢ rownoczesnego wystapienia obu impul-
s6w gotowosci i nakazu do okresowego urucha-
miania wciggarki przy mnapinaniu, wuniezaleznia
prace urzgdzenia automatycznego od chwilowych
drgan tasSmy, a jednocze$nie pozwala na utrzy-
manie dostatecznego napigcia taSmy przy po-
wolnych emianach obciazenia roboczego. Uklad
napinajagcy z pewnym opédZnieniem i niewielka
nadwyzka naprezenia nadgqza za fizykalnymi
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zmianami ruchu przenosnika i jego obcigzeniém.
Sposdb jest szczegélowiej wyjasniony przy opi-
sie przykladowego urzadzenia.

Urzadzenie do wykonywania sposobu wedtug:
wynalazku jest uwidocznione przykladowo na
rysunku, ma ktérym fig. 1 przedstawia ogdlny
schemat calego urzadzenia mapinajacego, fig. 2 —
czujnik w przekmoju plaszezyzng B — B oznaczo- -
na na fig, 3, fig. 3 — czujnik w przekroju plasz--
czyzng A—A oznaczong na fig. 2, a fig. 4 — szcze-
gol E z fig. 1, przedstawiajgcy schemat ukladu
sterujacego.

Urzadzenie sklada sie z czujnika poslizgu C
umieszczonego w miejscu nabiegamia tasmy 1 mna
beben 2, czujnika pelzania D umieszczonego
rcnizej w miejscu zbiegamia tasmy 1 z bebmna 2,
z ukladu sterujacego E poltaczonego z czujnikami
C i D watkami gietkimi 3 i 4, oraz z elektrycz-
nej weciggarki F wuruchamianej przez uklad ste-
rujagcy E, napinajgcej wzglednie luzujgcej tasme
1 przez przesuwanie ling 6 bebna napinajgcego
5 w jedng lub druga strone.

Oba czujniki C i D sg wykonane jednakowo.
Zadaniem ich jest stale mierzenie roznicy szyb-
kcsci obwodowej bebna i szybkosSci tasmy w
miejscu zabudowania czujnika, oraz przekazywa-
nie wynikéw tego pomiaru urzadzeniu sterujg-
cemu E. Czujnik jest zaopatrzony w dwa mnape-
dowe kota 13 i 14, ktorych obroty sa przeno-
szone na wyjSciowy walek 11 i gietki 3 lub 4,
za poSrednictwem przekladni planetarmej 12.
Przekladnia planetarna 12 z jednej strony wspol-
pracuje z napedowym kolem 13, a z drugiej stro-
ny za pomoca lancuchowego kota 15 i przekladni
zebatej 16 z mapedowym kolem 14.

Kazdy czujnik jest zamocowany w ten sposob,
ze jedno z koélek 13 lub 14 ma szybko$¢ obwodo-
wa roéowng szybkosci tasmy, drugie za$ szybkosc
cbwodowa bebma, przy czym kierunek obrotow
tych koétek jest przeciwmy. Na przykiad watek
11 ma predkoS¢ obrotowa sSciSle proporcjonalng
do wielkosci pelzania tasmy w przypadku czuj-
nika D, wzglednie do wielko§ci ewentualnego
poslizgu w przypadku czujnika C. Czujniki po-
zostajg stale w kontakcie cietnym z tasma i beb-
nem, przy czym sprezynowe uizadzenie telesko-
powe 17 zapewnia réwnomierny i nieprzerwany
docisk. Wahacz 18 i sprezyma 19 zapewniajg sta-
ly nacigg i usuwanie ewentualnych luzaw prze-
kladni rancuchowej.

Uklad sterujgcy E odbiera zespolem E, poprzez
watek gietki 3 od czujnika C wielko§¢ poslizgu
taSmy 1 na bebnie napedowym 2, a zespolem E;
poprzez waltek 4 od czujnika D wielko§é, mna-
zwana wyzej pelzaniem. Odebrane meldunki od
czujnikéw C i ‘D o wielko$ci poslizgu i pelzania,
uklad sterujacy E przeksztatca w impulsy goto-
wosci i makazu, a nastepnie powoduje urucha-
mianie elektrycznej wciggarki F, ktéra za pomo-
cg liny 6 powoduje przesuwanie bebha 5 w jed-
na lub drugsa strone, zwahmajac lub napinajac
tasme 1.

Przesuwanie napinajacego bebna 5 ogranicza-
ja wylaczniki krancowe 7, ktérych polozenie
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mozna zmieniaé- zaleznie od potrzeby, wynikaja-
cej z aktualnej diugo$ci taémy lub z koniecznoé-
ci ostatecznego ograniczenia jej minimalnego lub
maksymalnego mapiecia. Wylaczniki te -spelmiaja
ponadto zadanie zabezpieczenia na ‘wypadek
uszkodzenia urzgdzenia regulujacego.

Uklad sterujacy E, ktory spelnia zadanie dy-
spozytorskie, moze by¢é wykonany w rézny spo-
s6b np. jako uklad czysto mechaniczny (zegaro-
wy), elektryczny, elektro-mechaniczny lub elek-
tronowy. Dla blizszego zrozumienia zasady dzia-
lania ukladu, na fig. 4 uwidoczniono przyklado-
wo elektromechaniczny uklad sterujacy E. Uklad
jest wyposazony 'w przetwornik okresowych
impulséw gotowosci EI1, w przetwornik okreso-
wych impulséw E2, oraz przekaznik E3, odbiera-
jacy impulsy elektryczne =z przetwornikoéw EI
i E2 i przekazujacy dyspozycje do uruchamiania
elektryczmej weiggarki F. )

Czujnik D powoduje obracanie sig koncowki
walka 4 zaopatrzonego w gwint lewoskretny, na
ktérym jest luzno osadzone kolo zebate 20. Po-
osiowy ruch kola zebatego 20 na tym gwincie,
jest lograniczony pierScieniami cporowymi 21
z obu stron. Pozycja kola 20, przedstawiona na
fig. 4, odpowiada obracaniu sie koncowki walka
4 w prawo. W przypadku obracania sie waltka
w lewo, opory dalszych czeSci mechanizmu spo-
woduja, ze kolo zebate 20 zostaloby majpierw
przesuniete na gwincie i zazebicne catkowicie z
przystawka 22, a dopiero potem zacznie napedzac
mechanizm. Z kinematyki omawianego =zestawu
kél wynika, ze kolo pociggowe 23 wspolpracuja-
ce badz bezposSrednio, badz za poSrednictwem
przystawki z kotem 20, zawsze bedzie obracane w
kierunku przeciwnym do wskazéwek %egara,
czyli zgodnie z narysowang na nim strzatka.

Na osi glowmej 24 jest lozyskowane obrotowo
kolo sterujgce 26, napedzane ze stala szybkoscig
przez synchroniczny silnik elektryczny 27. Ruch
kola 26, jak wskazuje strzatka, jest zgodny z ru-
chem wskazéwek zegara, a zatem przeciwny niz
obracanie sie kola pociggowego 23.-

Kolo pociggowe 23 ma w swojej bocznej pra-
wej Scianie mzad stozkowych wglebien 29, udozo-
nych na obwodzie kola o promieniu r. W kole
sterujgcym 26 jest wykonane tylko jedmo wgle-
bienie 30, odlegle od osi réwniez o promien r.
Pomiedzy kolem pociggowym a kolem sterujacym
na osi gléwnej jest umieszczona tuleja z dielek-
tryka, naktorej sgosadzonedwa metalowe piers-
cienie 31. W obydwéch pierScieniach 31 jest
osadzony przesuwnie trzpien 32, zaopatrzony po
lewej stronie w $Scigcie stozkowe, pasujagce do
ktoregokolwiek z wglebien 29, a po prawej stmo-
nie w gléwke, pasujaca do wgltebienia 30. Prawa
cze$é trzpienia 32 jest wykonana z dielektryka, a
lewa z metalu, dzieki czemu pierScienie 31 moga
byé elektrycznie zwierane, jesli trzpien zostanie
przesuniety w prawo, Na fig. 4 przedstawiono
pierScienie 31 w polozeniu, gdy sa one elektrycz-
nie mozlgczone. Sprezyna spiralna 25 stale dociska
trzpien do kota 26. Obok kola sterujgcego jest
umocowany sprezynowy zderzak 33, ktory w
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pewnym polozeniu wyprowadza gléwke trzpienia
32 z siedliska 30, przesuwa trzpien w lewo
i sprzega go nastepnie lewym stozkowym kon-
cem z kolem pociggowym 23. Do kazdego z pier-
Scieni Skizgowych 31 jest docifniqta szczotka 34
z przewodami, lgczacymi przetwornik impulséw
gotowoszi E1 z przekaznikiem impulsow E3.

Kolo pociggowe 23, obracajace sie z szybkoscig
proporcjonalng do wielko$ci pel.zania, uruchamia
pierscienie 31 i trzpien jeSli jego lewy koniec
znajduje sie w ktorymkolwiek z wglebien 29. W
trakcie tego obracania = pierScienie 31 i szczotki
34 mie nadaja impulsu gotowosci. W momencie,
gdy glowka frzpienia 32 napotka na swej drodze
wglebienie 30, sprezyna 25 spowoduje zasprze-
glenie pierScieni 31 z kotem 26, a wysprzeglenie
z kota 23. Jednoczesnie zostang zwarte elélntrycz-
nie pierScienie 31, a za pomoca iszczotek 34 Zo-
stanie nadany impuls gotowos$ci. Impuls gotowos§-
ci bedzie trwal tak diugo, jak dilugo koto 26 be-
dzie wunosilo spowrotem trzpien 32 do, polozemia
zderzakowego. Im szybkos§¢ kola pociggowego 23
bedzie wieksza, tym #rzpien 32 zostanie bardziej
oddalony od gniazda 30, a przez to diuzej trwaé
bedzie cofanie go do zderzaka 33. Im wieksze na-
stapi pelzanie tasémy tym dituzej bedzie trwaé
impuls gobtowosci. Granice stanowi czas pelnego
obrotu kota sterujgcego. v

WlasSciwg prace trzpienia 32.uzyskuje si¢ przez
nadanie odpowiednich ksztattow wglebieniom
29, 30 oraz koncéwkom trzpienia i sprezynie zde-
rzakowej 33.

Przetwornik E2 jest zaopatrzcmy w sprezyno-
wyv wylacznik katowy 35, napedzany przez walel
gietki 3, za pomocay zabieraka 51. Okragla tarcza
wylagcznika katowego 35 wykonana z dielektryka
ma po prawej stronie dwa wspolsrodkowe piers-
cienie §lizgowe 53, do ktérych przyciskane sg
szczotki, polaczone z przewodami do przekaznika
E3. Po lewej stronie tarczy kazdy z pierScieni 53
jest zaopatrzony w przesuwny zderzak. Zderzaki
moga hyé zwarte stykami zabieraka 51 jesli ten
obroci sie w ktorgkolwiek strone o mnastawicny
kat. Zwarcie pierscieni jestréwnoznaczne z zamk-
nieciem obwodu pierscieni i szczotek 53 i nada-
niem impulsu nakazu, Tarcza wylacznika kato-
wego jest powigzana sprezynkami 52 z zabiera-
kiem w_ten sposéb, ze wumozliwia zabierakowi
swobodny obrot o nastawiony kat w jedng lub
drugg strome podczas gdy sama tarcza jest przy-
trzymywana hamulcem ciernym 36. Przy obrocie
zabieraka o wickszy kat niz ustawiony zderza-
kami na tarczy 35, zabierak pocigga za soba tar-
cze mimo oporéw hamulca ciernego, zwierajac
przy tym stale pierScienie i szczotki 53. Caly czas
zwarcia szczotek, jest jednoznaczny z istmieniem
impulsu nakazu. Zadzialanie luzownika 37 po-
woduje, ze sprezyny 52 matychmiast ustawiaja
tarcze wylacznika 35 symetrycznie ido chwilowe-
go polozenia zabieraka i przerywaja trwanie im-
pulsu nakazu. Elektryczny luzownik 37 jest uru-
chamiany lacznikiem 38 przekaznika E3.

Przekaznik E3 jest zaopatrzony w elekiryczny
przelacznik 39, zamykany w potozenie dolne za
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pomocy elektromagnesu. 47, a w polozenie gome
za pomoca sprezyny 28." Przelacznik ten zamyka
obwod ktoregoé z elektromagneséw - sterujacych
42, Sprezyna ‘28 utrzymujé przelacznik 40 w po-
zycji ,Juzowanie“ oraz jednoczesSnie dociska za-
padke blokujacag 28 do kola zapadkowego 41. Do
kota zapadkowego 41 jest wspélsérodkowo umoco-
wane kodlko zebate, wspolpracujace z listwa ze-
batg 46, pociagana w Pprawo za pomocy sprezy-
ny 54. W prawej czeSci listwy zebatej 46 znajdu-
je sie szczelina réwmnolegia do osi listwy, przez
ktorg przechodzi drazek 48 przelacznika obro-
tow 49 silnika wciggarki F. Szczelina w listwie
poszerza si€¢ 'w prawym swoim koncu w ten spo-
s6b, ze umozliwia swobodne przejscie ograniczni-
ka 45, osadzonego w drazku napedowym. Na
znacznej swej dbugosSci saczelina w listwie nie
pozwala na przejcie ograniczmika ku - gorze
i zamkniecie przelgcznika 49 w pozycji luzowa-
nia mimo tego, ze impuls elektryczny w tym kie-
runku zostal nadany. Przy takim niepelnym ru-
chu drazka napedowego 48 ku gérze, polaczony
z nim popychacz 44 powoduje jednak obrdcenie
kola zapadkowego 41 w lewo o jedem zab i nie-
znaczne przesuniecie listwy zebatej 46 w lewo.
W dolnej cze$ci drazka napedowego 48 znajdu-
je sie zaczep 50, powodujacy krétkotrwale zamy-
kanie stykéw lacznika 38 podczas ruchu drazka
ku garze a zatem luzowanie hamulca 36. Jeden
z elekfromagneséw 42 moze pocigga¢ drazek 48
ku goérze, zamykajac przelacznik 49 w pozycji
sluzowanie®“, drugi elektromagnes — ku dotowi,
nastawiajac przelaczmik w pozycje -,napinanie‘.
Drazek napedowy 48 jest utrzymywany w polo-
zeniu obojetnym przez sprezyny 43 podczas okre-
su gdy impuls gotowosci nie istnieje.

Nadanie impulsu gotowoéci przez przetwornik
E, powoduje zadzialanie przelacznika 39 i uru-
chomienie przelacznika 49 w pozycje luzowanie, —
zamkngé go jednak nie moze, jeSli ~ zebatka 46
blokuje jego Tuch do géry. JeSli w czasie trwa-

nia impulsu gotowosci zostanie nadany impuls'

nakazu, zadziala elektromagnes 47, Sciggajac na-
tychmiast drazek w polezenie ,napinanie”. Prze-
bieg ten nie jest niczym blokowany je§li po-
mingé przerwe, w ktérej nie istmieje impuls go-
towosci, W momencue zaistnienia impulsu naka-
zZu zZwalniana Jest réwniez zapadka 40, co umozh-
wia obrét kola zapadkowego 41 w prawo i pnrze-
suniecie listwy zebatej 46 do oporu, co jest
réwnormaczne - z
luzowania na ustawiona liczbe cykli. Przelgcznik
39 skierowuje prad do dolnego -elektromagnesu
42, ktérego zadzialanie powoduje pociagniecie
drazka riapedowego 48 ku dotowi i i)rzelaczenie sty-
cznika 49 w polozemie ,napinanie”. Uruchomiona
weiggarka F napina tasme tak diugo az zaniknie
impuls g\cmt.owosci Zanik impulsu gotowosci wylg-
cza zespol elekrtmmagnesuw 42 i drazek nape-
dza,]acy 48 zowstaje uniesiony w pozycje obojctna
za_ pcmocy sprezyn 43 Podnoszacy sie drazek na-
pedowy 48 swoim maczepem 50 zamyka na chwi-
le Iaczmk 38, urrwcharma luzownik 37 i umozliwia
»pre:zynom 52 u.srtawuemle tamczy 35 w’ polozen e
'sy:me:tryczne wobec zabieraka, W ten Sposéb ca-
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8
ty uklad ustawiony zostial w tak zZwanym polo-
zeniu wyjsciowym, albo zZderzakowym.

Jezeli w czasie nadawania impulsu gotowosci
brak bylo impulsu nakazu wtedy uruchomiony
elektromagnes zespolu 42 przesunal tylko czescio-
wo do gory drazek 48 i spowodowal, ze popy-
chacz 44 przesungl zebatke i kolo zapadkowe 41
0 jeden stopien w lewo. Do zamknigcia obwodu
przekaznika 49 na luzowanie nie doszlo. Dopiero
po kilkakrotnym powtorzeniu takiego przebiegu
gdy listwa zebata 46 zostanie w czasie kolejnych
cykli przesunieta w skrajne lewe potozenie, ogra-
nicznik 45 natrafia ma poszerzenie szczeliny w
listwie, zezwala na pelny skok drgzka napedowe-
go 48 i zamkniecie stycznika 49 w poezycji luzo-
wania. Nastgpne impulsy w tym samym kierunku
moga byé realizowane bez przeszkéd. Jednorazo-
we zadmialanie impulsu zablokuje natychmnast
luzowanie na okres kilku cykli.

Dzialanie urzadzenia i regulowanie w czasie
pracy przenosnika wstepnego mnaciggu tasmy,
odbywa sie w sposéb mastepujacy.

Przekaznik E1 nadaje w statych okrresach cza-
su impulsy gotowosci, ktérych trwamnie jest kraét-
sze lub dluzsze zaleznie od wielkoSci obcigzenia
przenosnika. JeSli przekaznik E2 zasygnalizuje
poSlizg w czasie trwania impulsu gotowosci — na-
stepuje realizacja nakazu <do mnapinania. Nakaz
taki moze by¢ realizowany kilkakrotnie w czasie
kolejnych impulsGw gotowosci az do zaniku
impulséw nakazu. ’

Jezeli podczas trwania okresowych impulséw
gobtowosai mie pojawi sie impuls mnakazu, wtedy
dopiero po kilkakrotnym powtdrzeniu si¢ takich
meldunkéw — zostanie zrealizowany cykl luzowa-
nia, oraz w miare potrzeby dowolna ilo§¢ tych
cykli. Pojawienie sig kiedykolwiek impulsu naka-
zu, realizowane jest bez przeszkdéd jako napina-
nie, ’

Opisany wyzej sposéb dzialania wurzadzenia
utrzymuje ta$me w okolicy naciggu minimalne-
go, ale zawsze dostesowanego do aktualnych wa-
runkéw ruchu, zaleznie od obciazenia oraz rze-
czywistego wspolczynnika tarcia na bebmie na-
pedowym. Przekraczanie minimalnej granicy na-
ciggu ma od czasu do czasu miejsce przez okres
kilku sekund, zatem poslizg nie jest niebezpiecz-
ny. Przez odpowiednie ustawienie krancowego
wylgcznika minimalnego 7 moina ogramiczyé lub
catkowicie wyeliminowaé mozliwos¢ wystgpienia
poslizgéw w czasie normalnyeh warunkéw pracy
(bez przecigzenia). Prace badawcze na duzych
tasémociggach wykazujg, ze nawet znaczne pofliz—
gi trwajace po kilka minut nie " moga by¢ uwa-
zane za mniebezpieczme dla tasmy, ktéra zaledw:e
ogrzeje sie o kilkanascie stopni w czasie kon-
taktu z obracajgcym sie bebnem.

Problem przygctowania przeno$nika do rozru-
chu przez wstepne mnapiecie taémy, rozwigzane
jest za pomoca wylacznika krancowego maksy-
malnego, nastawionego w odpowiednim miejscu
drogi bektma mapinajacego 5, craz z drugiej -stro-
ny przez wodpowiednie - przelgczenie wiciggarki
elektrycznej na napinanie w momencie wylgcze-
nia napedu gtéwnego. W ten sposdb poczawszy
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od chwili uruchomienia biegu tasmy, automaty-
czne urzadzenie napinajgce zacznie dzialaé w kie-
runku luzowania taémy az do osiagniecia mini-
malnego naciggu. Jefli przenoSnik biegnie luzem
moze sie okazaé iz wczesniej osiagniety zostanie
krancowy wylacznik 7 minimalny.

W czasie mnormalnej pracy przenoSnika pod
obcigzeniem opisane urzadzenie automatyczne
nadaza za zmianami fizykalnych parametréow ru-
chu, nie reagujac na bardzo krétkotrwale po-
§lizgi lub drgania naprezen  w tasmie. Niezbedna
stalos¢ pracy ukladu osiggana jest dzieki mozli-
wosci doboru okresu trwania cyklu pracy, kata
swobodnego ruchu zabieraka w przelaczniku ka-
towym oraz iloSci blokowanych cykli przed roz-
poczeciem luzowania tasmy,

Zastrzezenia patentowe

‘1. Sposdb automatycznego napinania taSmy prze-
no$nikowej za pomoca elektrycznej wciggarki
przesuwajacej beben mapinajacy, znamienny
-tym, Ze uruchomienie wciggarki elektryczne]j
poprzez ukiad sterujacy odbywa sie na skutek
wykorzystania poslizgu tasmy przy nabieganiu
na beben napedowy, oraz pelzania tasmy przy
zbieganiu z bebna napedowego, przy czym pel-
zanie tasmy wykorzystuje sie do mnadawamia
impulséw gotowosci w wukladzie sterujacym,
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poslizg tasmy wykorzystuje sie do nadawania
impulséw nakazu, a jednoczesne wystgpienie
obu impulséw powoduje uruchomienie silnika
elektrycznego wciagarki w kierunku stopmnio-
wego napinania taémy az do czasu zaniku im-
pulséw mnakazu, natomiast kilkakrotne okreso-
we wystapienie samego impulsu gotowosci po-
woduje uruchomienie silnika weciggarki w kie-
runku luzowania taSmy przenosnikowej az do
pojawienia sie impulsu nakazu.

. Urzadzenie do stosowania sposobu wediug

zastrz, 1, sktadajace sie z przesuwnego bebmna
napinajgcego, uruchamiajgcego elektryczng
wciggarke linowa, znamienne tym, ze jest wy-
posazone w czujnik poflizgu (C) umieszczony
w miejscu nabiegania tasSmy (1) na beben na-
pedowy (2), czujnik pelzania (D) o tej samej
konstrukcji jak czujnik (C), umieszczony w
miejscu zbiegania taS§my (1) z bebna napedo-
wego (2), oraz w uklad sterujacy (E), sktada-
jacy sie z przekaznika okresowych impulséw
gotowosci (El), uruchamianego przez czujnik
petzania (D), oraz z przekazZnika okresowych
impulséw (E3), odbierajacego okresowe impul-
sy elekfryczne z przekaznikéw (E1) i (E2) i
przekazujgcego dyspoéycje do uruchamiania
elektrycznei wiiggarki (F).
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