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L'invention concerne un systeme de rangement d'objets, tels que des mstruments chirurgicaux, dans des récipients de rangement
prédétermines. Le systéme comprend un convoyeur (1) de transport des objets placés sur le convoyeur a une caméra (12) de re -
connaissance des objets, par lecture d'un code didentification sur chaque objet, et un dispositit (6) de transport de chaque objet du
convoyeur dans le récipient de rangement auquel 1l est desting. Le systeme est caractérise en ce qu'll comprend un dispositit (5) de
transtert de chaque objet reconnu, du convoyeur (1) dans une boite (8) de transport de I'objet dans le récipient auquel il est desti -
ne, et un dispositit de support de cette boite de transport (8) qui est déplagable selon un mouvement pas a pas. L'invention est uti -
lisable pour le rangement d'instruments chirurgicaux.
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Systeme de rangement d’objets dans des récipilients

de rangement prédéterminés.

L'invention concerne un systeme de rangement d'objets, tels
que des 1nstruments chirurgilcaux, dans des récipients de rangement
prédéterminés, comprenant un convoyeur de transport des objets

placés sur le convoyeur a une caméra de reconnalssance des objets

par lecture d'un code prévu sur ceux-cli et un dispositif de

rangement de chaque objet dans le réciplient de rangement auquel il

est destiné.

Il est souhailtable que le systeme de rangement soit d'une

structure et d'un fonctionnement simple tout en garantissant une

sécurité parfaite, bien que 1l'opération de ranger dans un récipient

tous les instruments quli font partie d'un ensemble nécessalres pour

une utilisation spécifique, par exemple pour une intervention

chirurgicale déterminée, constitue une opéeration complexe.

I1 s'avere que Jusqu'a présent des systemes qui satisfont
aux exigences susmentionnees n'existent pas.

Par conséquent; l'invention a pour but de pallier cet
1nconvénient.

Pour atteindre ce but, un systeme selon 1l'invention est

F

caractérisé en ce qu'il comprend un dispositif de transfert ou

d'éjection de chagque objet reconnu, du convoyeur dans une bolte de

transport de l'objet dans le récipient augquel 11 est destiné, et un

dispositif de support des boltes de transport, qui est déplacable

selon un mouvement pas a pas, chaque pas du dispositif de transport

correspondant a un pas d'avancement du convoyeur, au cours duguel

1'objet a été reconnu par la caméra de reconnaissance.

Selon une caractéristique de l'invention, le systeme de
rangement est caractérisé en ce que les boites de transport sont
montées sur un moyen de support mobile, réalisé sous forme d'un

carrousel comportant a sa péeriphérie lesdites boltes de transport

dont le nombre est au molns égal au nombre de récipients de

rangement.

FEUILLE DE REMPLACEMENT (REGLE 26)
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Selon une autre caractéristique de l1l'invention, 1le
systeme de rangement est caractérisé en ce que les boiltes
de transport sont montées sur un moyen de support mobile

se déplacant linéairement selon un mouvement de vas et

qul fait au moilins autant de pas gqu'il yv a de récipients
de rangement.
Selon encore une autre caractéristique de

l'invention, 1le systeme de rangement est caractérisé en

ce que le dispositif de transport comporte au molns une
bolte de transport de plus gqu'il yv a de récipients de
rangement, cette bolte supplémentaire étant destinée a
décharger des 1nstruments qui n'ont pas pus €tre
déchargés dans un récipient de rangement, dans un
récipient de rebut.

Selon encore une autre caractéristique de

l'"invention, le systeme de rangement est caractérisé en

ce chagque bolte de transport est montée sur le support
pivotante entre une position de réception et de transport
d'un objet et une position de déchargement d'un objet
dans un récipient de rangement.

Selon encore une autre caractéristique de
l'"invention, le systeme de rangement est caractérisé en
ce gu'1ll comprend, en amont de la caméra de

reconnalssance par lecture des codes des objets, une

caméra de prise de vue pour le positionnement des objets

sur le convoyeur dans des positions permettant la

reconnalssance des objets par la cameéra de
reconnalssance.
Selon encore une autre caractéristique de

l'"lInvention, le systeme de rangement est caractérisé en

ce que l'ordre et le numéro des récipients de rangement

—

sont déterminés selon l'ordre d'arrivée sur le dispositif

de transport des objets reconnus.
Selon encore une autre caractéristique de

l'"invention, le systeme de rangement est caractérisé en

ce que le récipient de rangement de 1'ensemble dont fait

partie le premier objet reconnu est le récipient gquili est
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eloigné d'un pas de déplacement du dispositif de
transport, de la position de réception des objets a
ranger.

Selon encore une autre caractéristique de
l'"invention, le systeme de rangement est caractérisé en
ce gue les coordonnées et le contenu des récipients de

H

rangement est affiché avantageusement sur un écran de

visualilisation associlié a la caméra de reconnalssance.

L"1nvention sera mieux comprise, et d’autres buts,
caractéristiques, détails et avantages de celle-c1

apparaltront plus clalrement dans la description

explicative gquili va suivre falte en référence aux dessins
schématigques annexés donnés unigquement a titre d’exemple

11llustrant un mode de réalisation de 1’ invention et dans

lesquels :

- la figure 1 est une vue en perspective du systeme

de rangement selon l'invention ;

- la figure 2 est une vue en perspective, a plus

grande échelle, de 1la partie 1ndiguée en 2 sur la figure
1 3

- les figures 3 et 4 sont deux vues schématigques du

systeme selon l'invention représentée en figure 1 et 2,
et

- la figure 5 est une vue d'une partie d’un

instrument, pourvue d'un code d'identification.
L'invention sera décrite a titre d'exemple dans son
application a un systeme de rangement d'instruments

chirurgicaux dans des réciplients de rangement

préedéterminés, de facon gque ces récipilients contiennent

chacun un ensemble d'instruments sélectionnés pour une

utilisation spécifigque telle gu'une intervention

chirurgilcale. Bien entendu, l'invention n'est pas limitée

\

a cette application.

Conformément a 1la figure 1, un systeme selon

l'"lnvention comporte un convoveur 1 réalisé sous forme

d'une bande sans fin, pour la réception des 1nstruments

chirurgicaux 3 a ranger dans un récipient de rangement 4
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attitré, qui est destiné a transporter ces i1instruments 3

de leur endroilit de mise en place sur le convoyeur jusqu'a

H

un endroilit de transfert du convoyeur, par un dispositif

F

de transfert ou d'éjection 5, sur un dispositif o6 de

transport des i1nstruments transférés dans leur récipient

de rangement attitré.

Dans 1l'exemple représenteg, le dispositit de

transport comprend un movyven de support 7 réalisé sous

forme d'un carrousel, comportant a sa périphérie un

\

certaln nombre de boltes de transport 8, chacun destiné a

recevolr un 1nstrument 3 transféré du convoyeur 1.

Conformément a l'invention le carrousel se déplace selon

un mouvement pas a pas, les boltes 8 étant réparties de

facon uniforme a la périphérie du carrousel. Comme on le

volt notamment sur la figure 1, a chaque position d'arrét

du mouvement pas a pas, a l'exception de l'endroit

correspondant a la position angulaire de réception des

objets éjectés, est placés sur une table de support 9 un

réciplient de rangement 4, sur les figures en forme d'une

boite, de facon que 1l'instrument se trouvant dans une

bolte de transport 8 pulsse é€tre transfiérée dans un
réciplient de rangement. Par conségquent, pour un nombre de

N boites de transport 8 le systeme comporte N-1 de

réciplents de rangement. Comme le montre la figure 2, 1les

bolites de transport 8 sont montées sur 1le carrousel,
pivotante entre une position de réception et de transport
d'un 1nstrument et une position de déchargement de celui-
cl dans le récipient de rangement correspondant 4. Selon
l'"invention chacune de ces récipients de rangement 4 est
destinée a contenir un ensemble d'instruments

chirurgicaux, établi pour une utilisation prédétermineée,

par exemple une 1ntervention chirurgicale, comme cela a

7

été énoncé plus haut.

Pour pouvoilr ranger les 1nstruments 3 de cette

facon ordonnée dans les récipients de rangement 4, le

—

systeme est équipé d'un dispositif de reconnaissance des

instruments, au moven d'une caméra 12 de reconnalssance
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des 1nstruments 3 par lecture d'un code spécifigue dont

est pourvu chagque 1nstrument. La figure 5 montre a titre

d'exemple un 1nstrument codé par un certaln nombre de

polnts de codage répartis d'une facon unigue pour cet

instrument sur une zone par exemple carrée de la surface

de l'instrument. Bilen entendu tout autre moyen de codage
pourralt étre prévu.

La caméra de reconnaissance 12 des 1nstruments,

appelée cil-apres caméra de décodage se trouve en amont de

l'endroit de transfert.

Dans l'exemple représente, le systeme selon

l'invention comporte une autre caméra notée 14 qui est

une caméra de prise de vue et a pour fonction de
reprodulre sur son écran de visualisation 15 l1'image de
l'"Instrument qui est disposé dans son champ de vision sur

le convoyeur. Cette caméra permet donc de placer

l'"instrument sur le convovyeur de facon que la zone 16 gqui
contient le code se trouve au centre de 1l'écran 15 et

donc dans une position gqui permet a la caméra de décodage

12 de lire ce code de facon optimale lorsque 1l'instrument

se présente dans son champ de vision.

Dans l'exemple de mise en cuvre de 1l'invention les
instruments chirurgicaux a ranger dans les récipients de

rangement 4 sont disposés sur le convoyeur par un

opérateur gquil dispose d'un pupitre 17 de commande du

convoyeur.

On décrira ci-apres le fonctionnement du systeme

selon l'invention telle que représentée sur les figures
et décrite ci-avant.

Apres AVOlr placé correctement un premier

instrument 3 gqul est nommé 3a pour faciliter 1la

compréhension de l'invention, sur le convovyeur 1, avec la
zone de codage sous la caméra, dans le champ de vision de

celle-c1, position que 1l'opérateur peut surveiller grace

\

a l'écran, 11 appule sur un bouton de son pupltre de

commande 17, ce guli met en mouvement le convoyeur pour

qu'll transporte 1'instrument Jusgu'au dispositif de
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instruments sur le convoyeur, chagque 1nstrument peut

comporter sur ses deux faces, a savolr la face orientée

vers le haut et 1la face a laquelle 11 repose sur le
convoyeur, le code le caractérisant.
Lorsque l'instrument 3a passe sous la caméra de

décodage 12, celle-c1 1lit le code et reconnait, c'est-a-

dire 1dentifie l1l'instrument. Lorsgque l'instrument se

—

présente devant le dispositif de transfert celui-ci

déplace l1l'instrument perpendiculairement a 1l'axe du
convoyeur et le pousse sur le plan 1ncliné 19 qui permet

le glissement de l1l'instrument dans la bolte de transport

3 du carrousel, gqul se trouve en face de lul et gqui est

nomme 8a.

Entretemps, l'opérateur a placé sur le convoyeur,
dans le champ de vision de la caméra de prise de vue 14
un deuxieme i1nstrument nommé 3b. Apres avolr constaté qgue
cet 1nstrument est correctement positionné, c'est-a-dire
son code se trouve au centre de 1'image reproduite sur

1l'"écran, l'opérateur appul sur le bouton de commande de

son pupitre 17, ce qgqui failit démarrer le convoyeur qul
déplace alors 1l'instrument a la caméra de décodage 17

pour que celle-c1 pulsse reconnaltre, c'est-a-dire

identifier l'instrument, et Jusqu'au dispositit de

transfert 5, d'une part, et d'autre part la rotation d'un

pras du carrousel de facon gque la bolte de transport 8a

qul avalt auparavant recu le premier 1nstrument 3a se

trouve a la fin du pas au niveau de le premiler récipilent

de rangement 4a. Dans cette position du carrousel,
l'"instrument 3a est déchargé dans ce premier récipient 4a

gqul devilient alors 1le réciplient de 1l'ensemble des

instruments dont fait partie le premier instrument 3a. A

la fin de ce pas de rotation une bolte de transport vide

H

3 nomme 8b se trouve devant le disposit] &jecteur qui

pousse alors dans cette bolte le deuxieme instrument 3b.
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Lorsque 1l'opérateur appule a nouveau sur le bouton
de commande d'un déplacement du convoyeur, apres le
positionnement d'un troisieme instrument 3¢ sur celui-ci,
dans le champ de vision de la caméra de vue 14, 1le

H

carrousel effectue dans 1le temps du déplacement de

l'instrument Jusqu'au dispositif de transfert 5 un

nouveau pas de rotation de facon gu'une Dbolite de

transport vide 8, appelée maintenant 8c, se trouve en

face de 1l'éjecteur. La bolite de transport 8b gui contient
le deuxieme 1nstrument 3b se trouve alors au niveau du

premier reécipilent de rangement 4a. S1 le deuxieme

instrument fait partie de 1l'ensemble qgque ce premier
réciplient de rangement 4a est destiné a recevoilr,

l'"instrument est déchargé dans ce récipient. S'1l s'agit

d'un 1nstrument gqui fait partie d'un autre ensemble, cet

instrument est déchargé dans le deuxieme réciplent de

rangement 4b a la fin du deuxieme pas de rotation

’

effectué lors de la reconnalssance du trolsieme

instrument 3¢ que 1l'éjecteur a poussé dans la trolsieme
boite de transport 8c. Ainsil, le récipient de rangement

4b devient alors 1le récipient de rangement de tous les

instruments de 1l'ensemble dont falt partie 1le deuxilieme
instrument 3Db.

Ainsi, chaque etape de reconnalssance d'un

instrument provogque la rotation d'un pas du carrousel.

Les récipients de rangement 4 destinés a recevolr 1les

différents ensembles d'instruments sont déterminés au fur

et a mesure de la reconnailssance des 1nstruments par la

caméra de décodage. L'ensemble dont fait partie le

premier 1nstrument 3a est recu dans le premier récipient

de rangement 4a et tous les i1nstruments gqui font parti de

cet ensemble seront alors déchargés dans ce récipient 4a.

La reconnailssance du premier 1nstrument gqul ne falt pas
partie de l'ensemble destiné au récipient de rangement 4a

sera placée dans le deuxieme récipient de rangement 4b.

Le premier 1nstrument reconnu qui fait partie d'un
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crol1sieme ensemble  est déchargé  dans le crolsieme
réciplent de rangement 4c et de suite.
La composition des récilpients de rangement et leur

F

numéro d'identification est affichée sur un écran 18 de

la caméra de décodage 12 si1 bien que 1l'invention permet

une parfaite tracabilité des instruments.
Bien entendu des diverses modifications peuvent
etre apportées a l1l'invention. Ailnsi, la caméra de

N

décodage 12 pourrait €tre montée de facon mobile dans les

directions de déplacement du convoyeur et perpendiculaire

\

a celle-c1 pour pouvolir se placer toujours de facon

optimale au-dessus de la =zone de codage de chagqgue

instrument, sous la commande de 1la caméra de prise de

vue. On pourralt aussl envisager de n'utiliser gu'une

seule caméra gul sera alors avantageusement concue pour

pouvolr sSe positionner correctement, de facon

automatigque, au-dessus des 1nstruments a reconnaltre. Le

—

fectuer un

temps dont doit disposer le carrousel pour e:

pras de rotation sera alors déterminé par le déplacement
des 1nstruments reconnus, c'est-a-dire décodés, Jjusqu'a

1'éjecteur. Le mouvement du convoyeur est alors déclenché

a la fin de l'opération de reconnalissance par la caméra

ou de toute autre maniliere appropriéee. On pourralt aussi

envisager de faire fonctionner le systeme totalement

automatiguement, sans opérateur. Dans ce cas, un pas
d'avancement du convoyeur pourralt alors assurer 1le

déplacement d'un 1nstrument de son endroilit de mise sur le

’

convoyeur JjJusqu'au dispositi de transfert, et ce pas

d'avancement du convoyeur, déclenchera le mouvement

d'avancement d'un pas du carrousel. On pourralit aussi

H

remplacer le carrousel par un dispositif gqul déplace les

boites de transport linéailrement, de facon pas a pas,

pour décharger les 1nstruments dans des récipients de

rangement alors alignées de facon appropriée. I1 est
encore a noter que le systeme comporte en plus des

réciplients de rangement une bolte de rebut destinée a

recevolr des 1nstruments quili n'ont pas pu €E&tre placés
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dans les récipients de rangement, pour des diverses
ralisons. On pourralt encore envisager, sans sortir du
cadre de l'"1nvention, de déterminer d'avance 1les

réciplents de rangement gqui seront alors remplilies selon

0 un logiciel approprié.
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REVENDICATIONS

1. Systeme de rangement d'objets, tels gque des
instruments chirurgicaux, dans des réciplents de
rangement prédéterminés (4), comprenant un convoyeur (1)
de transport des objets (3) placés sur le convoyeur a une

caméra (12) de reconnailssance des objets, par lecture

d'un code d'identification qgque porte chague objet, et un

dispositif (6) de transport de chagque objet (3) du

convoyeur dans le récipient de rangement augquel 11 est

H

destiné, caractérisé en ce gqu'il comprend un dispositif

(5) de transfert de chague objet reconnu (3), du
convoyeur (1) dans une bolte (8) de transport de 1l'objet
dans le récipient (4) augquel 11 est destiné, et un

H

dispositif de support de cette bolte de transport (8) qui

est déplacable selon un mouvement pas a pas, chagque pas

[ ] f—

du dispositi de transport (0) correspondant a un pas

d'avancement du convoyeur (1), au cours dugquel un objet
(3) a été reconnu par la caméra de reconnaissance (12).

2. Systeme de rangement selon la revendication 1,
caractérisé en ce gque les boltes de transport (8) sont

montées sur un moven de support mobile (7), réalisé sous

forme d'un carrousel comportant a sa périphérie lesdites

boites de transport (8) dont le nombre est au moins égal

au nombre de récipients de rangement (4).
3. Systeme de rangement selon la revendication 1,
caractérisé en ce que les boltes de transport (8) sont

montées sur un moyen de support mobile se déplacant

linéalrement selon un mouvement de vas et gqui fait au

moins autant de pas gqu'il yv a de récipients de rangement

(4) .

4. Systeme de rangement selon les revendications 1

a 3, caractérisé en ce gque le dispositif de transport (6)
comporte au moins une bolte de transport (8) de plus
qu'ilil v a de récipients de rangement (4), cette boite

supplémentaire étant destinée a décharger des 1nstruments
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qul n'ont pas pus étre déchargés dans un récipient de

rangement, dans un récilipilient de rebut.

5. Systeme de rangement selon 1l'une des
revendications 1 a 4, caractérisé en ce chague bolte de
transport (8) est montée sur le support (7) pivotante
entre une position de réception et de transport d'un
objet (3) et une position de déchargement d'un objet dans

un récipient de rangement (4).

6. Systeme de rangement selon 1'une des
revendications 1 a 5, caractérisé en ce qgqu'il comprend,
en amont de la caméra (12) de reconnalssance par lecture
des codes des objets (3), une caméra de prise de vue (14)
pour le positionnement des objets sur le convovyeur (1)
dans des positions permettant la reconnaissance des
objets par la caméra de reconnailssance (12).

7. Systeme de rangement selon 1'"une des

revendications 1 a 6, caractérisé en ce qgque l'ordre et le

numero des récipients de rangement (4) sont déterminés

H

selon l'ordre d'arrivée sur le dispositif de transport

(06) des objets reconnus (3).
3. Systeme de rangement selon la revendication 7,

caractérisé en ce que le récipient de rangement (4) de

l'"ensemble dont fait partie le premier objet reconnu est

le récipient gqui est éloigné d'un pas de déplacement du

dispositif de transport, de la position de réception des
objets (3) a ranger.

9. Systeme de rangement selon une des
revendilications 1 a 8, caractérisé en ce qgue 1les
coordonnées et le contenu des récipients de rangement (4)

F

est affiché avantageusement sur un écran de visualisation

assoclé a la caméra de reconnailissance (12).
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