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Regulator pneumatyczny

Przedmiotem wynalazku jest regulator pneumatyczny majacy zastosowanie w pneumatycznej technice

automatycznej regulacji i sterowania.

~ Dotychczas znane regulatory, np. regulator bedacy przedmiotem amerykariskiego opisu patentowego
nr 3047002, zawierajg sumatory zto2one z dZwigni potaczonej z podstawa, na ktérej sqa umieszczone elementy
cisnienioczute oddziatywujace sitowo na te¢ dZwignie, co powoduje zmiane odlegtosci miedzy dyszg a dZwignia.
Zmieniajgc przetozenie mozna uzyskaé zmiang wielko$ci wzmocnienia. Stosowane regulatory charakteryzujg sie
tym, 2e posiadaja sumatory, ktérych sygnat wyjsciowy jest proporcjonalny do sygnatéw wejéciowych, co
w efekcie daje state, niezalezne od odchy#ki regulacyjnej wzmocnienie.

Zmiang przetoZenia sumatora mozna uzyskaé np .przez zmiang potozenia dyszy wzgledem podstawy

Sumator wedfug wynalazku wyréznia sie tym, Ze posiada dodatkowo nastawny ogranicznik ruchu
stykajacy sie z dzwignig sumatora przy istnieniu duzych odchytek regulacyjnych. Istnieje wiec mozliwo$é
dokonania niezaleznie nastawy wzmocnienia dla matych odchytek pomiedzy wartoscig rzeczywisty i zadang
przez zmiang potozenia dyszy i dla duzych odchytek przez zmiane potozenia ogranicznika ruchu.

Przedmiot wynalazku jest odtworzony w przyktadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig.1 przedstawia
widok ogdlny sumatora regulatora proporcjonalnego, fig. 2 — schemat rozktadu sit w sumatorze a fig 3 — cha-
rakterystyke statyczng regulatora. '

Regulator ten posiada dzwignig 1 potaczong elementem sprezystym 2 z podstawg 3, na ktérej umieszczone
sq: mieszek 4 wartosci rzeczywistej, mieszek 5 wartosci zadanej mieszek 6 cisnienia okreslajgcego punkt pracy
regulatora oraz mieszek sprzezenia zwrotnego 7, do ktérego jest doprowadzone cisnienie wyjsciowe Zespét
mieszkéw 4, 5, 6 i 7 oddziatuje sitowo na dZwignie 1 powodujac jej wychylenie, a wiec zmiang odlegtosci od
dyszy 8 ka;k;dv sterujgcej. Po pewnym wychyleniu dZwignia 1 styka sie z ogranicznikiem ruchu 9. Zmiana
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odlegtoéci pomiedzy dzwignig 1 a dysza 8 powoduje doprowadzenie do mieszaka 7 takiego cisnienia, aby uktad
byt w réwnowadze. ' .
Zmieniajac potozenie dyszy 8 mozna nastawié wzmocnienie regulatora dla niewielkich odchytek pomigedzy
wartoscia rzeczywisty i zadang. Spadek ci$nienia w mieszku 4 powoduje przesunigcie Srodka dZzwigni 1 z punktu
0, ‘do punktu O,. Aby uktad byt wréwnowadze musi nastapi¢ taki spadek. cis$nienia w mieszku 7, ktéry
przesunie $rodek dzwigni 1 z punktu OO, do punktu Q3. Potozenie wigc.dyszy 8 okresla wzmocnienie
regulatora w okolicach punktu pracy. Dla wiekszych odchytek regulacyjnych dalszy ruch dzwigni 1 jest
skorygowany przez ogranicznik ruchu 9. Dalszy spadek ci$nienia w mieszku 4 powoduje powstanie sity F, , ktéra
musi byé zrbwnowazona taka sitq F, pochodzacg do spadku cisnienia w mieszku 7, aby uktad byt w réwnowa-
dze. Wzmocnienie regulatora dla duzych odchytek regulacyjnych zalezy wigc od potozenia ogranicznika ruchu 2.
Ponfewaz dysza 8 iogranicznik ruchu 9 sg nastawiane niezaleznie od siebie mozna dokonaé niezaleinej
nastawy wzmocnienia regulatora dla matych i duzych odchytek regulacyjnych. Umozliwia to optymalny dobédr
nastaw regulatora szczegdlnie dla obiektéw o charakterystyce nieliniowej
Fig. 3 przedstawia zalezno$¢ cisnienia wyjsciowego Y od odchytki pomiedzy wartos$ciq rzeczywista
. a zadang X—W dla regulatora o charakterystyce proporcjonalnej.

Zastrzezenie patentowe

Regulator pneumatyczny zawierajacy sumator sktadajacy sie z podstawy z umieszczonymi na niej elemen-
tami ci$nieniowo-czutymi, potaczony elementem sprezystym z dZwigniq oraz z pneumatycznej kaskady steruja-
cej umieszczonej w torze ujemnego sprzeZenia zwrotnego sumatora, ktérej dysza jest nastawna wzgledem
podstawy sumatora, zn.amien n y tym, e posiada nastawny ogranicznik ruchu (9) stykajacy sie z dZwigniq
sumatora przy istnieniu duzych odchytek pomiedzy wartoscig rzeczywisty i zadang.
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