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DESCRIPCION
Mueble.

La invencién se refiere a un mueble con una disposicién de articulacion de acuerdo con la reivindicacién de patente
1.

Tales disposiciones articuladas se utilizan, por ejemplo, para ajustar la altura de un mueble de asiento o de una
mesa. La disposicién de articulacién esté disefiada preferentemente de tal manera que dos pares de patas de apoyo
pueden girar entre una posicién basica o normal, en la que las patas de apoyo discurren aproximadamente paralelas
entre si o estan colocadas ligeramente en forma de U o de V entre si, y una posicién de tijera o cruzada.

La estructura de una disposicién de articulacion que permite tal basculacién se describe, por ejemplo, en las
publicaciones US 2.932.344 y DE 1 292 344 A. En consecuencia, un mueble para sentarse esta disefiado con cuatro
patas de apoyo que estan articuladas pivotablemente a un cuerpo de asiento, por ejemplo, un marco de una
superficie de asiento. En cada caso, dos patas de apoyo estédn unidas entre si para formar un par de patas de
apoyo, estando ambos pares de patas de apoyo conectados operativamente por medio de una disposicién de
articulacién de tal manera que los dos pares de patas de asiento pueden pivotar sincrénicamente entre la posicién
normal y la posicién de cruceftiera de la manera descrita con anterioridad. En estas dos posiciones de giro, los
pares de patas del asiento se apoyan en sus respectivos topes. La disposiciéon de la articulacién tiene un brazo de
acoplamiento montado pivotablemente en una base del mueble de asiento, cuyas secciones extremas estan
conectadas cada una a un eslabén giratorio, que a su vez se acopla a una de las patas de apoyo. El brazo de
acoplamiento y los dos eslabones giratorios conectados a sus secciones extremas sincronizan el movimiento
giratorio de los dos pares de patas de apoyo y, en la posicibn normal descrita, adoptan una posicién
aproximadamente estirada en la que los eslabones (brazo de acoplamiento y eslabones giratorios conectados a él)
se sitlan ligeramente en zigzag entre si. Al ajustarse a la posicién cruzada, el &ngulo de ataque entre los brazos de
los eslabones se reduce, por lo que el brazo de acoplamiento gira hacia una posicién vertical (en relacién con la
base del mueble). Los dos pares de patas de apoyo estan unidos entre si mediante travesafios, de modo que para
sincronizar el movimiento de giro solo se necesita una disposicién de brazos de acoplamiento.

En estas soluciones conocidas, un muelle de traccién, que esta fijado a un bastidor o a una base del mueble, se
acopla en la zona de conexién del brazo de acoplamiento con uno de los eslabones giratorios. Este muelle de
traccidn esta colocado de tal manera que los dos pares de patas de apoyo se mantienen contra los topes en las dos
posiciones (posicion normal, posicién transversal) mediante el pretensado del muelle de traccién y soportan el
movimiento de giro en la direccién del tope durante el giro en la zona de giro final.

Una disposicién de articulaciéon similar se describe en la publicacion DE 20 2013 100 020 U1, en la que el giro de
dos pares de patas de apoyo también se sincroniza mediante una disposicién de articulacion con un brazo de
acoplamiento dispuesto aproximadamente en el centro y dos eslabones pivotantes conectados a él. En esta solucién
también se ha previsto un muelle de traccién que actia sobre la disposicién de articulacién y, por lo tanto, también
sobre los dos pares de patas de apoyo en la direccién de la posicién normal. El giro hacia la posicién transversal se
produce entonces contra la fuerza del muelle de traccion.

Estas disposiciones de articulacién conocidas facilitan enormemente el ajuste de las patas de apoyo entre la
posicién normal y la posicién de cruce. Sin embargo, la desventaja es que la disposiciéon de la articulaciéon con la
disposicién del eslabdén de acoplamiento y el muelle de traccidn que actla sobre él requiere una cantidad
considerable de espacio de instalaciéon (especialmente en la posiciéon cruzada) y, por lo tanto, tiene un impacto
significativo en el aspecto visual del mueble. Ademas, se requiere un esfuerzo técnico considerable para integrar la
disposicién de articulacién de acoplamiento y el muelle de traccién en el mueble.

El documento DE 199 28 829 A1 describe una construccién de asiento en forma de plataforma elevadora, en la que
un bastidor superior se sujeta a un bastidor inferior mediante cuatro juntas universales. Este mecanismo de asiento
requiere una cantidad considerable de equipamiento técnico, lo que va asociado a un elevado peso y tampoco
satisface elevados requisitos estéticos.

En el documento FR 2 757 752 A1, se muestra una mesa regulable en altura con patas en forma de Y. Esta mesa
presenta los mismos inconvenientes que el mueble seguin el documento DE 199 28 829 A1.

Por otra parte, la invencién se basa en la tarea de crear un mueble que permita la integracién discreta de la
disposicién conjunta en el mueble con poco esfuerzo técnico.

Esta tarea se resuelve mediante un mueble con la combinacidén de caracteristicas de la reivindicacién de patente 1.

Otras formas de realizacién ventajosas de la invencién son objeto de las subreivindicaciones.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2991021 T3

La disposicion de articulacién se utiliza para la conexién articulada de patas de apoyo, que se sujetan en un mueble
segun la invencién mediante articulaciones giratorias. La disposicién de articulacién tiene una disposicion de eslabén
de acoplamiento con un brazo de acoplamiento giratorio, que esta montado en una base fijada al mueble. Las
secciones extremas del brazo de acoplamiento estan conectadas pivotantemente a eslabones giratorios, por lo que
la disposicién de eslabén de acoplamiento estd disefiada de tal manera que las patas de apoyo pueden girar entre
una primera posiciéon y una segunda posicién, preferentemente entre una posicion de tijera o cruzada y una posicioén
normal, en la que las patas de apoyo estan dispuestas paralelas o ligeramente en forma de U o V entre si, por
ejemplo. Ademas, el mueble dispone de un dispositivo de pretensado para pretensar una pata de apoyo al menos en
la direcciéon de una de las posiciones.

De acuerdo con la invencién, la disposiciéon de eslab6n de acoplamiento y el dispositivo de pretensado no estan
dispuestos en un plano uno respecto del otro, como en la técnica anterior descrita con anterioridad, sino que estén
desplazados, de preferencia transversalmente al plano de giro, de modo que la estructura compacta resultante
permite integrar de forma discreta la disposicién de enlace en el disefio del mueble. Debido al disefio separado con
una disposicion de eslabén de acoplamiento y un dispositivo de pretensado desplazado que preferentemente se
acopla directamente a una pata de apoyo, el montaje y también la estructura de la disposicién de articulacion se
simplifican considerablemente en comparacién con las soluciones convencionales.

En una forma de realizacidn preferida de la invencién, el dispositivo de pretensado esté disefiado de tal manera que
tiene una posiciéon de punto muerto en la que el pretensado maximo es efectivo. Esta posicién de punto muerto se
consigue en una regién comprendida entre las dos posiciones mencionadas de las patas de apoyo. De este modo se
garantiza que el dispositivo de pretensado actle sobre las patas de apoyo en la direccién de la posicién respectiva
(posicién de cruce, posicién normal) una vez superada la posicion de punto muerto y apoye asi el ajuste en la
direccién de esta posicion.

En un ejemplo de disefio especialmente sencillo, la disposicién del eslabén de acoplamiento esté disefiada con el
brazo de acoplamiento y los brazos de eslabén pivotantes articulados a él, cada uno de los cuales actua directa o
indirectamente sobre un par de patas de apoyo.

Tal disefio se caracteriza por una gran estabilidad durante la sincronizacidén y una estructura sencilla.

La disposicién de articulacién del mueble puede disefiarse de forma especialmente compacta si la disposicién de
eslabén de acoplamiento y el dispositivo de pretensado se disponen desplazados paralelamente en lados opuestos
de la base. En un desarrollo posterior de este tipo, la base se hunde por secciones en la zona entre la disposicién de
los eslabones de acoplamiento y el dispositivo de pretensado, de modo que se consigue un disefio compacto que
ahorra mucho espacio.

La disposiciéon del eslabdén de acoplamiento puede disefiarse de tal manera que el brazo de acoplamiento en la
segunda posicién, preferentemente la posicién transversal, esté dispuesto aproximadamente perpendicular a la base
del mueble.

El aspecto estético del mueble puede mejorarse alin més si la disposicién de eslabén de acoplamiento conecta entre
si dos patas de apoyo de un par de patas de apoyo, mientras que el dispositivo de predisposicién engancha una de
las dos patas de apoyo restantes. En otras palabras, la disposicién del eslabén de acoplamiento se encuentra
aproximadamente en el plano de giro de uno de los dos pares de patas de apoyo, mientras que el dispositivo de
pretensado esta dispuesto en el plano de giro paralelo de las patas de apoyo restantes. Esta solucién puede
integrarse en el disefio del mueble de una manera mucho més discreta que la solucién descrita con anterioridad y
también tiene la ventaja de que la distribucién del peso se distribuye uniformemente debido a la separacién de la
disposicién del eslabdn de acoplamiento y el dispositivo de pretensado seleccionados en este ejemplo de disefio.

En una solucién alternativa, como ya se ha indicado con anterioridad, la disposicién de eslabén de acoplamiento y el
elemento pretensor pueden disponerse en la zona del plano de giro de dos patas de apoyo de los pares de patas de
apoyo. A las dos patas de apoyo restantes, que pueden girar en el plano de giro paralelo, se les puede asignar
entonces un tope que apoye estas patas de apoyo en la posicién respectiva.

En un ejemplo de disefio, se ha previsto que las articulaciones giratorias formadas en la zona de la base estén
desplazadas transversalmente con respecto a la direccién de giro de las patas de apoyo, de modo que no se
produzca ninguna colisién al girar hacia la posicién transversal.

Es preferible que la base disponga de dos soportes pivotantes, en cada uno de los cuales esté articulada una pata
de apoyo y que estén dispuestos en la base con el desplazamiento transversal antes mencionado.

El disefioc compacto puede mejorarse aun mas si la disposicién del eslabén de acoplamiento y/o el dispositivo de
pretensado se mantienen por secciones en un hueco de la base formado por el desplazamiento transversal de los
soportes pivotantes.
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En una variante de la invencién, las ménsulas de soporte de la base estan conectadas por un alma de puente en la
que estd montado pivotablemente el brazo de acoplamiento.

De acuerdo con otra forma de realizacién de la invencién, esta alma de puente puede formar un tope para las patas
de apoyo en una de las posiciones.

En una forma de realizacién de la invencidn, el brazo de acoplamiento esté dispuesto en la posicién de punto muerto
aproximadamente en la direccién de ajuste de altura, de modo que preferentemente se maximiza un desplazamiento
de altura de la articulacién de los puntales pivotantes al brazo de acoplamiento.

La fuerza aplicada a las patas de apoyo a través del dispositivo de pretensado puede optimizarse si el dispositivo de
pretensado actla sobre el brazo de palanca segun la invenciéon, que estd desplazado con respecto a la articulacion
pivotante de la respectiva pata de apoyo.

Este brazo de palanca puede disefiarse en una sola pieza con la pata de apoyo. En principio, también es posible
formar la pata de apoyo y los elementos de la articulacién pivotante en el lado de la pata de apoyo en una sola
pieza.

El mueble segln la invencién tiene preferentemente cuatro patas de apoyo, cuyo giro estd sincronizado/controlado
por medio de al menos una disposicidén de articulacion del disefio descrito con anterioridad.

El mueble estd disefiado preferentemente como mueble de asiento, por ejemplo como silldn, silla, banco, sofa o
como mesa, aparador.

Los ejemplos de realizacién preferidos de la invencidn se explican con mas detalle a continuacién con la ayuda de
dibujos esquematicos. En ellos:

Figuras 1 a 7 muestran un primer ejemplo de realizacién de una disposicion conjunta de un mueble seguin la
invencién en diferentes posiciones, cada una en una vista frontal y una vista posterior asi como en una vista en
planta;

Figuras 8 a 11 muestran vistas de un mueble segun la invencién con otro ejemplo de realizacién de una disposicién
conjunta segun la invencién;

Figuras 12 y 13 muestran una variante del ejemplo de realizacién segln las Figuras 8 a 11,

Figura 14 muestra un accesorio de extremo de una disposicién de articulacién segun las Figuras 12y 13;

Figura 15 muestra un accesorio de extremo de un ejemplo de realizacién segun las Figuras 8 a 11,

Figuras 16, 17 muestran otro ejemplo de realizacién de un mueble segin la invencién con una disposicién de
articulacién segun la invencion;

Figuras 18, 19 muestran ilustraciones detalladas del disefio de una articulacién pivotante de una disposicién de
articulacién;

Figuras 20, 21 muestran otra forma de realizacién de una disposicién de articulacién;

Figuras 22, 23 muestran un ejemplo de realizacién de una disposicién de articulacién con fijacién de posicién
adicional en las posiciones de las patas de apoyo y

Figuras 24, 25 muestran ejemplos de realizacién de muebles segln la invencién con bastidores de disefio diferente,
en cada uno de los cuales se sujeta una disposicidén de articulacion.

La disposicién de articulacién que se describe a continuacién se utiliza para articular las patas de apoyo de un
mueble, por ejemplo una silla, un sillén o una mesa, de tal manera que la altura funcional de este mueble puede
bascular ajustando las patas de apoyo entre una posicidbn normal, en la que las patas de apoyo estan colocadas
aproximadamente paralelas o en forma de U o V entre si, y una posicién en la que dos patas de apoyo adoptan una
posicién cruzada (también conocida como posicién de tijera).

La estructura basica de la disposicién de articulacién 1 se explica en primer lugar con referencia a un modelo de
mueble representado en las Figuras 1 a 7, en el que dos patas de apoyo 2, 4 se articulan a un bastidor, un tablero de
mesa o una superficie de asiento por medio de la disposicién de articulacién 1. En el modelo representado, el signo
de referencia 6 representa un tablero de mesa.

Las Figuras 1 y 2 muestran la disposicién de articulacién 1 en la posicién normal antes mencionada, en la que las
patas de apoyo 2, 4 estan colocadas ligeramente inclinadas entre si, por lo que la distancia al tablero de la mesa 6
se reduce. Una base 8 esta fijada al tablero 6 o a un bastidor que lo soporta, cuya estructura se explica en detalle
con referencia a la Figura 3. Como se muestra en las Figuras 1 y 2, la base 8 se extiende entre las dos patas de
apoyo asociadas 2, 4, cada una de las cuales estd articulada a la base 8 mediante una articulacién pivotante 9, 10.
En la zona adyacente a las articulaciones giratorias 9, 10, la base 8 se estrecha trapezoidalmente hacia abajo, es
decir, hacia la superficie de apoyo 12 indicada, en la representacién segun las Figuras 1, 2, en la que dos superficies
inclinadas 14, 16 de la base 8 terminan en una superficie de vértice 18 que se extiende aproximadamente paralela al
tablero 6 de la mesa. En la regién de la superficie de vértice 18, un brazo de acoplamiento 22 que sobresale por
ambos lados estd montado en la base 8 por medio de una articulacién 20, que en la posicidn normal mostrada en las
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Figuras 1 y 2 esta colocado en angulo con respecto a la superficie de apoyo 12 o al tablero de la mesa 6. Un
extremo de un eslabén giratorio 24, 26 esta articulado a cada uno de los dos extremos libres del brazo de
acoplamiento 22, que puede girar centrado en torno a la articulacién 20. Esta articulacién tiene lugar en cada caso
mediante una junta de acoplamiento 28, 30, que permite el giro relativo de los eslabones giratorios 24, 26 con
respecto al brazo de acoplamiento 22. Las secciones extremas de los eslabones giratorios 24, 26 alejadas del brazo
de acoplamiento 22 estan a su vez articuladas a la respectiva pata de apoyo 2, 4 mediante las articulaciones de pata
32, 34. En la posicién normal mostrada, la disposicién de eslabén de acoplamiento 36 formada por el brazo de
acoplamiento 22 y los eslabones giratorios 24, 26 asume una posicion extendida en la que dichos eslabones (22, 24,
26) estan posicionados aproximadamente en zigzag entre si, por lo que cada uno de ellos esta posicionado solo
ligeramente, preferentemente en un angulo agudo (angulo de ataque < 45°) con respecto a la base 12 o al tablero de
la mesa 6.

La Figura 2 muestra una vista posterior del modelo representado en la Figura 1. En esta vista, la disposicién de la
articulacién de acoplamiento 36 esta parcialmente cubierta por la base 8, de modo que solo es visible una parte de
la articulacidén pivotante 26 que se acopla a la pata de apoyo 2 y de la articulacion pivotante 24 que se acopla a la
pata de apoyo 4 con la seccién extrema del brazo de acoplamiento 22 conectado pivotantemente a la misma con la
articulacién de acoplamiento 28 y la articulacién 20.

En esta ilustracién puede verse que en la pata de apoyo 4 esta formado un brazo de palanca 38 que se proyecta
lateralmente hacia la base 8, que sobresale hacia la base 8 aproximadamente en angulo recto con respecto al eje
longitudinal de la pata de apoyo 4 y en cuya seccidn final se acopla un dispositivo de pretensado, mediante el cual la
pata de apoyo 4 se pretensa en la posicién respectiva, en la Figura 2 en la posicién normal. En el ejemplo de
realizacién ilustrado, el dispositivo de pretensado estd concebido como un cilindro de presién 40, cuyo cilindro esta
articulado con la seccién final del brazo de palanca 38 a través de una articulacién de cilindro 42. Un vastago 44 del
cilindro de presién 40 esta articulado a la base 8 mediante una junta de vastago 46. En la posicién normal mostrada
en la Figura 2, el brazo de palanca 38 se extiende aproximadamente paralelo al eslabén giratorio 24. El eje del
cilindro de presién 40 est4 ligeramente inclinado con respecto al brazo de palanca 38, de modo que la pata de apoyo
4 estd sometida a presién en la direccion de la posiciéon normal. Dado que el brazo de palanca 38 encaja en la pata
de apoyo 4 a una distancia de la articulacién pivotante 9, se transmite a la pata de apoyo 4 un par de giro que actta
en la direccién de la posicién normal de acuerdo con la pretension del cilindro de presién 40, que esta conectado a la
otra pata de apoyo 2 a través de la disposicion de eslabén de acoplamiento 36, de modo que ésta también esta
pretensionada correspondientemente en la posicibn normal. En esta posicion, las dos patas de apoyo 2, 4
descansan cada una con sus secciones extremas 48, 50 contra el tablero de la mesa 6, de modo que se garantiza
su colocacion segura. Como se explicard mas adelante, la zona de contacto de las secciones extremas 48, 50 con el
tablero de la mesa 6 o con otra zona de apoyo del mueble se disefia de forma adecuada para transmitir las fuerzas
de apoyo.

En el ejemplo de realizacién mostrado, el vastago 44 encaja en la base 8 - por supuesto, también es posible el
montaje inverso, en el que el cilindro encaja en el lado de la base y el vastago 44 encaja en el lado de la pata de
apoyo.

La Figura 3 muestra una vista de la disposicién de articulaciéon 1 segun la Figura 1 desde la base 12, de modo que
queda visible la parte inferior del tablero 6 del modelo. Como se ha explicado con anterioridad, la base 8 descrita con
més detalle a continuacién esté fijada a este tablero 6 (o a la otra estructura de soporte), a la que se articulan las dos
patas de apoyo 2, 4 a través de las articulaciones giratorias 9, 10.

Las dos articulaciones giratorias 9, 10 estédn formadas cada una en un soporte pivotante 52, 54 de la base 8, en el
que los soportes pivotantes 52, 54 tienen cada una tres escuadras de articulacién 56, 58, 60, que estan formadas a
una distancia una de otra y se sumergen entre los salientes de articulacién 62, 64 de las patas de apoyo 2, 4. En la
ilustracién segln la Figura 3, solo las escuadras articuladas y los salientes articulados de la pata de apoyo 4 o de la
escuadra articulada 52 estan provistos de signos de referencia. La unién articulada de las escuadras de articulacién
56, 58, 60 y los salientes de articulaciéon 62, 64 tiene lugar entonces a través de un pasador de articulacion 66
indicado por una linea de puntos, que también es visible en las vistas segun las Figuras 1y 2.

Como puede observarse en la ilustracién, los dos soportes pivotantes 52, 54 estan dispuestos desplazados entre si
transversalmente a la direccién de giro. Los planos de giro de las dos patas de apoyo 2, 4 discurren
aproximadamente perpendiculares al plano de trazado, de modo que el desplazamiento descrito con anterioridad se
encuentra en la vertical del plano de trazado, tal como se muestra en la Figura 3. Como se ha explicado con
anterioridad, este desplazamiento es necesario para poder mover las patas de apoyo 2, 4 desde la posicidén normal
mostrada hasta la posicién de cruce descrita a continuacién.

Como se muestra en la Figura 3, un alma de puente 68 se extiende entre los dos soportes pivotantes 52, 54, cuyas
superficies laterales, visibles en la Figura 3, forman la superficie de vértice 18 y las dos superficies inclinadas 14, 16
que se extienden oblicuamente hacia ella. Como se ha explicado con anterioridad, la articulacion 20 se forma en
este alma de puente 68, que est4 formada especificamente por un pasador de bisagra escalonado 70 que se sujeta
en el alma de puente 68. El brazo de acoplamiento 22, que sobresale por ambos lados, se sujeta entonces sobre
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este pasador de articulaciéon escalonado 70 de tal manera que se extiende a una distancia paralela del alma de
puente 68. Las dos secciones extremas del brazo de acoplamiento 22 estdn conectadas a través de las
articulaciones de acoplamiento 28, 30 a las articulaciones giratorias 24, 26, cuyas secciones extremas estén
conectadas a través de las articulaciones de las patas 32, 34 a las respectivas patas de apoyo asociadas 2, 4. De
acuerdo con la ilustracién de la Figura 3, las articulaciones de las patas 32, 34 estan disefiadas cada una con una
fijacién de articulacién 72 (en la Figura 3, solo la fijacién de articulaciéon 72 de la pata de apoyo 4 esta provista de un
signo de referencia), a la que esta asignada una correspondiente fijacién de eslabén 74, que a su vez estd montada
en un pasador de articulacién 76 indicado con una linea de puntos. El enganche del eslabén giratorio 26 articulado a
la otra pata de apoyo 2 tiene una longitud mayor que la del eslab6n giratorio 24 debido al desplazamiento
transversal. Como se indica en la Figura 3, en las uniones de acoplamiento 28, 30 se insertan también los
correspondientes pernos de articulacién 78, 80.

La longitud axial de las fijaciones de articulaciéon 72 y de la clavija de articulacién escalonada 70 se selecciona de tal
manera que la disposicién de eslabdn de acoplamiento 36 se extiende aproximadamente paralela a la base 8 a lo
largo del lado frontal (superior en la Figura 3) de la base 8 visible en la Figura 1.

En consecuencia, el cilindro de presidén 40 esta dispuesto en la parte trasera de la base 8. Como se ha explicado con
anterioridad, la carcasa del cilindro de presién 40 encaja en el brazo de palanca 38 de la pata de apoyo 4 a través de
la articulacién del cilindro 42. El vastago del émbolo 44 se articula con el soporte pivotante 54 a través de la junta del
vastago del émbolo 46 indicada con una linea de puntos en la Figura 3.

Mediante la disposicidn del cilindro de presién 40 en la parte trasera (parte inferior en la Figura 3) y de la disposicion
de eslabén de acoplamiento 36 en la parte delantera de la base 8, se aprovecha un disefio resuelto que permite
adaptar de forma éptima la geometria de la disposicién de eslabén de acoplamiento 36 y del dispositivo de
pretensado, en este caso concretamente el cilindro de presién 40, con las respectivas articulaciones a las
condiciones espaciales y al disefio del mueble respectivo. Resulta especialmente ventajoso que la disposicién de
eslabén de acoplamiento 36 y el dispositivo de pretensado en sentido amplio actien por separado sobre las patas
de apoyo 2, 4, de modo que las relaciones de palanca también puedan adaptarse facilmente a las condiciones. Esta
es una diferencia significativa con respecto a las soluciones convencionales en las que el dispositivo de pretensado
actlia directamente sobre la disposicién de eslabones.

Como puede observarse en la ilustracién de la Figura 3, el cilindro de presién 40 se extiende aproximadamente en el
area de un escalén 82, que esta formado por el desplazamiento lateral del soporte pivotante 54 con respecto al alma
del puente 68. Del mismo modo, el brazo de acoplamiento 22 se encuentra en la regién de un espacio formado por
un escalén 84 entre el soporte pivotante 52 y el alma del puente 68. Esta integracién de elementos funcionales, por
ejemplo el cilindro de presién 40 y el brazo de acoplamiento 22 en los espacios delimitados a ambos lados de la
base 8 por los soportes pivotantes salientes 52, 54, permite un disefio extremadamente compacto y que ahorra
espacio de la disposicidn de articulaciéon 1 segun la invencién.

La vista segun la Figura 3 muestra también que el brazo de palanca 38 est4 colocado de tal manera que puede
desplazarse a lo largo de la parte posterior del soporte pivotante 52 y del alma del puente 68 en la parte inferior de la
Figura 3 durante el proceso de giro.

En el modelo representado, solo hay dos patas de apoyo 2, 4. En la mayoria de las aplicaciones, en un mueble se
prevén cuatro patas de apoyo, con otras dos patas de apoyo dispuestas paralelamente a cada una de las patas de
apoyo 2, 4, por ejemplo. Sin embargo, basta con disefiar las patas de apoyo 2, 4 con la disposicién de articulacién 1
descrita y conectar las otras dos patas de apoyo, no mostradas, con las respectivas patas de apoyo 2, 4 asociadas,
por ejemplo, mediante travesafios o similares, de modo que estas patas de apoyo -no mostradas en las Figuras 1 a
7- sean arrastradas. Esto se explicara con referencia a otras formas de realizacién.

Las Figuras 4 y 5 muestran vistas de la disposiciéon de articulacién 1 correspondiente a las Figuras 1 y 2 en una
posicién intermedia entre la posicién normal mostrada en las Figuras 1y 2 y la posicién transversal mostrada en las
Figuras 6 y 7. Esta posicién intermedia mostrada en las Figuras 4 y 5 se consigue, por ejemplo, inclinando
ligeramente el mueble o el modelo de manera que solo una pata de apoyo, por ejemplo la pata de apoyo 2, se apoye
sobre la base 12 y aplicando a continuacién un par de giro tal que la pata de apoyo 2 apoyada gire sobre su
articulacién pivotante 10 en la direccién de la posiciéon de cruce. Por supuesto, este movimiento de giro también
puede iniciarse manualmente después de levantar o dar la vuelta al mueble.

El movimiento de giro de la pata de apoyo 2 se transmite de forma sincrdnica a la otra pata de apoyo 4 a través de la
disposicién de eslabén de acoplamiento 36, por lo que el brazo de acoplamiento 22 gira en el sentido de las agujas
del reloj hacia una posicién vertical desde la posicidn ligeramente inclinada mostrada en la Figura 1 (con respecto a
la superficie de apoyo 12) a través de los eslabones giratorios 26 0 24, por lo que el giro relativo de los eslabones
giratorios 24, 26 con respecto a la respectiva pata de apoyo 2, 4 asociada es relativamente pequefio. Este giro de
las patas de apoyo 2, 4 tiene lugar, como ya se ha explicado, en torno a las articulaciones giratorias 9, 10. Durante
esta primera parte del movimiento de giro, el vastago 44 del cilindro de presién 40, que esta apoyado de forma
articulada en el alma del puente 68, se retrae como se muestra en la Figura 5 - este movimiento de giro tiene lugar,
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por lo tanto, contra la pretensién del cilindro de presién 40. De este modo, es practicamente imposible que se
produzca un giro involuntario. En esta posicion retraida del vastago 44, la fuerza de recuperacién aplicada por el
cilindro de presion 40 a la pata de apoyo 2 es maxima. La articulacién del cilindro de presidén 40 en la pata de apoyo
2, es decir, la longitud y la posicién del brazo de palanca 38 y de la articulacién del cilindro 42, asi como la posicién
de la articulacion del vastago del émbolo 46 en el alma del puente 68 (parte de base 8) se selecciona de tal manera
que el cilindro de presidén 40 alcance una posicién de punto muerto con la méxima fuerza de pretensién descrita con
anterioridad en la posicién intermedia indicada en las Figuras 4 y 5 entre las dos posiciones mencionadas (posicién
normal, posicién transversal).

Al girar ain més en la posicién transversal de las patas de apoyo 2, 4 mostrada en las Figuras 6 y 7, el brazo de
acoplamiento 22 gira en sentido contrario a las agujas del reloj desde la posicién mostrada en las Figuras 1y 4, de
modo que la disposicién de eslabén de acoplamiento 36 alcanza correspondientemente la posicion de pandeo
mostrada en la Figura 6, en la que los dos eslabones giratorios 24, 26 pasan de la posicién extendida a una posicidén
en la que discurren casi paralelos o estan ligeramente ajustados entre si. En esta posicidn transversal, el vastago del
émbolo 44 representado en la Figura 7 se extiende de nuevo ligeramente fuera de la posicién de punto muerto con
anterioridad descrita, por lo que la pata de apoyo 2 y la pata de apoyo 4 unida a ella a través de la disposicion de
eslabén de acoplamiento 36 se mantienen en la posicién transversal mediante la pretensién aplicada por el cilindro
de presidn 40. En esta posicién transversal, las patas de apoyo 2, 4 se apoyan en las superficies inclinadas 14 y 16
de la base 8, que actian como topes, tal como se muestra en las Figuras 6 y 7, mientras que las dos secciones
extremas 48, 50 de las patas de apoyo 2, 4 se levantan del tablero 6 de la mesa.

Por consiguiente, la posicién del cilindro de presién 40 se selecciona de tal manera que en ambas posiciones, es
decir, en la posicién normal mostrada en las Figuras 1, 2 y en la posicién transversal mostrada en las Figuras 6 y 7,
las patas de apoyo 2, 4 se pretensan en la direccién de la posicién de tope respectiva mediante la pretension del
cilindro de presién 40 y, por lo tanto, se posicionan de manera fiable. La posicion de punto muerto del cilindro de
presién 40 indicada en las Figuras 4 y 5 se encuentra, por consiguiente, entre estas dos posiciones de tope y solo
puede alcanzarse superando la pretension respectiva, de modo que se evita un ajuste accidental o involuntario con
un cambio asociado en la altura del mueble.

En el ejemplo de realizacién descrito con anterioridad, la base 8 y la disposicién de eslabdn de acoplamiento 36
estan fabricadas de un material plastico reforzado con fibra; por supuesto, estos componentes también pueden estar
fabricados de metal o en un disefio hibrido, por ejemplo, con la base fabricada de plastico y la disposiciéon de
eslabén de acoplamiento fabricada de metal.

Las Figuras 8 a 11 muestran un ejemplo de una mesa 86 o una silla en la que la disposicién de articulacién 1 es de
metal. La Figura 8 muestra la mesa 86 en la posicién normal, en la que las patas de apoyo 2, 4 y las otras dos patas
de apoyo 2', 4' no mostradas en las Figuras 1 a 7 descritas con anterioridad estan colocadas ligeramente en forma
de V una con respecto a la otra. Las patas de apoyo 2, 2'y 4, 4' estan unidas entre si por travesafios no visibles en
estas Figuras. Las patas de apoyo 2, 4 (situadas en la parte posterior de la Figura 8) estan unidas entre si de la
manera descrita con anterioridad mediante una disposicién de eslabén de acoplamiento 36 con el brazo de
acoplamiento 22 y los eslabones giratorios 24, 26. Al igual que en el ejemplo de realizacién descrito con anterioridad,
el brazo de acoplamiento 22 estd montado en un alma de puente 68 de una base 8. Esta ultima estéa fijada a un
bastidor 88 de la mesa 86. El dispositivo de pretensado, que puede estar formado por un cilindro de presién 40 o un
muelle de presidn, por ejemplo, se indica mediante una linea de puntos en la Figura 8. En el ejemplo de realizacién
representado, este dispositivo de pretensado se apoya en la base 8' en la parte delantera en la Figura 8 y se acopla
asi con las patas de apoyo 2' 0 4".

También es concebible un accionamiento motorizado o la utilizacién de elementos de traccién, en cuyo caso la
articulacién debe modificarse en consecuencia.

En el ejemplo de disefio mostrado, tanto las bases 8, 8' como la disposiciéon de eslabdn de acoplamiento 36 estan
disefiadas como componentes de chapa metalica. Al igual que en el ejemplo de realizacién descrito con anterioridad,
la base 8 est4 disefiada con articulaciones giratorias 9, 10, a través de las cuales las patas de apoyo 2, 4 (situadas
en la parte trasera en la Figura 8) se articulan con el bastidor 88. El alma del puente 68 de la base 8 tiene un disefio
en forma de puntal y se curva alejandose de las articulaciones giratorias 9, 10 hacia la superficie de apoyo 12. En la
Figura 11 se explican més detalles.

Como se ha mencionado con anterioridad, una base 8' con dos articulaciones giratorias 9', 10, que tiene la misma
estructura que la base de las patas de apoyo 2, 4, esta asociada a las dos patas de apoyo 2', 4' en la parte delantera
de la Figura 8. Las patas de apoyo 2, 4, 2', 4' y el bastidor 88 son de construccién de madera, por lo que las
secciones extremas de las patas de apoyo 2, 4, 2', 4' en el lado de la articulacién de acoplamiento estan disefiadas
cada una con accesorios de extremo 90, cuya estructura también se explica con mas detalle a continuacién. Al igual
que la disposiciéon de unién 1 en el ejemplo de realizacién mostrado en las Figuras 8 y 9, estos accesorios de
extremo 90 son de construccién metalica.
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La posicién de cruce mostrada en la Figura 9 puede alcanzarse entonces -como se ha explicado con anterioridad-
aplicando una fuerza a las patas de apoyo asociadas 2, 2'/4, 4' contra la pretensién del cilindro de presién 40
punteado, lo que conduce a un desplazamiento de la disposiciéon de eslab6n de acoplamiento 36 desde la posicidn
extendida mostrada en la Figura 8 hasta la posicién de pandeo no visible en la Figura 9 (véase la Figura 6), en la
que el cilindro de presidn 40 indicado por la linea de puntos se desplaza mas alla de su posicién de punto muerto, de
modo que en la posiciébn de cruce las cuatro patas de apoyo 2, 2, 4, 4' se pretensan contra la base 8, 8
concretamente contra la superficie inclinada 14', 16' (14, 16 no visibles) de la base 8'".

La Figura 10 muestra esta posicion de cruce en una vista ligeramente diferente a la de la Figura 9, mostrandose
ahora la base 8 tumbada en la parte delantera. Puede reconocerse en esta vista que la disposicion de eslabén de
acoplamiento 36 esta dispuesta en la base delantera 8 de las patas de apoyo 2, 4 en este ejemplo de realizacién. En
cambio, el cilindro de presién 40 esta dispuesto en la base trasera 8', que est4 asociada a las dos patas de apoyo 2,
4,

La Figura 11 muestra una representacion detallada de esta base 8', situada en la parte trasera en la Figura 10, con
la articulacion del cilindro de presidn 40.

Como se ha explicado, la base 8' en este ejemplo de realizacién est4 disefiada como una pieza de chapa doblada,
con el alma de puente 68' que forma las dos superficies inclinadas 14', 16' que actiian como superficies de tope y la
superficie de vértice 18' que las conecta. La base 8' también tiene los dos soportes pivotantes 52', 54', en los que se
forman las articulaciones giratorias 9', 10' para conectar las patas de apoyo 2', 4'. Como se ha explicado, esta base
8' estd conectada al bastidor 88.

El vastago del émbolo 44 del cilindro de presién 40 estd conectado de nuevo, como en las formas de realizacion
descritas con anterioridad, a una pata de apoyo, en este caso la pata de apoyo 2', a través de un brazo de palanca
38. Dado que esta pata de apoyo 2' es de madera, el brazo de palanca 38 se utiliza como componente separado. En
el ejemplo de disefio mostrado, el brazo de palanca 38 esta disefiado como una pieza de chapa estampada y se
atornilla a la pata de apoyo 2'. El vastago del émbolo 44 estad conectado al brazo de palanca 38 a través de la junta
del vastago del émbolo 46.

La carcasa del cilindro de presién 40 se articula a través de la junta del cilindro 42 a un puntal de soporte 92, que
esta disefliado como una pieza de chapa metélica y se fija al bastidor 88.

En este ejemplo de realizacién, la disposicién de eslabén de acoplamiento 36 estd asignada de este modo a las
patas de apoyo 2, 4 y el dispositivo de pretensado, concretamente el cilindro de presién 40, a las otras dos patas de
apoyo 2', 4'. La ventaja de este tipo de disefio aln mas compartimentado es que la integracién de estos elementos
funcionales en el disefio del mueble se simplifica y, ademas, la transmisiéon de la fuerza se iguala debido a la
disposicién de la disposicién del eslabdn de acoplamiento 36 y el cilindro de presién 40 a ambos lados. Ademés, la
distribucién del peso también se optimiza en comparacién con la solucién descrita al principio.

Las Figuras 12 y 13 muestran una variante del ejemplo de realizacién explicado con referencia a las Figuras 8 a 11,
en la que la disposicion de articulacién 1 no esta disefiada como una construccién metélica, sino -de forma similar al
ejemplo de realizaciéon descrito al principio- como una construccion de plastico. La estructura de la base 8 con el
alma de puente 68 y las superficies inclinadas 14, 16 formadas en la misma como superficies de tope y la estructura
béasica de la disposicién de eslabdn de acoplamiento 36 con los dos eslabones giratorios 24, 26 y el brazo de
acoplamiento 22, asi como la disposicién del cilindro de presidén 40 con las articulaciones asociadas se
corresponden con el ejemplo de realizaciéon segun las Figuras 1 a 7, de modo que se puede prescindir de otras
explicaciones a este respecto con referencia a la descripcién del ejemplo de realizacién segun las Figuras 1 a 7.

El mueble representado en las Figuras 12 y 13 es de construccién de madera, de modo que, en consecuencia, el
tablero 6 o el bastidor 88, que pueden soportar un tablero o un asiento, también son de madera o de otro material
adecuado. Las patas de apoyo 2, 4 también estan disefiadas como una construccién de madera, por lo que la
estructura bésica corresponde a la del ejemplo de realizacién segun las Figuras 8 a 11. En lugar de los accesorios
de extremo metélicos 90, los accesorios de extremo 90 situados en los extremos de las patas de apoyo 2, 4 son de
plastico. En la posicién normal mostrada en la Figura 12, los accesorios de extremo 90 se apoyan contra el tablero 6
o el bastidor 88 con las secciones extremas 48, 50 formadas sobre ellos. Una elecciéon adecuada del material puede
garantizar que no se produzca desgaste en la zona de contacto como resultado de este sistema.

En este ejemplo de realizacion, la disposicién de eslabén de acoplamiento 36 y el cilindro de presién 40 también
estan dispuestos desplazados transversalmente con respecto a la direccidén de giro sobre una base 8, es decir, sobre
la base 8 asociada a las patas de apoyo 2, 4. En el caso de un mueble con cuatro patas de apoyo, una Unica base &'
con dos articulaciones giratorias 9', 10' se asignaria entonces a las otras dos patas de apoyo 2', 4' sin disposicidén de
eslabén de acoplamiento 36 y sin cilindro de presidn 40.

Como se muestra en la Figura 13, una pata de apoyo, por ejemplo la pata de apoyo 4, puede bascular hacia dentro
contra la fuerza del cilindro de presién 40 aplicando fuerza, con lo que este basculamiento se transmite a la otra pata
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de apoyo 2 a través de la disposicién de eslabén de acoplamiento 36, de manera que ambas patas de apoyo 2, 4
basculan sincrénicamente hacia la posicién de cruce. Durante esta basculacién, el cilindro de presién 40 alcanza su
posicién de punto muerto, de modo que en las dos posiciones representadas en las Figuras 12 y 13, el vastago del
émbolo 44 se extiende ligeramente con respecto a esta posiciéon de punto muerto.

La Figura 14 muestra una Unica representaciéon de un accesorio de extremo 90 del ejemplo de realizacién segun las
Figuras 12, 13. De acuerdo con ello, el accesorio de extremo 90 tiene aproximadamente forma de casquete, de
manera que puede encajarse con precisién en el extremo de la respectiva pata de apoyo 2, 4 en el lado del tablero
de la mesa.

En la zona en la que el accesorio de extremo 90 en forma de tapa se coloca en la pata de apoyo 2, 4, se forman
rebajes 94, 96, estando previstos los rebajes 94 para el paso de un tornillo de fijacién 98 (véase la Figura 12) y los
otros rebajes 96 para el paso de la junta de pata 34 (véase la Figura 12). En la Figura 12, solo el accesorio de
extremo 90 asociado a la pata de apoyo 4 esta provisto del signo de referencia correspondiente.

En una regién de esquina de la pieza de extremo 90 del lado del tablero de la mesa, se forman los dos salientes de
articulacién 62, 64 en forma de lengleta con anterioridad descritos de la respectiva articulacién pivotante 9, 10.
Estos salientes de articulacién 62, 64 encajan entre las escuadras de articulacién 56, 58, 60 de los soportes
pivotantes 52, 54 -como se explica, por ejemplo, en referencia a la Figura 3- y pueden entonces girar alrededor del
pasador de articulacién 66 insertado. La respectiva seccién extrema 48, 50 de las piezas extremas 90 esta entonces
disefiada cada una como superficie de tope 100.

La Figura 15 muestra una pieza de extremo 90 de construccién metélica, tal como se utiliza, por ejemplo, en el
ejemplo de realizacién segln las Figuras 8 a 11. Esta pieza extrema esta disefiada como una pieza doblada
estampada y tiene un perfil aproximadamente en forma de U, que se coloca en el extremo de la respectiva pata de
apoyo 2, 4. Los signos de referencia correspondientes a la pieza extrema 90 segln la Figura 14 se muestran
también en la Figura 15, de manera que se puede hacer referencia a la descripcién de la Figura 14 con respecto a la
funcionalidad de estos elementos.

Las Figuras 16, 17 ilustran un ejemplo de realizacién en el que se omiten las piezas extremas 90 unidas con el fin de
mejorar el aspecto estético.

En este ejemplo de realizacién de un mueble, se prevé un bastidor 88 formado por perfiles metélicos, al que se fijan
pares de patas de apoyo 2, 4; 2', 4' por medio de una base 8 u 8'. La base 8, 8'tiene una estructura correspondiente
al ejemplo de realizacién mostrado en las Figuras 1 a 7. De acuerdo con la ilustracién de la Figura 17, que muestra
una vista desde abajo de la base 8 con una pata de apoyo 4 en posicién normal, la respectiva pieza extrema 90 esta
disefiada con una parte de tope plana 104 que forma la superficie de tope 100, en la que estédn formadas los dos
salientes de articulacion 62, 64 hacia la base 8, que estan en acoplamiento articulado con el soporte articulado 54
asociado. En la pata de apoyo 4 estan insertados unos pernos 106, 108 de ajuste preciso, que estan penetrados
diametralmente por un taladro roscado y en los que, segun la representacién de la Figura 17, se pueden atornillar
desde el lado de apoyo los tornillos de fijaciéon 112, 114 para fijar la pata de apoyo 2, 4 a la respectiva pieza final 90
para fijar la pieza final 90 a la pata de apoyo 4. En la ilustracién de la Figura 17, la pata de apoyo 4 se muestra a la
derecha con el accesorio de extremo terminal 90 montado. Pueden verse los pernos 106, 108 enrasados, en los que
encajan los tornillos de fijacién 112, 114 antes mencionados, de modo que la pata de apoyo 2, 4 respectiva esta
conectada al accesorio de extremo 90 sin juego. Puede ser de construccién metalica o de plastico.

Las Figuras 18 y 19 muestran una forma de realizacion correspondiente al ejemplo de realizacién segun las Figuras
1 a7 enlaque la pata de apoyo 2 es de metal o de pléstico. De acuerdo con el detalle de la Figura 19, los dos
salientes de articulacién 62, 64, que se proyectan lateralmente y estan en conexién articulada con el soporte
pivotante asociado 52 de la base 8, estan formados en la pata de apoyo 2 en una sola pieza o mediante una
conexién de bloqueo de material. Como en las formas de realizaciéon descritas con anterioridad, los salientes de
articulacién 62, 64 de la respectiva pata de apoyo 2 y las escuadras de articulacién 56, 58, 60 estan atravesados por
un orificio 116 (en la Figura 19 solo una parte del orificio est4 provista de un signo de referencia), en el que se inserta
el pasador de articulaciéon 66 explicado con referencia a la Figura 3. Las Figuras 18 y 19 muestran ademés un
travesafio 118, a través del cual se conectan entre si las correspondientes patas de apoyo 2, 2' y 4, 4', de manera
que, por ejemplo, cuatro patas de apoyo 2, 2', 4, 4' se conectan entre si a través de la disposicién de eslabén de
acoplamiento 36, por un lado, y a través de los travesafios 118, por otro lado, y se mueven asi sincrénicamente.

De acuerdo con la ilustracidén de la Figura 19, en la zona comprendida entre los dos salientes de articulacion 62, 64
de la seccidn extrema 48 de la pata de apoyo 2 se forma un rebaje 120 en la que se introduce la escuadra de
articulacién central 58 (véase la Figura 18) durante el giro.

La cara extrema de la seccidn extrema 48 también esté disefiada como cara de tope en este ejemplo de realizacién,
que se apoya contra el bastidor 88 en la posicién normal.
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Las Figuras 20 y 21 muestran un ejemplo de realizacién de un mueble disefiado de acuerdo con el concepto
mostrado en las Figuras 18 y 19, en el que cuatro patas de apoyo 2, 2', 4, 4' estan articuladas a un bastidor metalico
88 mediante una disposicién de articulacién 1 segun la invencién. En este ejemplo de realizacién, la disposiciéon de
eslabén de acoplamiento 36 y el cilindro de presién 40 también estan dispuestos desplazados perpendicularmente al
plano del dibujo en la parte delantera o trasera de la base 8, que estd asociada a las dos patas de apoyo delanteras
2, 4. La base trasera, que no es visible, solo esta disefiada con las articulaciones giratorias y los topes de las otras
dos patas de apoyo 2', 4'. En este ejemplo de realizacién, el vastago 44 del cilindro de presién 40 también encaja en
un brazo de palanca 38 dispuesto a cierta distancia de la articulacién pivotante 9 asociada, que esta formada en una
sola pieza o de manera que se bloquee el material en la pata de apoyo 4. En este ejemplo de realizacién, la base 8
es de nuevo de plastico.

Las Figuras 22 y 23 muestran una forma de mejorar aldn mas el posicionamiento en las posiciones respectivas.
Como se ha explicado con anterioridad, el cilindro de presidén 40 esta disefiado de tal manera que pretensa las patas
de apoyo 2, 4 en la direccién de la posicién respectiva (posicién normal, posicién transversal). Ademés, de acuerdo
con las Figuras 22 y 23, también puede disponerse un iman o similar en la zona de contacto, que mantiene la
respectiva pata de apoyo 2, 4 en la respectiva posicién de contacto. Por ejemplo, en la regién de la superficie de
contacto de la seccién final 48 del accesorio de extremo 90 se dispone un iméan 122, que puede ponerse en
conexién magnética operativa con una contraparte de disefio correspondiente en el bastidor 88, de modo que la pata
de apoyo 4 asociada se mantiene en el bastidor 88 con una fuerza magnética que actta en la direccién de la flecha,
que actia ademas del pretensado del cilindro de presién 40.

También puede integrarse un imén 124 correspondiente en la base 8 en la regién de las superficies inclinadas 14,
16, en cuyo caso se proporciona una contraparte magnetizable correspondiente en la pata de apoyo 4 asociada a fin
de sujetar la pata de apoyo 4 en la posicién transversal (Figura 23).

Por supuesto, los imanes 122, 124 mostrados también pueden sujetarse en el otro componente en inversion
cinematica, de modo que, por ejemplo, el iman 122 se monta en el lado del bastidor y el iman 124 se monta en el
lado de la pata de apoyo.

Por ultimo, las Figuras 24, 25, 26 muestran diversos conceptos para formar un bastidor 88, al que puede fijarse un
tablero de mesa 6, una superficie de asiento u otra seccién funcional de un mueble. En todas estas formas de
realizacién, el bastidor 88 est4 disefiado como una construccién de chapa metalica para optimizar el peso y
simplificar la fabricacién.

La Figura 24 muestra una variante en la que el bastidor 88 es aproximadamente oval con un borde circunferencial
126 y una superficie de apoyo aproximadamente eliptica 128. Para optimizar el peso se han formado en él dos
rebajes 130a, 130b, que también pueden disefiarse con secciones de pared circunferenciales. Cuatro patas de
apoyo 2, 2', 4, 4' de construccién metélica se articulan entonces a este bastidor oval 88 de la manera descrita con
anterioridad.

La Figura 25 muestra una variante del ejemplo de realizacién segln la Figura 24, en donde en lugar de un bastidor
de soporte 88 de forma aproximadamente ovalada, se utliza una construccién en doble T, que también esta
disefiada como una construcciéon de chapa doblada. Las secciones extremas del lado de las patas de apoyo del
bastidor 88 en forma de doble T estan disefiadas como cuerpos de perfil en U 132, 134, en donde las bases 8, &'
descritas con anterioridad se insertan en estos cuerpos de perfil en U 132, 134 y, de este modo, la base 8, 8'
respectiva con sus elementos funcionales, por ejemplo, el cilindro de presién 40 y la disposiciéon de eslabdn de
acoplamiento 36, estd cubierta en el exterior por la pared en U 136, 138 respectiva. En este ejemplo de realizacién,
las patas de apoyo 2, 2', 4, 4' son también de plastico o metalicas.

La Figura 26 muestra una variante del ejemplo de realizaciéon segun la Figura 25, en la que las patas de apoyo 2, 2/,
4, 4' estan disefiadas como patas de madera a tope. Por lo demés, el ejemplo de realizacién segun la Figura 26 se
corresponde con el de la Figura 25, por lo que no son necesarias méas explicaciones.

Se divulga un mueble disefiado con una disposicién de articulacién. La disposicién de articulacién se utiliza para
conectar patas de apoyo al mueble, por lo que se prevé una disposicién de eslabén de acoplamiento para
sincronizar el movimiento pivotante de dos patas de apoyo asociadas, que esta dispuesta desplazada con respecto
a un dispositivo de pretensado a través del cual las patas de apoyo se pretensan en dos posiciones,
preferentemente una posicibn normal y una posiciébn cruzada. El dispositivo de pretensado se acopla
preferentemente directamente a una de las patas de apoyo.

10
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REIVINDICACIONES

1. Mueble con patas de apoyo y con una disposicién de articulacién para unir las patas de apoyo (2, 4), que se
sujetan pivotantemente mediante articulaciones pivotantes (9, 10), con una disposicién de eslabdn de acoplamiento
(36) que tiene un brazo de acoplamiento pivotante (22) que estd montado en una base (8) y cuyas secciones
extremas estéan articuladas directa o indirectamente a las patas de apoyo (2, 4) de tal manera que estas pueden
pivotar para ajustar la altura entre una posicién de tijera o cruzada y una posicién paralela, en U 0 en V y con un
dispositivo de pretensado para pretensar una pata de apoyo (2, 4) al menos en la direcciéon de una de las posiciones,
caracterizado porque la disposicién de eslabén de acoplamiento (36) esta dispuesta desplazada aproximadamente
transversalmente con respecto al plano de giro de las patas de apoyo (2, 4) con respecto al dispositivo de
pretensado, en donde una pata de apoyo (2, 4) tiene un brazo de palanca (38) que sobresale lateralmente y que
esta dispuesto desplazado con respecto a la articulacién pivotante (9, 10) y en el que se acopla el dispositivo de
pretensado.

2. Mueble de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en donde el dispositivo de pretensado tiene una posicién de punto
muerto en la que es efectiva una pretensién méaxima, en donde el dispositivo de pretensado esta disefiado para
alcanzar la posicién de punto muerto entre las dos posiciones de las patas de apoyo (2, 4), de modo que la
pretensiéon en ambas posiciones se reduce con respecto a la posicion de punto muerto.

3. Mueble de acuerdo con la reivindicacion 1 o 2, en donde el brazo de acoplamiento (22) esta dispuesto
aproximadamente perpendicular a una superficie de apoyo (12) del mueble en la posicién de punto muerto.

4. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, con dos eslabones giratorios (24, 26) que estan
conectados de manera articulada al brazo de acoplamiento (22), por un lado, y de manera articulada a una de las
patas de apoyo (2, 4), por otro lado.

5. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde la disposicion de eslabdn de
acoplamiento (36) esta en conexién operativa con dos patas de apoyo (2, 4) orientables aproximadamente en un
plano y el dispositivo de pretensado esta asociado a otra pata de apoyo (2, 4).

6. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones 1 a 4, en donde la disposicién de eslab6n de acoplamiento
(36) y el dispositivo de pretensado estédn asociados a dos patas de apoyo (2, 4) pivotantes aproximadamente en un
plano y las otras dos patas de apoyo (2', 4') estan asociadas a topes de apoyo en ambas posiciones.

7. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde las articulaciones pivotantes (9, 10)
estan desplazadas transversalmente con respecto a la direccién de giro de las patas de apoyo (2, 4) pivotantes
aproximadamente en un plano de giro.

8. Mueble de acuerdo con la reivindicacién 7, en donde la base (8) tiene dos soportes pivotantes (52, 54), a cada
uno de los cuales esta articulada una pata de apoyo (2, 4) y que estan dispuestos con el desplazamiento transversal.

9. Mueble de acuerdo con la reivindicaciéon 7 u 8, en donde la disposicién de eslabon de acoplamiento (36) y/o el
dispositivo de pretensado se mantienen cada uno aproximadamente en un rebaje (82, 84) formado por el
desplazamiento transversal del soporte pivotante (52, 54).

10. Mueble de acuerdo con la reivindicacién 8 o 9, en donde los soportes pivotantes (52, 54) de la base (8) estan
conectados por un alma de puente (68) en la que estd montado pivotablemente el brazo de acoplamiento (22).

11. Mueble de acuerdo con la reivindicacién 10, en donde el alma de puente (68) forma un tope para las patas de
apoyo (2, 4) en una de las posiciones.

12. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde el dispositivo de pretensado es un
cilindro o un muelle, preferentemente un cilindro de compresién (40) o un muelle de compresién.

13. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde la base (8) y/o la disposicién de eslabdn
de acoplamiento (36) son de plastico o metal.

14. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde una parte de la articulacién pivotante (9,
10) est4 formada integralmente en la respectiva pata de apoyo (2, 4).

15. Mueble de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, en donde el dispositivo de pretensado esta

dispuesto aproximadamente de forma transversal a la direccién de ajuste de altura o en un angulo agudo oblicuo a
esta direccidn transversal.

1



ES 2991021 T3

RS 5 a3y A & o IR
Ry & 3 HoR L 3 R 4
§ § ; A : . t
§ H S .
3 § { § H H H £
N Y N R H N 3 H <
3 £ X N { H N 3 3 &
3 X \ i { i H o .
) 3 \ X Y Y §
B X kY kY H 2 )
; \s X X S by | § ..‘/ O
\S‘\—\\\\ . H \\ \\3 \\ 3 e ‘_,,m«“«i‘\“«m\.mm\ > - g
34 & s )
1 e i z e §

N \

[t

<

?
b
3
N
3
1

H

&

*v"\\\‘

s el
/&.,t N

by
oo §]

Y
‘: ,&‘\:“ 3y kY
N X £y
(&’) o &
- e ““.A(‘ s \\“'\VV\\\\\.\M“(M
% I
v T e, 8
; ’:} ; RN Y
> > \‘ 3 SRR
H }}‘ ‘,f ’s‘ Q;' R =X A L)
N o i g HE H
:} R * 4\2 { ; ‘ by
H § : ioos i
H 3 ‘Qs 3 Ll Y
i i 3 3 3
H § § 3
¢ § ¢ by i
& N WO Y
{ { R 3 H
§ & EY b
H § kY %
s P b Y
i v
-
el SN R
PN, MO X
Sy
RO PPN

&3 5 ~ Ly SO
i 2 ;:} eg il N _Q,Q

\\\\\\\Q\\\\\\\»

e 2§ s,
oty o,
4. Ko

e Broeree, Lo

P =

&
"%“"“\\\. “3__\.

?f\é”. et B0
%,
?

. X \ \ \ e
< Ny -
e i W IREET 8 ‘
2 IR EEE T P
\§ 3 3\ I8 H Wn\\“ ~
g Y OIR S X e
i N b3 N

12

She

9

“\“m“\\w\\\
\s

»

§ i < 2
\\\\\\\g\\\\\\\\-



ES 2991021 T3

-
!

F e

o D
o Pae §
el H
&
i ;g i H
1 £ H
B 3
Y S 3 m?m\\.»
PR S S i
§f 3 P
R N R kel § §
¥ & H R
X H H
; §\{\Sa . ™
- amiand § H ] & RN
i o 3§ N N K
[AS N {1 H *, g §
N N IR
Fil ¥ om
HEE § P A
o4 Fowdoivennd § & ¢
T4 W\“w.“«-,.\w-““‘“‘i 3 g ¥ o8
e g R A Qe Ganr
TR i
adevdind o e - o,
_ :\I‘ ] ?‘*’-“:&h NUUPTTUOW: SRRV ?S
o e § 1 RESS
R L3 . .
B Sy M NV S "N
O Y § §§ [ICRVRNN L)
RS SNV ¥ 13 §{A 3 & S - o
R : o
raT—— i § Q HRS W
9 ~ Y3 X N N
& N\\N\g\\ IS M dened \\\
TNV i - svo Y% R
o . Y Ny & \ e
i
PR S S S SN i i
i
Ny N & i
BN 1 X3 3 N
N v’g 3 § i
R VIR S S N i
N H E 1 B NN N S
3 Y ey,
EER Y AR N A
QD v aaa ey 11y ER i \‘V\_\‘\M\‘\“_w W
Rl ™~ \N%\Q\M.mm, y § i s
11t I
<5 s VY A S A N
N . B & ¥ e
NERRcees " ALY
‘?‘\} "?‘M e RN \\\\&"‘*ﬁ'h w
RN
oS i o o
™ N T o
-\,_, e
- ; 3
g e ) \\3\ 1 evadi W
SN e 3 —— s 1 oo
J— i %
o i e
S e : - S SR
R e —~ { et Y
- e LR A
o o H s
PR e : 3 i,
o § 3 e
2 SeN RS R
i .
nemerisnge § va™ ¢
R H S S N
& aanl X = N VR
§ R R
- i " ) .
< b R S
_,\“g % e W
)
<o 3
R “g\w
§\ 7 N
by
4
3 by
: !
i U i
[ { 1
i
i \
o “;i 2
pe dveTee X,
SRt R S
%
L PRNNRNERE,

PRI
Y ot

13

g

tesnirr”

Ay iy,

FA




ES 2991021 T3

A N o
SN
V28 g R
by
- \( X H s
53 3
\\ H i 3
L
; Y13 i
§ H i i JECEENTANA N £
+ & R
$ "}:’3\:“ 3 ~ “\“\ -"" 3 1 N S
H v E3 e s —
Ay i %\‘si S H H ¥ Yo«
3 N i S i N H ol
: P e YW i SO
SR S ¥ 3 .
sy ™ iy i R
H
§ 2
o3

{\ m\\\\‘\\w\{\\w \}..‘

? )§ «w\"““‘\}&\\“\“““"\“w\\ o

) ‘ot
w
o ~.

3 g )
:§ 3 AR, &""\\“\w &
k S I NSSSURRRRET 8
) IR S M—— 'C\}}w\
a4 NS EAN i AW ~3&
‘é & sy Nevnaand . R ,,-Q: . . ? s
\ SR 11w . F
THR ax A R Y e R §
»‘.{s N A “M\\\\\\\\\\\W\\M\“ N ;
A ’_;ia*“ aa {‘;‘ N\ & PA
N W ¥
R 3 3
$ S § ot £
§ § £
? &
[ ——— iy v
i

¥ .

Fig. 4

% 464
§ S i i
N Y 3 3
3 § 3 s
N 3 ¥ & w?\'\ o §)
o ¥ ™Y ¥
TR ;\Wm‘ i
VEUTHE OBE T A IR, &
N B R .
SR BR B, o
<
R RN B P AV RN
k3 03 b3 o) A
M § N & § LA “ff“f S A
IR e b e S, o el ooy 3B
B T vl . ot i o B NWN‘MN““““\“*{MN 8
. . 8§ H = s XY
X “\.\M\\\X‘\“\\ M\\\__N o 3 3 ? w.,mm-“*““‘“* . &«‘\}
N ~\ ¥ e /
\ S
i, N
N X
SN \53(@ s /’“ M
= N e N 3
s Sy 5y
s S S
By /
3 § j
¢ ¢

B AR § R
AR -

Fig.5

14



ES 2991021 T3

SNy Y N S
sg e 3 &
B s > Ky
{4 § H
: i d i i
3 b Y% by
i1 X 3
3 e
- \ oy K RNV SN
"

“.“w\\“«u\\\\\_? S
X\“\W"\\w. ~§3

33

FUUREWRREC RV

‘f .m-"‘ N o SRR
SO AR N \\\\ \“ e ““M‘,.NW““N* T J«M\_M_N‘mﬁ* v,
& N
~

d \ AR ARESAASSS A
w‘-:( 5.,...“\“» =

P
s

A

4%
3%

2 o

. FEy .-i_f 2l L% N
5 42 KA - S S ¢
1 i 3 i { §
; { i { { ot i
N H H $ y NS
§ \ i Y i £ X - '} B
" 3 N 1 R Jjpavrnn Wikrrvrne R 3
§ 3 Y SN RN i3 -
{ EER ISR SV Vo AU FTE i S
& § 11 S8 Weii ity o P
& { i § & : IHE R I i oh &Y
L 18 P Wit 8 ol IR
Bl ¢ - e IR RISt SN -~
. e N R LY o
R weanss ¥ Nl NETATR 2 R UVPRRRRRPA JF 3
A R 3 . IR H AR 13
o s b ' \{i W8 3 e I
R Gy s A
R

A R
R

- w
0 s
AN MNaarrr
R
N o
P SNNWESS
3
- R
) et ~ =
> RN TXVIVINIRR NN
F\
i <+
A2 AN

15



ES 2991021 T3

e
P

"

S e,
TN

X z\ . K Y,

! & P -
\\ W A o -~
e .\
T X e o
\ - S
3 N N

) A
& G Ry
Mo R eI SR
p RIS A
o, HR 3 P SQ:}
& R Y
3 S
. e B R o TN -
3% Wt \ A
IR, L ol A
P S o
N et g St ey, E
Y § S [ 0
SN N A e
;. \j \-“,WW“““ \M N
" e Sy
§ V"‘“\«“V\\\ N A -
SN
g Li.
%‘

16



ES 2991021 T3

pegel
" PN
\“ﬁ\" 3

b ¥

AARTERARRARY
RS

S
\V\\M\\M\\\-M‘Q:§
»'

IS
ennerans &
AR £

~ AT
NN A

- ?
NCEaR
e

-“““ ) N
% " g ) AR AR
$ T
N \\ R
H i
H i
P
Py
N ; X
£
; AN
S
§ \§ % L
H SR i .
1R T RS SIS
R
Y
S48 &2 S
& i R > Ok
g M g f w A
SRR 1 AR ¢ ARG 1 ARIAIAY § AMARMIRT  AJAGIATL ¥ AAMMARIRT A AMIIMAY & ARRMARY A afaane v s
R ‘§ % e ‘§ ?
{ .
} X 3 b &
3 3 kY 3 by )
R 3 t voo4 9
§ Nk X 3 Y $ i
3 e } % & i {2
H 3 ,,m\\“\Xm‘““\ \ ‘\ ; N
¥ kY H H 3 :
: % R { Y N
Frvmangn "%‘i‘“ ey @ § 3 i
RN X 2 o]
ST ’“\ S §§ ; \1“3 A
» R 3 o o~
{} b o i‘s § \\V\‘«mn\w\\\\\\@\ f‘g" i
{ -~ i ‘°°~\ .- x‘

&

S
)

¥

Pren,

3 AR
. AR
PRRERE S

-,
oy,
",
o,

troresio,

o
.
2,
™.,

5o

17

&\ £ VPR S L
S

30\\\-.

K

H

3\\\“:::&




3,

o

f\:“f:v“\“

o3

B it

~®

oy

F Attt

5,
5
%

ES 2991021 T3

N
R

3 Y
e ERST
AR H
T \ R
H

&

N

R S Y kY
Wovo LR

S
oY

\ ssananaRn

3 " @
\\\\“m\\“m\m\‘“\“\wﬁ-«{?\;
SRRG ’

%

o
72

A2

,,
Fi
rig.
;
.
s

oA
4 5,
3 457 ¢
s

AR SANARRARAN AR AN

™, %ﬁ\a e
L AR

s

18



ES 2991021 T3

b2 )
2 iy
12554 i

-
RaNC NIV
-

H {
%
g %
Mt
s -
AL bt it i,

4

g

i

E

19



ES 2991021 T3

S * N

H Y

\ § o S S0
N Soavay S

3 S ey \\‘%\ $

RIS RN s

NN o “\\ gwg:-;ﬁw SRR

- - = A
SRR W
‘y N AR

i W
oY

S " v~
R P e
S S

<

Fig. 16

3

o S5
£

s S i S ;{““\

I4
\\: H
R N

e,

e L
s
P

e

i 1% N N H
? R o\ RN oY e R ¥
o LRI Aot Ny e ‘-‘1 3 3 3
1 g M e VSN SRR >
1 Y, A AT A H £

X - R 3

WS 0% [ <
N

20



ES 2991021 T3

N

H
f H
o, : z

o strtisrrreigyny
ooy §

oy

Sl

21



ES 2991021 T3

A,
~,
w 1.

\\ w‘\\%\“\Q\w\wW\x.w«

‘R«\\\\\\\ Y

e
0

v e s vvvvsiiiis \N\\\\\
Frrrew,

‘o,

7
S ﬁN\ /
/

e
ww"‘

RN,

M B

\ v, ..
%\\\}: 3
\W (T
rrtipin,
rov
\\\\t Hiowsoreorsson,

7
7
2 \\\\\ 2227 F

. g’ e \\ \\\\\ \\.Q? 93.3 .m,.: \ \

> Zo W S.?Si v H

P F

. ’ v K- 3:} et »w«

2 e:
2 S.Az

P73
AL p g, 4 Ny
e SR

22



ES 2991021 T3

e T R e
o0,
-,

5 .,
Lo, S , i,

oo drtgpgen s eostson

it
s
3
~~
&
«’:,\*
o

f«x

-~ Q\\k
22
O

k" fales b 4
W A 4
(%1 7 4 I F A
%% ; Mm 4 ey
.‘w..a \\ 7 sm e
5 -
%5, § \. i
% H i, F s 74 m\
%%, Y] x N\\ ]
%% 4 ;
%5 A £ i
4 H 58 :f \\N
S 7 [ H i}
%% H I A 2
] 2 P ¥ 4
iy : PiE 2
p e 4 I y
rw\\ 7 i H
; , il ¢
z H
: &w IR
LS S | ’
B G z 2 2o

. z
4 "
-  cveeicore o cotgeroen ) e, ¢ vrosgeros + vvrensiie + voisaces @ oesee.
: A 7 T
H Sypprt st 2L ~a, 7 2
: g b e 4
- 5 AN O e o . G
2 s, w(\. % \\\\\\\\\\\.\F ety wl\.,.;w\(‘ v \\ ¥
3 T I NW\W“ ™, e 7 H
H %/ ’
? o i
. 7
7
.

; ; s
o 7 s H s
z < iz “, £ o %
K H 7 7 Vo, {\W i} eves fv ] Ww
BYRY : - P 5 = 5,
w.w. e H % H m P M )/.\(\\\\\ .«#.\\ MWNM .\k\\\ \\wm
%, b . 54 H A W 4 A 2%
% H O O ¥ o #
% H ; H [ ‘3 %
: ; 1 3 .
: boriek (s iz i : S 20 o o4
rreres n Borbrors s rrrsreres s v et e I R R e RS S isr s g 4i56eessy A,\cccc‘h\ 5 wrnmrrre.

23



ES 2991021 T3

i
\&w\\\\\ \\\\\\\\

24



	Page 1 - ABSTRACT/BIBLIOGRAPHY
	Page 2 - DESCRIPTION
	Page 3 - DESCRIPTION
	Page 4 - DESCRIPTION
	Page 5 - DESCRIPTION
	Page 6 - DESCRIPTION
	Page 7 - DESCRIPTION
	Page 8 - DESCRIPTION
	Page 9 - DESCRIPTION
	Page 10 - DESCRIPTION
	Page 11 - CLAIMS
	Page 12 - DRAWINGS
	Page 13 - DRAWINGS
	Page 14 - DRAWINGS
	Page 15 - DRAWINGS
	Page 16 - DRAWINGS
	Page 17 - DRAWINGS
	Page 18 - DRAWINGS
	Page 19 - DRAWINGS
	Page 20 - DRAWINGS
	Page 21 - DRAWINGS
	Page 22 - DRAWINGS
	Page 23 - DRAWINGS
	Page 24 - DRAWINGS

