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Vynédlez se tykd zapojeni Iizeni vice-
proSlupniho tkaciho stroje. Podstatou
vyndlezu je propojeni ridicich obvedu,
snimadu nebezpecéného stavu stroje, bloku

© zaraZzkového systému, nulovacich bloki a
vystupniho bloku tak, aby zapojeni pra-
covalo spolehlivé a rychle a v pripadé
poruchy umoznilo snadnou identifikaci
zévady. Vynslez lze vyuzit pro rizeni
textilnich, zejména viceprodlupnich tka-
cich stroju.
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Vyndlez se tykd zapojeni ¥izeni vicepro3lupniho tkaciho
stroje.
Rizeni textilnich, zejména vicepro3lupnich tkacich stroju

se podle dosavadniho stavu techniky providi releovym systémem.

Nevyhody dosavadniho stavu spodivaji zejména v pomalosti
reakce ¥idiciho systému na okam2ity stav stroje, v malé spolehli-
vosti ridiciho systému a v malych zdrukdch bezpe&nosti obsluhy.
Dal$i nevyhodou je, Ze textilni stroj lze pii porude nékteré &dsti
fidiciho systému spustit d¥ive, ne% se porucha odstrani. Navic
dochdzi pF¥i poruse nékterého bloku systému #izeni i k samovolnému
spusténi stroje.

Uvedené nevyhody v podstaté odstranuje zapojeni #{zeni
vicepro3lupniho tkaciho stroje podle vyndlezu, jehoZ podstatou
Jje, Ze blok vstupu je pfipojen svym prvnim vystupem na prvni
vstup bloku fizeni volby rychlosti a na druhy vstup bloku pfemosté-
ni a svym druhym vystupem na tieti vstup bloku pfemosténi a na
vstup bloku mikroposuvu, jehoZ vystup je spojen s druhym vstupem
bloku nulovdni a se &tvrtym vstupem bloku vyhodnoceni funkce
stroje, jehoZ prvni a druhy vstup je spojen s prvnim a druhym vy-
stupem bloku ¥izeni volby rychlosti a jehoZ Sesty vstup je spo-
jen s vystupem bloku zardikového systému a s prvnim vstupem bloku
nulovidni, jehoZ t¥eti vstup je spojen s pidtym vstupem bloku vy-
hodnoceni funkce stroje a s vystupem bloku havarijniho systému,
jehoZ vstup je spojen se dtvrtym vstupem bloku pfemosténi a s vy-

stupem snimale nebezpe&ného stavu stroje, pfilemZ blok vyhodnoceni
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funkce stroje je svym prvnim, druhym a t¥etim v?stuﬁem spojen’

s prvnim, druhym a tfetim vstupem vystupniho bloku a druhy vstup
bloku #izeni volby rychlosti je spojen s vystupem bloku nulovéni,
jehoz &tvrty vstup je spojen s vystupem obvodu po&dteéniho nulovéani
a s prvnim vstupem bloku piremosténi, jehoZ vystup je spojen Qe

tretim vstupem bloku vyhodnoceni funkce stroje.

Vyhody zapojeni Fizeni viceproslupniho tkaciho stroje podle
vyndlezu spodivaji zejména v rychlé reakci ¥{diciho systému na okam-
%ity stav stroje, ve vy33i spolehlivosti ¥{dic{ho systému a vysS3i
bezpe&nosti obsluhy. Vyhodou také je, Ze p¥i poruse kterékoliv ddsti
tidiciho systému zapojeni podle vyndlezu zajistuje, %e stroj nelze
spustit dfive, ne# se zdvada odstrani. Navic zapojeni podle vynd-
lezu zaJiéfuje jasnou signalizaci p¥ipadné zdvady a jednoznalnost

pri jejim ur&ovéni.

Zapojeni fizeni viceproslupniho tkaciho stroje podle vyndlezu
bude ddle popsédno podle pFrilo%eného vikrésu. Blok 1 vstupu je
svym prvnim vystupem pripojen na prvni vstup bloku 2 tizeni volby
rychlosti a na druhy vstup bloku 3 premosténi a svym druhym vystupem
je pfipojen na blok 4 mikroposuvu a na tpeti vatup bloku 3 pfemosténi.
Blok 2 i#izeni volby rychlosti je svym prvnim a druhym vystupem pfi-
pojen na prvani a druhy vstup bloku 5 vyhodnoceni funkce stroje,
kxtery je svym prvnim, druhym a t¥etim vystupem spojen s prvnim, dru-
hym a t¥etim vstupem vystupniho bloku 6. Blok 4 mikroposuvu je svym
vystupem spojen se ¢tvrtym vstupem bloku 5 vyhodnoceni funkce stro-
je a s druhym vstupem bloku 7 nulovédni, jeho% prvni vstup je spojen

s 3estym vstupem bloku 3 vyhodnoceni funkce stroje a s vystupem
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bloku 8 havarijniho systému, jehoZ vstup je spojen s vystupem
snimate 9 nebezpcéného stavu stroje a se &tvrtym vstupem bloku 3
premosténi, Tieti vstup bloku 5 vyhodnoceni funkce stroje je spo-
jen s vystupem bloku 3 premosténi a 3esty vstup bloku 5 vyhodnoceni
funkce stroje je spojen s prvnim vstupem blo_ku 7 nulovdni a vystu-
prm bloku 10 zaraikového systému. Blok 7 nulovdni je svym &tvrtym
vstupem spojen s vystupem obvodu 11 poc¢dteéniho nulovdni a s prvnim
vstupem bloku 3 premosténi a svym vystupem Je spojen s druhym vstu-

pem bloku 2 Fizeni volby rychlosti.

Vv ¢innosti vySle blok 1 _ vstupu startovaci impuls 12 do bloku 2
“vzeni volby rychlosti, ktery vytvori impuls 13 technologické rychlest
200 impuls 14 provozni rychlosti, které jsou privedeny do bloku j

.vvchodnoceni funkce stroje, ktery podle stavu vstupl vySle do vystup-
niho bloku 6 impuls 15 technologické rychlosti, impuls 16 provozni
rychlosti nebo impuls 17 sepnuti brzdy. Blok 1 vstupu obsahuje ddle
aeznazornéné ovlddale, které ddvaji na jeho druhém vystupu impuls 18
mikroposuvu, ktery je priveden na blok 4 mikroposuvu, ktery svym
vystupnim impulsem 19 bloku 4 mikroposuvu blokuje prichod impul st

ij a l4 technologické rychlosti a provozni rychloéti v bloku 3 vy~
hodnoceni funkce stroje a pres blok 7 nulovéni nuluje blok 2 fizeni
sty vychlosti. Impuls 19 bloku 4 mikroposuvu, pfivedeny na tvrty
“siup bLloku 5 vyhodnoceni funkce stroje zpusobi, Zze se na druhém
svssupu bloku 5 vyhodnoceni funkce stroje objevi impuls 15 technolo-
zické vychlosti. Blok 10 zardZkového systému svym vystupnim impulsem
20 bloku 1V zardikového systému blokuje pruchod impulsi 13 a 14

techiologické rychlosti a provozni rychlosti v bloku vyhodnoceni
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funkce stroje a pies blok 7 nulovdni nuluje blok 2 iizeni volby
rychlosti. Snimade 9 nebezpeéného stavu stroje ¥idi blok 8 hava-
rijniho systému, ktery vystupnim impulsem 21 bloku 8 havarijniho
systému blokuje priachod impulst 13 a 14 technologické rychlosti a
provozni rychlosti v bloku 5 vyhodnoceni funkce stroje a pfeé blok 7
nulovdni nuluje blok 2 Fizeni volby rychlosti. Pfitom blok ivvyhodno-
ceni funkce stroje vytvo#i na svém prvnim vystupu, pokud jsou na
‘jeho vstupy privedeny prislu3né vystupni signdly 20 bloku 10 zardZko-
vého systému nebo 21 bloku 8 havarijniho systému, impuls 17 sep-

nuti brzdy pro pfipojeni brzdy ve vystupnim bloku 6.

Blok 3 premosténi zajistuje bezpednou funkci celého elektrického
systému p¥i poruse kteréhokoliv prvku systému. Je ovliddédn vystupnimi
impulsy bloku 1 vstupu, to jest startovacim impulsem 12 a impulsem l§
mikroposuvu a vystupnim impulsem snimade 9 nebezpedného stavu stroje
tak, %e v pripadé, Ze na sviij vastup dostane informaci o, poruse, vysila
na treti vstup bleku 5 vyhodnoceni blokujici impuls 22, ktery zabrini
vysldni impulsu 15 technologické rychlosti a impulsu 16 provozni
rychlosti a naopak zpusobi, Ze blok 5 vyhodnoceni funkce stroje vy$-
le na prvni vstup vystupniho bloku 6 impuls 17 sepnuti brzdy. Obvod
11 poéétééniho nulovdn{ vy$le po zapnuti hlavniho vypinade do bloku 7
nulovéni a bloku 3 premosténi &asové omezeny impuls o hodunoté& logické
nuly, kterym se vSechny pamé{ové obvody zapojeni uvedou do vychoziho
stavu. Poté se na jeho vystupu objevi signdl o hodnoté logické jed-
notky a zistane na ném aZ do vypnuti sﬁroje.

Zapojeni podle vyndlezu lze s vyhodou pouZzit k Pizeni textilnich

stroji, zejména k Pizeni vicepro$lupnich tkacich stroju.
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, Zépojeni tizeni Qiceproélupniho tkaciho stroje, vyznaéujici
Jﬁe tim, Ze blok (1) vstupu je pfipojén.svfm prvnim vystupem na
prvni vstup bloku (2) ¥izeni volby rychlosti a na druhy vstup
bloku (3) premosténi a svym druhfm vystupem na treti vstué‘bloku (3)
premosténi a na vstup blqkq (4) mikroposuvu, jeho% vystup je spo=-
jen s druhym vstupen bloku (7) nulovdni a se &tvrtym vstupem
bloku (5) vyhodnoceni funkce stroje, jeho% prvni a druhy vstup
je spojen s prvnim a druhym vystupem bloku (2) fizeni volby rych-
losti a jehoZ éeéty vstup je spojen s v#stdpep bloku (1o) zardzko-
 vého systému a s ﬁrvnim vstupem bloku.(7) nulovani, jehoz tretdi
vstué je spojen s patym vstupem bloku (5) vyhddhoceni funkce stroje
' a s vystupem bloku (8).havérijniho systému, jehoZ vstup je spojcn
'se &tvrtym vstupem bloku (3) premosténi a s vystupem snima&e (9)
nebeipeéného stavu stroje, prifemZ blok (5) vyhodnoceni funkce
stroje je svym prvnim, druhim a tretim vystupem spojen s prvnim,
druhym a tifetim vstupem vystupniho bloku (6) a druhy vstup bloku (2)
¥izeni volby rychlosti je spojen s vystupem bloku (7) nulovéni,
jeho% &tvrty vstup je spojen s vystupem obvodu (11) po&dtedniho
nulovéani{ a s prvnim vstupem bloku (3) pfemosténi, jehoZ vystup

je spojen se tfetim vstupem bloku (5) vyhodnoceni funkce'stroje.

1 vykres
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