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Uklad realizacji operacji ladowania taSmy w urzadzeniach reje-
stracji i odtwarzania danych cyfrowych z nosnikiem
magnetycznym

1
Przedmiotem wynalazku jest uklad realizacji operacji
ladowania tasmy w urzadzeniach rejestracji i odtwarzania
danych cyfrowych z noénikiem magnetycznym.

Stan techniki. Znany jest uklad operacji ladowania
taémy, stosowany w praktyce, w ktérym operacja ladowa-
nia jest inicjowana dwoma przyciskami. W przypadku, gdy
znacznik BOT znajduje si¢ przed czujnikiem poczatku
tasmy, operacja ladowania jest inicjowana przelacznikiem
wciskowym LOAD, a w drugim przypadku, gdy znacz-
nik BOT znajduje si¢ za tym czujnikiem, jest ona inicjo-
wana przelacznikiem wciskowym REWIND. Wecisnigcie
przelqczniké LOAD powoduje ustawienie pierwszego
przerzutnika typu RS, ktdrego wyjécie proste jest pola-
czone z pierwszym wejSciem pierwszego elementu kombi-
nacyjnego dwuwej$ciowego typu NIE-I.

Operacja ladowania moze by¢ dokonana jedynie w przy-
padku przylozenia sygnatu NOT FIRST LOAD OR
REWIND na drugie wejécie pierwszego elementu kombi-
nacyjnego dwuwejéciowego typu NIE-I, a nastgpnie na
pierwsze wejscie pierwszego elementu kombinacyjnego
typu I oraz na pierwsze wejécie przelaczajace drugiego
Pprzerzutnika typu RS, co powoduje ustawienie tego prze-

rzutnika i wytworzenie na jego wyjsciu zanegowanym sy-

gnalu FWD w negacji, to jest sygnalu dla wymuszenia
ruchu w przéd w ukladach napedowych. Wyzerowanie
drugiego przerzutnika typu RS i zdjecie sygnalu FWD w
negacji nast¢puje po pojawieniu si¢ sygnalu BOT po-
<zatku ta$my na drugim wejsciu drugiego elementu kom-
binacyjnego dwuwejsciowego typu NIE-I, ktérego wyj-

105 181

10

15

25

30

2
§cie jest polaczone z drugim wejéciem przygotowujacym
drugiego przerzutnika typu RS.

Operacja przewijania moze by¢ realizowana dwojako:
z pulpitu operatora poprzez wciéni¢cie przelgcznika wecis-
kowego REWIND lub sygnalem IRWC, przestanym z
ukladéw interface’u na wejécie elementu kombinacyjnego
jednowej$ciowego typu NIE-I. W pierwszym przypadku
jest to mozliwe przy braku sygnalu ON-LINE w negacji
na drugim wejéciu trzeciego elementu kombinacyjnego
dwuwejéciowego typu NIE-I, natomiast w drugim przy-
padku mozliwo$é ta jest spelniona przy braku sygnalu
BOT w negacji na pierwszym wejsciu czwartego elementu
kombinacyjnego dwuwejsciowego typu NIE-I.

Woeciéni¢cie przelacznika wciskowego REWIND, przy
spelnieniu warunkéw przypadku pierwszego, powoduje
ustawienie trzeciego przerzutnika typu RS i poprzez
obwo6d utworzony z polaczenia wyjécia prostego tego prze-
rzutnika z pierwszym wej$ciem trzeciego elementu kom-
binacyjnego typu NIE-I, wyjécia trzeciego elementu kom-
binacyjnego typu NIE-I z pierwszym wejSciem drugiego
elementu kombinacyjnego typu I i wyjscia drugiego ele-
mentu kombinacyjnego typu I z wejsciem synchronizacji
pierwszego przerzutnika typu JK, ustawia ten ostatni prze-

rzutnik w stanie wysokim na jego wyjéciu prostym.

Przylozenie sygnalu IRWC na wejécie elementu kom-
binacyjnego jednowej$ciowego typu NIE-I, przy spelnie-
niu warunkéw przypadku drugiego, ustawia rOwniez pierw-
szy przerzutnik typu JK w stanie wysokim na jego wyj-
§ciu prostym, lecz w innym obwodzie, a mianowicie w
obwodzie utworzonym z polaczenia wyjécia elementu kom-
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binacyjnego jednowejsciowego typu I z drugim wej$ciem
czwartego elementu kombinacyjnego dwuwejéciowego ty-
pu NIE-I, wyjécia czwartego elementu kombinacyjnego
dwuwejéciowego typu NIE-I z drugim wejSciem dru-
giego elementu kombinacyjnego typu I i wyjécia dru-
giego elementu kombinacyjnego typu I z wejSciem syn-
chroniz.aciiApiemzego przerzutnika typu JK.

Ustawienie w stanie wysokim na wyjéciu prostym pier-
wszego przerzutnika typu JK rozpoczyna proces wytwa-
rzania sygnaln RBEW w negacji, inicjujacego przewija-
nie szybkie tamy w kierunku jej poczatku. Sygnal ten
jest wytworzony w obwodzie powstalym z polaczenia
wyjécia prostego pierwszego przerzutnika typu JK z pier-
wszym wejsciem przelgczajacym drugiego przerzutnika
typu JK i z pierwszym wejéciem piatego elementu kom-
binacyjnego dwuwejsciowego typu NIE-I, nast¢pnie z
polaczenia wyjécia prostego drugiego przerzutnika typu JK
z pierwszym wejéciem przelaczajacym trzeciego przerzut-
nika typu JK i wyjcia zanegowanego trzeciego przerzut-
nika typu JK z drugim wej$ciem piatego- elementu kom-
binacyjnego dwuwejéciowego typu NIE-I, przy czym
wejScia zerujace wszystkich trzech przerzutnikow typu
JK s3 polaczone z punktem o potencjale odniesienia, na
wejécie synchronizacji drugiego przerzutnika typu JK
jest podawany sygnal BOT w negacji, na wejscie syn-
chronizacji trzeciego przerzutnika typu JK jest podawa-
ny sygnal BOT, wyjécie proste trzeciego przerzutnika
typu JK jest polaczone z drugim wejsciem széstego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejéciowego typu NIE-I,
za$§ sygnal REW w negacji jest pobierany z wyjécia pia-
tego elementu kombinacyjnego dwuwej$ciowego typu
NIE-I, ktére jest polaczone z pierwszym Yveiéciem dru-
giego elementu kombinacyjnego dwuwejSciowego typu
NIE-I.

Wykrycie nalepki ' poczatku ta$émy powoduje powsta-
nie sygnalu BOT w negacji, ktéry poprzez wejécie syn-
chronizacji drugiego przerzutnika typu JK, steruje ten
przerzutnik i trzeci przerzutnik typu JK i likwidtije sy-
gnal REW w negacji, oraz poprzez cziony DELAY 0,5
sek. i ,6”, wytwarza sygnal impulsowy BOT DP, ktéry
jest podany na pierwsze wejécie sz6stego elementu kom-
binacyjnego dwuwejéciowego typu NIE-I, a nast¢pnie
poprzez obwdd utworzony z polgczenia wyjécia széste-
go elementu kombinacyjnege typu NIE-I z drugim wej-
éciem pierwszego elementu kombinacyjnego typu I i wyj-

écia pierwszego elementu kombinacyjnego typu I z pierw-

szym wejéciem przelaczajacym drugiego przerzutnika typu
RS, ustawia ten drugi przerzutnik typu RS w stanie wy
sokim na jego wyjéciu prostym i powoduje wytworzenie
sygnalu FWD w negacji. :

Wyzerowanie drugiego przerzutnika typu RS naste-.

Puje po ponownym pojawieniu si¢ nalepki poczatku tas-
my. Powstaje wowczas sygnat BOT i rozpoczyna si¢ pro-
ces ladowania tasmy. Opisana operacja ladowania tasmy
wymaga oceny operatora o polozeniu poczatku ta$my i
_wybraniu wiasciwego przycisku do jej zainicjowania.

Przy zlej ocenie operatora jest tracony czas na ruch
© taSmy w nis:wlaéciwym kierunku i tym samym jest prze-
dluzony czas operacji ladowania. Zastosowanie ukladu op6z-
niajacego DALAY nie gwarantuje, ze silnik rolki zatrzy-
ma si¢ w czasie okre§lonym przez ten uklad, co nie zezwa-
la na zoptymalizowanie operacji LOAD.

Istota wynalazku. Uklad realizacji operacji ladowa-
nia taémy w urzadzeniach rejestracji i odtwarzania danych
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4

‘cyfrowych z noénikiem magnetycznym jest utworzony

z trzech ukladéw logicznych, z uniwibratora, z ukladu
opézniajacego, i z trzech przerzutnikéw typu RS. Pierwsze
wejécie pierwszego ukladu logicznego i wejécie uniwibra-
tora sa polgczone z przewodem doprowadzajacym sygnat
LOAD. Drugie wejécie pierwszego ukladu logicznego jest
polaczone z przewodem doprowadzajagcym sygnal ON-
LINE. Trzecie wejcie pierwszego ' ukladu logicznego -
jest polaczone z przewodem doprowadzajacym sygnat
RESET. Czwarte wejécie pierwszego ukladu logicznego
jest polaczone 2z przewodem doprowadzajagcym sygnal

- UNLOAD. Pigte wejécie pierwszego ukladu logicznego

jest polaczone z przewodem doprowadzajacym: sygnat
READY. Sz6ste wejécie pierwszego ukladu logicznego
jest polaczone z przewodem doprowadzajgcym sygnal
BOT. Osme wejicie pierwszego ukladu logicznego jest
polaczone z przewodem doprowadzajacym sygnal REV
z trzeciego wyjécia trzeciego ukladu logicznego. Dziewigte
wejécie pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z
przewodem doprowadzajacym sygnat PRZEWIN. Wyjicie
uniwibratora jest polaczone z przewodem odprowadza-
jacym sygnat WPROWADZENIE. Pierwsze wyjécie
pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z pierwszym
wejéciem przelaczajacym drugiego przerzutnika typu RS.

" Drugie wyj$cie pierwszego ukladu logicznego jest pola-

czone z pierwszym wejSciem przelgczajacym pierwszego
przerzutnika typu RS. Trzecie wyjscie pierwszego ukladu
logicznego jest polaczone z drugim wejsciem przelacza-
jacym drugiego przerzutnika typu RS. Czwarte wyjécie
pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z trzecim
wejéciem trzeciego ukladu logicznego. Pigte wyjécie pierw-
szego ukladu logicznego jest ’polaczone z drugim ‘wejéciem
przelaczajacym pierwszego przerzutnika typu RS. Wyjécie

. zanegowane pierwszego . przerzutnika\ typu RS jest pola-

czone z pierwszym i z trzecim wejéciem drugiego ukladu
logicznego, oraz z przewodem odprowadzajqcyjm sygnat
SYGNALIZACJA OPERACJI LOAD. Wyjscie zane-
gowane drugiego przerzutnika typu RS jest polaczone z
drugim wejéciem drugiego ukladu logicznego i z prze-

“wodem odprowadzajacym sygnal SYGNALIZACJA ZA-

PAMIETANIA BOT. Pierwsze wyjscie drugiego ukladu
logicznego jest polaczone z pierwszym wejsciem ukladu
op6zniajacego. Drugie wyjscie drugiego ukladu logicz-
nego jest polaczone z drugim wejéciem ukladu opézniajacego.
Wyjécie ukladu opézniajacego jest polaczone z pierwszym
wejSciem trzeciego ukladu logicznego. Pierwsze wyjscie
trzeciego ukladu logicznego jest polaczone z przewodem
odprowadzajacym sygnal RWD. Drugie wyjscie trzeciego
ukladu logicznego jest polaczone z przewodem odpro-
wadzajacym sygnal EWD. Wyjscie proste pierwszego prze-
rzutnika typu RS jest polaczone z pierwszym wejsciem
przelaczajacym trzeciego przerzutnika typu RS. Széste wyj-
$cie pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z drugim
wejéciem przelaczajacym trzeciego przerzutnika typu RS.
Wyjécie zanegowane trzeciego przerzutnika typu RS jest po-
laczone z czwartym wejsciem trzeciego ukladu logicznego.
Siédme wejscie pierwszego ukladu logicznego i drugie

" wejécie trzeciego ukladu logicznego sa polaczone z prze-
wodem doprowadzajagcym sygnal powstajacy w momencie

fizycznego zatrzymania si¢ rolki napedowej i zezwala-
jacy na wygenerowanie sygnalu ruchu w przéd. :

Przyklad wykonania. Uklad wedlug wynalazku, w
przykladzie wykonania, jest przedstawiony na rysunku,
na ktérym fig. 1 przedstawia jego schemat blokowy, fig. 2
— jego schemat blokowo-ideowy, a fig. 3 — przebiegi
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napieciowe tego ukladu. Uklad jest utworzony z trzech
ukladéw logicznych A, C, G, z uniwibratora scalonego B,
ukladu opézniajacego H i z trzech przerzutnikéw D, E, F
typu RS. Elementy te s3 polaczone nastepujaco. Pierwsze
wejécie pierwszego ukladu logicznego A i wejécie uniwi-
bratora scalonego B s3 polaczone z przewodem we 1,
doprowadzajgcym sygnal LOAD. Drugie wej§cie pierw-
"szega ukladu, logicznego A jest polaczene_z przewodem
we 2, doprowadzajacym sygnat ON-LINE. Trzecie wejscie
pierwszego ukladu logicznego A jest polaczone z prze-
wodem we 3, doprowadzajgcym sygnat RESET. Czwarte
wejécie pierwszego ukladu logicznego A jest polgczone
z przewodem we 4, doprowadzajacym sygnat UNLOAD.
Pigte wejécie pierwszego ukladu logicznego A jest pola-
czone z przewodem we 5, doprowadzajacym sygnat
READY. " Széste wejécie pierwszego ukladu logicznego
A jest polaczone z przewodem we 6, doprowadzajacym
sygnal BOT. Si6dme wejécie pierwszego ukladu logicz-
nego A jest polaczone z przewodem we 7, doprowadza-
jacym sygnat RWDL1 i z drugim wejéciem trzeciego ukladu
logicznego C. Osme wejécie pierwszego ukladu logicz-
nego A jest polaczone z trzecim wyjéciem trzeciego ukla-
du logicznego C i z przewodem wy 4, odprowadzajacym
sygnal REV. Dziewigte wejscie pierwszego ukladu lo-
gicznego A jest polaczone z przewodem we 9, doprowadza-
_jacym sygnal. PRZEWIN. Pierwsze. wyjécie pierwszego
uktadu logicznego A jest polaczone z pierwszym wejSciem
przelaczajagcym S drugiego przerzutnika D typu RS, zwe-
nego dalej drugim przerzutnikiem D. Drugie wyjscie
pierwszego ukladu logicznego A jest polaczone z pierw-
szym wejSciem przelaczajacym S pierwszego przerzut-
nika E typu RS, zwanego dalej pierwszym przerzutni-
nkiem E. Trzecie wyjScie pierwszego ukladu logicznego
A jest polaczone z drugim wejéciem przelgczajacym R
drugiego przerzutnika D. Czwarte wyjscie pierwszego
ukladu logicznego A jest polaczone z trzecim wejéciem
trzeciego ukladu logicznego C. Pigte wyjscie pierwszego
ukladu logicznego A jest polaczone z drugim wejsciem
przelaczajacym R pierwszego przerzutnika E. Széste wyj-
§cie pierwszego ukladu logicznego A jest polaczone z dru-
gim - wejsciem przelaczajacym R trzeciego przerzutnika F
typu RS, zwanego dalej trzecim przerzutnikiem F. Wyjscie
proste Q pierwszego przerzutnika E jest polaczone z
pierwszym wejéciem przelaczajacym S trzeciego przerzut-
nika F. Wyjicie zanegowane Q pierwszego przerzutnika
E jest polaczone z pierwszym wejsciem i z trzecim wejs-
ciem drugiego ukladu logicznego G oraz z przewodem
wy 5, odprowadzajacym sygnal SYGNALIZACJA OPE-
RACJI LOAD.. Wyjécie zanegowane Q drugiego prze-
rzutnika D jest polaczone z drugim wejsciem drugiego
ukladu logicznego G i z przewodem wy 6, odprowadza-
jacym sygnal SYGNALIZACJA ZAPAMIETANIA
BOT. Wyjécie zanegowane Q trzeciego przerzutnika F
jest polaczone z czwartym wej$ciem trzeciego ukladu lo-
gicznego C. Pierwsze wyjécie drugiego ukladu logicznego
G jest polaczone z pierwszym wejéciem ukladu opéznia-
jacego H. Drugie wyjscie drugiego ukladu logicznego G
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jest polaczone z drugim wejSciem ukladu opézniajacego -

H, przy czym wyjscie ukladu op6zniajacego H jest pola-
czone z Ppierwszym wejSciem trzeciegd ukladu logicz-
nego C. Wyjécie uniwibratora scalonego B jest polaczo-
ne z przewodem wy 1, odprowadzajacym sygnal WPRO-
WADZENIE. Pierwsze wyjicie trzeciega ukladu logicz-
nego C jest polaczone z przewodem wy 2, odprowadza-
jacym sygnal RWD. Drugie wrvjicie trzeciego ukladu lo-
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gicznego C jest polaczone z przewodem wy 3, odprowa-
dzajacym sygnat FWD. ' _
Pierwszy uklad logiczny A jest utworzony z.trzech ele-
mentéw kombinacyjnych dwuwejéciowych 1, 2, 3 typu
NIE-I i jednego elementu kombinacyjnego trzywejscio-

~wego 4, zwanych dalej pierwszym elementem kombina-

cyjnym 1, drugim elementem kombinacyjnym 2, trzecim
elementem kbmbinacyinym} i czwartym elementem kom-
binacyjnym 4. Pierwsze wejécie pierwszego elementu kom-
binacyjnego 1, polaczone bezpoérednio z wejéciem uni-
wibratora B i, poprzez pierwszy rezystor R1, z przelacz-
nikiem przyciskowym wlgczajagcym sygnal LOAD,. jest
odpowiednikiem pierwszego wejécia pierwszego ukladu
logicznego A, przy czym wejicie to jest polaczone, poprzez
drugi rezystor R2, z dodatnim biegunem zZrédla napiecia
zasilania o warto$ci +5V, a poprzez kondensator ¢ jest
ono polaczone z punktem o potencjale odniesienia. Dru-
gie wejécie pierwszego elementu kombinécyinego 1, na
ktére jest podany sygnat ON-LINE, jest odpowiedni-
kiem drugiego wejscia pierwszego ukladu logicznego A.
Pierwsze wejécie drugiego elementu kombinacyjnego 2,
na ktére jest podany sygnal BOT, jest polaczone z pierw-
szym wejéciem trzeciego elementu kombinacyjnego 3
i jest odpowiednikiem széstego wejScia pierwszego ukla-
du logicznego A. Drugie wejécie drugiego elementu kom-
binacyjnego 2, na ktére jest podany sygnat RWDI, jest

‘odpowiednikiem si6dmeégo wejScia pierwszego ukladu

logicznego A. Drugie wejécie ¢zwartego elementu - kombi-

‘nacyjnego 4 jest polaczone z przewodem doprowadza-

jacym sygnal RUCH WSTECZ. Trzecie wejscie czwar-
tego elementu kombinacyjnego 4 jest-polaczone z prze-
wodem doprowadzajacym sygnal REV z pulpitu inzy-
niera, przy czym wyjécie czwartego elementu kombina-
cyjnego 4 jest polaczoné z drugim wejéciem trzeciego ele-
mentu l\ombinacyinego 3.

Pierwszy przerzutnik E typu RS, zwany dalej pierwszym
przerzutnikiem E, jest utworzony z jednego elementu
kombinacyjnego trzywejéciowego 5 typu NIE-I, zwanego
dalej pigtym elementem kombinacyjnym 5, i z jednego
elementu kombinacyjnego pigciowejciowego 6 typu NIE-I,
zwanego = dalej széstym elementem kombinacyjnym 6.
Pierwsze wejécie pigtego elementu kombinacyjnego’ 5,
na ktére jest podany sygnal PRZEWIN, i drugie wejicie
tego elementu 5, polaczone z wyjSciem pierwszego ele-
mentu kombinacyjnego 1, s3 odpowiednikiem pierwszego
wejécia przelaczajacego S pierwszego przerzutnika E,
przy czym wyjscie - pierwszego elementu kombinacyjne-
go 1 jest odpowiednikiem drugiego wyjscia pierwszego
ukladu logicznego A. Wyjécie piatego elementu kombina-
cyinego 5, polaczone z pierwszym wejéciem széstego
elementu kombinacyjnego 6, jest odpowiednikiem wyj-
§cia prostego Q piexwszego przerzutnika E. Wyjscie szés-
tego elementu kombinacyjnego 6, polaczone z trzecim
wejSciem pigtego elementu kombinacyjnego 5, jest odpo-
wiednikiem wyjécia zanegowanego Q pierwszego prze-
rzutnika E i jest polgczone "z przewodem wy 5 odprowa-
dzajacym sygnal SYGNALIZACJA OPERAC]JI LOAD.
Wyjécie drugiego elementu kombinacyjnego 2, polaczone
z drugim wejéciem szoéstego elementu kombinacyjnego 6,
nastepnie przewéd we 4, na Ktéry jest podany sygnat
UNLOAD, polaczony z trzecim wejéciem széstego ele-
mentu kombinacyjnego 6, przewéd we 5, na ktéry jest
podany sygnal READY, polaczony z czwartym wejéciem
széstego elementu kombinacyjnego 6, przewéd we 3, na
ktory jest podany sygnal RESET, polaczony z piatym
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wejsciem szdstego elementu kombinacyjnego 6, sa odpo-
wiednikami z jednej strony piatego wyjscia pierwszego
ukladu logicznego A, natomiast z drugiej strony sg odpo-
wiednikami drugiego wejscia przelaczajacego IR pierwsze-
go przerzutnika E.

Drugi przerzutnik D typu RS, zwany dalej drugim prze-

rzutnikiem D, jest utworzony z jednego elementu kombi-
nacyjnego dwuwejsciowego 7 typu NIE-I i z jednego ele-
mentu kombinacyjnego trzywejsciowezo 8 typu NIE-I
zwanych dalej siodmym elementem kombinacyjnym 7
i 6smym elementem kombinacyjnym 8. Pierwsze wejicie
si6dmego elementu kombinacyjnego 7, polaczone z prze-
wodem, na ktéry jest podany zanegowany sygnat BOT,
jest odpowiednikiem, z jednej strony, pierwszego wejécia
przelaczajacego S drugiego przerzutnika D, natomiast
_z drugiej stropy jest odpowiédnikiem pierwszego wyjécia
pierwszego ukladu logicznego A. Drugie wejscie sicdmego
elementu kombinacyjnego 7 jest polaczone z wyjsciem
6smego elementu kombinacyjnego 8 i jest odpowiedni-
kiem wyjécia zanegowanego Q drugiego przerzutnika D.
/Wyjécie si6dmego elementu kombinacyjnego 7 jest po-
laczone z pierwszym wejsciem 6smego elementu kombi-
nacyjnego 8. Drugie wejécie 6smego elementu kombina-
cyjnego 8, polaczone z przewodem we 4 doprowadzajgcym
sygnal UNLOAD i trzecie wejécie tego elementu '8, po-
laczone z -przewodem we 5 doprowadzajacym sygnat
READY, s3 odpowiednikiem z jednej strony trzeciego
wyijscia pierwszego ukladu logicznego A, a z drugiej stro-
ny sg odpowiednikiem drugiego wejscia przelaczajacego
R drugiego przerzutnika D.

‘Trzeci przerzutnik F typu RS, zwany dalej trzecim
przerzutnikiem F, jest utworzony z dwoéch elementow
kombinacyjnych dwuwej$ciowych 9, 10 typu NIE-I, zwa-
nych dalej dziewigtym elementem kombinacyjnym 9
i dziesigtym elementem kombinacyjnym 10. Pierwsze
wejécie dziewiagtego elementu kombinacyjnego 9, pola-
czone z wyjsciem pigtego elementu kombinacyjnego 5,
jest odpowiednikiem pierwszego wejScia przelaczajacego
S trzeciego przerzutnika F. Wyjécie dziewigtego elementu
kombinacyjnego 9 jest polaczone z pierwszym wejsciem
dziesiatego elementu kombinacyjnego 10. Drugie wejcie
dziesigtego elementu kombinacyjnego 10, polaczone z
wyjéciem trzeciego elementu kombinacyjnego 3, jest od-
powiednikiem, z jednej strony, drugiego wejicia przela-
czajacego R trzeciego przerzutnika F, a z drugiej strony
jest odpowiednikiem szdstego wyjécia pierwszego ukladu
logicznego A. Wyjécie dziesigtego elementu kombinacyj-
nego 10, polaczone z drugim wejéciem dziewigtego ele-
mentu kombinacyjnego 9, jest odpowiednikiem wyjscia
zanegowanego Q trzeciego przerzutnika F.

Drugi uklad logiczny G jest utworzony z jednego ele-
mentu kombinacyjnego dwuwejéciowego 11 typu LUB,
z jednego elementu kombinacyjnego dwuwejéciowego 12
typu I i z jednego negatora 13; zwanych dalej jedenas-
tym elementem kombinacyjnym 11, dwunastym elementem
kombinacyjnym 12 i trzynastym elementem kombinacyj-
nym 13. Pierwsze i drugie wejécie jedenastego elementu
kombinacyjnego 11, polaczone z wyjiciem széstego ele-
mentu kombinacyjnego 6 i z wejsciem trzynastego ele-
mentu kombinacyjnego 13, s3 odpowiednikami pierwsze-
go i trzeciego wejcia drugiego ukladu logicznego G.
Wyijécie -jedenastego elementu kombinacyjnego 11 jest
polaczone z pierwszym wejéciem dwunastego elementu
kombinacyjnego 12. Drugie wejécie dwunastego elementu
kombinacyjnego 12, polaczone z wyjéciem 6ésmego ele-
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mentu kombinacyjnego 8, jest odpowiednikiem drugiego
wejécia drugiego ukladu logicznego G. Wyjscie d,wﬁnas—
tego elementu kombinacyjnego 12 jest olpowiednikiem
pierwszego wyjscia drugiego ukladu logicznego G, a wyjscie
trzynastego elementu kombinacyjnego 13 jest odpowied-
nikiem drugiego wyjscia tego ukladu G.

Uklad op6zniajacy H jest utworzony z elementarnego
uniwibratora 14 i z jednego elementu kombinacyjnego
dwuwejsciowego 15 typu NIE-I, zwanych dalej czternas-
tym elementem 14 i pigtnastym elementem kombinacyj-
nym 15. Wejscie czternastégo elementu 14 jest odpowied-
nikiem pierwszego wejscia ukladu opézniajacego H. Wyjs-
cie czternastego elementu 14 jest polaczone z pierwszym
wejsciem pigtnastego elementu kombinacyjnego 15. Dru-
gie wejécie pigtnastego elementu kombinacyjnego 15,
polaczone z wyjsciem trzynastego -elementu kombinacyj-
nego 13, jest odpowiednikiem, z jednej strony, drugiego
wejscia ukladu opdzniajacego H, a z drugiej strony, lgcz-
nie z wyjSciem tego elementu 15, jest odpowiednikiem
wyjécia ukladu op6zniajacego H.

Trzeci uklad logiczny C jest utworzony 'z jednego ele-
mentu kombinacyjnego trzywejsciowego 16 typu NIE-I
z trzech elementéw kombinacyjnych dwuwej$ciowych 17,
18, 20, typu NIE-I, z jednego negatora 19 i z dwéch ele-
mentarnych ukladéow logicznych 21, 22, zwanych dalej
szesnastym elementem kombinacyjnym 16, siedemnas-
tym elementem kombinacyjnym 17, osiemnastym elemen-
tem Rombinacyjnym 18, dziewi¢tnastym elementem kom-
binacyjnym 19, dwudziestym elementem kombinacyj-
nym 20, dwudziestym pierwszym elementem 21 i dwu-
dziestym drugim elementem 22. Pierwsze wejscic szes-
nastego elementu kombinacyjnego 16, polaczone z wyjsciem
pietnastego elementu kombinacyjnego 15 i drugie wejécie
tego elementu 16, polaczone z wyj$ciem elementu kombi-
nacyjnego 13 i z drugim wejSciem pigtnastego elementu
kombinacyjnego 15, sa odpowiednikiem pierwszego wej$-
cia trzeciego ukladu logicznego C. Wyjscie szesnastego
elementu kombinacyjnego 16, polaczone z pierwszym
wejéciem siedemnastego elementu kombinacyjnego 17,
nastepnie drugie wejécie siedemnastego elementu kombi-
nacyjnego 17, polaczone z przewodem we 4 doprowadza-
jacym sygnal UNLOAD, oraz drugie wejscie osiemnas-
tego elementu kombinacyjnego 18, polaczone z prze-
wodem doprowadzajagcym zanegowany sygnal BOT i
wejScie dwudziestego drugiego elementu 22, polaczone
z wyjSciem czwartego elementu kombinacyjnego 4, sa
odpowiednikiem trzeciego wejScia trzeciego ukladu lo-
gicznego C. Pierwsze wejécie osiemnastego elementu
kombinacyjnego 18, polaczone z wyjéciem dziesigtego ele-
mentu kombinacyjnego 10, jest odpowiednikiem czwar-
tego wejécia trzeciego ukladu logicznego C. Wyjscie osiem-
nastego elementu kombinacyjnego 18 -jest polaczone z
trzecim wejéciem szesnastego elementu kombinacyjmego
16 i z wejsciem dziewig¢tnastego elementu kombinacyj-
nego 19. Wyjécie dziewigtnastego elementu kombinacyj-
nego 19 jest polaczone z pierwszym wejsciem dwudzies-
tego elementu kombinacyjnego 20. Drugie wejscie dwu-
dziestego elementu kombinacyjnego 20, polaczone z prze-
wodem we 7, doprowadzajacym sygnal RWDI, jest od-
powiednikiem drugiego wejScia trzeciego ukladu logicz-
nego C. Pierwsze wejécie szesnastego elementu kombi-
nacyjnego 16 jest polaczone z pierwszym wejsciem dwu-
dziestego pierwszego elementu 21. Drugie wejScie dwu-
dziestego pierwszego elementu 21 jest polgczone z wyjéciem
dwudziestego elementu kombinacyjnego 20. Wyjscie dwu-



105 181

~ dziestego pierwszego elementu 21, polaczone z przewodem

wy 3 odprowadzajacym sygnat FWD, jest odpowiedni-
kiem druéiego wyjécia trzeciego ukladu logicznego C.
Wyjécie siedemnastego elementu kombinacyjnego 17,
polaczone z przewodem wy 2 doprowadzajgcym sygnal
RWD, jest odpowiednikiem pierwszego wyjécia trzecie-
go ukladu logicznego C. Wyjscie dwudziestego drugiego

elementu 22, polaczone z przewodem wy 4 odprowadza- -

jacym sygnal REV, jest odpowiednikiem trzeciego wyjécia
trzeciego ukladu logicznego C, przy czym sygnal REV
jest podany na trzecie wejScie czwartego elementu kombi-
nacyjnego 4 z pulpitu inzyniera, bedace odpowiednikiem
ésmego wejscia pierwszego ukladu logicznego A.
Pierwszy uklad logiczny A jest w og6lno$ci ukladem
sterujgcym. Steruje on wszystkie trzy przerzutniki E, D,
F, z ktorych pierwszy realizuje zapamigtanie sygnatlu
LOAD, drugi realizuje zapamigtanie sygnatlu BOT, na-
tomiast oba w polaczeniu z drugim ukladem logicznym G
i poérednio z ukladem opézniajacym H i trzecim ukladem
logicznym C prz§ wspélpracy z trzecim przerzutnikiem F,
wytwarzaja sygnaly wyjsciowe RWD, FWD i REY, przy
czym odpowiednia koicydencj¢ tych sygnaléow RWD,
FWD, REV realizuje trzeci uklad logiczny C.
Operacja ladowania ta$my jest realizowana wylacznie
w obecnosci sygnalbw READY, RESET, UNLOAD,
BOT, RWD1 { ON-LINE o poziomach logicznych ,,1”
i jest inicjowana albo z pulpitu inZyniera przez wcisnigcie
przelgcznika weciskowego wlaczajacego sygnai LOAD,
albo sygnalem PRZEWIN podanym na pierwszy uklad
logiczny A z interface’u. Impuls inicjujacy operacje tado-
wania zmienia stan pierwszego przerzutnika E z pozio-
mu dodatniego na poziom zerowy jednocze$nie, w przy-
padku sterowania z pulpitu inZyniera, jest generowany
przéz uniwibrator B impuls WPROWADZENIE. '
W przypadku, gdy pamig¢é nie ma informacji o polo-
Zeniu nalepki poczgtku tasmy, to znaczy gdy sygnat BOT
nie jest zapamietany przez drugi przerzutnik D, wejscie
drugiego ukladu logicznego G jest otwarte i sygnat o po-
ziomie zerowym z pierwszego przerzutnika E zmienia
stan drugiego ukladu logicznego na poziom dodatni, ktéry
inicjuje ruch w przéd. .
Pojawienie si¢ sygnalu BOT powoduje zatrzymanie
asmy, oraz zakoriczenie operacji ladowania. Je$li w prze-
dziale czasu, okre§lonym przez uklad opézniajagcy H . nie
pojawi sie sygnal BOT, to po tym czasie automatycznie
zostanie zalgczony ruch szybki wstecz za pomoca sygnatu
RWD o poziomie dodatnim, ktéry jest zdjety dopiero

wtedy, gdy nalepka poczatku ta$my przesunie sie za czuj-

nik poczatku taémy i ruch ten ustaje, o czym informuje
sygnat RWD1 powstajagcy w momencie fizycznego zatrzy-
mania sie rolki napedowej, zezwalajacy na wygenerowa-
nie sygnaltu FWD o poziomie dodatnim inicjujacy ruch
w przéd. Sygnat FWD, tak jest w poprzednim przypadku,
- jest odejmowany sygnalem BOT, ktéry jednoczesnie
koficzy operacj¢ tadowania. .

Zastrzezenie patentowe

Uklad realizacji. operacji ladowania ta§my w urzadze-
niach rejestracji i odtwarzania danych cyfrowych z no$-
nikiem magnetycznym, utworzony z trzech ukladéw lo-
gicznych, z uniwibratora, z ukladu opé6zniajacego i z trzech
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przerzutnikéw typu RS, w ktGrym pierwsze wejécie pierw-
szego ukladu logicznego i wejScie uniwibratora sa pola-
czone z przewodem doprowadzajacym sygnat LOAD,
drygie wejécie pierwszego ukladu logicznego jest pola-
czone z przewodem doprowadzajgcym sygnat ON-LINE,
trzecie wejScie pierwszego ukladu logicznego jest po-
laczone z przewodem doprowadzajacym sygnal RESET,
czwarre wejicie pierwszego ukladu logicznego jest polg-
czone z przewodem doprowadzajacym sygnal UNLOAD,
pigte wejscie pierwszego uklidu logicznego jest polaczone
z przewodem doprowadzajagcym sygnal READY, szdste
wejicie pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z
przewodem doprowadzajacym sygnat BOT, 6sme wejscie
pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z przewodem
doprowadzajacym sygnal REV z trzeciego wyijécia. trze-
ciego ukladu logicznego, dziewigte wejScie pierwszego
ukladu logicznego jest polaczone z przewodem doprowa-
dzajacym sygnal PRZEWIN, wyjécie uniwibratora jest
polaczone z przewodem odprowadzajacym sygnal WPRO-
WADZENIE, pierwsze wyjécie pierwszego ukladu lo-
gicznego jest polaczone z pierwszym wejéciem przelacza-
jacym drugiego przerzutnika typu RS, drugie wyjécie
pierwszego ukladu logicznego jest polaczone z pierwszym
wejSciem  przelaczajacym pierwszego przerzutnika typu
RS, trzecie wyjécie pierwszego ukladu ‘logicznego jest
polaczone z drugim wejSciem przelgczajacym drugiego
przerzutnika typu RS, czwarte wyjécie pierwszego ukla-
du logicznego jest polaczone z trzecim wejsciem trzeciego
ukladu logicznego, pigte wyjécie pierwszego ukladu lo-
gicznego jest polaczone z drugim wejsciem przelaczajacym
pierwszego przerzutnika typu RS, wyjécie zanegowane
pierwszego przerzutnika typu RS jest polaczone z pierw-
szym i z trzecim wejéciem drugiego ukladu logicznego
oraz z przewodem odprowadzajacym sygnal SYGNALI-
ZACJA OPERACJI LOAD, wyjécie zanegowane dru-
giego przerzutnika typu RS jest p‘blqczone z drugim wej$é-
ciem drugiego ukladu Togicznego i z przewodem odpro-
wadzajacym sygnal SYGNALIZACJA ZAPAMIETANIA
BOT, pierwsze wyjécie drugiego ukladu logicznego jest
polaczone z pierwszym wejSciem ukladu opdzniajacego,
drugie wyjécie drugiego ukladu logicznego jest polaczone
z drugim wejéciem ukladu opOzniajacego, wyjécie ukladu
op6zniajacego jest polaczone z pierwszym wejéciem trze-
ciego ukladu logicznego, pierwsze wyjécie trzeciego ukla-
du logicznego jest polaczone z przewodem odprowadza-
jacym sygnal RWD, drugie wyjscie trzeciego ukladu lo-
gicznego jest polaczone z przewodem odprowadzajacym
sygnal FWD, znamienny tym, ze wyjicie proste (Q)
pierwszego przerzutnika (E) typu RS jest polaczone z
pierwszym wejéciem przelaczajacym (S) trzeciego przé-
rzutnika (F) typu RS, széste ‘wyjécie pierwszego ukladu
logicznego (A) jest polaczone z drugim wei§ciem prze-
laczajacym (R) trzeciego. przerzutnika (F) typu RS, wyjécie
zanegowane (Q) trzeciego przerzutnika (F) typu RS jest
polaczone z czwartym wejSciem trzeciego ukladu logice-
nego (C), a siddme wejscie pierwszego ukladu logicznego
(A) i drugie wejscie trzeciego ukladu logicznego (C) éq
polaczone -z przewodem (we 7) doprowadzajacym sygnat
(RWD1) powstajacy w momencie fizycznego zatrzyma-
nia si¢ rolki napedowej i zezwalajacy na wygenerowanie
sygnatu (FWD) ruchu w przod.
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