csosonss DOPIS VYNALEZU| 220065

R»EPUBLIKI\

@ |K AUTORSKEMU OSVEDCENI|

(11) (B1)

(21) (PV 5685-51)

URAD PRO VYNALEZY | (45) Vydano 15 10 85
A OBJEVY

(22} PFihldSeno 27 07 81

(40) Zveleinéno 27 08 82

{51) Int. C1.3
B 01 F 3/08

(75) . 5
Autor vyndlezu MOjZiS KAREL, MOJZIS

MIROSLAV ing., GOTTWALDOV

(54) Zapojeni davkovaciho a

1

Predmé&tem vynélezu je zapojeni davkova-
ciho a misiciho systému Kkapalnych létek,
napfiklad slozek plastickych hmot, se Spo-
lednym sméSovatem.

U dosud uZivanych systéml se objemovy
pom&r slozek dopravovanych do sm8Sovate
dosahoval nastavenim vykonu cerpadel bud
prost¥ednictvim prevodovek, nebo variéto-
ri. Tato Fedeni jsou technicky nedokonald
nezabezpetuji trvalou piesnost nastavent,
vyZaduji pozornost obsluhy.

Podstata nového fe¥eni spocivd v tom, Ze
na &erpaci tstroji hlavni sloZky je napojen
mechanicko-elektricky prevodnik, jenZ vy-
sild impulsy do dé&li¢e frekvence. Odtud jsou
po tpravé do poZadované hodnoty vedeny do
Fidici logiky krokového motoru, na ktery je
napojeno Serpaci Gstroji vedlejsi slozky. Cel-
kovy naddvkovany objem je Tizen objemo-
vym ¢itatem impulsil, napojenym na vystup
frekvenéniho délite.
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Vyndlez TeSi zapojeni davkovaciho a mi-
siciho systému kapalnych l4tek, napiiklad
sloZek plastickych hmot se spolefnym smé-
Sovatem, na néjZ jsou prostfednictvim &er-
padel napojeny zdsobniky jednotlivich slo-
Zek.

Pfi realizaci velkého mnoZstvi primyslo-
vych, laboratornich aj. procesd, je tieba
zajistit dokonalé smiseni dvou a vice kapal-
nych latek v predepsaném objemovém po-
méru. Kvalita napln&ni tdchto poZadavki
rozhodujicim zpfisobem ovliviiuje vysledek.
Napfiklad v plastikdiském primyslu jsou
fyzikdln8mechanické vlastnosti vylisku pii-
mo zdvislé, zejména na dokonalé homoge-
nité¢ a trvalém dodrZovani poméru sloZek.

Jsou zndma zafizeni u nichZ se poméru
sloZek smési piivddénych do smésovace do-
sahuje nastavenim otddek &erpadel. Pres-
nost této regulace je v8ak pro vétSinu pro-
cesli nedostatetnd, vyZaduje travalou pozor-
nost obsluhujiciho pracovnika a celd kon-
strukce je sloZitd a nespolehlivd. Dalsi znéd-
my systém podle €s. autorského osv&d&ent
€. 177 740, je zaloZen na &innosti ndkolika
tlakovych vélcd, jejichZ objemy jsou upra-
veny do poZadovaného poméru jednotlivych
slozek a jejichZ pisty jsou ovladdny soucas-
né jednotnou vyikou zdvihu. Prostory vélctli
usti do spoleCnédho smé&3ovade, odkud je
smés dopravovdna do tvarovaci dutiny. Ne-
dostatek tohoto FeSeni spolivd predevsim
v jeho nepouZitelnosti pro vysoce viskozni
kapaliny, jeZ se v plastika¥stvi dasto vysky-
tuji, a dale ve velmi nesnadné tdpravé &i
zméné pomé&ru jednotlivych sloZek, vyZadu-
jici vyménu tlakovych vdlct. S ohledem na
skuteCnost, Ze objemovy pomér je nutno
ménit nejen pii zmén® charakteru smési,
ale i prab&Zné jej upravovat v zavislosti na
kvalité jednotlivych sloZek, aby byla zacho-
vdna plesnd receptura, je obecn&jdi pouZiti
popsaného principu vyloudeno. Dalgi znd-
my systém pro ddvkovani a miseni n&koli-
ka kapalnych ldtek méd hnaci soustroji er-
padel jednotlivych sloZek vybavena varidfo-
ry, jejichZ vystupni ota¢ky se nastavuji po-
dle objemového poméru sloZek (podle ¢&s.
autorského osvédceni &. 157 443). Podet vy-
stupnich otdcek variatorti, a tim i vykon
¢erpadel se prostiednictvim tachodynam pre-
nasi na indikaéni pristroje, jejich ukazate-
le musi obsluha zafizeni trvale sledovat.
Konstrukce varidtori totiZ nezabezpe&uje
konstantni hodnotu vystupnich otddek, tak-
Ze kolisajici priibéh musi pracovnik soustav-
né reguldtorem vyrovnavat. Dal8i nevyho-
dou je maly rozsah zm&ny pievodového po-
méru, nizkd dcinnost, sloZitd konstrukce,
velkd hmotnost a rozméry.

Uvedené nedostatky zndmého stavu tech-
niky odstraiiuje zapojeni davkovaciho a mi-
siciho systému kapalnych latek podle vyna-
lezu, jehoZ podstata spodivé v tom, e na der-
pact tstroji hlavni sloZky je napojen mecha-
nicko-elektricky prevodnik, na n&jZ navazu-
je promé&nny déli¢ frekvence, pf¥ipojeny na
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Fidici logiku krokového motoru napojeného
k Cerpacimu ustroji vedlejsi slozky, prifem#
na vystup proménného déli¢e frekvence je
dédle napojen objemovy &itad impulsd, pri-
pojeny na ovlddac dvojcestnych ventild,

Pokrokovost vyndlezu se projevuje v tom,
Ze zapojen! zabezpeuje naprosto presny po-
mér jednotlivych sloZek privddénych do smé-
SovacCe trvale v zdvislosti na vykonu &erpa-
ctho ustroji hlavni sloZky. Jakékoliv zmé&ny
jsou mechanicko-elektrickym pievodnikem
zachyceny, coZ se odrazi na ¢innosti derpa-
ciho tstroji vedlej8i slozky. Prom&nny dé-
li¢ frekvence, zafazeny v zapojeni, umoZ-
lluje dosdhnout opakovang vidy pPesného
poméru sloZek, coZ u zndmych systém@ ne-
bylo moZné vilbec nebo jen s nedostatednou
pTresnosti a coZ ma rozhodujici vyznam pro
provozni vyuZiti, vyZadujici cdasto zm@nu
smési. Systém po nastaveni Zadouctho pomg-
ru nevyZaduje Zadnou kontrolu ani obsluhu.
Vyznamnou prednosti je §iroky rozsah smé-
Sovacich poméril, vysokad Gdinnost, spolehli-
vost a malé rozméry i hmotnost.

Nésledujici popis zapojeni podle vynéle-
zu je doplnén vykresem na né&mZ je zobra-
zeno blokové schéma.

Davkovaci a misici systém dvou kapalnych
latek, napfiklad sloZek polyuretanové smé-
si k tvdleni dilct na stfikolisovacim stroji,
md na sméSoval 1, tvofeny nap¥. rotadnimi
michadly s vytla€eci Sroubovici, napojen z
jedné strany privod 12 hlavni sloZky, vycha-
zejici z hlavniho zdsobniku 2. Do pFivodu 12
hlavni sloZky je vfazeno Cerpadlo 41 a dvoj-
cestny ventil 19, od né&jZ je vedena zp&tnd
veétev 16 do zdsobniku 2. Cerpaci dstroji 4
hlavni sloZky je mimo &erpadlo 41 tvofeno
pfevodovkou 42 a hnacim motorem 43. Na
hnaci motor 43 je pPipojen mechanicko-e-
lektricky prevodnik 6, tvoFeny napiiklad ro-
tujici segmentovou clonou a fotosnimadem.
Od né&j jsou elektrické impulsy vedeny do
proménného d&li¢e frekvence 7, na né&jZ na-
vazuje Fidici logika 81 krokového motoru 8.
Na néj je pFipojeno €erpaci ustroji 5 vedlej-
81 sloZky, sestdvajici z prevodovky 52 a der-
padla 51, viazeného spolu s dvojcestnym
ventilem 11 do pFivodu 13 vedlejdi sloZky,
vychdazejiciho z vedlej§iho zdsobniku 3 a
ustictho do sméSovace 1. Od dvojcestného
ventilu 11 je vedena zpé&tnad vétev 17 do ved-
lejditho zdsobniku 3. Na mechanicko-elek-
tricky pfevodnik 6 je rovnéZ pfipojen obje-
movy Cita¢ impulsd 9, jehoZ vystupy 14, 15
jsou napojeny na nezndzorn&né ovlddace
dvojcestnych ventild 10, 11. Jeden vyvod 18
lze v pripadé& potfeby napojit na nezndzor-
nény pohon michadel smé&Sovade 1 a odsta-
vovat jej z Cinnosti spolu se zménou frek-
vence dvojcestnych ventilid 10, 11.

Pfed uvedenim popsaného zapojeni do
funkce se podle poZadovaného poméru hlav-
ni a vedlej8i sloZky upravi prostfednictvim
proménného délife 7 frekvence a Fidici lo-
giky 81 krokového motoru 8 objemovy vy-
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kon obou ferpadel 41, 51. Po spu3téni Cer-
paciho tstroji 4 hlavni sloZky se v mecha-
nicko-elektrickém pPevodniku 6 vytvari e-
lektrické impulsy, jejichZ frekvence se v pro-
ménném dgli¢i 7 upravuje podle stanovené-
ho poméru. Z dglice 7 frekvence vstupuji
impulsy do Fidici logiky 81 krokového mo-
toru 8, ktery pFendsi vykon poZadované hod-
noty do erpaciho dstroji 5 vedlejsi sloZky.
Obé sloZky jsou ze zdsobnikli 2, 3 dopravo-
vany do sméSovade 1 a odtud vytlaCovany
v homogennim stavu, napfiklad do tvaro-
vaci dutiny formy. Soucasné& vstupuji do ob-
jemového Citate 9 elektrické impulsy z frek-
venéniho dé&lie 7, pfiCemZ nastavena hod-
nota objemového &itace 9 odpovidd objemu

tvarovaci dutiny ve vztahu k vykonu Cerpa-
del 41, 51. Po dosaZeni{ této hodnoty, vysle
objemovy ¢ita¢ 9 impuls ovlddacim dvoj-
cestnych ventild 10, 11, které zméni smér
prichodu sloZek vratnymi vétvemi 16, 17
zpét do zdsobnikii 2, 3. Pritom celé zapojeni
vykonédvéa déal svou innost aZ do pristaveni
dalsi formy, kdy se cely cyklus zopakuje.

Vzéjemny pomér sloZek lze podle zpra-
covdvaného materidlu jednodu$e ménit pie-
stavenim proménného déli¢e frekvence, pii-
padn& i zadsahem do Fidici logiky krokové-
ho motoru. Zapojeni davkovaciho a misici-
ho systému podle vyndlezu najde 3iroké
uplatnéni v raznych primyslovych i labo-
ratornich technikéch.

PREDMET VYNALEZU

Zapojeni déavkovaciho a misiciho systé-
mu kapalnych l4tek, napriklad sloZek plas-
tickych hmot, se spoleénym sméSovalem,
na né&jZz jsou prostiednictvim Cerpadel na-
pojeny zéasobniky, vyznacené tim, Ze na Cer-
paci ustroji (4) hlavni sloZky je napojen
mechanicko-elekiricky pirevodnik (6}, na
ndjZ navazuje proménny d&li€¢ (7) frekven-

ce, ptipojeny na Fidici logiku (81) krokové-
ho motoru (8) napojeného k erpacimu dstro-
ji (5) vedlejsi sloZky, priCemZ na vystup
proménného deélice (7] frekvence je déle
napojen objemovy Cita¢ (9) impulsd, pfi-
pojeny na ovlddace dvojcestnych ventild
(10, 11).
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