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一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置

及其操作方法

(57)摘要

本发明公开了一种可升降自旋洒水的绿化

植物浇灌装置及其操作方法，属于绿化植物浇灌

技术领域，包括底座，底座的下表面安装有万向

轮，底座的上表面安装有机箱，机箱的内侧设置

有水箱和微型水泵，微型水泵的进水口通过进水

管与水箱连接，微型水泵的出水口通过出水管与

升降基台连接，升降基台通过升降机构安装在机

箱的内侧，升降基台的上端设置有浇灌台，浇灌

台上设置有自旋洒水机构，自旋洒水机构封堵升

降基台上设置的进水通孔。本发明的可升降自旋

洒水的绿化植物浇灌装置及其操作方法，在对绿

化植物进行浇灌时，通过上升的浇灌喷头可扩大

浇灌面积，不需要人工手持水管进行浇灌，劳动

强度小，可减轻浇灌人员的工作负担且使浇灌效

率高。
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1.一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，其特征在于，包括底座（1），所述底座（1）

下表面的四个拐角处均通过螺栓安装有万向轮（2），所述底座（1）的上表面安装有机箱（3），

所述机箱（3）的内侧设置有水箱（31）和微型水泵（32），所述微型水泵（32）安装在水箱（31）

上，所述水箱（31）上设置有进水管（311），所述进水管（311）贯穿机箱（3）延伸至机箱（3）的

外侧，所述微型水泵（32）的进水口通过进水管与水箱（31）连接，所述微型水泵（32）的出水

口通过出水管（321）与升降基台（4）连接，所述升降基台（4）通过升降机构（5）安装在机箱

（3）的内侧，所述升降基台（4）的上端设置有浇灌台（6），所述浇灌台（6）上设置有自旋洒水

机构（7），所述自旋洒水机构（7）封堵升降基台（4）上设置的进水通孔（41），所述升降基台

（4）通过进水通孔（41）与浇灌台（6）连通，所述浇灌台（6）的外圆周面上均匀分布有浇灌喷

头（61）；

所述自旋洒水机构（7）包括固定箱（71）、驱动电机B（72）、丝杆（73）、移动板（74）、导向

座（75）、支撑连杆（76）和封堵块（77），所述固定箱（71）安装在浇灌台（6）上，所述固定箱

（71）的上端安装有驱动电机B（72），所述驱动电机B（72）的输出轴连接有丝杆（73），所述丝

杆（73）的下端通过轴承活动安装在固定箱（71）的内壁上，所述丝杆（73）螺纹连接有移动板

（74），所述移动板（74）通过导向座（75）安装在固定箱（71）的内壁上，所述移动板（74）上安

装有平行排列的支撑连杆（76），所述支撑连杆（76）穿出固定箱（71）进入浇灌台（6）内连接

有封堵块（77），所述封堵块（77）呈倒圆台形结构，封堵块（77）与进水通孔（41）适配且密封

进水通孔（41）。

2.如权利要求1所述的一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，其特征在于，所述升

降机构（5）包括升降架（51）、驱动电机A（52）、旋转轴（53）、齿轮（54）和齿条（55），所述升降

架（51）嵌在机箱（3）的内壁上，所述升降架（51）的外侧面安装有驱动电机A（52），所述驱动

电机A（52）的输出轴连接有旋转轴（53），所述旋转轴（53）的另一端通过轴承活动连接在升

降架（51）的内侧面上，所述旋转轴（53）通过花键安装有齿轮（54），所述齿轮（54）与齿条

（55）啮合，所述齿条（55）安装在机箱（3）的内壁上且位于升降架（51）的内侧。

3.如权利要求1所述的一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，其特征在于，所述固

定箱（71）的内壁上开设有供导向座（75）竖直移动的条形导向槽A（711），所述移动板（74）通

过驱动电机B（72）驱动丝杆（73）旋转的方式带动移动板（74）在条形导向槽A（711）内移动。

4.如权利要求1所述的一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，其特征在于，所述机

箱（3）的外侧面安装有推拉机箱（3）移动的推拉手柄（33）。

5.如权利要求2所述的一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，其特征在于，所述机

箱（3）的内壁开设有供升降架（51）竖直移动的条形导向槽B（34），所述条形导向槽B（34）并

排排列。

6.一种如权利要求1‑5任一项所述的可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置的操作方

法，其特征在于，包括如下步骤：

S1：通过推拉手柄（33）并配合万向轮（2）使用，将机箱（3）推至需要浇灌的绿化植物区

域处；

S2：驱动电机B（72）驱动丝杆（73）旋转，丝杆（73）在旋转的过程中可带动移动板（74）在

导向座（75）的导向作用下竖直上升，移动板（74）上升可使支撑连杆（76）和封堵块（77）也随

之上升，直至封堵块（77）进入浇灌台（6）内并不再密封进水通孔（41）；
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S3：微型水泵（32）启动并将水箱（31）内存储的水抽出通过出水管（321）进入升降基台

（4）内，由于进水通孔（41）不再被封堵块（77）密封，因此升降基台（4）内的水可通过进水通

孔（41）进入浇灌台（6）内，并通过浇灌台（6）外圆周面上均匀分布的浇灌喷头（61）进行浇

灌；

S4：在对绿化植物进行浇灌的过程中，驱动电机A（52）驱动旋转轴（53）和齿轮（54）旋

转，由于齿轮（54）与齿条（55）啮合且齿条（55）安装在机箱（3）的内壁上，因此，齿轮（54）在

旋转的过程中可带动升降架（51）在条形导向槽B（34）内竖直上升，升降架（51）上升可使浇

灌台（6）和浇灌喷头（61）均随之上升，通过上升的浇灌喷头（61）可扩大浇灌面积。
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一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置及其操作方法

技术领域

[0001] 本发明涉及绿化植物浇灌技术领域，特别涉及一种可升降自旋洒水的绿化植物浇

灌装置及其操作方法。

背景技术

[0002] 绿化植物适合于各种风景名胜区、休闲疗养胜地和城乡各类型园林绿地应用的植

物统称为园林植物。以园林建设为宗旨，对园林植物的分类、习性、繁殖等进行系统研究的

学科称为园林植物学。城市绿地系统是城市生态环境建设的核心内容。园林植物种类选择

与配置，决定城市绿地系统生态效益与综合功能能否充分、有效发挥。对城市植物生态适应

性及生态功能性相结合的综合评价，是合理应用选择城市园林植物的科学依据。

[0003] 植物的形状是园林构景的基本因素之一，是指在正常生长环境下成年植物的外

貌。园林植物的形状通常可分为14类：圆柱形，如龙柏、钻天杨；塔形，如雪松、塔柏；卵圆形，

如悬铃木、佳花、毛白杨；圆锥形，如白皮松、云杉；倒卵形，如干头柏、刺槐、圆球形，如五角

枫、黄刺玫；半球形，如栎树；伞形，如合欢、楝树；垂枝形，如垂柳、垂枝桃；拱形，如连翘、迎

春；曲枝形，如龙爪槐、龙爪柳；棕榈形．如棕榈；匍匐形，如铺地柏；风致形，如黄山松等。

[0004] 绿化植物在养护的过程中，需要对绿化植物进行定期的浇灌，防止绿化植物因缺

水而造成的土壤含水量不足进而导致绿化植物死亡的情况发生，目前的绿化植物浇灌的方

式，大多为人工手持水管进行浇灌，劳动强度大，增加了浇灌人员的工作负担且使浇灌效率

低下。

发明内容

[0005] 本发明的目的在于提供一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置及其操作方法，

在对绿化植物进行浇灌时，通过上升的浇灌喷头可扩大浇灌面积，不需要人工手持水管进

行浇灌，劳动强度小，可减轻浇灌人员的工作负担且使浇灌效率高，以解决上述背景技术中

提出的问题。

[0006] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：一种可升降自旋洒水的绿化植物浇

灌装置，包括底座，所述底座下表面的四个拐角处均通过螺栓安装有万向轮，所述底座的上

表面安装有机箱，所述机箱的内侧设置有水箱和微型水泵，所述微型水泵安装在水箱上，所

述水箱上设置有进水管，所述进水管贯穿机箱延伸至机箱的外侧，所述微型水泵的进水口

通过进水管与水箱连接，所述微型水泵的出水口通过出水管与升降基台连接，所述升降基

台通过升降机构安装在机箱的内侧，所述升降基台的上端设置有浇灌台，所述浇灌台上设

置有自旋洒水机构，所述自旋洒水机构封堵升降基台上设置的进水通孔，所述升降基台通

过进水通孔与浇灌台连通。

[0007] 进一步地，所述升降机构包括升降架、驱动电机A、旋转轴、齿轮和齿条，所述升降

架嵌在机箱的内壁上，所述升降架的外侧面安装有驱动电机A，所述驱动电机A的输出轴连

接有旋转轴，所述旋转轴的另一端通过轴承活动连接在升降架的内侧面上，所述旋转轴通
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过花键安装有齿轮，所述齿轮与齿条啮合，所述齿条安装在机箱的内壁上且位于升降架的

内侧。

[0008] 进一步地，所述自旋洒水机构包括固定箱、驱动电机B、丝杆、移动板、导向座、支撑

连杆和封堵块，所述固定箱安装在浇灌台上，所述固定箱的上端安装有驱动电机B，所述驱

动电机B的输出轴连接有丝杆，所述丝杆的下端通过轴承活动安装在固定箱的内壁上，所述

丝杆螺纹连接有移动板，所述移动板通过导向座安装在固定箱的内壁上，所述移动板上安

装有平行排列的支撑连杆，所述支撑连杆穿出固定箱进入浇灌台内连接有封堵块。

[0009] 进一步地，所述封堵块呈倒圆台形结构，封堵块与进水通孔适配且密封进水通孔。

[0010] 进一步地，所述固定箱的内壁上开设有供导向座竖直移动的条形导向槽A，所述移

动板通过驱动电机B驱动丝杆旋转的方式带动移动板在条形导向槽A内移动。

[0011] 进一步地，所述浇灌台的外圆周面上均匀分布有浇灌喷头。

[0012] 进一步地，所述机箱的外侧面安装有推拉机箱移动的推拉手柄。

[0013] 进一步地，所述机箱的内壁开设有供升降架竖直移动的条形导向槽B，所述条形导

向槽B并排排列。

[0014] 根据本发明的另一个方面，提供了一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置的操

作方法，包括如下步骤：

[0015] S1：通过推拉手柄并配合万向轮使用，将机箱推至需要浇灌的绿化植物区域处；

[0016] S2：驱动电机B驱动丝杆旋转，丝杆在旋转的过程中可带动移动板在导向座的导向

作用下竖直上升，移动板上升可使支撑连杆和封堵块也随之上升，直至封堵块进入浇灌台

内并不再密封进水通孔；

[0017] S3：微型水泵启动并将水箱内存储的水抽出通过出水管进入升降基台内，由于进

水通孔不再被封堵块密封，因此升降基台内的水可通过进水通孔进入浇灌台内，并通过浇

灌台外圆周面上均匀分布的浇灌喷头进行浇灌；

[0018] S4：在对绿化植物进行浇灌的过程中，驱动电机A驱动旋转轴和齿轮旋转，由于齿

轮与齿条啮合且齿条安装在机箱的内壁上，因此，齿轮在旋转的过程中可带动升降架在条

形导向槽B内竖直上升，升降架上升可使浇灌台和浇灌喷头均随之上升，通过上升的浇灌喷

头可扩大浇灌面积。

[0019] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

[0020] 本发明的可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置及其操作方法，通过推拉手柄并配

合万向轮使用，将机箱推至需要浇灌的绿化植物区域处，驱动电机B驱动丝杆旋转，丝杆在

旋转的过程中可带动移动板在导向座的导向作用下竖直上升，移动板上升可使支撑连杆和

封堵块也随之上升，直至封堵块进入浇灌台内并不再密封进水通孔，微型水泵启动并将水

箱内存储的水抽出通过出水管进入升降基台内，由于进水通孔不再被封堵块密封，因此升

降基台内的水可通过进水通孔进入浇灌台内，并通过浇灌台外圆周面上均匀分布的浇灌喷

头进行浇灌，在对绿化植物进行浇灌的过程中，驱动电机A驱动旋转轴和齿轮旋转，由于齿

轮与齿条啮合且齿条安装在机箱的内壁上，因此，齿轮在旋转的过程中可带动升降架在条

形导向槽B内竖直上升，升降架上升可使浇灌台和浇灌喷头均随之上升，通过上升的浇灌喷

头可扩大浇灌面积，该可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，在对绿化植物进行浇灌时，通

过上升的浇灌喷头可扩大浇灌面积，不需要人工手持水管进行浇灌，劳动强度小，可减轻浇
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灌人员的工作负担且使浇灌效率高。

附图说明

[0021] 图1为本发明的可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置的示意图；

[0022] 图2为本发明的安装有浇灌台的升降基台通过升降机构安装在机箱上的局部剖面

图；

[0023] 图3为本发明的机箱内壁设置升降机构的示意图；

[0024] 图4为本发明的升降架上安装齿轮的示意图；

[0025] 图5为本发明的齿轮与齿条啮合的示意图；

[0026] 图6为本发明的封堵块密封进水通孔的正视剖面图；

[0027] 图7为本发明的封堵块不再密封进水通孔的正视剖面图；

[0028] 图8为本发明的封堵块密封进水通孔的示意图；

[0029] 图9为本发明的封堵块不再密封进水通孔的示意图；

[0030] 图10为本发明的封堵块的示意图。

[0031] 图中：1、底座；2、万向轮；3、机箱；31、水箱；311、进水管；32、微型水泵；321、出水

管；33、推拉手柄；34、条形导向槽B；4、升降基台；41、进水通孔；5、升降机构；51、升降架；52、

驱动电机A；53、旋转轴；54、齿轮；55、齿条；6、浇灌台；61、浇灌喷头；7、自旋洒水机构；71、固

定箱；711、条形导向槽A；72、驱动电机B；73、丝杆；74、移动板；75、导向座；76、支撑连杆；77、

封堵块。

具体实施方式

[0032] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于

本发明中的实施例，本领域普通技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他

实施例，都属于本发明保护的范围。

[0033] 参阅图1‑2，一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，包括底座1，底座1下表面

的四个拐角处均通过螺栓安装有万向轮2，通过万向轮2可使机箱3移动便利，使用方便，底

座1的上表面安装有机箱3，机箱3的内侧设置有水箱31和微型水泵32，微型水泵32安装在水

箱31上，水箱31上设置有进水管311，进水管311贯穿机箱3延伸至机箱3的外侧，通过进水管

311外接与水龙头连接的输水管，水龙头流出的水通过输水管及进水管311可进入水箱31

内，使水箱31内存储足够多的水，以供绿化植物的浇灌，微型水泵32的进水口通过进水管

311与水箱31连接，微型水泵32的出水口通过出水管321与升降基台4连接，通过进水管311

向水箱31内注入水，当需要对绿化植物进行浇灌时，微型水泵32启动并将水箱31内存储的

水抽出通过出水管321进入升降基台4内，升降基台4内的水可通过进水通孔41进入浇灌台6

内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的浇灌喷头61进行浇灌，升降基台4通过升降机构5

安装在机箱3的内侧，通过升降机构5可使升降基台4、浇灌台6和浇灌喷头61在机箱3上移

动，通过上升的浇灌喷头61可扩大浇灌面积，大大节省浇灌时间，进而提高浇灌效率，机箱3

的外侧面安装有推拉机箱3移动的推拉手柄33，通过推拉手柄33并配合万向轮2使用，将机

箱3推至需要浇灌的绿化植物区域处，使机箱3移动便利，升降基台4的上端设置有浇灌台6，
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浇灌台6的外圆周面上均匀分布有浇灌喷头61，微型水泵32启动并将水箱31内存储的水抽

出通过出水管321进入升降基台4内，由于进水通孔41不再被封堵块77密封，因此升降基台4

内的水可通过进水通孔41进入浇灌台6内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的浇灌喷头

61进行浇灌，不需要人工手持水管进行浇灌，劳动强度小，可减轻浇灌人员的工作负担且使

浇灌效率高，浇灌台6上设置有自旋洒水机构7，自旋洒水机构7封堵升降基台4上设置的进

水通孔41，升降基台4通过进水通孔41与浇灌台6连通，通过自旋洒水机构7来实现进水通孔

41的封堵或打开，进而对绿化植物进行浇灌，微型水泵32启动并将水箱31内存储的水抽出

通过出水管321进入升降基台4内，由于进水通孔41不再被封堵块77密封，因此升降基台4内

的水可通过进水通孔41进入浇灌台6内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的浇灌喷头61

进行浇灌，浇灌完一片区域后，移动机箱3，再对下一片区域进行浇灌，在浇灌的过程中，不

需要人工手持水管进行浇灌，劳动强度小，可减轻浇灌人员的工作负担且使浇灌效率高。

[0034] 参阅图3‑5，升降机构5包括升降架51、驱动电机A52、旋转轴53、齿轮54和齿条55，

升降架51嵌在机箱3的内壁上，机箱3的内壁开设有供升降架51竖直移动的条形导向槽B34，

条形导向槽B34并排排列，驱动电机A52驱动旋转轴53和齿轮54旋转，由于齿轮54与齿条55

啮合且齿条55安装在机箱3的内壁上，因此，齿轮54在旋转的过程中可带动升降架51在条形

导向槽B34内竖直移动，升降架51竖直移动可使浇灌台6和浇灌喷头61均随之竖直移动，升

降架51的外侧面安装有驱动电机A52，驱动电机A52的输出轴连接有旋转轴53，旋转轴53的

另一端通过轴承活动连接在升降架51的内侧面上，旋转轴53通过花键安装有齿轮54，齿轮

54与齿条55啮合，齿条55安装在机箱3的内壁上且位于升降架51的内侧，在对绿化植物进行

浇灌的过程中，驱动电机A52驱动旋转轴53和齿轮54旋转，由于齿轮54与齿条55啮合且齿条

55安装在机箱3的内壁上，因此，齿轮54在旋转的过程中可带动升降架51在条形导向槽B34

内竖直上升，升降架51上升可使浇灌台6和浇灌喷头61均随之上升，通过上升的浇灌喷头61

可扩大浇灌面积，不需要人工手持水管进行浇灌，劳动强度小，可减轻浇灌人员的工作负担

且使浇灌效率高。

[0035] 参阅图6‑10，自旋洒水机构7包括固定箱71、驱动电机B72、丝杆73、移动板74、导向

座75、支撑连杆76和封堵块77，固定箱71安装在浇灌台6上，固定箱71的上端安装有驱动电

机B72，驱动电机B72的输出轴连接有丝杆73，丝杆73的下端通过轴承活动安装在固定箱71

的内壁上，丝杆73螺纹连接有移动板74，移动板74通过导向座75安装在固定箱71的内壁上，

固定箱71的内壁上开设有供导向座75竖直移动的条形导向槽A711，移动板74通过驱动电机

B72驱动丝杆73旋转的方式带动移动板74在条形导向槽A711内移动，驱动电机B72驱动丝杆

73旋转，丝杆73在旋转的过程中可带动移动板74在导向座75的导向作用下竖直移动，移动

板74竖直移动可使支撑连杆76和封堵块77也随之竖直移动，进而通过封堵块77来实现对进

水通孔41的封堵或打开，当浇灌完毕后，封堵块77封堵进水通孔41，当需要对绿化植物进行

浇灌时，封堵块77移动并不再封堵进水通孔41，此时进水通孔41不再被封堵块77堵住，升降

基台4内的水可通过进水通孔41进入浇灌台6内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的浇

灌喷头61进行浇灌，移动板74上安装有平行排列的支撑连杆76，支撑连杆76穿出固定箱71

进入浇灌台6内连接有封堵块77，封堵块77呈倒圆台形结构，封堵块77与进水通孔41适配且

密封进水通孔41，驱动电机B72驱动丝杆73旋转，丝杆73在旋转的过程中可带动移动板74在

导向座75的导向作用下竖直上升，移动板74上升可使支撑连杆76和封堵块77也随之上升，
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直至封堵块77进入浇灌台6内并不再密封进水通孔41，微型水泵32启动并将水箱31内存储

的水抽出通过出水管321进入升降基台4内，由于进水通孔41不再被封堵块77密封，因此升

降基台4内的水可通过进水通孔41进入浇灌台6内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的

浇灌喷头61进行浇灌。

[0036] 为了更好的展现可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置的操作流程，本实施例现提

出一种可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置的操作方法，包括如下步骤：

[0037] S1：通过推拉手柄33并配合万向轮2使用，将机箱3推至需要浇灌的绿化植物区域

处；

[0038] S2：驱动电机B72驱动丝杆73旋转，丝杆73在旋转的过程中可带动移动板74在导向

座75的导向作用下竖直上升，移动板74上升可使支撑连杆76和封堵块77也随之上升，直至

封堵块77进入浇灌台6内并不再密封进水通孔41；

[0039] S3：微型水泵32启动并将水箱31内存储的水抽出通过出水管321进入升降基台4

内，由于进水通孔41不再被封堵块77密封，因此升降基台4内的水可通过进水通孔41进入浇

灌台6内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的浇灌喷头61进行浇灌；

[0040] S4：在对绿化植物进行浇灌的过程中，驱动电机A52驱动旋转轴53和齿轮54旋转，

由于齿轮54与齿条55啮合且齿条55安装在机箱3的内壁上，因此，齿轮54在旋转的过程中可

带动升降架51在条形导向槽B34内竖直上升，升降架51上升可使浇灌台6和浇灌喷头61均随

之上升，通过上升的浇灌喷头61可扩大浇灌面积。

[0041] 综上所述，本发明的可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置及其操作方法，通过推

拉手柄33并配合万向轮2使用，将机箱3推至需要浇灌的绿化植物区域处，驱动电机B72驱动

丝杆73旋转，丝杆73在旋转的过程中可带动移动板74在导向座75的导向作用下竖直上升，

移动板74上升可使支撑连杆76和封堵块77也随之上升，直至封堵块77进入浇灌台6内并不

再密封进水通孔41，微型水泵32启动并将水箱31内存储的水抽出通过出水管321进入升降

基台4内，由于进水通孔41不再被封堵块77密封，因此升降基台4内的水可通过进水通孔41

进入浇灌台6内，并通过浇灌台6外圆周面上均匀分布的浇灌喷头61进行浇灌，在对绿化植

物进行浇灌的过程中，驱动电机A52驱动旋转轴53和齿轮54旋转，由于齿轮54与齿条55啮合

且齿条55安装在机箱3的内壁上，因此，齿轮54在旋转的过程中可带动升降架51在条形导向

槽B34内竖直上升，升降架51上升可使浇灌台6和浇灌喷头61均随之上升，通过上升的浇灌

喷头61可扩大浇灌面积，该可升降自旋洒水的绿化植物浇灌装置，在对绿化植物进行浇灌

时，通过上升的浇灌喷头61可扩大浇灌面积，不需要人工手持水管进行浇灌，劳动强度小，

可减轻浇灌人员的工作负担且使浇灌效率高。

[0042] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明披露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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