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lIzolator dynamiczny

Przedmiotem wynalazku ~jest izolator dynamiczny zabezpieczajacy przed przenoszeniem drgan
mechanicznych maszyn iurzadzeri na podtoze i/lub zabezpieczajacy wrazliwe maszyny i urzadzenia przed
drganiami i wstrzasami otoczenia przenoszonymi przez podfoze.

Znane sposoby zabezpieczania przed przenoszeniem drgari polegajq na stosowaniu pojedynczych elementéw
sprezystych w postaci wibroizolatoréw sprezynowych lub gumowych, ciggtych podktadek, w postaci tafli
z materiatéw sprezystych, z warstw spiralnych wiéréw metalowych wzglednie kombinacji wymienionych
elementéw sprezystych.

Wada wibroizolatoréw w postaci ciagtych podktadek sprezystych np. gumowych lub korkowych,
aczesciowo takze zespotéw pojedynczych podkiadek, z wibroizolatoréw sprezynowych lub gumowych jest
przenoszenie si¢ znacznej czesci drgan przez mase materiatu amortyzujacego lub poprzez jego rezonans
mechaniczny. Stosowanie wibroizolatoréw punktowych wymaga takiego ich rozmieszczenia, aby s$rodek
sztywnosci uktadu izolatora znajdowat sie na jednej osi pionowej ze érodkiem cigzkosci uktadu wywotujacego
drgania lub zabezpieczanego przed drganiami. Dodatkowa niedogodnos$¢ stanowi koniecznosé kotwienia tych
wibroizolatoréw do konstrukcji lub podtoza. ‘

Wibroizolator powierzchniowy wykonany z warstwy spiralnych wiéréw metalowych, poza koniecznoscig
specjalnego zabezpieczenia antykorozyjnego wymaga takze doswiadczalnego okreslenia jego wtasnosci
ttumiacych drgania z uwagi na znaczng niejednorodno$¢ izmienno$é cech sprezystych wiéréw metalowych
bedacych produktem odpadowym.

Celem wynalazku jest ograniczenie iczesciowe wyeliminowanie tych wad i niedogodnosci, zadaniem
natomiast jest opracowanie uktadu zabezpieczajacego podtoze przed przenoszeniem drgari mechanicznym od
maszyn iurzadzer na podtoze i/lub zabezpieczajacego maszyny i urzadzenia przed drganiami mechanicznymi
podtoza.

Zadanie to zostato rozwigzane przez zbudowanie izolatora dynamicznego zabezpieczajacego przed
przenoszeniem drgari mechanicznych od maszyn i/lub urzadzeri na podtoze lub odwrotnie, sktadajacego sig z co
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najmniej jednej warstwy stykajacych sig ze soba kulek wykonanych z elastycznego tworzywa, korzystnie gumy.
Sprezystos¢ tworzywa, z ktérego wykonane sg kulki, ich érednice a takie powierzchnia warstwy izolatora
dobrane s3 odpowiednio do cigzaru maszyny lub urzadzenia izolowanego oraz charakterystyki dynamicznej
drgari, przy czym $érednice kulek umieszczonych w jednej warstwie i ich whasciwosci sprezyste powinny byé
jednakowe.

Izolator wedtug wynalazku umieszczony jest na strople lub innym podtozu w obudowie w postacl skrzyni
_ lub ptyt ostaniajacych przy czym dla amortyzacji sktadowej pionowej drgar i wstrzaséw a takze drgari bocznych
wibroizolator rozmieszcza si¢ zar6wno pod wykonana z betonu lub innego materiatu ptyta, na ktérej
umocowana jest maszyna lub urzadzenie jak i w szczelinach miedza tq ptyta i obudowa. Wymiary wewnetrzne
skrzyniowej lub ptytowej ostony izolatora dynamicznego wedtug wynalazku jak iszczeliny miedzy ptyta
fundamentowa maszyny lub urzadzenia a obudowa powinny stanowié¢ wielokrotnoéé¢ érednic sprezystych kulek
gumowych

Zasad_mcza korzyscia techniczng wynikajaca ze stosowania wibroizolatora wedtug wynalazku jest osigganie
tftumienia drgan miedzy innymi poprzez mata powierzchnie styku poszczegdinych kulek, co ogranicza
przenaoszenie sie drgari poprzez masg materiatu amortyzujacego. Jezeli $rodek ciezkoéci maszyny lub urzadzenia
‘i ptyty, do ktérej sa one zamocowane, leza na jednej osi pibnowej, uktad zabezpieczajgcy wedtug wynalazku
zapewnia réwnoczesnie potozenie $rodka sztywnosci wibroizolatora: na tej samej osi.

Izolator wedtug wynalazku umozliwia uzyskanie dowolnego efektu ttumienia drgart poprzez odpowiedni
dobér wielkosci powierzchni ttumiacej, $rednic kulek gumowych i elastycznosci gumy oraz ilosci warstw
ttumigcych. Umozliwia takze ustawianie maszyn iurzadzerh wdowolnym miejscu eliminujagc przy tym
konieczno$¢ kotwienia do stropu lub podtoza, a takze nie powoduje koniecznosci wprowadzania zmian w jego
kopstrukcji. ,

lzolator wedtug wynalazku nie wymaga specjalnego uodporniania go na dziatanie korozji. Bardzo tatwo
mozna réwniez dokona¢ wymiany uktadu zabezpieczajacego, jesli uzyty izolator zmienit swoje cechy
dynamiczne np. wskutek starzenia sie gumy. '

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest w przyktadach wykonama na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia izolator dynamlczny zastosowany .do maszyny lub urzadzenia ustawionego na stropie,
-a fig. 2 — izolator zastosowany do maszyny lub urzadzenia z fundamentem wpuszczonym w podtoze.

Maszyna lub urzadzenie 1, bedace 2r6dtem drgari mechanicznych lub chronione przed drganiami otoczenia,
zespolone s3 z ptytg 2 o odpowiednio dobranych wymiarach i masie i wykonang z betonu lub innego materiatu.
Ptyta 2 ustawiona jest na izolatorze 3, ktéry utozony jest zaréwno pod ptyta jak i otacza jg z bokéw. 1zolator 3
wykonany jest w postaci jednej lub kilku warstw wzajemnie styKajacych sie kulek gumowych o odpowiednio
dobranych $rednicach. Kulki wykonane sa z gumy o dobranej elastycznoéci. |zolator 3 umieszcza si¢ na stropie 4
fub innym podtozu bezposrednio lub za posrednictwem ptyty 5 z betonu lubinnego materiatu, a z bokéw otacza
sig go obudowa, przykfadowo z ptyt 6, takze z betonu lub innego materiatu.

Wymiary wewnetrzne obudowy 6 sg tak dobrane, aby stanowity wielokrotnos¢ $rednic kulek gumowych
‘izolatora 3 pod ptyta 2 i w szczelinach miedzy ptytaq 2-a obudowa 6. :

‘Dziatanie izolatora dynamicznego 3 polega na tym, ze drgania mechaniczne wywotane przez maszyne. lub
urzadzenie 1 przenoszace si¢ na podtoze 4, wzglednie drgania podioza 4 przenoszace si¢ na maszyne lub
urzadzenie 1 ttumione sa przez sprezyste kulki izolatora 3, przy czym sktadowa pionowa drgart tfumiona jest
przez warstwe podstawowg izolatora 3, a sktadowa pozioma drgari przez warstwe kulek w szczelinie.

Wibroizolator 3 moze by¢ tatwo wymieniony na nowy, jeéli zmieni swoje cechy ttumiace np. wskutek
‘starzenia sie gumy. Korzystne jest wykonanie izolatora dynamicznego w postaci materaca zawnera;qcego warstwe
kulek sprezystych o odpowiednich parametrach dynamicznych.

Zastrze'zenie~ patentowe

Izolator dynamiczny zabezpieczajacy przed przenoszeniem drgad mechanicznych od maszyn i/lub urzadzeri
na podioze lub. odwrotnie umieszczony wobudowie pod pfyta, na ktérej umocowana jest maszyna i/lub
urzadzenie a takze w szczelinach pomiedzy ta ptyta i obudowg, znamienny tym, Zejest zbudowany z co
najmniej jednej warstwy stykajgcych sie ze sobg kulek wykonanych z elastycznego tworzywa, korzystnie z gumy,
przy czym srednica kulek, sprezysto$é tworzywa i powierzchnia warstwy izolatora dobrane s w zaleznosci od
cigzaru maszyny i/lub urzadzenia izolowanego oraz charakterystyki dynamicznej drgar.



L
»

94 351

r

AN
ZANZE

N\
IIILS: TIPSV,

(o))

e d

/

N\ NI

LANTAN:

7

L, ’/’//'4[12// L
A SN AN A,
(9%

SO0

N I N AN A NN NN SN

R

4y
Fig. 2

\

3

R e RORRAR RN ARG LR R R ERIRIRIR

N\



	PL94351B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


