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(54) Title: PLIERS THAT CAN BE OPERATED WITH ONE HAND

(57) Abstract: The invention relates to a pair of pliers (1)
that can be operated with one hand. Said pliers comprise
two limbs (2, 3), which pivot towards one another about an
engaged bolt (4), when a force is applied, and overlap one
another in an intersection region. A mouth (M) is config-
ured on one side of the intersection region of the limbs (2,
3) and on the opposite side, grip sections (7, 8) are config-
ured on the limbs (2, 3) below the intersection region. The
limbs (2,3) are also interconnected by means of a control el-
ement (13) and a spring drive (12), which pre-tensions the
mouth (M) in an open position, said open position being at-
tained automatically in a spring-loaded manner once the grip
sections (7, 8) are released. The control element (13) con-
sists of two arms (15, 16) that are interconnected to articulate
by means of a toggle joint, one arm being equipped with a
spring (14), which pre-tensions the arm in an extended po-
sition. To maintain the compact construction of the control
element and to keep it sealed against the exterior, the spring
(14) is configured as a compression spring, whose length
can be modified along the longitudinal direction of one of
the arms (15) and which when activated in an axial direc-
tion, acts on the other arm (16) eccentrically in relation to
the toggle joint (K).

(57) Zusammenfassung: Die Erfindung betrifft eine
einhandbetétigbare Zange (1) mit zwei Zangenschenkeln
(2, 3), die bei Kraftbetdtigung um einen Eingriffsbolzen
(4) zueinander verschwenken, wobei weiter die
Zangenschenkel (2, 3) in einem Kreuzungsbereich einander
iberdecken, wobei an einer Seite des Kreuzungsbereichs
der Zangenschenkel (2, 3) ein Zangenmaul (M) und an der
gegeniiberliegenden Seite unterhalb des Kreuzungsbereichs

an den Zangenschenkeln (2, 3) Griffabschnitte (7, 8) ausgebildet sind, wobei weiter die Zangenschenkel

[Fortsetzung auf der ndchsten Seite]
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(2,3) tiber ein Steuerelement (13) und einen Federtrieb (12), der das Zangenmaul (M) in eine Offnungsstellung vorspannt, verbunden
sind, welche Offnungsstellung sich nach Entlastung der Griffabschnitte (7, 8) selbsttiitig federbelastet herbeifiihrt. Das Steuerelement
(13) besteht aus zwei mittels eines Kniegelenks kniehebelartig miteinander verbundenen Lenken (15, 16), wobei an einem Lenker
eine Feder (14) angeordnet ist, welche die Lenker in eine Gestrecktlage vorspannt. Um das Steuerelement kompakter und nach
aussen hin geschlossener zu halten, schldgt die Erfindung vor, dass die Feder (14) eine entsprechend der Langsrichtung des einen
Lenkers (15) langenverdnderbare Druckfelder ist und bei axialer Wirkrichtung exzentrisch zu dem Kniegelenk (K) auf den anderen
Lenker (16) einwirkt.
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Einhandbetitigbare Zange

Die Erfindung bezieht sich auf eine einhandbetétigbare Zange mit zwei Zan-
genschenkeln, die bei Kraftbetitigung um einen Eingriffsbolzen zueinander
verschwenken, wobei weiter die Zangenschenkel in einem Kreuzungsbereich
einander tiberdecken, wobei an einer Seite des Kreuzungsbereichs der Zangen-
schenkel ein Zangenmaul und an der gegentiiberliegenden Seite unterhalb des
Kreuzungsbereichs an den Zangenschenkeln Griffabschnitte ausgebildet sind,
wobei weiter die Zangenschenkel tiber ein Steuerelement und einen Federtrieb,
der das Zangenmaul in eine Offnungsstellung vorspannt, verbunden sind, wel-
che Offnungsstellung sich nach Entlastﬁng der Griffabschnitte selbsttétig feder-
belastet herbeiftihrt, wobei iiberdies in einem ersten Bewegungsabschnitt des
Federtriebs die Zangenmaulbacken aufeinander zufahren und in einem zweiten
Bewegungsabschnitt ein Eingriff einer Klinke des Eingriffsbolzens in eine Rast-
verzahnung erfolgt, wobei eine Kraftverdrehung der beweglichen Zangen-
maulbacke um den Eingriffsbolzen durchfiihrbar ist, wobei das Steuerelement
aus zwei mittels eines Kniegelenks kniehebelartig miteinander verbundenen
Lenkern besteht, und, zugeordnet jedenfalls einem Lenker, eine Feder ange-
ordnet ist, welche unter Abstiitzung an den Lenkern die Lenker in eine Ge-
strecktlage vorspannt und hierdurch gegebenenfalls das Ausfahren des be-
weglichen Zangenschenkels aus der Verzahnung wie auch jedenfalls das Ver-
fahren des beweglichen Zangenschenkels durch den so geschaffenen Federtrieb

in die grofte Mauldffnungsstellung bewirkt.

Eine einhandbetitigbare Zange dieser Art ist durch die WO 00/13856 bekannt.
Die Feder ist dort, Figur 20, als Drehschenkelfeder ausgebildet und den knie-
hebelartig miteinander verbundenen Lenkern, am Kniegelenkzapfen gehaltert,
zugeordnet. Der Unterbringungsraum ist dabei vom U-Raum der entsprechend

U-gefalteten Lenker des Steuerelements gebildet.
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Aufgabe der Erfindung ist es, das Steuerelement kompakter und nach auflen

hin geschlossener zu gestalten.

Diese Aufgabe ist zundchst und im Wesentlichen bei einer einhandbedienbaren
Zange mit den Merkmalen des Anspruchs 1 geldst, wobei darauf abgestellt ist,
dass die Feder eine entsprechend der Langsrichtung des einen Lenkers langen-
verdnderbare Druckfeder ist und bei axialer Wirkrichtung exzentrisch zu dem
Kniegelenk auf den anderen Lenker einwirkt. Zufolge solcher Ausgestaltung ist
eine gut handhabbare Zange erzielt. Den Kraftspeicher des Federtriebs stellt
eine in den Kniehebel integrierte Druckfeder. Die kommt an ohnehin vorhan-
denen Bauteilen d.h. am Kniehebel unter. Die Zuordnung ist dabei unter Be-
rlicksichtigung der grofitmoglichen Fiihrungsldnge der Druckfeder vorgenom-
men; sie ist in Langsrichtung des Lenkers ldngenverdnderbar. Bei interner Un-
terbringung liegt eine gute, fiihrende Abstiitzung vor. Die Druckfeder und die
Lenker des Kniehebels sind dabei so zueinander ausgerichtet, dass eine exzen-
trische Wirkrichtung in Bezug auf den Kniehebel erreicht wird, und zwar be-
riicksichtigend das bedienungstypische Umschalten von Federtrieb und Steu-
erwirkung in die einknickende Kniehebelkontur. Bevorzugt ist auf eine Schrau-
bengang-Druckfeder zuriickgegriffen. Es geniigt eine. Wird ein hoheres Kraft-
aufkommen erforderlich, kénnen auch zwei Schraubengang-Druckfedern in-
einander gesteckt dem einen Lenker zugeordnet sein. Das ist beispielsweise
interessant, wenn der Kniehebel besonders naheliegend dem Kreuzungsbereich
zugeordnet sein soll, in welchem Falle geringere Langen fiir die Lenker zur Ver-
tiigung stehen. Im Extremfall kénnen statt der typischen kreisrunden Feder-
windungsquerschnitte auch abgeflachte Querschnitte zum Einsatz kommen,
z.B. elliptische, wobei die ldngere Ellipsenachse senkrecht zur Wirkrichtung
der Druckfeder liegt.
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Die Gegensténde der weiteren Anspriiche sind nachstehend in Bezug zu dem
Gegenstand des Anspruches 1 erlgutert, kénnen aber auch in ihrer unabhéingi-
gen Formulierung von Bedeutung sein. So ist weiter so vorgegangen, dass die
Druckfeder im Inneren eines ersten Lenkers untergebracht ist. Ein solcher Len-
ker ibernimmt demgemaf3 Federkammerfunktion. Er bildet praktisch das Ge-
héuse eines Kraftspeichers. Die Druckfeder kann unter entsprechender Aus-
formung unmittelbar als mit dem zweiten Lenker zusammenwirkendes Druck-
stlick realisiert sein; jedoch bevorzugt ist eine Ausgestaltung dahingehend, dass
die Druckfeder auf einen zweiten Lenker mittels eines gesonderten Druck-
stlickes einwirkt. Dabei ist darauf geachtet, dass das Druckstiick im Hinblick
auf die exzentrische Einwirkung die Krafteinleitung in den anderen Lenker au-
ferhalb des Kniehebels legt. Die vom Kniegelenkzapfen abgelegene Stelle der
Krafteinleitung befindet sich auf der Zusammenfaltseite, also maulseitig des
Kniegelenks. Zurtickkommend auf die Zuordnung des Druckstiickes wird wei-
ter in Vorschlag gebracht, dass das Druckstiick einen in die Hohlung der
Druckfeder eingefiihrten Hals aufweist. Letzterer erstreckt sich mit Schwenk-
freigang in der Druckfeder. Unter Beriicksichtigung der Kniehebelwirkung er-
weist es sich als vorteilhaft, dass das Druckstiick, an dem zweiten Lenker be-
ztiglich der dortigen Abstiitzung durch einen Formschlusstibergriff gehaltert, in
einer Stufe gesichert einsitzt. Dabei kann die Stufe so liegen, dass sich eine defi-
nierte Winkelstellung der Lenker zueinander ergibt, aufrechterhalten bzw. ver-
anlasst durch die Wirkung der bevorzugt vorgespannten Druckfeder. Jeden-
falls ist die Stufe im Bereich der dortigen Abstiitzung so ausgebildet, dass ein
Herausrutschen des Druckstiicks nach oben, d.h. maulseitig, gehindert ist. Wei-
ter erweist es sich als giinstig, dass der erste Lenker einerseits an dem bewegli-
chen Zangenschenkel und andererseits an dem zweiten Lenker gehaltert ist. Es
handelt sich dabei um Anlenkstellen. Weiter ist vorgesehen, dass der erste Len-
ker lénger ist als der zweite. Entsprechend lang kann die Federkammer fiir die

Druckfeder sein. Zudem besteht ein vorteilhaftes Merkmal der Erfindung darin,
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dass eine Langsachse der Druckfeder nicht mit der geraden Verbindungslinie
zwischen den beiden Anlenkpunkten des ersten Lenkers fluchtet. Das ergibt ein
in sich geschlossenes Kréftesystem des Steuerelements und erweist sich auch
baulich als vorteilhaft, insbesondere raumsparend. Zur Aufhebung der sperri-
gen Offnungsstellung wird vorgeschlagen, dass eine Geschlossenstellung der
Zange, in unbenutztem Zustand, durch ein in eine Bewegungsbahn des ersten
Lenkers einschwenkbares Sperrteil sicherbar ist. Auf diese Weise erhilt ein Teil
des Kniegelenkes eine niitzliche Zusatzfunktion, ndmlich die der Bildung einer
Sicherung. Optimiert ist diese Sicherung dadurch, dass die zugeordneten Ein-
griffsflichen des Sperrteils und des Lenkers in einer Ebene verlaufen, die bzgl.
eines Kreises des zu der Schwenkachse des Sperrteils entfernten Punktes eine
Sekante bildet. Das ergibt eine in sich sperrend wirkende Uberhéhung. Zur
Freigabe der Geschlossenstellung brauchen die Zangenschenkel lediglich ein-
ander leicht gendhert zu werden. Dann lédsst sich das Sperrteil von Hand aus-
klinken, durch Schwerkraft freigeben oder aber unter Austibung von Fliehkraft

auf dieses aus dem Wege bringen.

Die Erfindung bezieht sich sodann auf eine einhandbetdtigbare Zange mit zwei
Zangenschenkeln, die bei Kraftbetitigung um einen Eingriffsbolzen zueinander
verschwenken, wobei weiter die Zangenschenkel in einem Kreuzungsbereich
einander iiberdecken, wobei an einer Seite des Kreuzungsbereichs der Zangen-
schenkel ein Zangenmaul und an der gegeniiberliegenden Seite unterhalb des
Kreuzungsbereichs an den Zangenschenkeln Griffabschnitte ausgebildet sind,
wobei weiter die Zangenschenkel iiber ein Steuerelement und einen Federtrieb,
der das Zangenmaul in eine durch das Steuerelement und/oder den Federtrieb
gefesselte Offnungsstellung vorspannt, verbunden sind, welche Offnungsstel-
lung sich nach Entlastung der Griffabschnitte selbsttétig wieder federbelastet
herbeiftihrt, wobei tiberdies in einem ersten Bewegungsabschnitt des Feder-

triebs die Zangenmaulbacken aufeinander zufahren und in einem zweiten Be-
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wegungsabschnitt ein Griff einer Klinke des Einzelbolzens in eine Rastverzah-
nung erfolgt, wonach eine Kraftverdrehung der beweglichen Zangenmaulbacke
um den Eingriffsbolzen durchftihrbar ist, und schlédgt weiterbildend daran vor,
dass der Eingriffsbolzen in die Zangenschenkel in einer Montagestellung ein-
setzbar ist, die durch Spreizung der Zangenschenkel tiber die gefesselte Off-
nungsstellung hinaus gekennzeichnet ist und dass der Eingriffsbolzen in der
gefesselten Offnungsstellung formschliissig durch die Zangenschenkel gehaltert
ist. Die entsprechende Formschlussmontage sichert sich aus vorhandenen Bau-
teilen; es bedarf nicht einer Vernietung oder Verschraubung des Eingriffsbol-
zens. Kontrollorgan fiir die Demontage ist so auch der erlduterte Kniehebel als
letztliche Uberspreizungsbarriere. Mit anderen Worten: Die Steckmontage des
Eingriffsbolzens geschieht in einer maximalen Spreizstellung der Zangen-
schenkel, die aufSerhalb der durch das Steuerelement gefesselten, betrieblichen
Spreizstellung liegt. In baulicher Hinsicht wird dabei dergestalt vorgegangen,
dass der Eingriffsbolzen in dem durchsetzenden Zangenschenkel verschwenk-
bar gehaltert ist, und zwar aufgrund der Breite des Langsschlitzes des durch-
setzenden Zangenschenkels begrenzt verschwenkbar, und dass der Gelenkbol-
zen einen Sperrabschnitt aufweist, der nur bei Fluchtung einer Austrittsoéffnung
des durchsetzten Zangenschenkels mit einer zugeordneten Ausnehmung des
durchsetzenden Zangenschenkels das Entnehmen des Eingriffsbolzen ermog-
licht. Die entsprechende Fluchtung ist auch bei der Montage erforderlich, wobei
in Bezug auf die erstrebte Fesselung die insgesamt winkelschlitzartige Aus-
nehmung beigezogen wird. Uberdies erweist es sich als baulich vorteilhaft, dass
die einen Freiraum fir eine Durchsteckverbindung der Zangenschenkel be-
grenzenden Wandfléchen des durchsetzten Zangenschenkels ein lichtes Ab-
standsmaf} zueinander einnehmen, das der axialen Lange des Sperrabschnitts
entspricht. Uberdies ist vorgesehen, dass das einsetz-abgewandte Stirnende des
Sperrabschnitts austrittssperrend von der korrespondierenden Wandfléche

iibergriffen ist. Hiertiber erfolgt eine einwandfreie axiale Sicherung / Ab-
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stiitzung des Eingriffsbolzens. Schliefilich wird in Vorschlag gebracht, dass der
im Durchmesser dreigestuft, in Eintrittsrichtung abnehmende Eingriffsbolzen
im Bereich der mittleren Stufe den Sperrabschnitt tragt. Endlich besteht eine
vorteilhafte Ausgestaltung darin, dass der Sperrabschnitt als radialer Finger
gestaltet ist. Der lasst sich dem Eingriffsbolzen problemlos anformen.

Der Gegenstand der Erfindung ist nachstehend anhand eines zeichnerisch ver-

anschaulichten Ausfithrungsbeispieles ndher erldutert. Es zeigt:

Fig.1 die Zange in Seitenansicht in federbelasteter Grundstellung, eine

Grundversion wiedergebend,

Fig.2 eine Herausvergrofserung der Figur 1, die Position des Eingriffsbolzens

darstellend,

Fig.3 die Zange in Seitenansicht, geschlossen,

Fig.4 die Riickansicht der Zange,

Fig.5 die Zange in Seitenansicht mit gegriffenem Objekt,

Fig. 6 eine Herausvergrofierung wie Figur 2, die nun vorliegende Position des

Eingriffsbolzens zeigend,

Fig.7 eine Vergroflerung der Figur 1 bei aufgeschnittenem Steuerelement,

Fig. 7a das der Druckfeder zugeordnete Druckstiick in isolierter Wiedergabe,

und zwar in Draufsicht,



10

15

20

25

WO 2004/103646 PCT/EP2004/005537

Fig. 8

Fig. 9

Fig. 10

Fig. 11

Fig. 12

Fig. 13

Fig. 14

Fig. 15

Fig. 16

Fig. 17

Fig. 18

Fig. 19

7

eine Vergréfserung der Figur 5, wiederum bei aufgeschnittenem

Steuerelement,

den einen Lenker in Seitenansicht,

denselben in Draufsicht,

den anderen Lenker in Seitenansicht und

den anderen Lenker in Draufsicht,

eine Darstellung wie Figur 7, zeigend eine erste Variante des Steuere-

lements,

dasselbe in Darstellung wie Figur §,

eine Darstellung wie Figur 7, zeigend eine zweite Variante des

Steuerelements,

dasselbe in Darstellung wie Figur 8,

einen Abschnitt des einen Hebels im Schnitt, stark vergrofiert, zeigend

eine Doppelfeder-Zuordnung,

eine Darstellung wie Figur 17, veranschaulichend beziiglich des Quer-

schnitts eine Flachfeder-Zuordnung,

eine weitestgehend schematisierte Darstellung des Kniehebels,
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Fig. 20

Fig. 21

Fig. 22

Fig. 23

Fig. 24

Fig. 25

Fig. 26

Fig, 27

Fig. 28

Fig. 28a

Fig. 29

8

eine der Figur 8 entsprechende Darstellung, jedoch ganz geschlossen,
gegebenenfalls durch eine ausldsbare Sicherung in dieser Position ge-

halten,

eine Darstellung des Kreuzungsbereichs der Zange, wiedergebend eine

Montagebereitschaftsstellung des Eingriffsbolzens,

eine der Figur 21 entsprechende Darstellung bei abgeschlossener Mon-

tage,

eine Herausvergrofierung XXIII aus Figur 21,

eine Herausvergrofierung XXIV aus Figur 22,

den Schnitt gemdf Linie XXV - XXV in Figur 21 bei Steckmontage ge-

recht ausgerichtetem Eingriffsbolzen, perspektivisch,

eine Darstellung wie Figur 25, jedoch bei eingeftihrtem Eingriffsbolzen,

dasselbe bei abgeschlossener Montage und betriebsgerecht gesichertem

Eingriffsbolzen,

eine mit einer Sicherung ausgeriistete Zange in Geschlossenstellung,

eine Herausvergroflerung XXVIII a aus Figur 28,

die Zange in Seitenansicht,
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Fig.30 eine mit einer abgewandelten Sicherung ausgertistete Zange in Ge-

schlossenstellung,
Fig. 31 die Seitenansicht hierzu.

Die handbetitighare Zange 1 besitzt zwei kreuzend zueinander liegende Zan-
genschenkel 2, 3. Letztere sind im Kreuzungsbereich tiber einen einen Gelenk-

bolzen stellenden Eingriffsbolzen 4 gegeneinander schwenkbar verbunden.

Oberhalb des besagten Kreuzungsbereichs der Zangenschenkel 2,3 befindet sich
ein Zangenmaul M. Das ist greiftechnisch gebildet durch eine Zangenmaulbak-
ke 5 des Zangenschenkels 2 und eine Zangenmaulbacke 6 des Zangenschenkels
3.

Unterhalb des durch den Eingriffsbolzen 4 definierten Kreuzungsbereichs ge-

hen die Zangenschenkel 2,3 in langliche Griffabschnitte 7,8 tiber.

Der Eingriffsbolzen 4 durchgreift einen Léngsschlitz 9 des Zangenschenkels 2.
Gelagert ist der Bingriffsbolzen 4 im vom Zangenschenkel 2 durchsetzten Zan-

genschenkel 3.

Der Eingriffsbolzen 4 trégt eine Klinke 10. Die wirkt mit Zahnlticken 11 einer
zangenmaulseitig liegenden Zahnprofilierung des durchsetzenden Zangen-
schenkels 2 zusammen. Figur 2 zeigt die in Figur 1 vorliegende Ausklinkstel-
lung, Figur die in Figur 5 dargestellte Einklinkstellung der Rastverzahnung
10/11. Erkennbar ist diese in Sagezahnstruktur realisiert, sperrend wirkend im

Greifzustand.
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Zur Verinderung der Grofe des Zangenmauls M weist die entsprechende
Durchsteckverbindung einen passenden Freiraum F auf. Der befindet sich am

durchsetzten Zahnschenkel 3.

Die Zange 1 wird tiber einen Federtrieb 12 in mauloffener Grundstellung gehal-
ten (vgl. Figur 1). Dazu wirkt der im Zwischenraum der Zangenschenkel 2,3
untergebrachte Federtrieb 12 zangenschenkelspreizend. Die Endstellung ist de-
finiert durch Anschlag des Eingriffsbolzens 4 respektive seiner Klinke 10 am

unteren Ende des langlochartigen Langsschlitzes 9.

Die Feder des Federtriebs 12 ist mit 14 bezeichnet. Es handelt sich um eine
Druckfeder, eine sogenannte Schraubengang-Druckfeder, linear gewickelt mit

zylindrischer Wendelgang-"Mantelfldche".

Der Federtrieb 12 weist Vorspannung auf. Insoweit ist die Offnungsstellung
(Figur 1) wirksam, aber iiberwindbar vorgespannt; und der Federtrieb 12 wirkt
zugleich als Steuerelement 13. Unter SchliefSen der gespreizten Zangenschenkel
2,3 wandert die Zangenbacke 6 des verschiebe- und schwenkbeweglich gelager-
ten Zangenschenkels 3 in Richtung der Zangenbacke 5 des feststehenden,
durchsetzenden, Zangenschenkels 2. Das ist aus Figur 3 ersichtlich. Die Off-
nungsstellung gemafs Figur 1 ergibt sich demgemédf nach Entlastung der Griff-
abschnitte 7, 8 der Zangenschenkel 2,3 vollig selbsttitig durch die geschilderte
Federbelastung.

Das Steuerelement 13 ragt, abgesttitzt vom durchsetzenden Zangenschenkel 2,
zwickelseitig freistehend ab. Es bildet eine Art Ausleger, wobei in einem ersten
Bewegungsabschnitt des Federtriebs 12 die Zangenmaulbacken 5,6 aufeinander
zufahren und in einem zweiten Bewegungsabschnitt ein Eingriff der Klinke 10
des Eingriffsbolzens 4 in die Zahnliicken 11 erfolgt. Hiernach ist eine Kraftver-
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drehung des beweglichen, also durchsetzenden Zangenschenkels 3 bzw. seiner
Zangenmaulbacke 6, um den Eingriffsbolzen 4 gehend, durchfithrbar, Hierbei

finden tiberlagernde Bewegungen eines mehrgliedrigen Gelenks statt.

Das Steuerelement 13 besteht dazu weiter aus zwei kniehebelartig miteinander
verbundenen Lenkern 15, 16. Einem dieser Lenker 15,16, hier dem Lenker 15, ist

die als Druckfeder realisierte Feder 14 zugeordnet. Die vorgespannte Feder 14

stiitzt sich an den Lenkern 15, 16 ab. Der stumpfwinklige Kniehebel bzw. das
Kniegelenk K geht aus den Figuren 1 und 7 hervor. Uber die entsprechend vor-
gespannte Gestrecktlage im Sinne einer maximalen Kniehebeldffnung wird so-
wohl das Ausfahren des beweglichen Zangenschenkels 3 aus der Verzahnung
11 als auch das Verfahren des beweglichen Zangenschenkels 3 durch den ge-
schaffenen Federtrieb 12 in die groite Mauloffnungsstellung bewirkt.

Der lingere Lenker 15 greift endseitig tiber einen Gelenkzapfen 17 am bewegli-
chen, also durchsetzten Zangenschenkel 3 an. Der andere Lenker 16 steht tiber
einen Gelenkzapfen 18 mit dem durchsetzenden Zangenschenkel 2 in Verbin-

dung.

Die Gelenkzapfen 17, 18 liegen unterschiedlich beabstandet zum Kreuzungsbe-
reich der Zangenschenkel 2,3, dem Eingriffsbolzen 4 also. Der Gelenkzapfen 17
des Lenkers 15 liegt dem besagten Bezugspunkt naher (vgl. Fig. 1) und in der
Stellung gemaf3 Figur 3 sogar deutlich néher.

Die Lenker 15, 16 sind als im Wesentlichen lineare Bauteile realisiert und von
unterschiedlicher Lange. Der erste, ndmlich mit 15 bezeichnete Lenker ist langer

als der zweite. Das Verhiltnis liegt bei 3 : 1.
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Die Feder 14 respektive Druckfeder ist im Inneren des ersten, also langeren
Lenkers 15 untergebracht. Die entsprechende Federkammer trégt das Bezugs-
zeichen 19. Es handelt sich um eine im Wesentlichen konzentrisch zur Mantel-
wand des einen rohrchenférmigen Abschnitt aufweisenden Lenkers 15 ausge-
fithrte Bohrung. Das lichte Maf3 derselben berticksichtigt eine ausreichende
axiale Beweglichkeit des Federkorpers in der Federkammer 19. Die Federkam-
mer 19 kénnte auch, exzentrisch gelegen, mehr in Richtung des Zangenmauls

M ausgebildet sein.

Die sackbohrungsartig ausgefiihrte Federkammer 19 bietet am Bohrungsboden
eine Abstiitzung 20 fiir die dortige Endwindung der Schraubengang-
Druckfeder. Anders als dargestellt, kann die Federkammer 19 im Bereich der

Abstiitzung 20 auch geschlossen ausgebildet sein.

Die Abstiitzung in Gegenrichtung, dem kiirzeren Lenker 16 zugewandyt, ist
mittelbar, und zwar {iber ein gesondert ausgebildetes Druckstiick 21 gehend.
Diese Abstiitzung ist mit 22 bezeichnet (vgl. Figur 7). Andererseits konnte die
der Gelenkstelle der beiden kniehebelartig miteinander verbundenen Lenker

15, 16 zugewandte Endwindung zu einem solchen Drucksttick 21 geformt sein.

Besagte Gelenkstelle zwischen den beiden Lenkern 15, 16 ist durch einen raum-
parallel zu den Gelenkzapfen 17, 18 eingezogenen Kniegelenkzapfen 23 reali-

siert.

Da die Feder 14 ausweichsicher und vorgespannt in der Federkammer 19 auf-
genommen ist, kann das Druckstiick 21 dem Federkorper unbedenklich steck-

zugeordnet werden. Hs weist dazu einen gegen die Feder 14 gerichteten Hals 24
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auf. Der ist in die Hohlung der Druckfeder eingesteckt. Es sei beispielsweise auf
Figur 7 verwiesen. An den Hals 24 schlieft symmetrisch ausgefiihrt, federab-
gewandt eine verbreiterte Schulter 25 an. Auf dieser ruht abgestiitzt die dem
Kniegelenkzapfen 23 niherliegende endstandige Windung der Feder 14. Zwi-
schen Hals 24 und Schulter 25 ist der Korper des Druckstiicks 21 stumpf abge-
winkelt (vgl. Figuren 7 und 8). Ein solches Druckstiick 21 kann sowohl aus
Kunststoff bestehen als auch als Gussteil, gegebenenfalls Schmiedeteil, realisiert

sein.

An die verbreiterte Schulter 25 des Druckstiicks 21 schlieit sodann ein stielarti-
ger Abschnitt 26 an. Der lduft in ein verbreitertes, schiippenartiges Blatt 27 aus.
Das tritt mit seiner geraden Schmalkante gegen die Abstiitzung 22. Letztere ist -
wie gesagt - als Kehle ausgebildet, so dass das Druckstiick 21 an dem zweiten
Lenker 16 durch einen Formschlusstibergriff gehaltert ist, genauer an einer Stu-
fe 28 gesichert, einsitzt. Es liegt beziiglich der Absttitzung 22 eine Art Hinter-
schnittkontur vor. Diese allein ist auch bereits ausreichend. Nur vorteilhaft zu-
sitzlich ist die Kehle ausgebildet. In der Praxis hat sich gezeigt, dass sogar der
Hinterschnitt nicht notwendig ist. Insofern ist auch eine hinterschnittsfreie stu-
fenartige Abstufung in die Offenbarung hiermit einbezogen. Die Absttitzung
des durch die Federkraft belasteten Druckstiicks 21 belastet den langeren Len-
ker 15 im Uhrzeigersinn. Der zieht den Zangenschenkel 3 griffwérts. Zieht man
den Gelenkzapfen 17, so schwenkt der Lenker 15 einige Grad in dieser Rich-

tung, eben bis die Vorspannung verbraucht ist.

Die Stufe 28 ist erkennbar durch eine obere, dem Zangenmaul M zugewandte
Flanke 29 begrenzt. Letztere wirkt mit einem ortsfesten Drehanschlag 30 zu-
sammen, gestellt z.B. von einer zwickelseitigen Eckkante oder einem sonstigen

Wandabschnitt eines Lagerungsschachtes 31 des Zangenschenkels 2 (vgl. Figur
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7). Daran stiitzt sich der Kniehebel K ab. Es kann bspw. auch ein Zapfen als An-

schlag eingezogen sein.

Die in Gestalt einer Hohlkehle realisierte Abstiitzung 22 ist im Grunde kreis-
rund gestaltet. Sie 6ffnet dem Zangenmaul M zugewandt sektorformig. Der
Sektor schliefit einen Winkel von etwas mehr als 90° ein. Das tiber die kreis-
runde Kehlenwandung hinausgehende Material des Lenkers 16 bildet dabei die
bereits erdrterte Stufe 28. Die verlauft vertikal und steht so tiberhéngend, dass
auch bei Hinfallen des Werkzeuges das Druckstiick 21 nicht aus seiner blofsen

Steckverankerung herausféllt.

Der Scheitel des Sektors fallt mit dem Radiuspunkt der kreisrunden Kehle re-
spektive Abstiitzung 22 zusammen. Die die Stufe 28 horizontal begrenzende
untere Flanke stellt eine Art Briistung 32. Die berticksichtigt den Raumbedarf
des Druckstiicks 21. Auf ihr kann das schiippenartige Blatt 27 aufliegen. Die
Briistung 32 hebt sich kehlenabgewandt zunehmend vom stielartigen Abschnitt
26 des besagten Teiles ab.

Erkennbar fiihrt die beschriebene Kontur des Kniehebels K dazu, dass die in
Langsrichtung des einen Lenkers 15 léngenveréinderbare Feder 14, die Druck-
feder also, bei axialer Wirkrichtung exzentrisch zu dem Kniehebel K auf den
anderen Lenker 16 einwirkt. Es ergibt sich eine in Offnungsrichtung der Zange
abstofiende Wirkung, wobei das Druckstiick 21 im Hinblick auf die exzentri-
sche Binwirkung die Krafteinleitung in den anderen Lenker 16 aufserhalb des
Kniehebels K, also beabstandet vom Kniegelenkzapfen 23 legt.

Der Kniehebel K schliefit in dieser federkraft-gespeicherten Grundstellung (Fig.

7) einen maulseitig 6ffnenden stumpfen Winkel von ca. 150° ein.
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In der Betitigungsstellung gemaf Figur 8 hebt das Druckstiick 21 von der Bri-
stung 32 ab, wobei sich die Spannung der Feder 14 erhtht. Die weiter kompri-
mierte Stellung geht gleichfalls aus Figur 8 hervor. Die hierbei sinnvolle Be-
weglichkeit zwischen dem Druckstiick 21 und der Feder 14 wird dadurch er-

reicht, dass der Hals 24 sich mit Schwenkfreigang in die Druckfeder erstreckt.

Lasst man die Griffabschnitte 2,3 im Stadium der Figur 8 los, bewirkt die Riick-
stellkraft der Feder 14 via Druckstiick 21 wieder die oben erlduterte, vorge-

spannte Gestrecktlage der Lenker 15, 16 zueinander.

Fig. 8 zeigt die bei Kraftbetitigung, also unter Erfassen eines Objekts 33 eintre-
tende Kniehebeleinknickung. Geméf3 Position in Figur.S geht diese gegen ca.
110°.

Erkennbar fluchtet die Langsachse x-x der Feder 14 nicht mit der geraden Ver-
bindungslinie y-y zwischen den beiden Anlenkpunkten, Gelenkzapfen 17 und
Kniegelenkzapfen 23 des ersten Lenkers 15. Uber das Druckstiick 21 erfolgt
demgemif das Uberfiihren in die stumpfwinkelige Gestrecktlage der Lenker
15, 16, bis die aus Figur 7 ersichtliche Grundstellung erreicht ist. Diese Spezifi-
kation hat aber auch noch eine andere Bedeutung;: Erkennbar erstreckt sich der
Gelenkzapfen 17 in einem quer zur Lingsachse x-x auslegerartig versetzten
Auge 34 des Lenkers 15. Der entsprechende Querversatz dieses Auges 34 halt
den baulich deutlich gréeren Part des Lenkers 15 im Zwickelbereich zwischen
den Zangenschenkeln 2, 3. Das Auge 34 kann dabei recht flach ausgebildet sein,
um es in dem entsprechend flach gestalteten Lagerungsschacht bzw. -Schlitz 35
des Zangenschenkels 3 gefiihrt unterzubringen. Dabei ist die grofitmogliche
Linge fiir die Federkammer 19 genutzt. Die Feder 14 respektive das sie umge-
bende Gehzuse des Lenkers 15 kénnen deutlich querschnittsgrofSer ausgebildet
sein als die Dicke des abgeplatteten Auges 34 betragt.
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Zusammenfassend ist erkennbar, dass der Federtrieb 12 daftir verantwortlich
ist, das Zangenmaul M in eine Offnungsstellung vorzuspannen. Das Steuerele-
ment 13 hingegen steuert die Bewegungsabschnitte so, dass in einem ersten
Bewegungsabschnitt die Zangenmaulbacken 5, 6 aufeinander zufahren und in
einem zweiten Bewegungsabschnitt ein Angriff der Klinke 10 des Eingriffsbol-
zens 4 in die Zahnliicken 11 erfolgt, wonach erst die Kraftverdrehung der be-
weglichen Zangenmaulbacke 6 um den Eingriffsbolzen 4 gehend durchfiihrbar

ist.

Die in den Figuren 13 bis 16 dargestellten Varianten des Kniehebels K entspre-
chen in ihrem prinzipiellen Aufbau der Losung gemé#fs Grundversion (vgl. z.B.
Figur 7). Die Bezugsziffern sind sinngeméaf angewandt, dies zum Teil ohne
textliche Wiederholungen. Beibehalten ist dabei, dass das Druckstiick 21 im
Hinblick auf die exzentrische Einwirkung die Krafteinleitung in den anderen
Lenker 16 auerhalb des Knichebels K, d.h. des Kniegelenkzapfens 23 legt. Da-
bei wirkt die als lingenveranderbare Druckfeder ausgebildete Feder 14 entspre-

chend der Lingsrichtung des sie aufnehmenden Lenkers 15.

GemiR erster Variante belastet das auch hier in die Windungshshlung der Fe-
der 14 eingesetzte Druckstiick 21 den anderen Lenker 16 im Sinne einer Sprei-
zung der Zangenschenkels 2, 3 voneinander, nur dass hier das Druckstiick 21
auf ein exzentrisch angeformtes Ende 36 des Lenkers 16 drtickt. Unter Betatigen
der Zangenschenkel 2, 3 in Schliefrichtung wird durch das exzentrisch geform-
te Ende 36 die Feder 14 via Druckstiick 21 komprimiert. Es sei auf Figur 14
verwiesen. Der Abstand der Exzenterkurve zum Zapfen 23 vergrofiert sich in
Faltrichtung der Lenker zunehmend. Ein Loslassen der Zangenschenkel 2, 3
fiihrt wiederum zur Grundstellung der Zange 1. Dies tiber die steuerkurvenar-

tige Silhouette des Endes 36. Die Anschlagmittel sind prinzipiell die gleichen,
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wobei es hier nicht der das Druckstiick 21 sichernden Mittel bedarf. Letzteres ist

vielmehr unverlierbar zwischen dem Ende 36 und der Feder 14 gefangen.

Was die zweite Variante betrifft, so wird hier das Drucksttick 21 von einem
Lenkglied gestellt. Das sitzt schwenkbeweglich auf einem seitlichen Gelenkzap-
fen 37. Sein keulenfrmig verdicktes Ende 36 steht unter der Belastung der Fe-
der 14, die das Druckstiick 21 an der exzentrischen Kufe bzw. Kurve des dorti-
gen Endes 36 des Lenkers 16 abgreifend halt. Auch hier wirkt die Exzentrizitat

im geschilderten Sinn.

Denkbar und nicht dargestellt, wire auch eine Losung, geméaf der das Druck-
stiick 21 gelenkig mit der korrespondierenden endstindigen Federwindung

verbunden ist und gelenkig exzentrisch am Ende 36 des Lenkers 16 angreift.

Um die Federkraft hoher einzurichten, ist geméf Figur 17 eine Doppelbestiik-
kung dargestellt bzw. praktiziert. Die dortigen, als Schiaubengang—Druckfedern
realisierten Federn sind mit 14 und 14' bezeichnet, wobei die letztgenannte in

den Windungsinnenraum der mit 14 bezeichneten eingesteckt ist.

Gemaf Vorschlag Figur 18 ist die Feder 14 als im Sinne des Querschnitts Flach-
feder ausgebildet, wobei ein elliptischer Querschnitt zugrundeliegt. Die ldngere
Ellipsenachse steht senkrecht zur Langsachse x-x. Die kleine bzw. kiirzere Ach-

se entspricht etwa der Hilfte der grolen Achse.

Nun zum Gegenstand der Weiterbildung wie er sich zunéchst aus den Figuren
28, 28a, 29 ergibt. Besagte Weiterbildung bezieht sich auf Mittel einer Sicherung
der Geschlossenstellung fiir die Zange 1 in den Zeiten des Nichtgebrauchs. In
einer solchen Geschlossenstellung sind die Griffabschnitte 7, 8 der Zange 1

raumsparend einander gendhert sowie reversibel gehalten.
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Hierzu ist ein Sperrteil 38 installiert. Das ist doppelarmig und in einem Spalt 39

des durchsetzten Zangenschenkels 3 drehgeftihrt aufgenommen.

Das Sperrteil 38 ist auf einem den Spalt 39 querenden Achszapfen 40 ver-
schwenkbar gelagert. Die geometrische Achse des Achszapfens 40 erstreckt sich
raumparallel zur diesbeztiglichen geometrischen Achse des Gelenkzapfens 17,

der das lenkerseitige Ende des ersten Lenkers 15 lagert.

Das doppelarmig gestaltete Sperrteil 38 besitzt einen betatigungszuganglichen,
bevorzugt riickengerauhten Arm und einen mit dem ersten Lenker 15 sperrend
zusammenwirkenden Arm. Letzterer lasst sich dazu in eine Bewegungsbahn 41
des ersten Lenkers 15 einschwenken. Den Radiuspunkt dieser Bewegungsbahn
41 stellt der Kniegelenkzapfen 23, den Radiuspunkt des Sperrteils 38 der Ge-
lenkzapfen 17.

Die einander zugeordneten Eingriffsflichen 42, 43 des Sperrteils 38 und des er-
sten Lenkers 15 verlaufen dabei in der Geschlossenstellung in einer Ebene E-E,
die beziiglich eines Kreises des zu der Schwenkachse des Sperrteils 38 entfern-
ten Punktes 44 eine Sekante bildet. Das ergibt schwenktechnisch einen keilfor-
migen Hinterschnitt, der unter Nutzung der Kraft der Feder 14 auf die erzielte
Sicherung selbstsperrend wirkt. Der auskeilende, der Schwenkachse des Sperr-
teils 38 nihere Punkt 45 liegt im Schnittpunkt von Bewegungsbahn 41 und Ebe-
ne B-E (vergl. Fig. 28a). Der andere Schnittpunkt befindet sich nahe der AufSen-

seite des Zangenschenkels 3.

Zum Entsperren bedarf es eines leichten noch moglichen Anndherns der Griff-
abschnitte 7, 8 um die Eingriffsflichen 42, 43 voneinander abzuheben, um so

das Drehen des Sperrteils 38 im Uhrzeigersinn bewirken zu kénnen. Ist die Ein-
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griffsflache 42 des Sperrteils 38 aus dem tiberschneidenden Bereich der Bewe-
gungsbahn 41, also der Eingriffsfliche 43 des ersten Lenkers 15 getreten, kann
die Zange 1 sich entfalten, und d. h. die Offnungsstellung einnehmen.

Umgekehrt wird die Zange 1 geschlossen und das Sperrteil 38 entgegen dem
Uhrzeigersinn in die sperraktive Stellung geschwenkt. Die kann nicht tiber-
schritten werden zufolge eines von der Peripherie des Auges 34 gebildeten,
hockerformigen Anschlags in Néhe des Gelenkzapfens 17, ansetzend am Punkt
44.

Die Freigabestellung des Sperrteils 38 ist in strichpunktierter Linienart ange-
deutet. Es liegt erkennbar ergonomisch giinstig am zangenkopfseitigen Ende

des Griffabschnitts 8.

Das dargelegte Sicherungsmittel gilt im Prinzip auch beztiglich der in den Figu-
ren 30 und 31 dargestellten Variante, geméf3 der das Sperrteil 38 nicht oberhalb
des Auges 34 gelagert ist, sondern unterhalb des Auges 34. Auch hier greift der

erlauterte Anzug im Sinne einer willensbetont tiberwindbaren Selbstsicherung.

Die Doppelarmigkeit des Sperrteils 38 ist hier funktional gegeben, d. h. im Sin-
ne eines Betitigungsabschnitts und eines abseits davon gelegenen Sperrab-

schnitts.

Wesentlich ist die Nidhe des Sperrteils 38 zu dem Griffabschnitt. Es ist so ange-
ordnet, dass es bequem durch den Daumen der die Zange haltenden Hand er-

reichbar ist.

Die Figuren 21-27 veranschaulichen eine Verachsungsmafinahme, die klassische

Elemente wie Schrauben, Niete etc. fiir den Eingriffsbolzen 4 verzichtbar ma-
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chen. Erreicht ist das im Kreuzungsbereich der Zangenschenkel 2, 3 dadurch,
dass der Eingriffsbolzen 4 in die Zangenschenkel 2, 3 in einer Montagestellung
einsetzbar ist, welche Zangenschenkel 2, 3 durch Spreizung derselben tiber die
gefesselte Offnungsstellung hinaus gekennzeichnet ist und dass der Eingriffs-
bolzen 4 in der gefesselten Offnungsstellung formschliissig durch die Zangen-

schenkel 2, 3 gehaltert ist.

Die gleichsam tiberspreizte Offnungsstellung der Zange 1 ergibt sich aus Figur
21. In dieser Stellung ist der Zuordnungsweg fiir den Eingriffsbolzen 4 offen. In
der besagten Stellung divergieren die Zangenschenkel 2, 3 in einem erkennbar
groferen Winkel a als in Figur 22, welche die gefesselte Offnungsstellung zeigt.

Dort ist der kleinere Winkel mit o' bezeichnet.

Zum Bestiicken der Zange 1 wird das die Spreizsperre bildende Steuerelement
{

13 ausgehédngt.

Die Verachsung geschieht gleichsam tiber einen Winkelschlitz gehend. Der
wird von einem Sperrabschnitt 46 durchlaufen. Der Sperrabschnitt 46 ist ein

dem Eingriffsbolzen 4 radial angeformter Finger. Es sei auf Figur 25 verwiesen.

In Ausiibung der axialen Steckverbindung des Eingriffsbolzens 4 wird der
Sperrabschnitt 46 auf eine Austrittsdffnung 47 ausgerichtet, die bei Zuordnung

entsprechend als Eintrittsoffnung fungiert.

Die Austrittsoffnung 47 befindet sich am durchsetzten Zangenschenkel 3. Mit
der besagten Austrittsdffnung 47 fluchtet axial orientiert eine Ausnehmung 438
des durchsetzenden Zangenschenkels 2. Letzterer ist erkennbar von grofierer
Breite als die eine Passage fiir den radialen Finger stellende Austrittsoffnung 47.

Hieraus folgert, dass der Sperrabschnitt 46 nur bei Fluchtung der Austrittsoff-
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nung 47 des durchsetzten Zangenschenkels 3 mit der zugeordneten Ausneh-
mung 48 des durchsetzenden Zangenschenkels 2 das Entnehmen des Eingriffs-

bolzens 4 ermoglicht bzw. umgekehrt die Zuordnung.

Die fiir das Sperren erforderliche Beweglichkeit des Eingriffsbolzens 4 ist auch
bei dieser Variante der Zange 1 gegeben, indem der Eingriffsbolzen 4 in dem
durchsetzenden Zangenschenkel 2 verschwenkbar gehaltert ist, und zwar auf-
grund der spielbildenden Breite des Langsschlitzes 9 des durchsetzenden Zan-
genschenkels 2. Es liegt eine begrenzte Verschwenkbarkeit vor, welche die
bspw. in Figur 2 dargestellte Ausklinkstellung und die in Figur 5 wiedergege-
bene Einklinkstellung der Rastzahnung 10/11 erlaubt.

Die Ausnehmung 48 ist axial begrenzt, und zwar durch die Durchsteckverbin-
dung der Zangenschenkel 2, 3 rdumlich begrenzende, parallele Wandfléchen 49
des durchsetzten Zangenschenkels 3. Besagte Wandflichen 49 nehmen ein lich-
tes Abstandsmaf? zueinander ein, das im wesentlichen bzw. hochstens der

axialen Lange des Sperrabschnitts 46 entspricht.

Die Ausnehmung 48 ist eine das dortige Ende des Léngsschlitzes 9 tiberragende
Nische von der mehrfachen Breite des Sperrabschnitts 46.

Der Eingriffsbolzen 4 ist in axialer Richtung dreigestuft, die unterschiedlichen
Durchmesser ergeben sich aus Figur 25. Die Stufen nehmen in Eintrittsrichtung,
in Figur 25 nach oben gehend, ab. Im Bereich der mittleren Stufe befindet sich
der radial abragend ausgerichtete Sperrabschnitt 46. Darunter liegt der Bolzen-
abschnitt 4' groten Durchmessers. Am anderen, oberen Ende befindet sich ein
Bolzenabschnitt 4" kleinsten Durchmessers. Der ragt in eine passende Lager-
bohrung 50 eines oberen Wandabschnitts 51 des durchsetzten Zangenschenkels
3. Dagegen sitzt der querschnittsgroiere Bolzenabschnitt 4" koaxial in einer
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entsprechenden Lagerbohrung 52 eines unteren Wandabschnitts 53 des durch-

setzten Zangenschenkels 3.

In steckmontiertem Zustand (vergl. Figur 27) ist das einsetz-abgewandte Stirn-
ende 46' des Sperrabschnitts 46 austrittssperrend von der korrespondierenden
Wandfliche 49 des unteren Wandabschnitts 53 iibergriffen bzw. untergriffen.
Die die Eingangspforte bildende Austrittséffnung 47 befindet sich aufser Fluch-
tung.

Da die Steckmontage des Eingriffsbolzens 4 in einer maximalen Spreizstellung
der Zangenschenkel 2, 3 erfolgt, welche maximale Spreizstellung aufierhalb der
durch das Steuerelement 13 gefesselten, betrieblichen Spreizstellung liegt, ist
nach Anbringung des Steuerelements 13 der Riickweg des Eingriffsbolzens 4 im

Sinne eines Austretens aus den Lagerbohrungen 50, 52 ausgeschlossen.

Alle offenbarten Merkmale sind (fiir sich) erfindungswesentlich. In die Offen-
barung der Anmeldung wird hiermit auch der Offenbarungsinhalt der zugeho-
rigen/beigeftigten Priorititsunterlagen (Abschrift der Voranmeldung) vollin-
haltlich mit einbezogen, auch zu dem Zweck, Merkmale dieser Unterlagen in

Anspriiche vorliegender Anmeldung mit aufzunehmen.
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ANSPRUCHE:

Einhandbetétigbare Zange (1) mit zwei Zangenschenkeln (2,3), die bei
Kraftbetdtigung um einen Eingriffsbolzen (4) zueinander verschwenken,
wobei weiter die Zangenschenkel (2,3) in einem Kreuzungsbereich einander
iberdecken, wobei an einer Seite des Kreuzungsbereichs der Zangenschen-
kel (2,3) ein Zangenmaul (M) und an der gegentiberliegenden Seite unter-
halb des Kreuzungsbereichs an den Zangenschenkeln (2,3) Griffabschnitte
(7,8) ausgebildet sind, wobei weiter die Zangenschenkel (2,3) tiber ein Steu-
erelement (13) und einen Federtrieb (12), der das Zangenmaul (M) in eine
Offnungsstellung vorspannt, verbunden sind, welche Offnungsstellung sich
nach Entlastung der Griffabschnitte (7,8) selbsttatig federbelastet herbei-
fithrt, wobei {iberdies in einem ersten Bewegungsabschnitt des Federtriebs
(12) die Zangenmaulbacken (5,6) aufeinander zufahren und in einem zwei-
ten Bewegungsabschnitt ein Eingriff einer Klinke (10) des Eingriffsbolzens
(4) in eine Rastverzahnung (10,11) erfolgt, wonach eine Kraftverdrehung
der beweglichen Zangenmaulbacke (6) um den Eingriffsbolzen (4) durch-
fithrbar ist, wobei das Steuerelement (13) aus zwei mittels eines Kniege-
lenks kniehebelartig miteinander verbundenen Lenkern (15, 16) besteht,
und, zugeordnet jedenfalls einem Lenker, eine Feder (14) angeordnet ist,
welche unter Abstiitzung (20, 22) an den Lenkern (15, 16) die Lenker (15, 16)
in eine Gestrecktlage vorspannt und hierdurch gegebenenfalls das Ausfah-
ren des beweglichen Zangenschenkels (3) aus der Verzahnung (11) wie
auch jedenfalls das Verfahren des beweglichen Zangenschenkels (3) durch
den so geschaffenen Federtrieb (12) in die grofite Mauldffnungsstellung
bewirkt, dadurch gekennzeichnet, dass die Feder (14) eine entsprechend
der Langsrichtung des einen Lenkers (15) langenverdnderbare Druckfeder
ist und bei axialer Wirkrichtung exzentrisch zu dem Kniegelenk (K) auf den
anderen Lenker (16) einwirkt.
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Zange nach Anspruch 1 oder insbesondere danach, dadurch gekennzeich-
net, dass die Druckfeder im Inneren eines ersten Lenkers (15) untergebracht

ist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass die Druckfeder auf
den anderen Lenker (16) mittels eines gesonderten Drucksttickes (21) ein-

wirkt.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass das Druckstiick (21) im
Hinblick auf die exzentrische Einwirkung die Krafteinleitung in den ande-
ren Lenker (16) aufserhalb des Kniegelenks (K) legt.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass das Druckstiick (21)

einen in die Druckfeder eingefiihrten Hals (24) aufweist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass der Hals (24) sich mit

Schwenkfreigang in die Druckfeder erstreckt.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass das Drucksttick (21) an
dem zweiten Lenker (16) beziiglich der dortigen Abstiitzung (22) durch ei-

nen Formschlusstibergriff gehaltert ist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
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insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass das Druckstiick (21)
bzgl. der Abstlitzung (22) in einer Stufe (28) gesichert einsitzt.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass der erste Lenker (15)
einerseits an dem beweglichen Zangenschenkel (3) und andererseits an dem

zweiten Lenker (16) gehaltert ist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass der erste Lenker (15)

langer als der zweite ist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass eine Langsachse (x-x)
der Druckfeder nicht mit der geraden Verbindungslinie (y-y) zwischen den

beiden Anlenkpunkten (17, 23) des ersten Lenkers (15) fluchtet.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder ins-
besondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass eine Geschlossenstellung
der Zange (1), in unbenutztem Zustand, durch ein in eine Bewegungsbahn

(41) des ersten Lenkers (15) einschwenkbares Sperrteil (38) sicherbar ist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder
insbesondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass die zugeordneten Ein-
griffsflachen (42, 43) des Sperrteils (38) und des ersten Lenkers (15) in einer
Ebene (E-E) verlaufen, die beziiglich eines Kreises des zu der Schwenkachse

des Sperrteils (38) entfernten Punktes (44) eine Sekante bildet.
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Einhandbetétigbare Zange (1) mit zwei Zangenschenkeln (2,3), die bei
Kraftbetdtigung um einen Eingriffsbolzen (4) zueinander verschwenken,
wobei weiter die Zangenschenkel (2,3) in einem Kreuzungsbereich einander
tiberdecken, wobei an einer Seite des Kreuzungsbereichs der Zangenschen-
kel (2,3) ein Zangenmaul (M) und an der gegentiberliegenden Seite unter-
halb des Kreuzungsbereichs an den Zangenschenkeln (2,3) Griffabschnitte
(7.8) ausgebildet sind, wobei weiter die Zangenschenkel (2,3) {iber ein Steu-
erelement (13) und einen Federtrieb (12), der das Zangenmaul (M) in eine
durch das Steuerelement (13) und/oder den Federtrieb (12) gefesselte Off-
nungsstellung vorspannt, verbunden sind, welche Offnungsstellung sich
nach Entlastung der Griffabschnitte (7,8) selbsttitig federbelastet herbei-
fihrt, wobei iberdies in einem ersten Bewegungsabschnitt des Federtriebs
(12) die Zangenmaulbacken (5,6) aufeinander zufahren und in einem zwei-
ten Bewegungsabschnitt ein Eingriff einer Klinke (10) des Eingriffsbolzens
(4) in eine Rastverzahnung (10,11) erfolgt, wonach eine Kraftverdrehung
der beweglichen Zangenmaulbacke (6) um den Eingriffsbolzen (4) durch-
fiihrbar ist, dadurch gekennzeichnet, dass der Eingriffsbolzen (4) in die
Zangenschenkel (2, 3) in einer Montagestellung einsetzbar ist, die durch
Spreizung der Zangenschenkel (2, 3) tiber die gefesselte Offnungsstellung
hinaus gekennzeichnet ist und dass der Eingriffsbolzen (4) in der gefessel-
ten Offnungsstellung formschliissig durch die Zangenschenkel (2, 3) gehal-

tert ist.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder ins-
besondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass der Eingriffsbolzen (4) in
dem durchsetzenden Zangenschenkel (2) schwenkbar gehaltert ist, und
zwar aufgrund der Breite des Langsschlitzes (9) des durchsetzenden Zan
genschenkels (2) begrenzt verschwenkbar, und dass der Gelenkbolzen (4)
einen Sperrabschnitt (46) aufweist, der nur bei Fluchtung einer Austrittsoff
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nung (47) des durchsetzten Zangenschenkels (3) mit einer zugeordneten
Ausnehmung (48) des durchsetzenden Zangenschenkels (2) das Entnehmen
des Eingriffsbolzens (4) erméglicht.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder ins-
besondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass die einen Freiraum (F) fiir
eine Durchsteckverbindung der Zangenschenkel (2, 3) begrenzenden
Wandflachen (49) des durchsetzten Zangenschenkels (3) ein lichtes Ab-
standsmafs zueinander einnehmen, das der axialen Ldnge des Sperrab-

schnitts (46) entspricht.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder ins-
besondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass das einsetz-abgewandte
Stirnende (46') des Sperrabschnitts (46) austrittssperrend von der korre-
spondierenden Wandflache (49) tibergriffen ist. -

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder ins-
besondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass der im Durchmesser
dreigestufte, in Eintrittsrichtung abnehmende Eingriffsbolzen (4) im Bereich
der mittleren Stufe den Sperrabschnitt (46) tragt.

Zange nach einem oder mehreren der vorhergehenden Anspriiche oder ins-
besondere danach, dadurch gekennzeichnet, dass der Sperrabschnitt (46) als

radialer Finger gestaltet ist.
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