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(64) Zafizeni pro automaticky odbér vzorku slinku pro zjistovani kvality

a objemové hmotnosti

Vyndlez se tykd zapojeni zaiizeni pro
odbdr vzorkd slinku pro zjidtovéni kvality
a objemové hmotnosti. Tato moZnost odbéru
vzorkd pro oba ufely je déna, zapojenim
smdrovaci klapky do odb&rového systému, ze
které je vzorek slinku rozd&lovén pomoci
dopravnikl, jednak do nédob, z nichZ je
odebirén do laboratoife, jednak pres vibrad-
ni t¥{di& do véZici nddoby; po dosaZeni
poZadované hmotnosti pokraduje doprava
vzorku stejnou cestou Jjako v prvnim p¥ipa-
d& do nddob a odtud do laboratofe. Vedkeré
ovlddaci prvky zaiizeni pro odb&r vzorkd
jsou ¥izeny z ¥Hidici{ sk¥ind pomocf Fidici-
ho progremu.
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Vyndlez se tykd zaPfzeni pro automaticky odb&r vzorkd slinku pro zjié{ovéni kvality
a objemové hmotnosti.

Doposud se odbdr slinku pro laborato? proviadi rudné obsluhou. Pracovnik laboratofe se
p¥i vlastnim odb&ru pohybuje v pra%ném a horkém prostfedi. Odebrany vzorek pritom neni re-
prezentativni v celém rozsahu granulometrie. PFi odb&ru slinku at jiz primc z chladide
slinku nebo z dopravnich cest Je nebezpedi urazu vzhledem k tomu, Ze se obsluha pohybuje u
rotujicich a pohybujicich se souddsti pfi pohybu dopravniku, na n&m# je dopravovan horky
slinek. PPi odebirdni vzorku pro zalétovéni objemové hmotnosti je nutné odebirat velké mnoZ-
stvi slinku, ktery se v laboratori rulné +#*{d1 na vyslednou granulometrii, coZ je pro pracov-
nika laboratofe ndrodnd a obt{%nd prdce.

Uvedené nedostatky odstranuje za¥izeni pro automaticky odbér vzorkl slinku pro zjis-
tovéni kvality a pro zjistovdni objemové hmotnosti, které se sk14d4 z odbérového dilu,
uchyceného na t8lese piesypu dopravnich cest podle vyndlezu, jeho? podstata je v tom, Ze
odbérovy dil, jeho# soudésti je odb&rové koryto, ve kterém je uloZena odbérovd stérka,
spojend s prvnim elektromotorem, je umistdn nad prvnim dopravnikem, ktery Jje napojen na
sm&rovaci klapku, opat¥enou servomotorem a napojenou jednak na druhy dopravnik, ktery je
pres pohyblivy skluz napojen na kabelku, kterd je soudasti gvislého dopravniku, opatfeného
t¥et{m motorem, pridemZ spodni Zdst svislého dopravniku je napojena na fetézovy dopravnik
vybaveny druhym servomotorem a opatfeny prichytnymi deskami s néddobami,’ jednak na vibradni
t¥{di¥, spojeny jednim vystupem s véZici nédobou a vibromotorem a dvéma vystupy s vyrobnim
procesem, pPilem? védZici nédoba Je napojena na dopravnik, jehoZ souldsti je tensometricky
snima& a ktery je opatfen servopohonem, pfilemz ovlddaci prvky celé vzorkovaci stanice jsou
spojeny s ¥fdici sk¥ini s ¥{dicim programem, na kterou je napojena signalizadni sk¥in pro
zjislovéni stavu naplngni nddob.

Vyhoda tohoto zapojeni je v tom, Ze odbér vzorkd jek pro kvalitu, tak pro objemovou
hmotnost se provdd{ automaticky. Vzorky jsou skladovdny na Pet&zovém dopravniku z posled-
nich 10 hod. provozu. Mimo automaticky odbdr je umoZnéno ovlddat odbdrové zarizeni rudn& od
ovlddaci sk¥ing, kterd je umistdna mimo provozni zarizeni a obsluha neni vystavena Zédnému
nebezpedf. Signalizace plnych nddob vzorkd slinku je vyvedena do laboratofe.

Vyndlez bude déle podrobn&ji vysvétlen na ptikladé zerizeni pro odbdr vzorkd slinku po-
moci vykresu, na kterém je toto zarizeni schematicky zndzornéno.

Zat{zeni pro odbér vzorkd podle vyndlezu se sklédd z odb&rového dilu 1, uchyceného na
t¥lese presypaci stenice a umisténého v proudu padajiciho slinku, pPivddéného z vyrobniho
procesu do presypaci stanice a odvddéného do zdsobniho sila slinku; tato dopravni cesta je
na vykrese zndzorndna Serchovand. Soudésti odb&rového dilu 1 je odbdrové koryto 2, ve kterém
je umfsténa stdrka 3, jejiZ stfidavy pohyb vyvoldvé elektromotor 4. Odb&rovy dfl 1 Je sklu-
zem napojen na dopravnik 5, na ktery navazuje smérovaci klapka 6 tvorend vstupem a dvéma
vystupy, které alternativnd uzavird smdrovaci klapke 6, ovlddand servomotorem 7. Jeden z vy-
stupd smérovaci klapky & je napojen skluzem na druhy dopravnik 12, ktery je pPes pohyblivy
skluz 13 napojen na kabelku 14 svislého dopravniku 15, jehoZ pohyb zajistuje t¥et{ motor
16.

Spodni g4st svislého dopravniku 15 je napojena na nédobu 19, umistdnou na pfichytné
desce 18, kterd je pevnd spojena s Fetézovym dopravnikem 17, pohéndnym druhym servomotorem
20. Druhy vystup smérovaci klapky & je napojen skluzem na vibra&n{ t¥1dig¢ 8, vybaveny vibro-
motorem 23. Jeden vystup z vibradniho t¥idide 8 pro sledovanou granulometrii je napojen na
vé¥ici zabfzenf 9, které je opatPeno tensometrickym snimalem 10 a servopohonem 11 pro
dopraveni slinku na dopravnik 12, jehoZ napojeni na daldi konstruk¥ni prvky zaiizeni pro
odbdr vzorkd jiZ byly popsény vyde. Souddsti zafizeni pro odbér vzorkd je i fidiel skfin
s ¥{dicim progrsmem pro ovlddéni ovlddacich prvkl, tato Ffdici skiin 21 je ddle spojena
se signaliza¥ni sk¥inf 22, kterd signalizuje stav naplné&ni jednotlivych nédob 19.
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Slinek od chladide rotadni pece je dopravniky dopravovdn do zésobnich sil. V pfepadu
mezi jednotlivymi dopravniky je umist¥no za¥fzeni pro odbdr vzorkd, v ném¥ %ést slinku z
proudu materidlu je zachycena odb&rovym korytem 2, z nghoZ nejprvé odb&rovéd sté&rka 3 odstra-
ni stary nasypany materidl do vyrobniho procesu a novym pohybem odebere ve zvoleném okam¥iku
vzorek slinku, ktery skluzem p¥epadne na dopravnik 5, odkud je zaveden do vstupu smérovac{
klapky 6 servopohonu 7 uzavie jeden z vystupd a volnym vystupem v prvnim pripad® slinek pro
zji8t&n{ kvality je dopraven skluzem na dopravnik l2. 0dtud pres pohyblivy skluz 13 pPiché-
zi do kabelky 14, kterd je souddsti svislého dopravniku 15.

Slinkem naplnénd kabelka 14 je zmin&nym dopravnikem 15 dopravovdna sm¥rem dold, a jakmi-
le doséhne spodni polohy, slinek se z ni vsype do nddoby 19; fetdzovy dopravnik 17 potom
posune plnou nddobu 19 o jeden krok, &im# se pod dal3i kabelku 14 s daldim vzorkem slinku,
pfipravi dal3{ prdzdnd nddoba 19, v druhém pripadd pro zjisZlovéni objemové hmotnosti Jje
slinek druhym vystupem dopraven na vibra&ni t¥{did 8. Fomoci vibromotoru 23 se ve vibra¥nim
t¥{di¥i roztif{d{ podle po¥adované granulometrie slinek do t¥{ skupin, pfidemZ podsitnd
e nadsf{tnd slofka se vraci do vyrobniho procesu a vzorek o zvolend granulometrii Jje privddén
do nédoby véZiciho zalizeni 9. Jakmile vzorek dosdhne poZadovanou hmotnost, zji¥tovanou
tensometrickym snimedem 10, prfeklopi servopohon 11 nddobu se slinkem na dopravnik 12 a vrétl
nddobu do vé%ici polohy. Z dopravniku 12 je dopravovén slinek stejnym zpisobem kabelkami
14 do nédob 19, jako pii odb&ru pro stanoven! kvality. Setnost odb&rt vzorkd pro ob& m&feni
a prodlevy svislého a Fet&zového dopravniku lze nastavovat podle potieby.

PFi odb&ru vzorku pro zji¥téni objemové hmotnosti provede odb&rové stdrka 2 tolik pohy-
b, s8% se dosdhne poZadované hmotnosti vzorku v nddobd vdZiciho zedfzent 9. Aby zarizeni
mohlo pracovat kontinudlng, jsou odb&rové dily 1 instalovény v obou dopravnich cestdch, -
tak Ze Jje moZno v pPipad® poruchy jednoho z nich oksm¥itd zapojit druhy.

PREDMET VYNALEZU

Zerizeni pro automaticky odb&r vzorkd slinku pro zjidtovédni kvality a objemové hmot-
nosti, které se sklédd z odbdrového dflu, uchyceného na t&lese pfesypu dopravnich cest,
vyznatujici se tim, Ze odbsrovy dfl (1), jeho# souddsti je odbdrové koryto (2), ve kterém
Je uloZena odbérovd stérka (3), spojend s prvnim elektromotorem (4), je umist¥n nad prvnim
dopravnikem (5), ktery je napojen na sm¥rovac{ klapku (6), opat¥enou servomotorem (7) a ne-
pojenou jednek na druhy dopravnik (12), ktery je pfes pohyblivy skluz (13) napojen na ka-
belku (14), kterd je souddsti svislého dopravniku (15), opatPendho t¥etim motorem (16),
prifem? spodni Zdst svislého dopravniku (15) je napojena na Fetdzovy dopravnik (17), vyba-
veny druhym servomotorem (20) a opatfeny prfichytnymi deskemi (18) s néddobami (19), jednak
na vibra¥ni t¥1di¥ (8) opatfeny vibromotorem (23) a spojeny jednfm vystupem s védZicim zebi-
zenim (9) a dvdma vystupy s vyrobnim procesem, p¥ifem? vé¥ic{ zadizeni (9) Jje napojenc na
dopravnik (12), a je opatfeno tensometrickym snima¥em (10) & servopohonem (11), pPi¥em¥
ovlddaci prvky celé vzorkovaci stanice jsou spojeny s Hidici sk¥int (21) s $fdicim progra-
mem, na kterou je napojena signalizadni sk¥fn (22) pro zjistovdni stavu naplnénych nédob
(19).

-1 list vykrest
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