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Uklad imitatora do szkolenia
operatordw 1 nawigatoréw przyrzadowego naprowadzania

Przedmiotem wynalazku jest uktad imitatora do szkolenia operatoréw i nawigatoréw przy-
rzadowego naprowadzania w zautomatyzowanych, bezfonicznych systemach naprowadzania mys-
liwcéw na cele powietrzne z wykorzystaniem radiolokacyjnych zrédet informac;ji.

Imitator do szkolenia operatoréw i nawigatoréw przyrzadowego naprowadzania nie jest
dotychczas znany.

Znane s3 natomiast imitatory do szkolenia operatoréw i nawigator6w naprowadzania metoda
foniczno-wzrokowa. Imitatory te nie moga byé wykorzystane do wspétpracy z aparatura przyrza-
dowego naprowadzania ze wzglgdu na odmienno$¢ zaréwno funkcji samej aparatury jak rowniez i
zadan spelnianych przez operatoréw i nawigatoréw w procesie naprowadzania.

Celem wynalazku jest opracowanie imitatora, ktéry by umozliwial kompleksowe szkolenie
réznych os6b funkcyjnych bioracych udziat w procesie naprowadzania myvsliwcow na cele

Qowietrzne w systemach zautomatyzowanych. )
Cel ten zostal osiagniety w ukladzie imitatora wedtug wynalazku, ktérego istota polega na

tym, ze wyjécie aparatury przyrzadowego naprowadzania podiaczone jest poprzez konwerter
danych naprowadzania do minikomputera, ktérego wyjscie potaczone jest poprzez generatory
sygnatéw radiolokacyjnych i blok sprzgzenia z urzagdzeniami zobrazowania informacji radioloka-
cyjnych aparatury przyrzadowego naprowadzania.

Imitator wedtug wynalazku umozliwia kompleksowe oraz bardziej efektywne i atrakcyjne
szkolenie operatoréw i nawigator6w w przyrzagdowym naprowadzaniu mysliwcow na cele
powietrzne. Imitator ten umozliwia tworzenie skomplikowanych sytuacji powietrznych uwzgl?dniajqcych
dynamike dziatan i parametry lotno-techniczne zaréwno wiasnych samolotéow jak i éro.dkc'f“{
napadu powietrznego nieprzyjaciela. Pozwala takze na odwzorowanie statystycznych wlasciwosci
sygnatéw radiolokacyjnych, dotyczacych zaklécen charakterystyk antenowych.

Wynalazek zostanie blizej objasniony na przyktadzie wykonania zobrazowanym na rysunku,
ktory przedstawia imitator w schemacie blokowym.
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Uktad imitatora zawiera minikomputer 1, generator 2 sygnaléw radiolokacyjnych stacji
obserwacji okreznej, generator 3 sygnaléw radiolokacyjnych wysoko$ciomierzy, konwerter 4
danych naprowadzania, blok 5 sprzgzenia oraz aparatur¢ przyrzadowego naprowadzania w
postaci polaczonych pomi¢dzy sobg bloku 6 kontroli naprowadzania, bloku 7 sledzenia tras
obiektéw i bloku 8 wypracowywania komend naprowadzania. Minikomputer 1 polaczony jest
poprzez generator 2 sygnatéw radiolokacyjnych stacji obserwacji okrgznej i blok 5 sprzgzenia z
blokiem 6 kontroli naprowadzania oraz poprzez generator 3 sygnatéw radiolokacyjnych wysoko$-
ciomierzy z blokiem 7 §ledzenia tras obiektow. Wyjscie bloku 8 wypracowywania komend napro-
wadzania polaczone jest z wejsciem minikomputera 1 poprzez konwerter 4 danych naprowadzania.

Dziatanie ukladu jest nastgpujace. Minikomputer 1 generuje wedtug zatozonego scenariusza
szkolenia sytuacj¢ powietrzng, odwzorowuje parametry lotno-techniczne samolotéw, symuluje
pracg pilota w zakresie wykonywania zadan nawigacyjnych oraz procesy zwigzane z nadaniem i
odbiorem sygnatéw ratliolokacyjnych stacji obserwacji okrgzne;j i radiolokacyjnego wysokoscio-
mierza. Generatory 2 i 3 sygnaléw radiolokacyjnych przeksztalcajg informacj¢ cyfrowg o parame-
trach sygnatéw radiolekacyjnych wypracowanych w minikomputerze 1 na postaé¢ analogowg oraz
generuja sygnaly sterujace, niezb¢dne do zobrazowania radiolokacyjnego na wskaznikach apara-
tury przyrzagdowego naprowadzania.

Blok 5 sprzezenia zapewnia elektryczne dopasowanie sygnaléw radiolokacyjnych stacji
obserwacji okr¢znej do wejscia aparatury przyrzadowego naprowadzania. Blok 6 kontroli napro-
wadzania przesyla sygnaly radiolokacyjne do bloku 7 $ledzenia tras wybranych obiektéw powietrz-
nych oraz dokonuje kontroli poprawnosci procesu Sledzenia obiek6w powietrznych, wyboru
metody i parametréw procesu naprowadzania. Blok 7 $ledzenia tras obiektéw powietrznych
wypracowuje parametry lotu wybranych celéw i1 mysliwcéw. Blok 8 wypracowywania komend
naprowadzania rozwiazuje zadanie naprowadzania i wypracowuje komendy kierowania my$liw-
cami. Zakodowane w tych komendach informacje przeksztalcane sg na postac cyfrowa w konwer-
terze 4 danych naprowadzania, skad przesylane sa do minikomputera 1.

Zastrzezenie patentowe

Uktad imitatora do szkolenia operatoréw i nawigatoréw przyrzadowego naprowadzania,
znamienny tym, ze zawiera minikomputer (1), generator (2) sygnaléw radiolokacyjnych stacji
obserwacji okr¢znej, generator (3) sygnatéw radiolokacyjnych wysokosciomierzy, oraz aparature
przyrzadowego naprowadzania w postaci polaczonych pomigdzy sobg bloku (6) kontroli napro-
wadzania, bloku (7) §ledzenia tras obiektéw powietrznych i bloku (8) wypracowywania komend
naprowadzania, przy czym minikomputer (1) jest potaczony poprzez generator (2) sygnatow
radiolokacyjnych stacji obserwacji okr¢znej i blok (5) sprz¢zenia z blokiem (6) kontroli naprowa-
dzania oraz poprzez generator (3) sygnatéw radiolokacyjnych wysokos$ciomierzy z blokiem (7)
$ledzenia tras obiektéw, a wyjscie bloku (8) wypracowywania komend naprowadzania jest pola-
czone z wejSciem minikomputera (1) poprzez konwerter (4) danych naprowadzania.
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