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PROCESSAMENTO DE IMAGEM. Um aparelho de gravagdo de
imagem inclui uma unidade de formagéo de imagem para obter dados
de imagem capturados; uma unidade de determinagédo de configuragéo
de imagem para determinar uma configuragdo de imagem apropriada;
uma unidade de controle de aquisicdo de configuragdo de imagem
para executar controle de aquisicdo de configuragdo de imagem para
obter dados de imagem capturados de conteudo de imagem possuindo
a configuragcdo de imagem apropriada; uma unidade de
captura/gravagao para gravar os dados de imagem capturados quando
os dados de imagem capturados do contetudo de imagem possuindo a
configuragdo de imagem apropriada sao obtidos; uma unidade de
manuten¢gdo de informag¢do de histérico de captura para manter
informacéo de histérico de captura; uma unidade de determinagéo de
exaustao de configuragido de imagem para determinar se os dados de
imagem capturados do conteudo de imagem possuindo a configuragéao
de imagem apropriada foram gravados um nimero pré-determinado de
vezes; e uma unidade de configuragao de gravacdo, para evitar a
gravagédo de dados de imagem capturados de conteldo de imagem
possuindo a configuracdo de imagem apropriada determinada como
tendo sido gravada pelo nimero pré-determinado de vezes.
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“APARELHO E METODO DE GRAVACAO DE IMAGEM, PROGRAMA,
E, APARELHO E METODO DE PROCESSAMENTO DE IMAGEM”
FUNDAMENTOS DA INVENCAO

1. Campo da Invengéo

A presente invengdo relaciona-se a um aparelho de gravagao
de imagem e um método de gravagio de imagem para gravar dados de
imagem capturados. Também, a presente invengdo relaciona-se a um método

de processamento de imagem para executar um processo de determinagio

sobre conteudo de dados de imagem capturados. Também, a presente

invengéo-relaciona-se a programas executados pelo aparelho de gravagio de
imagem e aparelho de processamento de imagem.
2. Descri¢do da Técnica Relacionada

No campo de um aparelho de gravagdo de imagem tal como
uma cimera fixa digital, uma cimera fixa digital para detectar um sorriso ¢
um assunto com uma pessoa € entdo executar automaticamente captura €
gravacdo (posteriormente captura/gravagdo) tem se tornado ampfamente
difundido. | |

Por exemplo, o Documento de Patente 1 (Publicagdo de
Pedido de Patente Ndo Examinada Japonesa No. 2006-217478) descreve uma
estrutura para determinar automaticamente diversas imagens para formar ﬁma
imagem de panorama calculando a quantidade de movimento de um aparelho
de captura de imagem, usando um resultado de detecgdo emitido a partir de
uma giro unidade ou uma unidade de GPS (Sistema de Posicionamento
Global) provida no aparelho de captura de imagem e entdo
capturando/gravando as imagens. |

Tal estrutura tem uma fungfo de determinar automaticamente
o conteudo de uma imagem apropriada para ser capturada/gravada quando
captura/gravagio é automaticamente executada.

SUMARIO DA INVENCAO
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Para facilidade de entendimento, supor o estado em que um
aparelho de gravagdo de imagem ¢é ajustado em um ponto fixo e entdo captura
por uma fungio de captura automatica baseada na detecgio de sorriso acima
descrita, é continuada. Neste caso, imagens possuindo conteiido similar sdo
capturadas/gravadas; um assunto com uma face sorridente € capturado na
mesma composi¢io repetidamente, a menos que a pessoa como assunto seja
intencionalmente mudada.

De acordo com o Documento de Patente 1, imagens possuindo
conteado diferentes podem ser automaticamente capturadas/gravadas com
base na quantidade de movimento do aparelho de captura de imagem. A
estrutura de acordo com o Documento de Patente 1 ¢ certamente efetiva para
obter imagens para formar uma imagem panoramica, porém ndo € adequada
para captura/gravagdo ordindria com uma pessoa como assunto, diferente de
uma imagem panordmica, porque a estrutura depende somente da quantidade
de movimento do aparelho de captura de imagem.

Conseqiientemente, a presente invengdo é direcionada a prover
uma estrutura para determinar contetido de imagem no sentido de evitar que
imagens de contetido similar sejam obtidas redundantemente.

Um aparelho de gravagdo de imagem de acordo com uma
realizacdo da presente invengdo inclui: uma unidade de imagem para obter
dados de imagem capturados através de captura; meio de determinagdo de
configuracdo de imagem para determinar uma configuragdo de imagem
apropriada com base no conteudo de imagem dos dados de imagem
capturados; meio de controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem para
executar controle de aquisi¢io de configuragdo de imagem para obter dados
de imagem capturados de conteido de imagem possuindo a configuragdo de
imagem apropriada, determinada pelo meio de determinagéo de configura¢do
de imagem; meio de captura/gravagdo para gravar os dados de imagem

capturados em um meio de armazenagem na temporizagdo em que os dados
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de imagem capturados do conteudo de imagem possuindo a configuragdo de
imagem apropriada sdo obtidos através da execugdo do controle de aquisi¢éo
de configura¢do de imagem; meio de manutengdo de informagdo de histérico
de captura, para manter informag8o de histérico de captura que ¢ informagéo
sobre configuragdes de imagem de respectivas pegas de dados de imagem
capturados, gravados pelo meio de captura/gravagdo; meio de determinagdo
de exaustio de configuragio de imagem para determinar se os dados de
imagem capturados do conteudo de imagem possuindo a mesma configuragdo
de imagem apropriada que a configuragdo de imagem apropriada determinada
pelo meio de determinagio de configuragdo de imagem tenham sido gravados
um nimero pré-determinado de vezes, referindo-se & informago de historico
de captura; e meio de configuragdo de gravagio para evitar gravagdo pelo
meio de captura/gravagio de dados de imagem capturados de conteiido de
imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada que ¢ determinada
como tendo sido gravada o ntimero pré-determinado de vezes pelo meio de
determinacio de exaustio de configuragdo de imagem.

Aqui, configuragio de imagem significa um estado de
elementos especificos determinando conteudo de imagem em um quadro, ou
contetdo de imagem que é realmente formado de acordo com o estado dos
elementos especificos, conforme descrito abaixo.

Na estrutura acima descrita, uma configuragdo de imagem
visualizada como apropriada (configuragdo de imagem apropriada) ¢
determinada com base no contetido de imagem de dados de imagem
capturados. Entdo, conteidos de imagem de dados de imagem capturados
possuindo a configuragdo de imagem apropriada determinada s3o realmente
obtidos, os dados de imagem capturados podem ser gravados. Isto €, uma
imagem possuindo conteudo de imagem favoravel pode ser automaticamente
capturada/gravada.

Quando dados de imagem capturados possuindo a mesma
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configuracio de imagem que a configuragio de imagem apropriada
determinada que tenha sido gravada um niimero pré-determinado de vezes, os
dados de imagem capturados possuindo a configuragdo de imagem apropriada
determinada ndo sdo gravados.

Deste modo, de acordo com uma realizagdo da presente
invengdo, quando imagens capturadas possuindo conteido favoravel de
imagem sdo automaticamente gravadas, pode ser evitado que muitas imagens
possuindo uma configuragdo de imagem similar sejam gravadas.

BREVE DESCRICAO DOS DESENHOS

Figuras 1A e 1B ilustram a comparagdo de duas pegas de
conteido de imagem que podem ser determinadas para ter a mesma
configuragdo de imagem que uma imagem obtida através de captura;

Figura 2 ilustra um exemplo de uma estrutura basica de um
bloco de determinagio de configuragdo de imagem de acordo com uma
realizagdo;

Figura 3 é um fluxograma ilustrando um exemplo de um
procedimento de processo executado pelo bloco de determinagdo de
configuragdo de imagem ilustrado na Figura 2;

Figura 4 é um fluxograma ilustrando um outro exemplo do
procedimento de processo executado pelo bloco de determinagdo de
configuragio de imagem ilustrado na Figura 2,

Figura 5 ilustra uma cimera fixa digital e uma base de
panordmica e inclinagdo incluida em um sistema de formagéo de imagem de
acordo com a realizagdo;

Figuras 6A e 6B ilustram esquematicamente um exemplo de
movimentos nas dire¢des panordmica e de inclinagfio da cdmara fixa anexada
4 base de panoramica e inclinagdo no sistema de formagdo de imagem da
realizacdo;

Figura 7 ilustra um diagrama de blocos ilustrando um exemplo
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de uma estrutura interna da camera fixa digital incluida no sistema de
formagdo de imagem da realizagdo;

Figura 8 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
uma estrutura interna da base de panordmica e inclinagdo incluida no sistema
de formacgio de imagem da realizagéo;

Figura 9 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
uma estrutura interna do sistema de formagio de imagem da realizagdo;

Figura 10 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
uma estrutura interna de uma unidade de determinagdo de configuragdo de
imagem ilustrada na Figura 9;

Figura 11 ilustra um exemplo de uma regra de
captura/gravagio automatica mais basica relacionada a determinagiio de
configuracdo de imagem no sistema de formagao de imagem da realizagéo;

Figura 12 ilustra conceitualmente um exemplo de uma
operagio de captura/gravagdo automética do sistema de formagdo de imagem
quando posigdes de panoramica e inclinagdo sdo adotadas como um elemento
de formagdo de configuragdo de imagem;

Figura 13 ilustra um exemplo de captura/gravacdo automatica
quando um resultado de reconhecimento individual € adotado como um
elemento de formagdo de configuragéo de imagem;

Figura 14 ilustra um exemplo de captura/gravagdo quando um
resultado de detecgdo de sorriso é adotado como um elemento de formag@o de
configuragdo de imagem;

Figura 15 um exemplo de captura/gravagio automatica quando
uma posigio de assunto em um quadro é adotada como um elemento de
formagdo de configuragdo de imagem;

Figura 16 ilustra um exemplo de captura/gravag¢do automatica
quando uma orientagio de face de um objeto detectado por detecgfo de

orientagdo de face é adotado como um elemento de formagao de configuragdo
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de imagem;
Figura 17 ilustra um exemplo de captura/grava¢do automatica

quando o numero de assuntos existentes em um quadro € adotado como um

elemento de formagdo de configuragdo de imagem,;

Figura 18 ilustra um exemplo de captura/gravagio automatica
quando um tamanho de assunto em um quadro ¢ adotado como um elemento
de formacéo de configura¢do de imagem,;

Figura 19 ilustra um primeiro exemplo de mudanga de um
algoritmo de determinagéo de configuragdo de imagem;

Figura 20 ilustra um segundo exemplo de mudanga de um
algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem;

Figura 21 ilustra um terceiro exemplo de mudanga de um
algoritmo de determinago de configuragdo de imagem;

Figura 22 ilustra um quarto exemplo de mudanga de um
algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem;

Figura 23 ilustra um exemplo de uma estrutura de informag&o
de histérico de captura no sistema de formagio de imagem da radiagdo de

amostra,

Figura 24 ilustra um outro exemplo da estrutura de informagdo
de histérico de captura no sistema de formagéo de imagem da realizag&o;

Figura 25 ilustra um outro exemplo da estrutura da informag&o
de histérico de Captura no sistema de formag¢do de imagem da realizagio;

Figura 26 é um fluxograma ilustrando um primeiro exemplo
de um procedimento de processo para captura/gravagdo automatica no sistema

de formagdo de imagem da realizagdo;

Figura 27 ¢ um fluxograma ilustrando um exemplo de um
procedimento de um processo para determinar uma configuragdo de imagem
esgotada no sistema de formago de imagem da realizagdo;

Figura 28 ¢ um fluxograma ilustrando um segundo exemplo do
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procedimento de processo para captura/gravagiio automética no sistema de
formagdo de imagem da realizagdo;

Figura 29 é um fluxograma ilustrando um terceiro exemplo do
procedimento de processo para captura/gravagido automdtica no sistema de
formagdo de imagem da realizag@o;

Figura 30 é um fluxograma ilustrando um quarto exemplo do
procedimento de processo para captura/gravagdo automitica no sistema de
formagdo de imagem da realizagdo;

Figura 31 ilustra um exemplo de uma estrutura de uma tabela
de registro individual;

Figura 32 é um fluxograma ilustrando um exemplo de um
procedimento de processo para captura/gravagdo de assunto principal

intencional,;

Figura 33 ilustra um exemplo de uma estrutura de um bloco de
determinagio de configuragio de imagem capaz de liberar informagéo de
histérico de captura;

Figura 34 ilustra comparagdo de valores de aceleragdo
detectados por um sensor de aceleragdo em um estado estaciondrio e um
estado onde a cAmera fixa digital ¢ movida for¢adamente;

Figura 35 ilustra um exemplo de uma configurago de valores
de aceleragdo detectados pelo sensor de aceleragio quando a camera fixa
digital esta sendo acionada pela base de panordmica e inclinagéo;

Figura 36 ¢ um fluxograma ilustrando um exemplo de um
procedimento de processo para liberar a informagdo de histérico de captura
executada por uma unidade de controle de liberagfo ilustrada na Figura 33;

Figura 37 é um diagrama de blocos ilustrando um outro
exemplo da estrutura interna do sistema de formagdo de imagem da
realizacdo;

Figura 38 ¢ um diagrama de blocos ilustrando um outro
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exemplo da estrutura interna do sistema de formagdo de imagem da
realizagdo;

Figura 39 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
aplicacdio do bloco de determinagio de configuragdo de imagem em uma
realizacdo diferente do sistema de formagdo de imagem,

Figura 40 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
aplicagdo do bloco de determinagdo de configuragdo de imagem em uma

realizacdo diferente do sistema de formagdo de imagem,

Figura 41 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
aplicagdo do bloco de determinagdo de configuragdo de imagem em uma
realizagdo diferente do sistema de formagéo de imagem;

Figura 42 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
uma estrutura de um aparelho de edigdo correspondente ao aparelho de

gravagdo de imagem ilustrado na Figura 41;

Figura 43 ¢ um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
aplicagdo do bloco de determinagdo de configuragdo de imagem em uma
realizacdo diferente do sistema de formagdo de imagem; e

Figura 44 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de
uma estrutura de um aparetho de impressdo correspondendo ao aparelho de
gravagdo de imagem ilustrado na Figura 41.

DESCRICAO DAS REALIZACOES PREFERIDAS

Posteriormente, na descri¢do dada sobre um melhor modo de
realizar a invengdo (posteriormente referida como uma realizagdo), os
seguintes termos sdo usados: composi¢do; quadro; dngulo de visualizago;
angulo de visualiza¢do de captura; e configuragdo de imagem.

“Composi¢do” é também chamada enquadramento € € um
estado de posicionamento (incluindo o tamanho e orientagdo) de um assunto

em um quadro.

“Quadro” é uma faixa de drea correspondente a uma tela
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dentro da qual uma imagem € colocada e tipicamente possui uma forma
externa retangular verticalmente longa ou horizontalmente longa.

“Angulo de visualizagdo” é também chamado um &ngulo de
aproximagdo e é um angulo definindo a faixa de um quadro determinada pela
posi¢do de uma lente de aproximagdo em um sistema optico de um aparelho
de gravagio de imagem. Tipicamente, o 4ngulo de visualizagdo depende de
uma distincia focal de um sistema éptico de formagdo de imagem e do
tamanho de um plano de formagdo de imagem (sensor de imagem ou um
filme). Aqui, um elemento que ¢ varidvel dependendo de uma disténcia focal
¢ chamado um angulo de visualizagdo.

“Angulo de visualizagdo de captura” é a faixa definida por um
quadro de uma imagem obtida através da captura por um aparelho de
gravacdo de imagem colocado em uma posigdo fixa, a faixa sendo
determinada por um angulo em uma diregdo panordmica (horizontal) e um
angulo em uma diregdio de inclinagdo (vertical) (dngulo de elevagéo e angulo
de depressdo) em adigdo ao Angulo de visualizagdo acima descrito.

Por exemplo, a composi¢do significa um estado de
posicionamento de um assunto existindo dentro de um quadro definido pelo
angulo de visualizagdo de captura.

“Configuracdo de imagem” inclui a composigdo acima descrita
e é um estado de um elemento especifico determinando conteudo de imagem
em um quadro ou contetido de imagem realmente formado de acordo com o
estado do elemento especifico.

Por exemplo, supor que hd duas imagens, ambas as quais
possuem o mesmo assunto da mesma pessoa ¢ a mesma composi¢do. Neste
caso, a expressdo da pessoa com um assunto ¢ incluida em um elemento
formando contetido de imagem. Também, supor que o assunto em uma das
duas imagens esta sorrindo e 0 assunto na outra néo esta sorrindo. Neste caso,

as duas imagens possuem a mesma composi¢do mas tém configuragdes de
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imagem diferentes.

Antes de descrever uma estrutura de um aparelho de acordo
com a realizagdo, um efeito a ser obtido pela realizagdo € descrito com
referéncia as Figuras 1A e 1B.

E dado abaixo uma descri¢do com referéncia as Figuras 1A e
1B supondo que um aparelho de gravagdo de imagem tal como uma camera
fixa digital executa automaticamente captura e gravagdo (posteriormente
captura/gravagio) de uma imagem quando o contetido da imagem a ser obtida
através da captura satisfaz a uma condigdo pré-determinada.

Figura 1A ilustra um exemplo de um conteido de uma
imagem obtida através de captura, isto é, o estado em que trés assuntos 301A,
301B e 301C existem em um quadro 300.

Em tal caso em que os trés assuntos sdo detectados pelo
aparelno de gravagdo de imagem, a condigdo para captura/gravagdo ¢é
satisfeita quando os assuntos 301A, 301B e 301C sdo igualmente
posicionados nas diregdes vertical e horizontal no quadro 300 e onde os
tamanhos dos assuntos estdo dentro de uma faixa pré-determinada.

A imagem ilustrada na Figura 1A satisfaz tal condi¢do. Entdo,
o aparelho de gravagio de imagem captura/grava a imagem desta
configuragio de imagem ao obter a configuragdo de imagem ilustrada na
Figura 1A.

Também, supor que o aparelho de gravagdo de imagem detecta
os mesmos assuntos 301A, 301B e 301C ilustrados na Figura 1B
posteriormente. O conteudo de imagem ilustrado na Figura 1B ndo ¢ o mesmo
que o ilustrado na Figura 1A em um significado estrito, porém satisfaz a
condi¢do do caso em que trés assuntos sdo detectados. Entéo, o aparelho de
gravagio de imagem captura/grava a imagem ilustrada na Figura 1B.

Como pode ser entendido da descri¢do dada acima, no caso em

que captura/gravagdo automatica € executada quando uma imagem satisfaz a
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condigdo especifica do contelido de imagem, muitas imagens similares s&o
capturadas a menos que o conteudo incluindo um assunto das imagens
capturadas pelo aparelho de gravagdo de imagem ndo seja intencionalmente
modificado. Isto ndo é interessante para um usuario que v€ as imagens
capturadas. Ainda mais, as imagens similares sdo capturadas/gravadas
redundantemente ou desperdicadamente e entdo o espagco de um meio de
gravagdo é desperdigada.

Conseqiientemente, a realiza¢do sugere uma estrutura para
evitar que imagens similares sejam capturadas redundantemente, conforme
descrito abaixo.

Figura 2 ilustra conceitualmente um exemplo da estrutura mais
bésica de acordo com a realizagfo.

Figura 2 ilustra um bloco de determinagio de configuragdo de
imagem 200. O bloco de determinagio de configuragdo de imagem 200
recebe dados de imagem e executa um processo de determinagdo de
configuragdo de imagem, e inclui uma unidade de determinagdio de
configuragdo de imagem 201 e uma unidade de manutengdo de historico 202
conforme ilustrado na Figura 2.

Em adi¢do, ao bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 200, uma unidade usando o resultado de determinago 203 € ilustrada
aqui. A unidade usando o resultado de determinagdo 203 executa uma
operagdo pré-determinada, usando um resultado de determinag@o sobre uma
configuracio de imagem obtida a partir do bloco de determinagfo de
configuragdo de imagem 200. O bloco de determinagdo de configuragéo de
imagem 200 controla o processo € operagdo executados pela unidade usando
o resultado de determinacdo 203 de acordo com um resultado de
determinacdo de configuragio de imagem obtido através de um processo de
determinacdo de configuragio de imagem executado pelo bloco de

determinac¢io de configuragdo de imagem 200.
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Realmente, a unidade usando o resultado de determinagdo 203
varia dependendo da aplicagdo do bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 200 ilustrada na Figura 2. Por exemplo, quando o bloco de
determinacdo de configuragdo de imagem 200 € aplicado a captura/gravacéo
automatica em um aparelho de gravagdo de imagem tal como uma camera
fixa digital, a unidade usando o resultado de determinagéo 203 serve como
uma unidade de captura/gravagio para gravar dados de imagem capturados

possuindo contetido de imagem de acordo com um resultado de determinagéo

‘de configuragio de imagem no aparelho de gravacdo de imagem.

No bloco de determinagéo de conﬁgurég:ﬁo de imagem 200, a
unidade de determinagdo de configuragdo de imagem 201 recebe dados de
imagem e executa um processo de determinac@o de configuragdo de imagem
para determinar uma configuragdo de imagem que pode ser obtida a partir do
contetido de imagem e que pode ser vista como apropriada (configuragdo de
imagem apropriada) com base no contetido de imagem dos dados de imagem
que foram recebidos. Entfo, informagdo de um resultado de determinagdo do
processo de determinagéo de configuragfio de imagem € obtido.

O processo de determinagdo de configuragdo de imagem
executado pela unidade de determinagdio de configuragdo de imagem 201
pode ser realizado quando uma CPU (Unidade de Processamento Central) ou
similar executa um programa. Isto é, o processo de determinagdo de
configuragio de imagem pode ser realizado por software. De acordo com a
necessidade, um processo de sinal de imagem por software ou hardware pode
ser executado conjuntamente.

Conforme descrito acima, a unidade usando o resultado de
determinagdo 203 executa uma operagéo pré-determinada de acordo com uma
determinacdo de configuragio de imagem sob controle pela unidade de
determinacdo de configuragdo de imagem 201, de acordo com resultado de

determinacdo de configuragio de imagem, e executa uma operagdo pré-
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determinada usando informacdo do resultado de determinagdo de
configuragdo de imagem.

Por exemplo, supor que a unidade usando o resultado de
determinagio 203 é a unidade de captura/gravagdo acima descrita. Neste caso,
a unidade de determina¢do de configuragdo de imagem 201 controla a
unidade usando o resultado de determinagio 203 de modo a obter conteudo de
imagem de dados de imagem capturados possuindo uma configuragdo de
imagem apropriada de acordo com um resultado de determina¢do do
processo de determinagio de configuragdo de imagem, e entéo permite que a
unidade usando o resultado de determinagdo 203 execute captura/gravagdo na
temporizagdo em que uma configura¢do de imagem apropriada € obtida.

Também, apds completar a operagdo da unidade usando o
resultado de determinacfo 203 refletindo o resultado de determinagdo de
configuracdo de imagem conforme descrito acima, a unidade de determinag&o
de configuragdo de imagem 201 permite que a unidade de manutengdo de
histérico 202 armazene e mantenha informag3o do resultado de determinagéo
usado neste instante (informagdo de uso de resultado de determinagdo).
Consegiientemente, um conjunto de informagfio de uso de resultado de
determina¢do mantido na unidade de manuten¢do de histérico 202 forma
informac#o de histdrico de uso de resultado de determinag&o.

Figura 3 ilustra um exemplo de um procedimento de processo
executado pelo bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 200
ilustrado na Figura 2. Na descrigdo seguinte, etapas respectivas sdo
executadas pela unidade de determinagio de configuragdo de imagem 201 no
bloco de determinacio de configuragdo de imagem 200.

Na etapa S101, a unidade de determinac@o de configuragdo de
imagem 201 comega a receber dados de imagem.

Na etapa S102, a unidade de determinagéo de configuragio de

imagem 201 executa o processo de determinagdo de configuragdo de imagem
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acima descrito usando os dados de imagem que foram recebidos.
Conseqiientemente, a unidade de determinagdo de configuragdo de imagem
201 obtém, como um resultado de determinagdo (resultado de determinagdo
de configuragio de imagem), informagdo indicando um estado de um
pardmetro pré-determinado (elemento de formagdo de configuragdo de
imagem) para satisfazer uma condi¢do como uma configuragdo de imagem
apropriada.

Na etapa S103, a unidade de determinagdo de configuragdo de
imagem 201 controla a unidade usando o resultado de determinagdo 203 de tal
modo que o resultado de determinagfo de configuragdo de imagem obtido na
etapa S102 & refletido. Por exemplo, quando a unidade usando o resultado de
determinacdo 203 é a unidade de captura/gravagdo acima descrita, a unidade
de determinagdo de configuragdo de imagem 201 controla a unidade de
captura/gravagio de modo a obter conteido de imagem da configuragéo de
imagem obtida como o resultado da determinagdo.

Na etapa S104, a unidade de determinagdo de configuragdo de
imagem 201 obtém a informagdo de histérico de uso de resultado de
determinacéo, lendo-a a partir da unidade de manutengdo de histérico 202. Na
etapa S105, a unidade de determinagiio de configuragdo de imagem 201
compara o resultado da determinagdo da configuragdo de imagem obtido na
etapa S102 com pegas da informagdo de uso de resultado de determinagéo
formando ao informacdo de histérico de uso de resultado de determinagdo. O
resultado de determinacdo da configuragdo de imagem comparado aqui pode
incluir um resultado de uma operagio de acordo com o controle na etapa S103
e informacdio (pardmetros) indicando os estados de vérios itens de
configuragio obtidos na unidade usando o resultado de determinagdo 203, em
adicdo a informagdo correspondente ao proprio resultado de determinagéo
obtido no processo de determinagfo de configuragdo de imagem na etapa

S102. Por exemplo, na unidade de captura/gravagdo acima descrita, os
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pardmetros podem ser informagdo de ajuste de cimera, tal como uma posigéo
de uma lente de aproximacdo (adngulo de visualizag@o), abertura, velocidade
de obturador e balango de branco.

Entdo, com base em um resultado da comparagdo na etapa
S105, a unidade de determinagdo de configuragéo de imagem 201 determina,
na etapa S106 se a configuragdo de imagem indicada pelo resultado de
determinagio obtido na etapa S102 foi esgotada.

Aqui, “esgotado” significa que a unidade usando o resultado
de determinacio 203 executou a conclusdo de uma operagdo usando um
resultado de determinagdo de uma configuragdo de imagem possuindo o
mesmo contetido um pré-determinado de vezes.

Como pode ser entendido da descrigdo dada acima, a
informacdo de uso de resultado de determinag@o que forma a informag@o de
histérico de uso de resultado de determinagdo mantida na unidade de
manuten¢io de histérico 202 indica o resultado de determinagdo da
configuragio de imagem que foi usado pela unidade usando o resultado de
determinacio 203 para completar uma operagdo pré-determinada. Entéo,
como um resultado da comparagdo na etapa S105, se o nimero de pegas da
informacgo de uso de resultado de determinag8o tendo o mesmo conteiido (ou
tendo aproximacéio dentro de uma faixa pré-determinada) que o resultado de
determinacdo da configura¢do de imagem obtida na etapa S102 € o mesmo ou
maior que o niimero pré-determinado de vezes acima descritos, um resultado
de determinagéo positivo é obtido na etapa S106.

Por outro lado, como um resultado da comparagido na etapa
S105, se o numero de pecas da informagdo de uso de resultado de
determinagio tendo o mesmo contetido (ou tendo aproximagdo dentro de uma
faixa pré-determinada) como o resultado de determinagdo da configuragdo de
imagem obtida na etapa S102 € menor que o numero de vezes pré-

determinado acima descrito, um resultado de determinagdo negativo € obtido
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na etapa S106.

Se é determinado na etapa S106 que a configuragdo de
imagem néo foi esgotada e um resultado de determinag&o € obtido, o processo
avanca para a etapa S107, onde a unidade de determinagio de configuragio de
imagem 201 instrui a unidade usando o resultado de determinag&o 203 para
completar a operagio executada pelo controle na etapa S103.
Conseqiientemente, a unidade usando o resultado de determina¢do 203
completa a operagio, causando deste modo um resultado de operagdo no qual
a configuragio de imagem determinada na etapa S102 ¢ refletida. Por
exemplo, quando o resultado de determinagdo usando a unidade 203 ¢ a
unidade de captura/gravagdo acima descrita, a unidade de determinagfo de
configuragdo de imagem 201 prové instrugBes para gravar dados de imagem
capturados como instrugdes para completar a operagdo na etapa S107. Em
resposta as instrugdes, a unidade de captura/grava¢do executa uma operagao
de gravar os dados de imagem capturados obtidos no instante, isto €, os dados
de imagem capturados que sdo obtidos no instante pelo controle na etapa
S103 e que possuem um conteudo de imagem da configuragdo de imagem
determinada, em um meio de gravagdo. Conseqiientemente, a operagdo de
gravar os dados de imagem da configuragdo de imagem de acordo com o
resultado de determinagfio em um meio de gravagéo é completada.

Apbs completar a operagio da unidade usando o resultado de
determinagfio 203, a unidade de determinagdo de configuracdo de imagem
201 atualiza a informag&o de histérico de uso de resultado de determinagéo
mantida na unidade de manuten¢fo de histérico 202. Isto €, a unidade de
determinagio de configuragdo de imagem 201 registra informagdo indicando
o resultado de determinacfio obtido na etapa S102 como nova informagio de
uso de resultado de determinagio na informagdo de histérico de uso de
resultado de determinagdo. A informagéo de uso de resultado de determinagéo

pode incluir informagio dos pardmetros acima mencionados que sio ajustadas
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na unidade usando o resultado de determinagdo 203 de acordo com o controle
na etapa S103.

Por outro lado, se é determinado na etapa S106 que a
configuragio de imagem foi esgotada e um resultado de determinagéo
positivo é obtido, etapas S107 e S108 ndo sdo executadas e o processo retorna
a etapa S102, onde o processo de determinagio de configuragdo de imagem ¢
executado.

De acordo com este processo, se o estado em que ndo ocorre
mudanca significativa na configuragio de imagem dos dados de imagem
obtidos continua, um resultado de determinagéo positivo € obtido na etapa
S106, de tal modo que a unidade usando o resultado de determinag&o 203 néo
completa e ajusta uma operagdo na qual um resultado de determinagdo ¢
refletido. Em outras palavras, a unidade usando o resultado de determinagéo
203 ndo repete a conclusio de uma operagdo de acordo com um resultado de
determinagdo da mesma configuragdo de imagem apropriada mais do que o
necessario.

Se o contetdo de imagem dos dados de imagem obtidos muda
em algum instante, um resultado de determinag&o sobre uma configuragdo de
imagem apropriada de acordo com o novo conteudo de imagem, é obtido
mesmo no processo de determinagdo de configuragdo de imagem baseado no
mesmo algoritmo. Neste instante, um resultado de determinagdo negativo ¢
obtido na etapa S106, de tal modo que um resultado de determinagdo da
configuragdio de imagem sobre o novo conteudo de imagem € emitido.

No exemplo ilustrado na Figura 3, se é determinado na etapa
S106 que a configuragio de imagem foi esgotada e um resultado de
determinaco positivo é obtido, o processo retorna a etapa S102 para executar
o processo de determinagdo de configuragdo de imagem. Alternativamente, o
processo de determinagdo de configuragio de imagem pode ndo ser executado

posteriormente. Neste caso, também, pode ser evitado que a unidade usando o
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resultado de determinacgdo 203 execute e complete uma operagdo na qual um
resultado de determinaco de uma configuragdo de imagem similar € refletido
mais do que um niimero necessario de vezes.

Figura 4 ilustra um outro exemplo do procedimento de
processo executado pelo bloco de determinagdo de configuragdo de imagem
200 ilustrado na Figura 2. Neste exemplo, também, etapas respectivas séo
executadas pela unidade de determinag8o de configuragdo de imagem 201 no
bloco de determinagio de configuragéo de imagem 200.

Etapas S201 a S206 e etapas S208 a S209 na Figura 4 sdo as
mesmas etapas S101 a S108 na Figura 3.

Notar que, no procedimento de processo na Figura 4, se um
resultado de determinacéo positivo é obtido em um processo de determinar se
a configuracio de imagem foi esgotada na etapa S206, etapa S207 ¢
executada e entdo o processo retorna a etapa S202.

Neste exemplo, a unidade de determinag@o de configuragdo de
imagem 201 tem diversos algoritmos para o processo de determinagéo de
configuragdo de imagem (algoritmos de determinagdo de configuragio de
imagem) seleciona apropriadamente um dos algoritmos de determinagéo de
configuragio de imagem, e pode executar o processo de determinagdo de
configuragio de imagem baseado no algoritmo de determinagdo de
configuragdo de imagem selecionado.

Entio, na etapa S207, a unidade de determinagdo de
configuracio de imagem 201 muda o algoritmo de determinagdo de
configuracdo de imagem que estd atualmente ajustado para um outro
algoritmo de determinag@o de configuragdo de imagem. Conseqilientemente,
quando o processo retorna i etapa S202, o processo de determinagdo de
configuragio de imagem baseado no algoritmo de determinagdo de
configuragdo de imagem diferente é executado.

Na estrutura ilustrada na Figura 2, uma configuragdo de
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imagem esgotada é continuamente obtida como resultado de determinagéo
enquanto uma mudanga significativa no conteudo de imagem (por exemplo,
mudanca de assunto) ndo ocorre na imagem obtida na unidade de
determinag¢do de configuragdo de imagem 201.

Por outro lado, se o algoritmo de determinagdo de
configuragdo de imagem é mudado de acordo com a aquisicdo de um
resultado de determinacdo de uma configuragdo de imagem esgotada como na
Figura 4, a unidade usando o resultado de determinagfo 203 pode executar
uma operacdo refletindo uma configuragdo fr imagem diferente de uma
configuragdio prévia, se o contetido de imagem dos dados de imagem obtidos
ndo apresentam mudanga significativa.

Por exemplo, quando a unidade usando o resultado de
determinacdo 203 ¢é uma unidade de captura/gravacdo, diversas imagens
capturadas nas quais resultados de determinagdo de diferentes configuragdes
de imagem sdo refletidos, podem ser gravados mesmo se o conteido de
imagem de dados de imagem obtidos através de captura, ndo apresenta
mudanga significativa.

A seguir, é dada uma descrigdo sobre um sistema de formagdo
de imagem incluindo uma cimera fixa digital e uma base de panoramica e
inclinacdo a qual a cAmera fixa digital é fixada, como um exemplo mais
especifico aplicando a estrutura para determinar uma configuragio de imagem
descrita acima com referéncia as Figuras 2 a 4. O sistema de formagdo de
imagem de acordo com esta realizagdo é capaz de capturar/gravar uma
imagem imével possuindo contetido de imagem no qual uma configuragéo de
imagem determinada ¢ refletida.

Figura 5 é uma vista frontal ilustrando um exemplo de uma
estrutura externa do sistema de formag¢do de imagem de acordo com esta
realizacao.

Conforme ilustrado na Figura 5, o sistema de formagdo de
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imagem desta realizagdo inclui uma cémera fixa digital 1 e uma base de
panoramica e inclinagéo 10.

A camera fixa digital 1 € capaz de gerar dados de imagem
imo6vel com base na luz de formacdo de imagem obtida através da captura por
uma unidade de lente 3 provida em um painel do lado frontal de um corpo
principal, e armazenando os dados de imagem imével em um meio de
armazenagem carregado no interior. Isto é, a camera fixa digital 1 tem uma
fungdo de armazenar uma imagem capturada como uma foto como dados de
imagem imoével no meio de armazenagem. Quando tal fotografia € realizada
manualmente, um usudrio pressiona um bot3o obturador (libera) provido na
superficie superior do corpo principal.

A camera fixa digital 1 pode ser fixada a base de panordmica e
inclinagdo 10 fixando. Isto €, a base de panordmica e inclinagdo 10 ¢ a cAmera
fixa digital 1 possuem uma unidade de mecanismo habilitando a fixagéo
mutua.

A base de panordmica e inclinagdo 10 possui um mecanismo
de panorimica/inclinagdo para mover a camera fixa digital 1 fixada a ela em
ambas dire¢des panordmica (horizontal) e de inclinagéo.

Um exemplo de movimentos da camera fixa digital 1 nas
direcdes panordmica e de inclinagdo causados pelo mecanismo de
panorimica/inclinagdo da base de panordmica e inclinagdo 10 € ilustrado nas
Figuras 6A e 6B. Figuras 6A e 6B ilustram a cimera fixa digital 1 fixada a
base de panordmica e inclinagdo 10, visualizada do topo e de lado,
respectivamente.

Relativamente & dire¢do panordmica, um estado de posi¢do
onde a direcdo lateral do corpo principal da cAmera fixa digital 1 coincide
com uma linha reta X1 ilustrada na Figura 6A ¢é visualizada como referéncia.
Com esta referéncia, ao ser girada em torno de um eixo de rotagdo Ctl ao

longo de uma dire¢do de rotagdo +o, um movimento panoramico na dire¢@o
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da direita é dado & cAmera fixa digital 1. Por outro lado, ao ser girada ao longo
de uma dire¢io de rotagdo -0, um movimento panordmico na dire¢do
esquerda é dado a camera fixa digital 1.

Observando a dire¢do de inclinagdo, um estado de posi¢do
onde a direcdo longitudinal do corpo principal da cdmera fixa digital 1
coincide com uma linha reta vertical Y1 ilustrada na Figura 6B ¢ visualizada
como uma referéncia. Com esta referéncia, ao ser girada em torno de um eixo
de rotagdo Ct2 ao longo de uma dire¢do de rotagdo +B, um movimento de
inclinagio na diregfio inferior é dado a cdmera fixa digital 1. Por outro lado,
ao ser girada ao longo de uma dire¢io de rotagdo -B, um movimento de
inclinagdo direcfio superior € dado & cAmera fixa digital 1.

Angulos de rotagio permissiveis maximos nas diregbes o e
+B ilustradas nas Figuras 6A e 6B ndo sdo descritos. Entretanto, os dngulos de
rotagdo permissiveis maximos deveriam preferivelmente ser tdo grandes
quanto possivel para maximizar oportunidades para capturar imagens de
assuntos.

Figura 7 ilustra um exemplo de uma estrutura interna da
camera fixa digital 1.

Referindo-se a Figura 7, uma unidade de sistema optico 21
inclui um grupo de lentes de captura de imagem incluindo um nimero pré-
determinado de lentes, tais como lentes de aproximagdo e lentes de foco, e
uma abertura. A unidade de sistema Optico 21 permite que a luz incidente
como luz de formacdo de imagem seja focalizada sobre u ma superficie
receptora de luz de um sensor de imagem 22.

Também, a unidade de sistema éptiéo 21 inclui uma unidade
de mecanismo de acionamento para acionar a lente de aproximag@o acima
descrita, lente de foco e abertura. A operagdo da unidade de mecanismo de
acionamento é controlada pelo assim chamado controle de camera executado

por uma unidade de controle 27, tal como um controle de aproximag&o
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(4ngulo de visualizagio), controle de ajuste de auto-foco, e controle de auto-
exposicao.

O sensor de imagem 22 efetua assim chamada conversio
fotoelétrica para converter a luz de gravagio de imagem obtida na unidade de
sistema Optico 21 em um sinal elétrico. Para esta finalidade, o sensor de
imagem 22 recebe, na superficie receptora de luz de um dispositivo de
conversdo fotoelétrico, a luz de formagdo de imagem a partir da unidade de
sistema oOptico 21, e emite -seqi_iencialmente cargas de sinal acumuladas de
acordo com a intensidade da luz recebida em temporizagdo pré-determinada.
Conseqiientemente, um sinal elétrico (sinal de imagem) correspondente a luz
de formacdo de imagem é emitido. O dispositivo de conversido fotoelétrico
(dispositivo de formacio de imagem) adotado como o sensor de imagem 22
ndo ¢ particularmente limitado, e pode ser um sensor de CMOS
(Semicondutor Metal-Oxido Complementar) ou um CCD (Dispositivo
Acoplado por Carga) sob as circunsténcias presentes, por exemplo. Quando o
sensor de CMOS ¢ adotado, o dispositivo (unidade) correspondente ao sensor
de imagem 22 pode incluir um conversor analdgico digital correspondente a
um conversor A/D 23 descrito abaixo.

Um sinal de imagem emitido a partir do sensor de imagem 22
¢ inserido no conversbr A/D 23, é convertido para um sinal digital e ¢ emitido
para uma unidade de processamento de sinal 24.

A unidade de processamento de sinal 24 recebe o sinal de
imagem digital emitido a partir do conversor A/D 23 em unidades de imagens
fixas (imagens de quadro), por exemplo. Entdo, a unidade de processamento
de sinal 24 executa processamento de sinal pré-determinado no sinal de
imagem em um unidades de imagens fixas, de modo a gerar dados de imagem
capturados (dados de imagem imével capturados), que sdo dados de sinal de
imagem correspondendo a uma imagem imovel.

No caso em que os dados de imagem capturados gerados pela
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unidade de processamento de sinal 24 da maneira descrita acima sdo gravados
como informagdo de imagem em um cartio de memoria 40, que € um meio de
armazenagem, os dados de imagem capturados correspondentes a uma
imagem imével sdo emitidos a partir da unidade de processamento de sinal 24
para uma unidade de codificagdo/decodificagdo 25.

A unidade de codificagdo/decodificagdo 25 executa
codificagio de compressio com base em um método de codificagdo de
compressdo de imagem imdvel pré-determinada sobre os dados de imagem
capturados em unidades de imagens fixas emitidas a partir da unidade de
processamento de sinal 24 e adiciona um cabegalho ou similar de acordo com
o controle pela unidade de controle 27, convertendo deste modo os dados de
imagem capturados para dados de imagem capturados comprimidos no
método pré-determinado. Entdo, a unidade de codificagdo/decodificagdo 25
transfere os dados de imagem capturados gerados destc modo para um
controlador de meio 26. O controlador de meio 26 escreve e grava os dados
de imagem capturados no cartio de memoria 40 de acordo com o controle
pela unidade de controle 27. O cartdo de memoéria 40 usado aqui € um meio
de armazenagem que possui uma forma externa de um cartdo de acordo com
um padrio pré-determinado e que inclui um elemento de armazenagem de
semicondutor ndo volatil, tal como uma memoria flash. Alternativamente, o
meio de armazenagem para armazenar dados de imagem pode ter um tipo
formado diferente daquele do cartdo de memoria.

A unidade de processamento de sinal 24 de acordo com esta
realizagio é capaz de executar processamento de imagem para detectar um
assunto usando dados de imagem capturados. Um processo de detecgdo de
assunto nesta realizagdo € descrito abaixo.

Também, a cAmera fixa digital 1 é capaz de exibir uma assim
chamada imagem direta, que é uma imagem sendo correntemente capturada,

permitindo que uma unidade de visualizagdo 33 execute visualiza¢do de
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imagem, usando dados de imagem capturados obtidos na unidade de
processamento de sinal 24. Por exemplo, a unidade de processamento de sinal
24 recebe o sinal de imagem emitido a partir do conversor A/D 23 e gera
dados de imagem capturados correspondendo a uma imagem imovel
conforme descrito acima. Continuando esta operagdo, a unidade de
processamento de sinal 24 gera seqiiencialmente dados de imagem capturados
correspondendo a imagens de quadro de uma imagem mével, e entdo transfere
os dados de imagem capturados gerados seqiiencialmente para um controlador
de visualiza¢dio 32 de acordo com o controle pela unidade de controle 27.
Conseqiientemente, uma imagem direta € exibida.

O controlador de visualizagdo 32 gera um sinal de controle
para acionar a unidade de visualizagdo 33 com base nos dados de imagem
capturados emitidos a partir da unidade de processamento de sinal 24, da
maneira descrita acima, e emite o sinal de controle a unidade de visualizagdo
33. Conseqiientemente, imagens baseadas nos dados de imagem capturados
em unidades de imagens fixas sdo seqilencialmente exibidos na unidade de
visualizagdo 33. Quando aquelas imagens s3o vistas por um usudrio, as
imagens capturadas no momento s3o exibidas na unidade de visualizagdo 33
como imagens moéveis. Isto é, imagens diretas sdo exibidas.

Também, a camera fixa digital 1 é capaz de reproduzir dados
de imagem capturados gravados no cartdo de memoria 40 e exibir a imagem
na unidade de visualizagdo 33.

Para esta finalidade, a unidade de controle 27 especifica dados
de imagem capturados e d4 um comando para ler os dados a partir do cartéo
de memoria 40, para o controlador de meio 26. Em resposta ao comando, o
controlador de meio 26 acessa um endereco no cartdo de memoria 40
armazenando os dados de imagem capturados especificados, 1€ os dados e
transfere os dados lidos a unidade de codificagdo/decodificagdo 25.

A unidade de codificacdo/decodificagdo 25 extrai dados de
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substancia como dados de imagem imével comprimidos a partir dos dados de
imagem capturados transferidos do controlador de meio 26, de acordo com o
controle pela unidade de controle 27, executa um processo de decodificar a
codificagio de compressdo nos dados de imagem imével comprimidos e
obtém dados de imagem capturados correspondendo a uma imagem imovel.
Entdo, a unidade de codificagdo/decodificagdo 25 transfere os dados de
imagem capturados ao controlador de visualizagdo 32. Conseqilentemente, a
imagem correspondente aos dados de imagem capturados gravados no cartdo
de meméria 40 é reproduzida e exibida na unidade de visualizagdo 33.

Em adic3o as imagens diretas e imagens reproduzidas de dados
de imagem capturados acima descritos, uma imagem de interface de usuario

pode ser exibida na unidade de visualizagdo 33. Naquele caso, a unidade de

controle 27 gera dados de imagem a serem exibidos como uma imagem de

interface de usudrio necessaria de acordo com um estado de operagdo no
momento e emite os dados de imagem gerados ao controlador de visualizagdo
32. Conseqiientemente, a imagem de interface de usudrio ¢ exibida na unidade
de visualizacdo 33. A imagem de interface de usudrio pode ser exibida como
uma tela de menu especifica separadamente de uma imagem direta ou uma
imagem reproduzida de dados de imagem capturados na tela de visualizag@o
da unidade de visualizagdo 33. Alternativamente, a imagem de interface de
usuario pode ser exibida sendo superposta ou combinada com parte da
imagem direta ou imagem reproduzida de dados de imagem capturados.

A unidade de controle 27 inclui realmente uma CPU (Unidade
de Processamento Central) e constitui um microcomputador juntamente com
uma ROM (Meméria de Somente Leitura) 28 ¢ uma RAM (Memdria de
Acesso Randémico) 29. A ROM 28 armazena um programa que deveria ser
executado pela CPU como a unidade de controle 27 e vdrias pegas para
configurar informagdo relacionada a operagdo da cdmera fixa digital 1. A

RAM 29 serve como um dispositivo de armazenagem principal para a CPU.
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Neste caso, uma memoria flash 30 é provida como uma area
de armazenagem ndo volatil usada para armazenar vdrias pegas para
configurar informagdo que deveria ser modificada (reescrita) de acordo com
uma operacdo de usudrio ou um histérico de operagdo. Quando uma memoria
ndo volatil, tal como uma memoria flash é adotada como a ROM 28, uma
parte da 4rea de armazenagem na ROM 28 pode ser usada ao invés da
memoria flash 30.

Uma unidade de operagdo 31 inclui vérios elementos de
operagio providos na cimera fixa digital 1 e uma unidade de saida de sinal de
informago de operacdo para gerar um sinal de informagéo de operagdo de
acordo com uma operagio executada naqueles elementos de operagdo e emitir
o sinal para a CPU. A unidade de controle 27 executa um processo pré-
determinado em resposta ao sinal de informag&o de operagdo inserido a partir
da unidade de operagdo 31. A unidade de controle 27 executa um processo em
resposta ao sinal de informagdo de operagdo inserido a partir da unidade de
operagdo 31. Conseqiientemente, uma operagdo da cimera fixa digital 1 de
acordo com uma operagdo do usudrio € executada.

Uma unidade de comunica¢do de base de panoridmica e
inclinagdo 34 executa comunicagdo entre a base de panordmica € inclinagéo
10 e a camera fixa digital 1, de acordo com um método de comunicagéo pré-
determinado. A unidade de comunicacdo de base de panordmica e inclinagdo
34 possui uma estrutura de camada fisica habilitando transmissdo/recepgdo de
sinais de comunicagfio para/a partir de uma unidade de comunicagdo da base
de panorimica e inclinagdo 10 de uma maneira com fio ou sem fio, no estado
em que a cAmera fixa digital 1 € fixada a base de panordmica e inclinagdo 10,
e também possui uma estrutura para realizar comunicagéo correspondendo a
uma camada pré-determinada mais alta que a camada fisica.

Figura 8 é um diagrama de blocos ilustrando um exemplo de

uma estrutura da base de panoramica e inclinagdo 10.
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Conforme descrito acima, a base de panoramica e inclinagdo
10 possui um mecanismo de panoramica/inclinagdo e inclui uma unidade de
mecanismo de panordmica 53, um motor de panordmica 54, uma unidade de
mecanismo de inclinagdo 56, um motor de inclinagdo 57, que correspondem
ao mecanismo de panoramica/inclinagéo.

A unidade de mecanismo de panordmica 53 possui um
mecanismo para mover a cAmera fixa digital 1 fixada a base de panordmica e
inclinagdo 10 nas direcdes panoramicas (horizontais) ilustradas na Figura 6A.
O movimento deste mecanismo pode ser obtido girando o motor de
panoridmica 54 em uma dire¢do de avango ou reversa. De modo similar, a
unidade de mecanismo de inclinagdo 56 tem um mecanismo para mover a
camera fixa digital 1 fixada a base de panorimica e inclinagdo 10 nas diregdes
de inclinagdo (verticais) ilustradas na Figura 6B. O movimento deste
mecanismo pode ser obtido girando o motor de inclinagdo 57 em uma dire¢do
de avango ou reversa.

Uma unidade de controle 51 inclui um microcomputador que €
formado combinando uma CPU, uma ROM e uma RAM, por exemplo, e
controla os movimentos da unidade de mecanismo de panordmica 353 e
unidade de mecanismo de inclinagdo 56 acima descritas. Por exemplo, quando
a unidade de controle 51 controla o movimento da unidade de mecanismo de
panordmica 53, a unidade de controle 51 emite um sinal de controle
correspondente a uma quantidade de movimento e uma dire¢do de movimento
necessaria para a unidade de mecanismo de panordmica 53, para a unidade de
acionamento de panordmica 55. A unidade de acionamento de panoramica 55
gera um sinal de acionamento de motor correspondente ao sinal de controle
inserido nela e emite o sinal para o motor de panordmica 54. O sinal de
acionamento de motor faz com que o motor de panordmica 54 gire em uma
direcio de rotagio pré-determinada e a um éangulo de rotagdo pré-

determinado. Como um resultado, a unidade de mecanismo de panorimica 53
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¢ acionada para se mover, pela quantidade de movimento correspondente na
diregdo de movimento correspondente.

De modo similar, quando a unidade de controle 51 controla o
movimento da unidade de mecanismo de inclinagdo 56, a unidade de controle
51 emite um sinal de controle correspondente a uma quantidade de
movimento e uma diregio de movimento necessaria para a unidade de
mecanismo de inclinacdo 56 para a unidade de acionamento de inclinagéo 58.
A unidade de acionamento de inclinagdo 58 gera um sinal de acionamento de
motor correspondente ao sinal de controle inserido nela e emite o sinal para o
motor de inclinagdo 57. O sinal de acionamento de motor faz com que o
motor de inclinagdo 57 gire em uma diregdo de rotagdo pré-determinada e a
um 4ngulo de rotagdo pré-determinado. Como resultado, a unidade de
mecanismo de inclinagdo 56 é acionada para movimento pela quantidade de
movimento correspondente na diregdo de movimento correspondente.

Uma unidade de comunicagdo 52 executa comunicagdo com a
unidade de comunica¢io de base de panordmica e inclinagdo 34 na cimera
fixa digital 1 fixada a base de panordmica e inclinagdo 10, de acordo com um
método de comunicagio pré-determinado. Como a unidade de comunicagio
de base de panorimica e inclinagfo 34, a unidade de comunicagéo 52 possui
uma estrutura de camada fisica habilitando transmissdo/recepgdo de sinais de
comunicagdo para/a partir da unidade de comunicagéo do outro lado, em uma
forma com fio ou sem fio e uma estrutura para realizar comunicagio
correspondendo a u ma camada pré-determinada mais alta que a camada
fisica.

Figura 9 é um diagrama de blocos cotrespondendo a
respectivas operagdes funcionais ilustrando o interior da cimera fixa digital 1
e da base de panoramica e inclinagdo 10 incluida ndo sistema de formag&o de
imagem de acordo com esta realizagéo.

Referindo-se a Figura 9, a cimera fixa digital 1 inclui um
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bloco de captura/gravagdo 61, um bloco de determinacio de configuragéo de
imagem 62, um bloco de controle de panoradmica/inclinagdo/aproximagéo 63 e
um bloco de controle de comunicagéo 64.

O bloco de captura/gravagdo 61 executa um processo de
controle para obter uma imagem obtida através de captura como dados de
imagem (dados de imagem capturados) e armazena os dados de imagem
capturados em um meio de armazenagem. O bloco de captura/gravagdo 61
inclui um sistema éptico para capturar uma imagem, um dispositivo de
formagdo de imagem (sensor de imagem), um circuito de processamento de
sinal para gerar dados de imagem capturados a partir da um sinal emitido a
partir do dispositivo de formagdo de imagem, ¢ um sistema de controle de
gravagdo/processamento para escrever os dados de imagem capturados no
meio de armazenagem para gravar/armazenar os dados.

Neste caso, a | grava¢do dos dados de imagem capturados
(captura/gravacio) no bloco de captura/gravagdo 61 € executada com base nas
instrugdes e controle do bloco de determinagdo de configuragdo de imagem
62 (unidade de processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212).

O bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 62
obtém e recebe dados de imagem capturados que sdo emitidos a partir do
bloco de captura/gravagdo 61 e executa um processo para determinar uma
configuragdo de imagem com base nos dados de imagem capturados. Ainda
mais, o bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 62 também
executa controle de aquisi¢io de configuragdo de imagem para obter dados de
imagem capturados possuindo conteudo de imagem baseado na configuragéo
de imagem determinada.

O bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 62
corresponde ao bloco de determinagdio de configuragdo de imagem 200
ilustrado na Figura 2.

O bloco de controle de panordmica/inclinagdo/aproximagédo 63
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executa controle de panordmica/inclinagdo/aproximagéo de tal modo que uma
composigdo no angulo de visualizagdo de captura de acordo com uma
configuragdo de imagem apropriada determinada pode ser obtida em resposta
as instru¢Ses a partir do bloco de determinagfo de configuragdo de imagem
62. Isto é, no controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem, o bloco de
determinacéo de configuragdo de imagem 62 notifica o bloco de controle de
panorimica/inclinagio/aproximagdo 63 da composigdo e &ngulo de

visualizagdo de captura que deveria ser obtido de acordo com a configuragdo

~de imagem apropriada determinada. O bloco de controle  de

panorimica/inclinagio/aproximagio 63 calcula uma quantidade de
movimento do mecanismo de panordmica/inclinagdo da base de panoramica e
inclinagdo 10 para orientar a cAmera fixa digital 1 na dire¢@o de captura, para
obter a composigio indicada e o dngulo de visualizagdo de captura, e gera um
sinal de controle de panoramica/inclinagdo para prover instrugdes sobre o
movimento de acordo com a quantidade de movimento calculada.

Também, o bloco de controle de panordmica/inclinagio/
aproximagdo 63 calcula uma posi¢do de aproximacdo para obter o &ngulo
apropriado determinado de visualizagdo, e controla o mecanismo de
aproximagdo incluido no bloco de captura/gravagéo 61 para obter a posi¢do
de aproximacgao.

O bloco de controle de comunicagdo 64 executa comunicagdo
com um bloco de controle de comunica¢do 71 da base de panorimica e
inclinagdo 10 de acordo com um protocolo de comunicagéo pré-determinado.
O sinal de controle de panorimica/inclinagdo gerado pelo bloco de controle
de panoramica/inclinagdo/aproximagio 63 ¢ transmitido ao bloco de controle
de comunicagdo 71 na base de panordmica e inclinagdio 10 através de
comunicagio pelo bloco de controle de comunicagdo 64.

A base de panorimica e inclinagdo 10 inclui o bloco de

controle de comunicagio 71 e um bloco de controle de panordmica/inclinagdo
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72 conforme ilustrado na Figura 9.

O bloco de controle de comunicagdo 71 executa comunicagdo
com o bloco de controle de comunicag¢do 64 na cAmera fixa digital 1. Ao
receber o sinal de controle de panorimica/inclinagdo acima descrito, o bloco
de controle de comunicagdo 71 emite o sinal de controle de
panoramica/inclinagdo para o bloco de controle de panordmica/inclinagéo 72.

O bloco de controle de panordmica/inclinag@o 72 corresponde
a uma fun¢do de execugdo de um processo relacionada a controle de
panordmica/inclinagio entre processos de controle executados pelo
microcomputador (ndo ilustrado aqui) do lado da base de panoramica e
inclinagdo 10.

O bloco de controle de panordmica/inclinagdo 72 controla a
unidade do mecanismo de acionamento de panorimica e a unidade de
mecanismo de acionamento de inclinago (ndo ilustrado aqui) em resposta ao
sinal de controle de panordmica/inclinagdo inserido nele. Conseqlientemente,
panoramica/inclinagio para obter angulos de visualizagdo necessarios
horizontal e vertical para uma configuragdo de imagem apropriada sdo
executadas.

Neste caso, o bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 62 executa um processo de detec¢do de um assunto da maneira
descrita abaixo. Se nenhum assunto é detectado como resultado do processo
de detecgdo de assunto, o  bloco de controle de
panorimica/inclinagio/aproximagdo 63 pode executar controle de
panoridmica/inclinagdo/aproximagdo para buscar um assunto em resposta a
instru¢des, por exemplo.

Figura 10 ilustra um exemplo de uma estrutura interna do
bloco de determinagio de configuragdo de imagem 62 ilustrado na Figura 9.
O bloco de determinagdo de configuragio de imagem 62 ilustrado nesta figura

inclui aproximadamente uma unidade de determina¢@io de configuragdo de
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imagem 210 e uma unidade de manutengio de histérico de captura 213. A
unidade de determinagdo de configuragdo de imagem 210 corresponde a
unidade de determinagfio de configuragdo de imagem 201 ilustrada na Figura
2, ao passo que a unidade de manutengo de histérico de captura 213
correspondente & unidade de manutengéo de historico 202,

Ainda mais, a unidade de determinagio de configura¢do de
imagem 210 neste caso inclui uma unidade de detec¢do de assunto 211 e a
unidade de processo de determinagfo de configura¢do de imagem 212.

Também, Figura 10 ilustra o bloco de captura/gravacdo 61 e o
bloco de controle de panordmica/inclinagdo/aproximagdo 63 correspondendo
a unidade usando o resultado de determinagdo 203 na Figura 2, juntamente
com o bloco de determinagdo de configurag@o de imagem 62.

A unidade de detec¢io de assunto 211 recebe dados de
imagem capturados emitidos a partir do bloco de captura/gravagdo 61 e
executa um processo de detecgdo de assunto.

O processo de detecgdo de assunto € um processo para
discriminar e detectar um assunto como uma pessoa a partir do conteudo de
imagem dos dados de imagem capturados que tenham sido recebidos. A
informacfo obtida como um resultado de detecgéo (informagdo de detecgdo
de assunto individual) inclui o nimero de assuntos como pessoas, informagao
de posicdo de quadro dos respectivos assuntos ou assuntos individuais (por
exemplo, uma posigdo no quadro pode ser expressa por coordenadas X e Y de
um pixel em uma matriz) e o tamanho na imagem dos assuntos individuais
(area ocupada).

Como um método especifico para o processo de detecgdo de
assunto, uma técnica de detec¢io de face pode ser usada. Alguns métodos
para detecgdio de face s3o usados nas técnicas relacionadas. O método a ser
adotado nesta realizagio ndo é particularmente limitado, e um método

apropriado pode ser adotado & vista da precisdo de detecgdo, nivel de
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dificuldade no projeto, um método adotado para detecgdo de imobilidade
descrito abaixo, e assim por diante.

Ainda mais, a unidade de detecgdo de assunto 211 nesta
realizacdio executa, como o processo de detecgdo de assunto, um processo de
reconhecimento individual para discriminar um individuo em um assunto
individual detectado. Entdo, a informacdo de detecgdo de assunto individual
acima descrita inclui informag3o de reconhecimento individual indicando um
resultado de reconhecimento individual de cada assunto individual detectado.

Também, um algoritmo do processo de reconhecimento
individual ndio estd particularmente limitado nesta realizagdo, como no
método para detecgéo de face. |

Entdo, a unidade de deteccdo de assunto 211 obtém
informagdo incluindo um conjunto da ‘informagio de detecgdo de assunto
individual acima descrita como informagdo de assunto detectada. Por
exemplo, a unidade de detecgdo de assunto 211 fornece a informagéo de
assunto detectada a unidade de processo de determinagéo de configuragdo de
imagem 212 juntamente com dados de imagem capturados recebidos por ela
propria.

O processo de detecgdo de assunto executado pela unidade de
deteccdo de assunto 211 pode ser realizado como um processo de sinal de
imagem. Por exemplo, quando o processo em um sinal de imagem ¢
executado por um DSP (Processador de Sinal Digital), o processo de detecgdo
de assunto pode ser realizado por um programa de instrugdes dadas ao DSP.

A unidade de processo de determinag@o de configuragdo de

imagem 212 determina uma configuragdo de imagem apropriada

" correspondente ao contetido de imagem de dados de imagem capturados,

usando os dados de imagem capturados e a informagdo de assunto detectada
fornecida a partir da unidade de detecgdo de assunto 211 e executa controle de

aquisicio de configuragdo de imagem com base em um resultado de
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determinacdo.

Isto &, como no caso acima descrito da operag¢do do bloco de
determinag3o de configuragio de imagem 62 ilustrada na Figura 9, a unidade
de processo de determinagdo de configuragio de imagem 212 controla e prové
instrucdes ao bloco de controle de panorimica/inclinagio/aproximagéo 63 de
modo a obter a composigdo e angulo de visualizagdo de captura de acordo
com o resultado de determinacdo com base no resultado da determinagdo da
configuragdo de imagem.

Também, a unidade de processo de determinagdo de
configuragdo de imagem 212 monitora o conteudo de imagem de dados de
imagem capturados e aguarda a aquisi¢io de contelido de imagem
correspondente & configuragdo de imagem apropriada determinada, durante o
controle de aquisi¢do de configuragfo de imagem. Entdo, ao reconhecer que o
contetdo de imagem tendo a configuragdo de imagem determinada foi obtido,
a unidade de processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212
instrui o bloco de captura/gravagdo 61 para gravar os dados de imagem
capturados.

Em resposta as instrugdes, o bloco de captura/gravagdo 61
grava os dados de imagem capturados obtidos no momento. Os dados de
imagem capturados gravados deste modo possuem o conteido de imagem de
acordo com a configurago de imagem determinada pela unidade de processo
de determinagdo de configura¢do de imagem 212.

Agora, é dada uma descrigio sobre a correspondéncia entre a
estrutura do sistema de formacgio de imagem ilustrado nas Figuras 9 ¢ 10 e a
estrutura da cdmera fixa digital 1 e a base de panordmica e inclinagéo 10
ilustrada nas Figuras 7 e 8. A correspondéncia descrita aqui deveria ser
interpretada como um exemplo de possibilidades normais e uma
correspondéncia da diferente da descrita aqui pode também ser adotada.

O bloco de captura/gravagdo 61 na camera fixa digital 1
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ilustrada nas Figuras 9 e 10 corresponde & parte incluindo a unidade de
sistema optico 21, o sensor de imagem 22, o conversor A/D 23, a unidade de
processamento de sinal 24, a unidade de codificagdo/decodificagéo 25 e o
controlador de meio 26 ilustrados na Figura 7, por exemplo. Os dados de
imagem capturados usados em um processo de determinagdo de configuragéo
de imagem pelo bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 62 podem
ser obtidos em um estagio do processo de sinal pré-determinado, na unidade
de processamento de sinal 24, por exemplo.

O bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 62 na
camera fixa digital 1 ilustrado nas Figuras 9 e 10 corresponde a fungéio de
processamento de sinal de imagem correspondente a um processo pré-
determinado na unidade de detecgio de assunto 211 na unidade de
processamento de sinal 24 ilustrada na Figura 7, por exemplo. Também o
bloco de determinacdo de configuragdo de imagem 62 corresponde a fungdo
de processamento correspondente & unidade de processo de determinag@o de
configuragdo de imagem 212 e a fungfo de gerenciamento da informag&o de
histérico de captura na unidade de manutengdo de histérico de captura 213
executada pela unidade de controle 27 (CPU). Como a 4rea de armazenagem

servindo como unidade de manutengfo de historico de captura 213, podem ser

usadas a RAM 29 ou a memdria flash 30 ilustradas na Figura 7.

O bloco de controle de panordmica/inclinagdo/aproximacdo 63
ilustrado nas Figuras 9 e 10 corresponde & fungdo de processamento
executada pela unidade de controle 27 ilustrada na Figura 7 para controle de
panoramica/inclinagdo/aproximagdo, por exemplo.

O bloco de controle de comunicagdo 64 da camera fixa digital
1 ilustrado na Figura 9 corresponde & unidade de comunicagdo de base de
panorimica e inclinago 34 ilustrada na Figura 7 e a fung¢o de processamento
executada pela unidade de controle 27 para comunicagdo usando a unidade de

comunicag¢do de base de panorimica e inclinagdo.34, por exemplo.
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O bloco de controle de comunicagdo 71 na base de panoramica
e inclinagdo 10 ilustrado na Figura 9 corresponde 4 unidade de comunicag&o
52 ilustrada na Figura 8 e o processo executado pela unidade de controle 51
para comunicag¢do usando a unidade de comunicagéo 52.

O bloco de controle de panordmica/inclinagdo 72 ilustrado na
Figura 9 corresponde a fungdo de execug¢do de um processo sobre controle de
panorimica/inclinagdo entre processos de controle executados pela unidade de
controle 51, ilustrados na Figura 8, e emite sinais para controlar os
movimentos da unidade de mecanismo de panordmica 53 e unidade de
mecanismo de inclinagdo 56 para a unidade de acionamento de panordmica 55
e unidade de acionamento de inclinagdo 58, em resposta a um sinal de
controle inserido nelas.

Conforme descrito acima, no sistema de formagdo de imagem
apresentando a estrutura ilustrada nas Figuras 9 e 10, a seguinte operagdo ¢
automaticamente executada durante a fotografia (captura/gravacdo de dados
de imagem) pela cAmera fixa digita: uma configuragdo de imagem apropriada
é decidida (determinada) e entio dados de imagem capturados de conteudo de
imagem apresentando a configuragdo de imagem apropriada sdo gravados.
Conseqiientemente, uma foto imagem de uma qualidade consideravelmente
boa pode ser obtida, mesmo se o usudrio executa o disparo sem determinar o
estado dos respectivos elementos de formagdo de uma configuragdo de
imagem incluindo uma composigao.

Também, este sistema elimina a necessidade de alguém efetuar
o disparo mantendo uma cémera, de tal modo que qualquer um existente em
um local de disparo pode se tornar um assunto. Ainda mais, mesmo se um
usudrio como um assunto néo estiver alertado de estar dentro de uma faixa de
angulo de visualizago da cimera, uma foto com o assunto dentro da faixa
pode ser obtida. Isto é, a oportunidade de capturar um estado natural de

pessoas no local de disparo aumenta, de tal modo que muitas fotos tendo uma
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atmosfera sem precedentes podem ser obtidas.

A seguir, com referéncia a Figura 11, ¢ dada uma descri¢do
sobre a regra mais basica de captura/gravagdo automdtica no sistema de
formagdo de imagem de acordo com esta realizagdo. Esta corresponde a um
processo de configuragdo gravavel/ndo gravidvel de acordo com uma
determinago quanto a uma configuragdo de imagem ter sido esgotada.

Esta realizagio é baseada na suposi¢do de que o sistema de
formago de imagem deste documento ndo captura/grava dados de imagem
possuindo a mesma configuragdo de imagem ao longo de um niimero maximo
pré ajustado de vezes para capturar/gravar (nimero especificado de vezes). A
descri¢do dada abaixo com referéncia & Figura 11 é baseada na suposi¢do de
que o niimero méximo de vezes de captura/gravagdo € ajustado para 2.

Supor, entdo que a unidade de processo de determinagio de
configuragio de imagem 212 inicia um processo de determinagdo de
configuragiio de imagem e executa controle de aquisicdo de configuragdo de
imagem de tal modo que um primeiro resultado de determinagfo € refletido.
Como resultado, dados de imagem capturados apresentando o contetdo de
imagem ilustrado na parte (a) na Figura 11 sdo obtidos. O conteiido de
imagem ilustrado aqui tem uma configuragdo de imagem A no quadro 300. A
configuragio de imagem A corresponde a configuragdo de imagem
determinada pela unidade de processo de determinagdo de configuragdo de
imagem 212.

Neste estagio, a gravagdo dos dados de imagem capturados
possuindo a configuragio de imagem A ndo foi executada de todo. Isto &,
mesmo se a captura/gravacéo é executada neste momento, o numero de vezes
de captura/gravacgiio nfio excede o numero méaximo de vezes acima descrito.
Entdo, neste caso, a unidade de processo de determinagéo de configuracdo de
imagem 212 instrui o bloco de captura/gravagdo 61 para capturar/gravar os

dados de imagem na temporizagdo em que o conteido de imagem ilustrado na
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parte (a) na Figura 11 é obtido. Deste modo, os dados de imagem capturados
possuindo um contetido de imagem ilustrado na parte (a) na Figura 11 séo
gravados. Estes dados de imagem capturados sdo primeiramente dados
gravados apresentando a configuragdo de imagem A. Em outras palavras, uma
primeira foto imagem possuindo a configuragdo de imagem A foi
capturada/gravada.

Entdo, supor que a unidade de processo de determinagdo de
configuragdo de imagem 212 executa o processo de determinagdo de
configuragdo de imagem usando o mesmo algoritmo de determinagdo de
configuragio de imagem, determinando deste modo a configuragdo de
imagem A para ser uma configuragdo de imagem apropriada como no
momento anterior. Supor também que, como um resultado do controle de
aquisicdo de conﬁguragﬁo. de imagem de acordo com este resultado de
determinacdo, dados de imagem capturados no conteudo de imagem
apresentando a configuragio de imagem A, os mesmos da configuragdo de
imagem ilustrada na parte (a) na Figura 11, sfo obtidos conforme ilustrado na
parte (b) na Figura 11.

Conforme descrito acima, o nimero maximo de vezes de
captura/gravagdo ¢ ajustado para 2, e ento a segunda captura/gravagdo pode
ser executada neste momento. Entdo, a unidade de processo de determinagédo
de configuragdo de imagem 212 permite que o bloco de captura/gravagéo 61
execute captura/gravagio.

No estagio em que a segunda captura/gravagdo tenha sido feita
em dados de imagem do conteddo de imagem possuindo a configuragdo de
imagem A ilustrada na parte (b) na Figura 11, o nimero méaximo de vezes (=
2) de capturar/gravar foi completado. Como para a correspondéncia com as
Figuras 3 e 4, o estdgio ilustrado na parte (b) na Figura 11 onde
captura/gravacdo tenha sido completada corresponde ao estagio em que o uso

da configura¢do de imagem determinada A pela unidade usando o resultado
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de determinagéo 203 foi esgotada.

Ainda mais, supor que a unidade de processo de determinagdo
de configuragdo de imagem 212 executa um processo de determinagdo de
configuracdo de imagem usando o mesmo algoritmo de determinagdo de
configuragio de imagem posteriormente, determinando deste modo a
configuracdo de imagem A para ser uma configuragdo de imagem apropriada
como no instante prévio. Também, supor que, como resultado do controle de
aquisicio de configuracio de imagem de acordo com este resultado de
determinacdo, dados de imagem capturados apfesentando o0 mesmo conteudo
de imagem ilustrado nas partes (a) e (b) na Figura 11 sdo obtidos conforme
ilustrado na parte (c) na Figura 11.

Neste estagio, a configuragio de imagem A foi esgotada,
conforme descrito acima. Em outras palavras, uma vez que os dados de
imagem capturados possuindo configuragdo de imagem A foram gravados
duas vezes, mais uma gravagio faz com que o numero de gravagdes seja 3, 0
que € além do numero maximo de vezes de captura/gravagéo 2.

Portanto, desta vez, a unidade de processo de determinagio de
configura¢do de imagem 212 nio instrui o bloco de captura/gravagéo 61 para
executar captura/gravagdo. Isto ¢é, captura/gravagdo pelo bloco de
captura/gravacdo 61 ndo é executada. Também, mesmo se dados de imagem
apresentando a configuragdo de imagem A sio obtidos por uma determinag&o
de configuragio de imagem posteriormente, captura/gravagdo ndo s&o
executadas.

Conforme descrito acima, o sistema de formag@o de imagem
de acordo com esta realizagfo tem uma estrutura basica de ndo gravar dados
de imagem capturados apresentando conteudo de imagem da mesma
configura¢do de imagem através do numero maximo pré estabelecido de
vezes de captura/gravagdo (um resultado de determinagdo de uma

configura¢do de imagem esgotada ndo é mais usado). Deste modo, limitando
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o numero de vezes de captura/gravagdo de uma configuragdo de imagem,
imagens apresentando a mesma configuragdo de imagem podem ser
impedidas de serem gravadas redundantemente durante a captura/gravagdo
automatica de dados de imagem possuindo conteudo de imagem de acordo
com uma configuragio de imagem apropriada determinada. Por exemplo,
conteudo de imagem depende do estado de um elemento especifico, tal como
uma posigdo de panordmica/inclinago, a posi¢do de um assunto no quadro, a
orientagdo de um assunto no quadro e cada individuo como um assunto no
quadro.

Nesta realizagdo, uma combinagdo (configuragdo) de estados
de respectivos elementos determinando o conteido de imagem € chamada de
uma configuracio de imagem. Cada elemento determinando o conteudo de
imagem pode ser visto como um elemento formando (determinando) uma
configuragdo de imagem e entdo chamado de um elemento de formagéo de
configuragio de imagem (elemento- de determinagdo de configuragfo de
imagem).

A seguir, é dada uma descri¢do sobre exemplos do elemento
de formacdo de configuragdo de imagem e exemplos de captura/gravagdo
automatica com base na determinagio de configuragdo de imagem que pode
ser adotada no sistema de formagio de imagem desta realizagfo.

Figura 12 ilustra conceitualmente exemplos de operagdo de
captura/gravagdo automatica no sistema de formagdo de imagem no caso em
que as posicdes de panoramica e inclinagdo ajustadas pela unidade de
mecanismo de panordmica 53 e unidade de mecanismo de inclinagdo 56 na
base de panordmica e inclinagdo 10 sdo adotadas como no elemento de
formacdio de configuracio de imagem. Aqui, ¢ dada uma descrigdo somente
sobre direg¢des panordmicas para simplificar a descrigéo.

Referindo-se a Figura 12, parte (a) ilustra a base de

panordmica e inclinagdo 10 e a cAmera fixa digital 1 anexada a ela,
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visualizada do topo. Nesta figura, a cdmera fixa digital 1 € colocada em uma
posi¢io configurada como uma referéncia (posicdo de referéncia: por
exemplo, uma posigdo central em uma faixa moével) na faixa mével em
direcdes panorimicas (diregdes horizontais) da unidade de mecanismo de
panordmica 53 da base de panordmica e inclinagdo 10. Uma linha de
referéncia L coincide ou é paralela a um eixo Optico (unidade de sistema
6ptico 21) no estado em que a cdmera fixa digital 1 existe na posicdo de
referéncia na dire¢do panoramica.

Aqui, um angulo de visualiza¢do (4ngulo de aproximagdo) €
expresso pelo centro do dngulo de visualizagdo angC, extremidade esquerda
do éangulo de visualizagdo angl, e extremidade direita do &ngulo de
visualiza¢do angR. O centro do angulo de visualizagdio angC coincide com o
eixo 6ptico de formagdo de imagem da camera fixa digital 1. O &ngulo entre o
centro do 4ngulo de visualizagdo angC e a extremidade esquerda do angulo de
visualiza¢do angL ¢ igual ao 4ngulo entre o centro do 4ngulo de visualizag@o
angC e a extremidade direita do dngulo de visualizagdo angR. No sentido de
simplificar a descrigdo, é suposto que o angulo de visualizagdo (angulo de
aproximagdo) € fixado aqui.

Também, supor que existe um assunto em uma posi¢do em um
lado frontal direito da cidmera fixa digital 1, proximo a posi¢do em que a
camera fixa digital 1 e a base de panordmica e inclinagdo 10 sdo colocadas,
conforme ilustrado na Figura 12. Por conveniéncia da descri¢do, supor que o
assunto nio se move e a posi¢do absoluta deste ¢ fixa.

Por exemplo, supor que a cAmera fixa digital 1 desta realizag¢éo
comega a buscar um assunto no estado ilustrado na parte (a) na Figura 12 e
executa controle panordmico associado a determinag¢@o de configuracdo de
imagem e controle de aquisi¢io de configuragdo de imagem. Como um
resultado, uma imagem na qual o assunto € posicionado dentro do angulo de

visualizagio de captura ¢ obtida como uma configuragdo de imagem
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apropriada conforme ilustrado na parte (b) na Figura 12. No estado ilustrado
na parte (b) na Figura 12, uma posi¢do panordmica € indicada como um
angulo o°® (o 4ngulo entre a linha de referéncia e o centro do angulo de
visualizagdo).

Entdo, supor que a camera fixa digital 1 captura/grava os
dados de imagem capturados nesta posi¢do panoramica pelo mimero de vezes
correspondente ao numero de vezes maximo pré ajustado de
captura/gravagao.

Supor entdio que, apds os dados de imagem no estado ilustrado
na parte (b) na Figura 12, foram capturados/gravados pelo nimero maximo de
vezes, um processo de busca para um assunto e determina¢do de uma
configuragdo de imagem sdo executados novamente. Entdo, supor que o
controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem € executado de acordo com
o resultado de determinacfio, onde uma posi¢do panordmica baseada em um
angulo panoramico B° diferente do dngulo ilustrado na parte (b) na Figura 12
¢ obtido, conforme ilustrado na parte (c) na Figura 12. No estado de posi¢do
ilustrado na parte (c) da Figura 12, a cimera fixa digital 1 pode executar
captura/gravagao.

Ainda mais, supor que, no estado ilustrado na parte (c) da
Figura 12, um processo de busca para um assunto e determinagfo de uma
configuragdo de imagem sfo executados e o controle de aquisi¢do de
configuragio de imagem ¢é executado de acordo com o resultado da
determinagéo, onde uma posigio panordmica do estado ilustrado na parte (d)
na Figura 12 é obtida.

Entretanto, a posigdo panorimica ilustrada na parte (d) na
Figura 12 corresponde a um angulo panordmico a® como na parte (b) na
Figura 12. No estado ilustrado na parte (b) na Figura 12, o nimero méximo de
vezes de captura/gravacdo foi completado. Portanto, captura/gravagdo ndo €

executada sob o estado obtido no estagio ilustrado na parte (d) na Figura 12.
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Nesta realizacdo, a captura/gravagdo automdtica acima
descritas em uma posigdo panordmica sdo realmente executadas com base no
angulo de visualizagdo de captura determinado por uma combinag¢do de
posi¢des de panordmica e inclinagdo. Isto €, em diversas posi¢des de
panorimica e inclinagdo obtidas a partir de diversos instantes do processo de
determinacio de configuragio de imagem e controle de aquisigdo de
configuracio de imagem, uma configuragdo de imagem diferente pode ser
formada se a posi¢do de inclinagdo ¢ diferente, mesmo se a posicdo
panoridmica for a mesma, por exemplo.

Deste modo, de acordo com esta realizagdo, uma posi¢do
panordmica/inclinagdo é adotada como um elemento de formagdo de
configuragio de imagem. Se a captura/gravagdo na mesma posi¢do de
panordmica/inclinagio é executada um niimero maximo de vezes, entdo a
captura/gravagio na posigdo de panordmica/inclinagdo ndo € mais executada.

Quando o sistema de formag&o de imagem de acordo com esta
realizacdo ¢ usado, a cAmera fixa digital 1 é colocada em uma certa posi¢éo
enquanto é fixada a base de panordmica e inclinagdo 10. Entéo, o segundo
plano no quadro de uma imagem capturada ¢ o mesmo se a posi¢do de
panoramica/inclinagdo for a mesma.

Isto é, limitando o nimero de vezes de captura/gravacdo na
mesma posi¢io de panorimica/inclinago, que é um elemento de formagdo de
configuracdo de imagem, imagens possuindo o mesmo segundo plano podem
ser impedidas de serem capturadas/gravadas redundantemente.

Conforme descrito acima, no processo de deteccdo de assunto
de acordo com esta realizagdo, um processo de reconhecimento individual €
executado em cada um dos assuntos individuais detectados, e entdo cada
assunto e cada individuo pode ser identificado associando-os, um ao outro.
Ento, informagdo de um individuo de cada assunto especificado no processo

de reconhecimento individual é adotado como um elemento de formagdo de
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configuragdo de imagem nesta realiza¢do. Conseqiientemente, mesmo quando
um assunto como a mesma pessoa € colocado no quadro na mesma
composi¢io, a configuragio de imagem no quadro pode ser determinada para
ser diferente se o individuo € diferente.

Figura 13 ilustra um exemplo de um processo de determinag&o
de configuracdo de imagem e captura/grava¢do automatica no caso em que
um resultado de reconhecimento individual (pardmetro de caracteristica
individual) é adotado principalmente como um elemento de formagdo de
configuracdo de imagem.

| Primeiramente, supor que uma configuragdo de imagem de
acordo com o contetido de imagem de dados de imagem capturados ilustrados
na parte (a) na Figura 13 € determinada para ser apropriada. Na imagem
ilustrada na parte (a) na Figura 13, o estado onde “um assunto € A” ¢
determinado para ser apropriado em relagdo a um elemento de formagdo de
configuracio de imagem de um resultado de reconhecimento individual. O
assunto A pode ser discriminado a partir de um outro assunto por um processo
de reconhecimento individual executado na detecgdo do assunto.

No sistema de formacdo de imagem, supor que os dados de
imagem do contetido de imagem tendo a configuragdo de imagem ilustrada na
parte (a) na Figura 13 é capturado/gravado o niimero méximo de vezes. Neste
caso, dados de imagem possuindo a configuragdo de imagem ilustrada na
parte (b) na Figura 13, que é a mesma ilustrada na parte (a) na Figura 13 onde
somente existe o assunto A, ndo é mais capturada/gravada.

Entfio, supor que o contetdo de uma imagem capturada varia
do estado ilustrado na parte (b) na Figura 13 para o estado ilustrado na parte
(c) na Figura 13, onde somente existe o assunto B diferente do assunto A no
quadro 300. O assunto B ¢ um assunto reconhecido como um individuo
diferente do assunto A por um processo de reconhecimento de individuo.

De acordo com esta mudanca, o estado em que o “assunto € B”
b
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¢ determinado para ser uma configuragdo de imagem apropriada em termos de
um resultado de reconhecimento individual. Neste caso, quando o numero de
assuntos é um, a imagem ilustrada na parte (a) ou (b) na Figura 13 onde
somente existe o assunto A é determinada para ter uma configuragdo de
imagem diferente daquela da imagem ilustrada na parte (c) na Figura 13, onde
somente existe o assunto B. Portanto, a cAmera fixa digital 1 pode capturar os
dados de imagem possuindo o contetido de imagem ilustrado na parte (c) na
Figura 13 na faixa do nimero de vezes méximo pré ajustado de
captura/gravagao.

Por outro lado, supor que o conteudo de imagem de uma
imagem capturada varia do estado ilustrado na parte (b) na Figura 13 para o
estado ilustrado na parte (d) na Figura 13, onde dois assuntos A e B existem
no quadro. De acordo com esta mudanga, o estado onde “os assuntos séo A e
B” ¢ determinado para ser apropriado em termos de um resultado de
reconhecimento individual, como um resultado da determina¢do de uma
configuracdo de imagem apropriada baseada no conteido de imagem
ilustrado na parte (d) na Figura 13. A configuragdo de imagem apropriada
determinada de acordo com o conteido de imagem ilustrado na parte (d) na
Figura 13 é também diferente da configuragdo de imagem ilustrada na parte
(b) na Figura 13. Portanto, a cAmera fixa digital 1 pode capturar os dados de
imagem possuindo o contetido de imagem ilustrado na parte (d) na Figura 13
na faixa do niimero méaximo pré ajustado de vezes de captura/gravagéo.

Desta maneira de determinagio de configuracdo de imagem,
imagens de uma mesma pessoa especifica ou imagens de uma combinagéo de
diversas das mesmas pessoas podem ser impedidas de serem
capturadas/gravadas redundantemente.

No processo de detecgdo de assunto executado pela unidade de
detecgdio de assunto 211 de acordo com esta realizagdo, uma expressdo facial

de uma pessoa detectada como um assunto, por exemplo, se o assunto esta



10

15

20

25

46

sorrindo, pode ser detectada.

Figura 14 ilustra um exemplo de um processo de determinagéo
de configuragdo de imagem e captura/gravagdo automatica no caso em que
um resultado de deteccio de sorriso é adotado como um elemento de
formagdo de configuragdo de imagem.

Primeiramente, supor que o conteudo de imagem ilustrado na
parte (a) na Figura 14 é obtido. No contetudo de imagem ilustrado na parte (a)
na Figura 14, dois assuntos 1 e 2 sdo colocados a direita e esquerda no quadro
300 de uma imagem capturada. Como para o sorriso (expressdo), o assunto 1
esta sorrindo ao passo que o assunto 2 ndo esta sorrindo.

Por exemplo, como um resultado de executar uma
determinagdo de configuracio de imagem nesta imagem, o estado em que “o
assunto 1 estd sorrindo ao passo que o assunto 2 ndo estd sorrindo” €
determinado para ser apropriado como para o sorriso, € entdo a imagem
ilustrada na parte (a) na Figura 14 é capturada/gravada o nimero maximo de
vezes. Posteriormente, mesmo se uma combinagdo dos mesmos assuntos e
sorriso como aquela ilustrada na parte (a) na Figura 14 € obtida conforme
ilustrado na parte (b) na Figura 14, dados de imagem desta imagem ndo sdo
capturados/gravados.

Entdo, supor que o conteudo de imagem varia para aquele
ilustrado na parte (¢) na Figura 14: o assunto 1 nédo esta sorrindo ao passo que
o assunto 2 esta sorrindo. De acordo com esta mudanga, o estado em que “o
assunto 1 ndo estd sorrindo ao passo que o assunto 2 estd sorrindo” €
configurado para ser apropriado como um pardmetro de sorriso na
configuragdo de imagem apropriada determinada. A configuragdo de imagem
ilustrada na parte (c) na Figura 14 ¢ diferente daquela ilustrada na parte (a) ou
(b) na Figura 14. Entdo, a imagem possuindo contetido de imagem ilustrado
na parte (c) na Figura 14 pode ser capturada/gravada pelo niimero méaximo de

vezes pré ajustado.
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Supor também que a imagem varia do estado ilustrado na parte
(c) na Figura 14 para o estdo ilustrado na parte (d) na Figura 14, onde ambos
assuntos 1 e 2 estdo sorrindo. A configuragdo de imagem apropriada
determinada neste instante € “assunto 1 estd sorrindo e assunto 2 esta
sorrindo”. A configuragdo de imagem ilustrada na parte (d) na Figura 14 €
diferente de qualquer das configuragdes de imagem ilustradas nas parte (a),
(b), e (c) na Figura 14. Entfo, a imagem possuindo o conteado de imagem
ilustrado na parte (d) na Figura 14 pode ser capturada/gravada pelo numero
maximo de vezes pré ajustado.

Deste modo, quando um resultado de detecgdo de sorriso em
relacdo a uma expressdo é adotado como um elemento de formagdo de
configuracdo de imagem, imagens da mesma expressdo podem ser impedidas
de serem capturadas/gravadas redundantemente.

Na deteccio de expressdo, uma face zangada ou uma face
chorando pode ser detectada ao invés de uma face sorrindo, e tal expressdo
detectada pode ser adotada como um elemento de formagédo de configuraggo
de imagem.

Figura 15 ilustra um exemplo de um processo de determinagdo
de configuragio de imagem e captura/gravagdo automatica no caso em que
uma posicdo de assunto no quadro é adotada como um elemento de formag&o
de configura¢do de imagem. Informagdo de uma posigdo de assunto pode ser
obtida em um processo de detec¢do de assunto executado pela unidade de
deteccdo de assunto 211.

Aqui, conforme ilustrado na parte (a) na Figura 15, supor que
dados de imagem capturados possuindo um conteido de imagem no qual um
assunto ¢ posicionado a esquerda do centro na diregdo horizontal no quadro
300, é obtido.

Neste caso, a cdmera fixa digital 1 de acordo com esta

realizacdo determina que o contedo de imagem ilustrado na parte (a) na
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Figura 15 possui uma configuragdo de imagem apropriada. Entdo, o sistema
de formagio de imagem pode gravar os dados de imagem capturados
possuindo o conteido de imagem ilustrado na parte (a) na Figura 15 pelo
numero de vezes maximo pré ajustado.

Também supor que, apds a imagem possuindo o conteudo de
imagem ilustrado na parte (a) na Figura 15 ter sido gravado o niimero maximo
de vezes, a imagem ilustrada na parte (b) na Figura 15, onde existe um
assunto na mesma posi¢do que na parte (a) na Figura 15, € obtido. Entretanto,
as configuragdes de imagem ilustradas nas parte (a) e (b) na Figura 15 sfo
determinadas para serem as mesmas, e entdo a imagem ilustrada na parte (b)
na Figura 15 ndo € gravada.

Supor entio que o conteiido de imagem muda para aquele
ilustrado na parte (c) na Figura 15 pdsteriormente.

No contetido de imagem ilustrado na parte (c) na Figura 15,
um assunto é posicionado a direita a partir do centro no quadro 300. Por
exemplo, se a posi¢do correspondente & parte (c) na Figura 15 € determinada
para ser apropriada como uma posi¢do de assunto em uma configuragio de
imagem apropriada neste instante, a configuragdo de imagem ilustrada na
parte (c) na Figura 15 é diferente daquela ilustrada na parte (a) ou (b) na
Figura 15. Entfo, a cAmera fixa digital 1 pode gravar os dados de imagem
capturados ilustrados na parte (c) na Figura 15, pelo nimero maximo de vezes
pré ajustado. |

Deste modo, adotando informagdo de uma posigdo de assunto
como um elemento de formacdo de configuragdo de imagem, imagens de um
assunto na mesma posi¢do no quadro podem ser impedidos de serem
capturados redundantemente.

Também, no processo de detecgdo de assunto executado pela
unidade de detecgdo de assunto 211 de acordo com esta realiza¢do, a

orientacdo da face de um assunto detectado na imagem pode ser detectada
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(deteccdo de orientagdo de face).

Figura 16 ilustra um exemplo de um processo de determinag&o
de configuragido de imagem de captura/gravagio automatica no caso em que a
orientagdo de face de um assunto detectada pela detecgdo de orientagéo de
face acima descrita, é adotada como um elemento de formacdo de
configuragdo de imagem.

Parte (a) na Figura 16 ilustra conteado de imagem no qual a
face de um assunto no quadro 300 € orientada para a direita (orientagéo
visualizada a partir do lado de um observador da imagem). Por exemplo, se 0
estado de “orientado para a direita” é determinado para ser apropriado para a
orientagio de face do assunto como um resultado da determinagfio de
configuragdo de imagem de acordo com o contetdo de imagem ilustrado na
parte (a) na Figura 16, os dados de imagem capturados possuindo o conteudo
de imagem ilustrado na parte (a) na Figura 16 podem ser gravados pelo -
namero maximo de vezes pré ajustado.

Apbs os dados de imagem capturados terem sido gravados
pelo nimero méximo de vezes, se 0 mesmo resultado de determinagio da
configuragio de imagem ¢ obtido para a imagem ilustrada na parte (b) na
Figura 16, onde a face do assunto ¢ orientada para a direita como na parte (a)
na Figura 16, a imagem ilustrada na parte (b) na Figura 16 ndo ¢
capturada/gravada porque as configuragdes de imagem ilustradas nas partes
(a) e (b) na Figura 16 sdo determinadas para serem as mesmas.

Por outro lado, supor que o conteido de imagem varia em
relacdo ao ilustrado na parte (c) na Figura 16, posteriormente.

No contetido de imagem ilustrado na parte (c) na Figura 16, o
assunto é orientado para a esquerda. Se o estado de “orientado para a
esquerda” é determinado para ser apropriado para a orientagdo de face pela
determinacdo de configuragio de imagem de acordo com o conteudo de

imagem ilustrado na parte (c) na Figura 16, a configuragdo de imagem
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ilustrada na parte (c) na Figura 16 ¢ diferentes da parte (a) ou (b) na Figura
16. Entfo, os dados de imagem capturados possuindo o conteido de imagem
ilustrado na parte (c) na Figura 16 podem ser gravados pelo nimero de vezes
maximo pré ajustado.

Conseqiientemente, imagens de um assunto como uma pessoa
na mesma orientagio podem ser impedidas de serem capturadas/gravadas
redundantemente.

Figura 17 ilustra um exemplo de um processo de
determinacio de configuragdo de imagem e captura/gravacdo automatica no
caso em que o numero de assunto existentes no quadro é adotado como um
elemento de formagdo de configuragio de imagem.

Informacdo do nimero de assuntos pode ser obtida no
processo de detecciio de assunto executado pela unidade de detecgdo de
assunto 211.

Primeiramente, conforme ilustrado na parte (a) na Figura 17,
supor que uma imagem capturada na qual existe um assunto no quadro 300 ¢
obtida. Também, supor que um resultado de determinagdo da configura¢do de
imagem indicando que o numero de assuntos é “1” é apropriado, € obtido com
base no conteido de imagem. Entdo, supor que os dados de imagem
capturados possuindo contetido de imagem ilustrado na parte (a) na Figura 17
sdo gravados pelo nimero de vezes maximo pré ajustado.

Depois disso, se uma imagem na qual o niimero de assuntos €
um, como na parte (a) na Figura 17, é obtida conforme ilustrado na parte (b)
na Figura 17, a imagem ilustrada na parte (b) na Figura 17 ndo ¢
capturada/gravada porque as configuragdes de imagem ilustradas nas partes
(a) e (b) na Figura 17 sdo determinadas para serem as mesmas.

Entdo, supor que o conteudo de imagem varia para o conteido
de imagem no qual o niimero de assuntos no quadro ¢ dois, conforme

ilustrado na parte (c) na Figura 17. Este conteudo de imagem apresenta uma
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configuragio de imagem diferente da ilustrada na parte (a) ou (b) na Figura
17, onde o nimero de assuntos ¢ um, em termos do elemento de formagéo de
configuragdo de imagem como o namero de assuntos. Entdo, se o conteudo de
imagem ilustrado na parte (c) na Figura 17 é determinado para ser uma
configuragdo de imagem apropriada, os dados de imagem capturados deste
podem ser gravados pelo niimero de vezes maximo pré ajustado.

Deste modo, usando o niimero de assuntos como um elemento
de formacgdo de configuragio de imagem, imagens possuindo o mesmo
nimero de assuntos podem ser impedidas de serem capturadas/gravadas
redundantemente.

Figura 18 ilustra um exemplo de um processo de determinag@o
de configuragdo de imagem e captura/gravagdo automatica no caso em que
um tamanho de assunto no quadro é adotado como um elemento de formagéo
de configuragdo de imagem. Informagdo de um tamanho de assunto pode ser
obtida no processo de deteccdo de assunto executado pela unidade de
detecgdo de assunto 211.

Primeiramente, supor que uma imagem capturada na qual
existe um assunto no quadro 300 € obtida conforme ilustrado na parte (a) na
Figura 18.

Supor também que um resultado indicando o estado em que o
tamanho do assunto é “V1 (tamanho vertical)” ¢ apropriado, ¢ obtido em um
processo de determinagdo de configuragdo de imagem com base no contetiido
de imagem. Entdo, supor que o controle de aquisi¢do de configuragdo de
imagem (por exemplo, controle de aproximagio) é efetuado de tal modo que o
tamanho do assunto ¢ configurado para V1 mais precisamente conforme
necessario e que os dados de imagem capturados tendo o conteudo de imagem
ilustrado na parte (a) na Figura 18 é gravado pelo nimero de vezes maximo
pré ajustado.

Posteriormente, se uma imagem tendo um assunto do mesmo
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tamanho como na parte (a) na Figura 18 ¢ obtido como ilustrado na parte (b)
na Figura 18, a imagem ilustrada na parte (b) na Figura 18 ndo ¢
capturada/gravada porque as configuragdes de imagem ilustradas nas partes
(a) e (b) na Figura 18 sdo determinadas para serem as mesmas.

Por outro lado, supor que uma pessoa real como um assunto se
aproxima da camera fixa digital 1 e que a imagem varia para aquela ilustrada
na parte (c) na Figura 18, onde o tamanho do assunto € maior que nas parte
(a) e (b) na Figura 18.

Entdo, supor que o tamanho do objeto (tamanho vertical € “V2
(V2 > V1)”) é determinado para ser apropriado em uma configuragéo de
imagem apropriada, determinada com base no conteido de imagem. De
acordo com este resultado de determinagdo de configuragdo de imagem, o
controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem (por exemplo, controle de
aproximacio) é executado conforme necessario de tal modo que o tamanho do
assunto é ajustado para V2 mais precisamente, e entdo os dados de imagem
capturados possuindo contetdo de imagem ilustrado na parte (c) na Figura 18
podem ser gravados pelo nimero de vezes méaximo pré ajustado.

Deste modo, usando um tamanho de assunto como um
elemento de formagéo de configuragdo de imagem, imagens de um assunto
possuindo o mesmo tamanho de quadro pode ser impedidas de serem
capturadas/gravadas redundantemente.

No sistema de formacdo de imagem de acordo com esta
realizacdo, o processo descrito acima com referéncia a Figura 4 como uma
estrutura basica pode ser aplicado.

Isto é, no caso em que uma configuragdo de imagem
apropriada determinada tenha sido esgotada, isto é, no caso em que o nimero
de vezes de captura/gravagdo tenha sido completado, o processo de
determinagdo de configuragio de imagem subseqiiente pode ser continuado

mudando o algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem.
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Conseqlientemente, imagens possuindo vérias configuragbes de imagem
apropriadas podem ser capturadas/gravadas mesmo se nenhuma mudanga
significativa ocorre no ambiente em torno do sistema de formagéo de imagem.

Agora, é dada uma descri¢do sobre alguns exemplos de
mudanga do algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem no
sistema de formagdo de imagem desta realizagdo.

Figura 19 ilustra um primeiro exemplo de mudanga do
algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem.

Primeiramente, parte (a) na Figura 19 ilustra o contetido de
imagem de uma imagem obtida com base em uma configuragdo de imagem
apropriada determinada por um primeiro algoritmo de determina¢do de
configuragio de imagem. Aqui, supor que o tamanho do assunto nesta
imagem é V1 e que o valor de um fator de aproximagdo ajustado neste
momento € Z1.

Aqui, supor que a imagem possuindo o conteido de imagem
ilustrado na parte (a) na Figura 19 foi capturada/gravada pelo nimero de
vezes maximo pre ajustado.

Posteriormente, mesmo se imagem ilustrada na parte (a) na
Figura 19 é obtida pelo primeiro algoritmo de determinagdo de configuragéo
de imagem, a imagem ndo é capturada/gravada.

Entdo, neste caso, o pardmetro do tamanho de assunto
formando uma configura¢do de imagem apropriada ¢ modificado como um
algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem. Aqui, o parametro ¢
modificado multiplicando o tamanho de assunto ajustado no primeiro
algoritmo de determinago de configuragio de imagem por “a”.

Conseqiientemente, uma imagem capturada a um fator de
aproximacédo Z1xa pode ser obtida pelo controle de aquisigdo de configuragéo
de imagem de acordo com um resultado de determinagéo da configuragdo de

imagem. Nesta imagem, o tamanho do assunto no quadro 300 € aumentado
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para V1xa conforme ilustrado na parte (b) na Figura 19.

Conseqiientemente, o tamanho do assunto ¢ diferente daquele
na parte (a) na Figura 19, de tal modo que uma configuragdo de imagem
diferente é obtida. Posteriormente, a cdmera fixa digital 1 pode gravar os
dados de imagem capturados possuindo contetido de imagem ilustrado na
parte (b) na Figura 19 pelo numero de vezes maximo pré ajustado.

No exemplo acima descrito, o pardmetro ¢ modificado para
aumentar o tamanho do assunto de acordo com a mudanga do algoritmo de
determinacfio de configuragdo de imagem. Alternativamente, o pardmetro
pode ser mudado para diminuir o tamanho do assunto.

Figura 20 ilustra um segundo exemplo de modificagdo do
algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem.

Por exemplo, parte (a) na Figura 20 ilustra conteido de
imagem de uma imagem capturada obtida pelo controle de aquisigdo de
configuracio de imagem com base em um primeiro algoritmo de
determinacgdo de configuragdo de imagem. Quando a atengdo € focalizada na
posi¢do de um assunto nesta imagem, o assunto existe em uma posi¢do em
que uma perpendicular passa pela metade de um tamanho horizontal H do
quadro 300, isto é, quase no centro na diregdo horizontal do quadro. Isto €, na
configuragdo de imagem apropriada determinada neste instante, o estado em
que o assunto ¢ posicionado no “centro na diregdo horizontal” é especificado
como apropriado.

Entdo, supor que a imagem possuindo contetido de imagem
com a posicio de assunto ilustrada na parte (a) na Figura 20 ¢
capturada/gravada pelo nimero de vezes maximo pré ajustado.

Apbés a imagem possuindo contetido de imagem com a posigdo
de assunto ilustrada na parte (a) na Figura 20 ter sido capturada/gravada pelo
nimero de vezes maximo pré ajustado, a imagem tendo a configuracdo de

imagem ilustrada na parte (a) na Figura 20 ndo é mais capturada/gravada.
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Entdo, a posigdo do assunto no quadro é modificada com base em um segundo
algoritmo de determinagéo de configuragdo de imagem.

Parte (b) na Figura 20 ilustra uma imagem capturada obtida
pelo controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem com base no segundo
algoritmo de determinagio de configuragdo de imagem. Nesta figura, o
assunto é posicionado na linha virtual esquerda entre linhas virtuais dividindo
o quadro na direcio horizontal em trés se¢des. Isto €, neste algoritmo de
determinacgio de configuragdo de imagem, o estado em que o assunto ¢
colocado em “uma posi¢io na linha virtual esquerda entre linhas virtuais
dividindo o quadro na diretamente horizontal em trés se¢des” € configurado
como apropriado.

Deste modo, executando determinacio de configuragdo de
imagem e controle de aquisigédo de configuracdo de imagem modificando a
posicio do assunto a ser especificado como um algoritmo de determinagdo de
configuragdo de imagem, uma imagem capturada com uma posi¢do de
assunto diferente pode ser obtida. Entfo, a imagem possuindo contetido de
imagem com a posi¢do de assunto ilustrada na parte (b) na Figura 20 pode ser
capturada/gravada pelo niimero de vezes maximo pré ajustado.

Adicionalmente, apés a imagem possuindo o conteudo de
imagem com a posi¢do de assunto ilustrada na parte (b) na Figura 20 ter sido
capturada/gravada pelo nimero de vezes maximo pré ajustado, a imagem
possuindo a configuragdo de imagem ilustrada na parte (b) na Figura 20 néo ¢
mais capturada/gravada.

Entdo, o segundo algoritmo de determinagdo de configuragéo
de imagem é modificado para um terceiro algoritmo de determinagdo de
configuragfio de imagem, isto é, um pardmetro da posi¢do de assunto diferente
dos pardmetros no primeiro e segundo algoritmos de determinagdio de
configuragdo de imagem, € configurada.

Parte (c) na Figura 20 ilustra uma imagem capturada obtida
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como um resultado de um processo de determinagdo de configuragdo de
imagem baseado no terceiro algoritmo de determinagdo de configuragdo de
imagem. Nesta figura, o assunto é posicionado na linha virtual direita entre as
linhas virtuais dividindo o quadro na diregdo horizontal em trés segdes. Isto €,
no algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem neste caso, “uma
posi¢do na linha virtual direita entre linhas virtuais dividindo o quadro na
direcdo horizontal em trés se¢des” é configurada como uma posigdo de
assunto apropriada.

Entfo, a imagem possuindo o conteido de imagem com a
posicio de assunto ilustrada na parte (c) na Figura 20 pode ser
capturada/gravada pelo nimero maximo de vezes.

Como pode ser entendido da descrigdo dada acima com
referéncia a Figura 20, o algoritmo de determinag@io de configuragdo de
imagem pode ser modificado diversas vezes nesta realizag&o.

Também, a posi¢do do assunto pode ser mudada variadamente
em uma configuragdo diferente da ilustrada na Figura 20.

Figura 21 ilustra um terceiro exemplo de mudanga do
algoritmo de determinagéo de configuragdo de imagem.

Primeiramente, supor que a imagem capturada ilustrada na
parte (a) na Figura 21 é obtida pelo controle de aquisi¢do de configuragao de
imagem com base em um primeiro algoritmo de determinagdo de
configuracdo de imagem. No conteudo de imagem ilustrado na parte (a) na
Figura 21, dois assuntos 1 e 2 existem no quadro 300. Na dire¢do horizontal
do quadro, o assunto 1 é posicionado a esquerda, ao passo que o assunto 2 €
posicionado a direita.

Supor que a cdmera fixa digital 1 captura/grava os dados de
imagem possuindo o contetido de imagem ilustrado na parte (a) na Figura 21
pelo nimero de vezes maximo de acordo com o primeiro algoritmo de

determinagdo de configuracdo de imagem.
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De acordo com o resultado de determinagfo da configuragio
de imagem baseado neste algoritmo de determinagdo de configura¢do de
imagem, “assuntos 1 e 2 existem”, € especificado como apropriado com base
no estado onde dois assuntos 1 e 2 foram detectados. Também, o estado onde
“assunto 1 possui um tamanho V11 ao passo que o assunto 2 tem um tamanho
V12” é especificado como apropriado.

Ent#o, supor que os dados de imagem capturados tendo uma
configuragio de imagem na qual ambos assuntos 1 e 2 existem, sdo obtidos
como na parte (a) na Figura 21. Entretanto, os dados de imagem capturados
deste contetido de imagem ndo sdo gravados, e um processo de determinagéo
de configuragdo de imagem é executado usando um segundo algoritmo de
determinagdo de configuragdo de imagem. Parte (b) na Figura 21 ilustra o
contetido de imagem de uma imagem capturada obtida como um resultado do
processo de determinagdo de configuragdo de imagem com base no segundo
algoritmo de determinagéo de configuragio de imagem.

Na parte (b) na Figura 21, somente o assunto 1 entre assuntos
1 e 2 existe dentro do quadro 300, e o assunto 1 tem um tamanho de assunto
pré-determinado V21 que € maior que o tamanho de assunto na parte (a) na
Figura 21.

Isto ¢, no segundo algoritmo de determinagdo de configuragéo
de imagem, o estado em que “somente assunto 1 existe” é especificado como
apropriado mesmo se assuntos 1 e 2 s3o detectados no quadro. Também, o
tamanho “V21” maior que V11 é especificado como apropriado de acordo
com o assunto 1 tnico.

Entio, a imagem possuindo a configuragio de imagem
ilustrada na parte (b) na Figura 21 é capturada/gravada pelo numero de vezes
méximo, de tal modo que os dados de imagem possuindo a configuragdo de
imagem ilustrada na parte (a) na Figura 21 nfo sdo mais capturados/gravados.

Conseqiientemente, o algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem
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é mudado para um terceiro algoritmo de determinagdo de configuragdo de
imagem.

No tempo algoritmo de determina¢do de configuragdo de
imagem, o estado onde “somente assunto 2 existe”, ndo assunto 1, ¢
especificado como apropriado. Como para o tamanho, “V21” € especificado
como apropriado.

Um exemplo de transigdo de conteido de imagem de uma
imagem capturada obtida por um processo de determinagdo de configuragéo
de imagem e controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem baseado no
terceiro algoritmo de determinagéo de conﬁgufag;éo de imagem ¢ ilustrado nas
partes (c) e (d) na Figura 21.

Aqui, supor que assuntos 1 e 2 sdo detectados e captados por

busca por um assunto em um processo de acordo com o terceiro algoritmo de

determinacio de configuragdo de imagem, como ilustrado na parte (c) na
Figura 21 sdo os mesmos ilustrados na parte (a) na Figura 21. Neste instante,
entretanto, o algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem ja foi
modificado para o terceiro algoritmo de determinagdo de configuragdo de
imagem, e entdo a imagem capturada ilustrada na parte (c) na Figura 21 néo ¢
gravada.

Ao invés disso, o controle de aquisicdo de configuragdo de
imagem ¢€ executado para obter conteido de imagem no qual somente o
assunto 2 existe no quadro e o assunto 2 tem um tamanho de assunto V21 de
acordo com o terceiro algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem.
Como um resultado, uma imagem tendo o contetido de imagem ilustrado na
parte (d) na Figura 21 é obtida. A cimera fixa digital 1 pode executar o
nimero de vezes maximo de captura/gravagdo nos dados de imagem
possuindo o conteudo de imagem obtido deste modo.

Figura 22 ilustra um quarto exemplo de mudanga do algoritmo

de determinagdo de configura¢do de imagem.
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Primeiramente, supor que a imagem capturada ilustrada na
parte (a) na Figura 22 é obtida pelo controle de aquisigdo de configuragéo de
imagem com base em um primeiro algoritmo de determinagdo de
configuracdo de imagem. Isto é, neste caso, o estado onde “assunto 1 existe” €
especificado como apropriado.

Supor também que a cAmera fixa digital 1 executa um niimero
maximo de vezes de captura/gravagio nos dados de imagem possuindo o
conteudo de imagem ilustrado na parte (a) na Figura 22.

Entdo, supor que o conteiido de imagem de qual assuntos 1 e 2
existem no quadro é obtido conforme ilustrado na parte (b) na Figura 22,
como um resultado de busca para um assunto.

Notar que, neste caso, o assunto 1 estd se movendo na dire¢do
para a esquerda no quadro, ao passo que o assunto 2 estd se movendo paraa
direita no quadro, por acaso, quando a imagem capturada ilustrada na parte
(b) na Figura 22 é obtida. |

Quando tal estado € detectado, isto é, o estado em que as
direcdes de movimento dos assuntos uma vez detectados € buscados séo
diferentes um do outro, o algoritmo de determinagdo de configuracdo de
imagem ¢ modificado para obter uma configuragdo de imagem para nio
colocar os dois assuntos 1 e 2 no quadro, porém para colocar qualquer um dos
dois assuntos no quadro. Neste instante, o assunto que ndo foi
capturado/gravado é selecionado como um assunto a ser colocado no quadro
dentre os assuntos 1 e 2. Isto é, o assunto 2 é selecionado neste caso. Nesta
selecdio, assuntos 1 e 2 podem ser discriminados um a partir do outro, usando
um resultado de reconhecimento individual, por exemplo.

Entdo, o sistema de formac¢io de imagem desta realizagdo
(cAmera fixa digital 1 e base de panorimica e inclinagfo 10) executa controle
de uma direcdo panordmica como controle de aquisi¢do de configuragdo de

imagem para rastrear o assunto moével 2 no estado ilustrado na parte (b) na
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Figura 22. Entdo, supor que a imagem capturada ilustrada na parte (c) na
Figura 22 é obtida como um resultado do rastreamento do assunto 2. Esta
imagem capturada corresponde a uma configuragdo de imagem apropriada
determinada pelo algoritmo de determinagiio de configuragdo de imagem -
modificado. Conseqiientemente, a cAmera fixa digital 1 pode capturar/gravar
os dados de imagem possuindo conteudo ilustrado na parte (c) na Figura 22
pelo nimero de vezes maximo.

A seguir, é dada uma descrigdo sobre um exemplo de uma

‘estrutura técnica para realizar captura/gravagdo automatica executada pelo

sistema de formacdo de imagem desta realizaggo, descrito acima.

O exemplo da estrutura da cimera fixa digital 1 e da base de
panoramica e inclinagdo 10 formando o sistema de formag&o de imagem desta
realizac¢do foi descrito acima com referéncia as Figuras 7 e 8. '

A informacdo de histérico de captura mantida na unidade de
manutengio de histérico de captura 213 ¢ descrita abaixo.

Figura 23 ilustra um exemplo de uma estrutura da informagéo
de historico de captura.

A informagdo de histérico de captura inclui um conjunto de
unidades de informacio de histérico de captura 1 a n. Cada unidade de
informac&o de histérico de captura armazena informag8o de histérico de uma
captura/gravagdo automatica.

Cada unidade de informac¢do de histérico de captura inclui,
conforme ilustrado na Figura 23, nome de arquivo, informagdo de
data/horario de captura, informagdo de posigdo panordmica/inclinago,
informacdo de numero de assuntos, informagéo de reconhecimento individual,
informac3o de posi¢do no quadro, informagdo de tamanho, informagdo de
orientagdo de face e informagdo de expressao.

O nome do arquivo indica um nome de arquivo de dados de

imagem capturados gravados como um arquivo no cartio de memoria 40, pela
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captura/gravagio automética correspondente. Alternativamente, um caminho
de arquivo pode ser usado ao invés do nome de arquivo. Em qualquer caso, a
unidade de informacdo de histérico de captura é associada aos dados de
imagem capturados armazenados no cartdo de memoria 40 pela informagdo
do nome de arquivo ou caminho de arquivo.

A informagio de data/instante de captura indica a data/horario
em que a captura/gravagio automatica correspondente foi executada.

A informacgio de posi¢do panordmica/inclinagdo indica a
posicdo panorimica/inclinagdo que é ajustada quando a captura/gravagéo
automatica correspondente foi executada. A informagdio de posigdo
panordmica/inclinagio pode ser obtida a partir do bloco de controle de
panorimica/inclinagdo/aproximacdo 63.

A informac¢do de nimero de assuntos indica o numero de
assuntos (assuntos individuais detectados) existentes na imagem (quadro) dos
dados de imagem capturados correspondentes, isto €, os dados de imagem
capturados armazenados no cartdo de memoria 40 pela captura/gravagéo
automatica correspondente.

A informacdo de reconhecimento individual é informagdo de
um resultado de reconhecimento individual (informagdo de reconhecimento
individual) sobre cada assunto existente na imagem dos dados de imagem
capturados correspondentes.

A informacdo de posigdo no quadro ¢ informagdo indicando a
posi¢io no quadro de cada assunto existente na imagem dos dados de imagem
capturados correspondentes. Por exemplo, a informag&o de posi¢do no quadro
pode ser expressa como uma posi¢do de coordenada de um ponto
correspondente ao baricentro calculado para cada assunto no quadro.

A informacdo de tamanho é informagdo indicando o tamanho
no quadro de cada assunto existente na imagem dos dados de imagem

capturados correspondentes.
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A informacdo de orientagdo de face ¢ informagdo indicando a
orientacdo de face detectada para cada assunto existente na imagem dos dados
de imagem capturados correspondentes.

A informagdo de expressdo ¢é informagdo indicando a
expressdo (por exemplo, sorriso ou néo sorriso) detectada para cada assunto
existente na imagem dos dados de imagem capturados correspondentes.

Figuras 24 e 25 ilustram um outro exemplo da estrutura da
informacao de historico de captura.

De acordo com a descrigdo dada acima, a informagdo de
posi¢do no quadro, informagio de tamanho, informagéo de orientagdo de face
e informacdo de expressdo sdo dadas para cada assunto existente na imagem
dos dados de imagem capturados correspondentes. Neste caso, quando dados
de informacéo de reconhecimento individuais como um resultado de processo
de reconhecimento individual devem ser obtidos para cada assunto como
nesta realizacdo, a informagfo de posi¢do no quadro, informagéo de tamanho,
informacdo de orientagdo de face e informagédo de expressdo acima descritas
podem ser associadas a cada assunto reconhecido como individual
(informacdo de reconhecimento individual). Figuras 24 e 25 ilustram um
exemplo de uma estrutura no caso em que a informag&o de posi¢do no quadro,
informagdo de tamanho, informagdo de orientagdo de face e informagdo de
expressdo sdo associadas a cada assunto reconhecido como um individuo.

Primeiramente, Figura 24 ilustra a estrutura da informagio de
histérico de captura inteira. Isto é, neste exemplo, a estrutura inteira ilustrada
na Figura 24 é mantida ao invés da estrutura ilustrada na Figura 23.

A informacdo de histérico de captura ilustrada na Figura 24 € a
mesma em termos de ser formada de um conjunto das unidades de informagéo
de histérico de captura 1 a n. Entretanto, a informag&o formando cada unidade
de informacio de histérico de captura inclui nome de arquivo, informagdo de

data/hordrio de captura, informacgdo de posi¢do panordmica/inclina¢do e
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informagdo de reconhecimento individual.

Ainda mais, a informagio de reconhecimento individual tem a
estrutura ilustrada na Figura 25.

A informagio de reconhecimento individual ilustrada na
Figura 25 é formada como um conjunto de unidades de informagdo de
reconhecimento individual 1 a m. Cada unidade de informagdo de
reconhecimento individual corresponde a um assunto existente na imagem
dos dados de imagem capturados correspondentes em uma relagdo de um para
um. Entdo, o nimero de assuntos existentes na imagem dos dados de imagem
capturados correspondentes (informagdo de nimero de assuntos) pode ser
reconhecido com base no numero de unidades de informagdo de
reconhecimento individual.

Cada unidade de informacgédo de reconhecimento individual
inclui ID de assunto individual, pardmetros de caracteristica individual,
informagio de posicdo no quadro, informagdo de tamanho, informagdo de
orientacgio de face e informagdo de expressdo.

O ID de assunto individual é um identificador unico dado a
cada individuo reconhecido durante um processo de reconhecimento
individual. Por exemplo, se o mesmo assunto A ¢ automaticamente
capturado/gravado em diferentes oportunidades, o mesmo ID de assunto
individual correspondente ao assunto A ¢ armazenado como informagdo de
reconhecimento individual na informagdo de historico de captura
correspondente a captura/gravagdo automatica.

Por exemplo, em um processo de reconhecimento individual,
valores obtidos de acordo com o processo de reconhecimento sdo calculados
como pardmetros pré-determinados que podem representar um valor de
caracteristica individual. Os valores dos parimetros calculados deste modo
so armazenados como pardmetros de caracteristica individual.

Por exemplo, no caso de determinar se um assunto como um
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individuo detectado nos dados de imagem capturados atuais ja foi
capturado/gravado, pardmetros de caracteristica individual obtidos em tempo
real a partir de um processo de reconhecimento individual efetuado no
assunto existente nos dados de imagem capturados atuais podem ser
comparados com parimetros de caracteristica individual armazenados na
informagdo de ‘reconhecimento individual na informag3o de histdrico de
captura.

A informagdo de posi¢do no quadro, informagio de tamanho,
informacdo de orientaco de face e informagdo de expressdo em cada unidade
de informagio de reconhecimento individual, indica a posi¢do no quadro,
tamanho de assunto, orientagcio de face e expressdo do assunto como o
individuo correspondente.

Posteriormente, sio dadas descri¢des sob a suposi¢do de que a
informagdo de histérico de captura tem a estrutura ilustrada nas Figuras 24 e
25.

O fluxograma na Figura 26 ilustra um primeiro exemplo de um
procedimento de processo executado pelo bloco de determinagfo de
configuragdo de imagem 62 de acordo com captura/gravagdo automatica no
sistema de formagio de imagem desta realizagdo. O primeiro exemplo do
procedimento de processo corresponde ao procedimento de nfo mudar o
algoritmo de determinagio de configuragdo de imagem ilustrado na Figura 3
em correspondéncia com a estrutura basica acima descrita.

Referindo-se a Figura 26, a unidade de detecgdo de assunto
211 comeca a receber dados de imagem capturados na etapa S301.

Na etapa S302, a unidade de detecgdo de assunto 211 executa
o processo de detecgdo de assunto descrito acima, usando os dados de
imagem capturados que foram recebidos. Conseqlientemente, parametros de
caracteristica individual reconhecidos para cada assunto individual e uma

posi¢do no quadro, tamanho de assunto, orientagdo de face e uma expresséo
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de cada assunto individual, sdo detectados. Este processo de detecgdo de
assunto é executado para cada quadro de imagem ou por um numero pré-
determinado de quadros, por exemplo.

Na etapa S303, a unidade de processo de determinagdo de
configuragdo de imagem 212 reconhece o individuo correspondente a cada
assunto que é correntemente detectado, e varias condi¢des incluindo o numero
de assuntos e o tamanho de assunto, usando a informacdo de detecg¢do de
assunto e os dados de imagem capturados obtidos na etapa S302, e executa
um processo de determinagdo de configuragdo de imagem de acordo com um
algoritmo de determinagfo de configuragio de imagem pré-determinado.

Na etapa S304, a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 executa controle de aquisi¢do de configurag@o
de imagem para obter contetido de imagemv de dados de imagem capturados
possuindo uma configura¢do de imagem apropriada determinada no processo
de determinacdo de configuragdo de imagem. Por exemplo, se uma posigéo de
assunto e um tamanho de assunto sdo configurados como elemento de
formacéo desta configuragdo de imagem apropriada, a unidade de processo de
determinacio de configuragdo de imagem 212 instrui o bloco de controle de
panoramica/inclinagdo/aproximagdo 63 para obter a posicdo de assunto
configurada e tamanho de objeto (controle de panordmica/inclinagdo/
aproximacgao).

A unidade de processo de determinagdo de configuragdo de
imagem 212 determina se o conteudo de imagem possuindo a configuragéo de
imagem apropriada dos dados de imagem capturados foi obtida (OK) na etapa
S305, enquanto exeéuta o controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem
na etapa S304. Para esta determinagiio, a unidade de processo de
determinacdo de configuragdo de imagem 212 pode usar informagdo de
detec¢do de assunto que pode ser obtida a partir de um processo de detecgéo

de assunto executado pela unidade de detecgdo de assunto 211 sobre os dados
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de imagem capturados cujo conteido de imagem varia de acordo com o
controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem.

Se o conteido de imagem possuindo a configuragdo de
imagem apropriada é obtido em certa temporizacdo, pela execu¢do do
controle de aquisicio de configuragdo de imagem, um resultado de
determinagdo positivo é obtido na etapa S305. Neste caso, o processo avanga
para a etapa S306.

Por outro lado, se o conteido de imagem possuindo a
configurag¢io de imagem apropriada nfo ¢ obtido pela execugdo de todos os
controles necessarios para o controle de aquisicdo de configuragdo de
imagem, um resultado de determinagdo negativo é obtido na etapa S305.
Neste caso, o processo retorna a etapa S302, onde um processo de detecgdo de
assunto para buscar um assunto é executado.

Na etapa S306, a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 1€ a informagé&o de histérico de captura a partir
da unidade de manutenc¢fo de historico de captura 213. Entdo, na etapa S307,
a unidade de processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212
compara a informagio de histérico de captura com o resultado de
determinacfo de configura¢do de imagem obtido na etapa S303. Os itens de
informagdo formando o resultado de determinagdio de configuracdo de
imagem incluem principalmente varias pegas de informagdo sobre o assunto
determinado para ser um alvo de captura, conforme descrito abaixo. As varias
pecas de informagdo podem ser os itens de informagdo formando a
informacdo de reconhecimento individual ilustrada na Figura 25.

Também, o resultado de determinagdo da configuracdo de
imagem inclui informagfio de uma posi¢do de panorimica/inclinagdo na
temporiza¢do em que o conteddo de imagem possuindo a configuragdo de
imagem apropriada é obtido pelo controle de aquisi¢do de configuragdo de

imagem (a temporizagdo quando o resultado de determinag@io positivo €
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obtido na etapa S$305). A informacio de posi¢do de panordmica/inclinagéo €
obtida a partir do controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem na etapa
S304 e entdo pode ser vista como um elemento formando o resultado de
determinagdo de configuragdo de imagem.

Na etapa S308, a unidade de processo de determinag¢do de
configuragio de imagem 212 determina se a configuragdo de imagem
determinada na etapa S303 foi esgotada (configuragdo de imagem esgotada)
com base na resultado obtido na etapa S307. Isto &, a unidade de processo de
determinagdo de configuragio de imagem 212 determina se os dados de
imagem capturados do conteado de imagem possuindo a configuragdo de
imagem determinada na etapa S303 foi capturada/gravada pelo numero de
vezes maximo pré ajustado.

Um exemplo especifico do procedimento de processo
correspondente as etapas S307 e S308 ¢ descrito abaixo com referéncia a
Figura 27.

Se a configuragdo de imagem foi esgotada e um resultado de
determinagfo positivo é obtido na etapa S308, o processo retorna a etapa
S302, onde a busca por um assunto reinicia. Em tal caso, em que a
configuragio de imagem determinada ¢ determinada para ter sido esgotada,
busca por um assunto, um processo de detec¢do de assunto e um processo de
determinaciio de configuragio de imagem s3o executados novamente.
Conseqiientemente, dados de imagem possuindo a mesma configuragdo de
imagem podem ser impedidos de serem capturados/gravados mais do que o
nimero maximo de vezes.

Por outro lado, se a configuragdo de imagem ndo tiver sido
esgotada e um resultado de determinagfo negativo € obtido na etapa S308, o
processo avanga para a etapa S309.

Na etapa S309, a unidade de processo de determinagdo de

configuragio de imagem 212 executa um processo de determinagfo sobre
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temporizagdo de captura/gravagdo, e entdo determina, na etapa S310, se a
temporizagdo de captura/gravagdo veio (OK) com base no resultado do
processo de determinagdo.

A camera fixa digital 1 desta realizagdo ¢ capaz de detectar
uma expressio facial de um assunto detectado. A temporizagdo de
captura/gravacio determinada na etapa S309 relaciona-se a deteccdo da
expressao.

Por exemplo, supor que uma expressdo apropriada, que € um
dos elementos de formagdo de configuragdo de imagem, de um assunto
individual detectado especifico, € determinada para ser um SoOITisoO como
resultado da determinacfio de configuragdo de imagem executada na etapa
S303.

Neste caso, é determinado na etapa S309 se a expressdo do
assunto individual detectado especifico que é correntemente detectado no
tempo real é sorriso. Isto é, no controle de aquisicdo de configuragdo de
imagem, a aquisi¢do do sorriso, que € especificada como um dos elemento de
formacao de configuragdo de imagem ¢ aguardada.

Entdo, quando o sorriso do assunto individual detectado
especifico é detectado em certa temporizagdo, um resultado de determinagéo
positivo € obtido na etapa S310, de tal modo que o processo avanga para a
etapa S311. Por outro lado, se o sorriso do assunto individual detectado
especifico néo ¢ detectado dentro de um periodo de tempo pré-determinado,
um resultado de determinagdo negativo ¢ obtido na etapa S310, de tal modo
que o processo retorna a etapa S302.

Na etapa S311, a unidade de processo de determinagdo de
configuracio de imagem 212 permite que captura/gravagdo sejam executadas.
Especificamente, a unidade de processo de determinagdo de configuragdo de
imagem 212 instrui o sistema de controle de gravagdo da cAmera fixa digital 1

para executar uma operagio de gravar os dados de imagem capturados obtidos
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no instante, no cartio de memoria 40, como um arquivo de imagem imovel.

Ent3o, na etapa S312, a unidade de processo de determinagdo
de configuragio de imagem 212 gera uma unidade de informag@o de historico
de captura (Figuras 24 e 25) na qual o resultado de captura/gravagdo deste
instante é refletido. Na etapa S313, a informagdo de historico de captura
mantida na unidade de manutengio de historico de captura 213 € atualizada
com a unidade de informac#o de histdrico de captura recém gerada.

Agora, um exemplo especifico do processo correspondente as
etapas S307 e S038 na Figura 26 ¢ descrito com referéncia ao fluxograma na
Figura 27. O processo correspondente as etapas S307 e S08 € um processo
para comparar a informa¢io de histérico de captura com a informagdo de
determinacdo de configuragio de imagem e é um processo para emitir
eventuaIrnent_e um resultado de determinagdo indicando se a configuragdo de
imagem apropriada determinada foi esgotada.

Referindo-se a Figura 27, na etapa S401, a unidade de
processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212 extrai, da
informagcdo de histérico de captura, uma ou mais unidades de informagéo de
histérico de captura possuindo a mesma informagdo de posi¢do de
panoramica/inclinagio que a informag&o de posigdo de panordmica/inclinagéo
obtida como um resultado de determinagdo de configuragdo de imagem.
Conforme descrito acima, a informacdo de posi¢do de panoramica/inclinagio
obtida como um resultado de determinagdo da configuragdo de imagem indica
a posi¢do de panoramica/inclinagdo que é realmente ajustada na unidade de
mecanismo de panordmica/inclinagdo quando uma determinagdo OK ¢ obtida
na etapa S305 como um resultado do controle de aquisigdo de configuragdo de
imagem na etapa S304 na Figura 26.

Entdo, na etapa S402, a unidade de processo de determinagéo
de configuragdo de imagem 212 determina se o nimero de unidades de

informacdo de histérico de captura extraido na etapa S401 (o nimero de
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unidades extraidas) é menor que um numero méaximo de vezes de
captura/gravagio Amax que € configurado de acordo com a posi¢do de
panoramica/inclinagio como um elemento de formagdo de configuragdo de
imagem.

Obter um resultado de determinagdo positivo na etapa S402
significa que o nimero maximo de vezes Amax de captura/gravagdo néo foi
completado nos dados de imagem capturados possuindo a configuragdo de
imagem determinada desta vez, quando a atengdo € focalizada somente na
posi¢io de panordmica/inclinagio como um elemento de formagdo de
configuragdo de imagelﬁ. Em outras palavras, captura/gravagdo na posigdo de
panordmica/inclinagio determinada desta vez como um elemento da
configuragdo de imagem, pode ser executada pelo nimero de vezes expresso
subtraindo o nimero de unidades extraidas do nimero méximo de vezes
Amax,

Entdo, neste caso, o processo avanga para a etapa S416, onde
um resultado de determina¢fio indicando que a configuragdo de imagem
determinada desta vez ndo foi esgotada, é imediatamente emitido.

Etapa S416 correspondente a obter um resultado de
determinacdio negativo, indicando que a configuragdo de imagem ndo foi
esgotada na etapa S308 na Figura 26.

Por outro lado, obter um resultado de determinagdo negativo
na etapa S402 significa que o nimero de pegas de dados de imagem
capturados gravados na mesma posi¢do de panordmica/inclinagdo que a da
configura¢io de imagem determinada desta vez ¢ igual ao nimero maximo de
vezes de captura/gravagdo Amax. Neste caso, ¢ possivel que a configuragéo
de imagem determinada desta vez tenha sido esgotada.

Neste estagio, entretanto, se a captura/gravagéo tiver sido feita,
ndo ¢ determinada em relacdo a elementos de formagdo de configuragdo de

imagem diferentes da informagdo de posi¢do de panordmica/inclinagdo na
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configuragdo de imagem determinada desta vez. Entdo, o processo avanga
para a etapa S403, onde a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 determina se a captura/gravagdo foi feita em
relagdio aos outros elementos de formagéo de configuragdo de imagem.

Na etapa S403, a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 extrai, da(s) unidade(s) de informagdo de
histérico de captura extraidas na etapa S401 (unidade(s) de informagdo de
histérico de captura extraida(s)), uma ou mais unidades de informagéo de
histérico de captura possuindo o mesmo niimero de assuntos que o numero de
assunto obtidos desta vez como resultado de determinagio de configuragdo de
imagem. Entdo na etapa S404, a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 determina se o nimero de unidades extraida ¢
menor que o nimero maximo de vezes de captura/gravagdo Bmax que ¢é
ajustado de acordo com o numero de assuntos.

Se um resultado de determinagdo positivo é obtido na etapa
S404, significa que o nimero méaximo de vezes Bmax de captura/gravagdo
ndo foi completado na imagem possuindo o conteudo de imagem incluindo o
mesmo nimero de assuntos que na configuragdo de imagem determinada
desta vez. Isto é, neste estagio, a imagem ndo foi esgotada em termos do
numero de assuntos como um elemento de formagfio de configura¢do de
imagem. Portanto, a imagem possuindo o mesmo numero de assuntos que na
configuragdo de imagem determinada desta vez pode ser capturada/gravada
pelo nimero de vezes expresso subtraindo o numero de unidades extraidas no
nimero maximo de vezes de captura/gravacdo Bmax. Entdo, neste caso, o
processo avanga para a etapa S416, onde um resultado de determinagéo
indicando que a configuragdo de imagem néo foi esgotada é emitido, como no
caso de obtencdo de um resultado de determinagdo positivo na etapa S402.

Por outro lado, se um resultado de determinagdo negativo €

obtido na etapa S404, o processo avanga para a etapa S405, como no caso de
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obtencdo de um resultado de determinagdo negativo na etapa S402, isto €, no
sentido de determinar se a imagem foi capturada/gravada em relagdo a
elementos de formacdo de configuragdo de imagem diferentes da informagéo
de posi¢do de panordmica/inclinagio e do nimero de assuntos.

Na etapa S405, a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 extrai, da(s) unidade(s) de informacdo de
histérico de captura extraidas na etapa S403, uma ou mais unidades de
informacdo de histérico de captura possuindo os mesmos parametros de
caracteristica individual que os pardmetros de caracteristica individual obtidos
como o resultado de determinacdo da configuragdo de imagem desta vez.
Entdo, na etapa S406, a unidade de processo de determinagédo de configuragdo
de imagem 212 determina se o nimero de unidades extraidas € menor que um
niimero maximo de vezes de captura/gravagdo Cmax que ¢ ajustado de acordo
com 0s pardmetros de caracteristica individual.

Se um resultado de determinagdo positivo ¢ obtido na etapa
S406, um resultado de determinagdo indicando que a configuragdo de imagem
ndo foi esgotada, é emitido na etapa S416. Se um resultado de determinag@o
negativo € obtido, o processo avanga para a etapa S407.

Na etapa S407, a unidade de processo de determinagdo de
configuracdo de imagem 212 extrai, da(s) unidade(s) de informagdo de
histérico de captura extraidas na etapa S405, uma ou mais unidades de
informacéo de histérico de captura possuindo a mesma informagéo de posi¢do
no quadro que a informagao de posigdo no quadro obtida como o resultado de
determinacdo da configuragdo de imagem desta vez. Entdo, na etapa S408, a
unidade de processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212
determina se o niimero de unidades extraidas é menor que o nimero maximo
de vezes de captura/gravagio Dmax que € ajustado de acordo com a
informacdo de posig¢do no quadro.

Se um resultado de determinagdo positivo € obtido na etapa
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S408, um resultado de determinagio indicando que a configuragéo de imagem
ndo foi esgotada, é emitido na etapa S416. Se um resultado de determinag&o
negativo é obtido, o processo avanga para a etapa S409.

Na etapa S409, a unidade de processo de determinagéo de
configuragio de imagem 212 extrai, da(s) unidade(s) de informagdo de
historico de captura extraidas na etapa S407, uma ou mais unidades de
informagdo de historico de captura possuindo a mesma informagdo de
tamanho que a informagdo de tamanho obtida como o resultado de
determinagfio da configuragdo de imagem desta vez. Entdo, na etapa S410, a
unidade de processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212
determina se o nimero de unidades extraidas é menor que o nimero maximo
de vezes de captura/gravagdo Emax que ¢é ajustado de acordo com a
informagdo de tamanho.

Se um resultado de determinagdo positivo € obtido na etapa
S410, um resultado de determinagéo indicando que a configuragdo de imagem
ndo foi esgotada, é emitido na etapa S416. Se um resultado de determinag@o
negativo € obtido, o processo avanga para a etapa S411.

Na etapa S411, a unidade de processo de determinagdo de
configuragio de imagem 212 extrai, da(s) unidade(s) de informagdo de
histérico de captura extraidas na etapa S409, uma ou mais unidades de
informagdo de histérico de captura possuindo a mesma informagdo de
orientacdo de face que a informagdio de orientagdo de face obtida como o
resultado de determinacfio da configuragdo de imagem desta vez. Entdo, na
etapa S412, a unidade de processo de determinacdo de configuracdo de
imagem 212 determina se o numero de unidades extraidas ¢ menor que o
numero maximo de vezes de captura/gravagdo Fmax que ¢ ajustado de acordo
com a informagéo de orientagdo de face.

Se um resultado de determinagdo positivo € obtido na etapa

S412, um resultado de determinagdo indicando que a configuragdo de imagem
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ndo foi esgotada, é emitido na etapa S416. Se um resultado de determinagéo
negativo é obtido, o processo avanga para a etapa S413.

Na etapa S413, a unidade de processo de determinagdo de
configuracdo de imagem 212 extrai, da(s) unidade(s) de informagdo de
histérico de captura extraidas na etapa S411, uma ou mais unidades de
informacéo de histérico de captura possuindo a mesma informagdo expressdo
que a informagéo de expressdo obtida como o resultado de determinagéo da
configuragio de imagem desta vez. Entdo, na etapa S414, a unidade de
processo de determinagdo de configuragio de imagem 212 determina se o
nimero de unidades extraidas é menor que o numero maximo de vezes de
captura/gravagio Gmax que € ajustado de acordo com a informagdo de
expressao.

Se um resultado de determinagdo positivo € obtido na etapa
S414, um resultado de determinag#o indicando que a configuragdo de imagem
nio foi esgotada, € emitido na etapa S416.

Por outro lado, se um resultado de determinag@o negativo €
obtido na etapa S414, significa que a configuragdo de imagem foi esgotada
em termos de todos os elementos de formagdo de configuragdo de imagem:
informacdo de posicio de panordmica/inclinagdo, niimero de assuntos,
pardmetros de caracteristica individual, informag¢do de posi¢do no quadro,
informacdo de tamanho (tamanho do assunto), informagéo de orientagéo de
face e informacdo de expressdo.

Portanto, neste caso, 0 processo avanga para a etapa S415,
onde um resultado de determinagfo indicando que a configuragdo de imagem
determinada desta vez foi esgotada, € emitido.

Etapa S415 cormrespondente a obter um resultado de
determinag#o positivo na etapa S308 na Figura 26.

A seguir, um segundo exemplo do procedimento de processo

executado pelo bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 62 ¢
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descrito com referéncia ao fluxograma na Figura 28. O segundo exemplo do
processo corresponde ao processo de mudar o algoritmo de determinagdo de
configuragdo de imagem ilustrado na Figura 4 em correspondéncia com a
estrutura basica acima descrita.

Ainda mais, no sistema de formagdo de imagem desta
realizagio, o algoritmo de determinagdio de configuragdo de imagem pode ser
classificado em dois tipos: um algoritmo de determinago de configuragdo de
imagem do primeiro tipo e um algoritmo de determinago de configuragéo de
imagem do segundo tipo.

O algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem do
primeiro tipo ¢, por exemplo, um algoritmo de determinagdo de configura¢io
de imagem que usa os elementos de formagdo de configuragdo de imagem
exceto expressdo, isto &, posic;ﬁo‘ de panordmica/inclinagdo, nimero de
assuntos, parametros de caracteristica individual, posi¢do no quadro, tamanho
do assunto e orientagio de face, no sentido de determinar a configuragdo de
imagem esgotada na Figura 27.

Por outro lado, o segundo tipo de algoritmo de determinagéo
de configurag¢io de imagem é um algoritmo de determinagdo de configuragéo
de imagem que usa expressio como um elemento de formagdo de
configuragio de imagem no sentido de determinar uma configura¢io de
imagem esgotada na Figura 27.

O algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem do
primeiro tipo é um algoritmo que usa principalmente os elemento de
formagdo de configuragéo de imagem para determinar uma composigéo como
uma configura¢io de imagem. Por outro lado, o algoritmo de determinagdo de
configuragio de imagem do segundo tipo é associado ao processo de
determinagdio de temporizagdo de captura/gravagdo na etapa S309 ilustrada na
Figura 26, e é um algoritmo que usa o elemento de formagédo de configuragéo

de imagem para determinar a temporizagdo de captura/gravacio. A vista deste
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ponto, um algoritmo para determinar a temporizagdo de captura/gravagio
quando a orientagdo de face é determinada para ser apropriada, pode ser
usado. Neste caso, a orientagdo de face pode ser usada no algoritmo de
determinacdo de configuragdo de imagem do segundo tipo.

O segundo exemplo ilustrado na Figura 28 € um procedimento
de processo para mudar o algoritmo de determinacdo de configuragdo de
imagem do primeiro tipo entre os algoritmos de determinac&o de configuragéo
de imagem do primeiro tipo e do segundo tipo.

Referindo-se a Figura 28, na etapa S501, a unidade de
processo de determinagdo de configuragio de imagem 212 configura um
algoritmo que é pré-determinado para conﬁgufac;éo inicial, entre diversos
algoritmos de determinagdo de configuragdo de imagem do primeiro tipo.

Etapas S502 a S514 sdo as mesmas das etapas S301 a S313 na
Figura 26.

Entretanto, se um resultado de determinag&o positivo € obtido
em um processo para determinar se a configuragdo de imagem foi esgotada na
etapa S509, o algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem do
primeiro tipo é mudado para outro na etapa S515, e entdo o processo retorna a
etapa S503.

Com este processo, se a configuragdo de imagem determinada
tiver sido esgotada, o processo de determinagdo de configuragdo de imagem €
executado novamente com um algoritmo de determinagdo de configuragdo de
imagem de primeiro tipo diferente, de tal modo que uma nova configuragio
de imagem pode ser determinada para ser uma configuragdo de imagem
apropriada. Conseqilentemente, mesmo se nenhuma mudanga significativa
ocorre nos contetidos de imagens do dados de imagem capturados, dados de
imagem de contetido de imagem possuindo uma configuragdo de imagem
diferente podem ser capturados/gravados.

Notar que o numero de variagdes do algoritmo de
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determinacdo de configura¢io de imagem do primeiro tipo que € modificavel
na etapa S515 ndo é particularmente limitado. Se todos os algoritmos
modificaveis sdo usados repetindo a etapa S515, o primeiro algoritmo € usado
novamente e entfo os algoritmos podem ser mudados um apos o outro.

Um exemplo especifico da etapa S515 € descrito. Na
correspondéncia com a Figura 19, um algoritmo definindo V1 como um
tamanho de assunto para satisfazer a uma condigdo de uma configuragio de
imagem apropriada (parte (a) na Figura 19) é modificado para um algoritmo
definindo V1xa como um tamanho de assunto (parte (b) na Figura 19).

Na correspondéncia com a Figura 20, um algoritmo definindo
uma posi¢do de assunto para satisfazer a uma condi¢éo de uma configuragéo
de imagem apropriada, € modificado da parte (a) para a parte (b) na Figura 20
ou da parte (b) para a parte (c) na Figura 20.

Na correspondéncia com a Figura 21, um algoritmo definindo
o nimero de assuntos para satisfazer a uma condi¢&o de uma configuragdo de
imagem apropriada, ¢ modificado da parte (a) para a parte (b) na Figura 21, o
namero de assuntos € mudado de 2 para 1.

Ainda mais, o proprio assunto para satisfazer a condi¢do de
uma configurag¢io de imagem apropriada ¢ modificado do assunto 1 para o
assunto 2 conforme ilustrado como transi¢do da parte (b) para as parte (c) e
(d) na Figura 21.

Neste instante, o algoritmo pode ser modificado a partir do
algoritmo para capturar somente um individuo como assunto 1, para o
algoritmo para capturar somente um individuo como assunto 2, usando os
pardmetros de reconhecimento individual dos assuntos 1 e 2, como uma regra
para mudar o préprio assunto.

Alternativamente, os algoritmos podem ser modificados a
partir do algoritmo para capturar somente um assunto a esquerda do algoritmo

para capturar somente um assunto a direita.
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Figura 29 ilustra um terceiro exemplo do procedimento de
processo executado pelo bloco de determinagdo de configuragéo de imagem
62.

Como o segundo exemplo ilustrado na Figura 28, o terceiro
exemplo do processo corresponde ao processo para mudar o algoritmo de
determinacio de configuragdo de imagem ilustrado na Figura 4, na
correspondéncia com a estrutura basica acima descrita. Entretanto, no terceiro
exemplo o algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem do segundo
tipo entre os algoritmos de determinagdo de configuragdo de imagem do
primeiro tipo e segundo tipo ¢ modificado.

Referindo-se a Figura 29, na etapa S601, a unidade de
processo de determinagio de configuragdo de imagem 212 configura um
algoritmo que é pré-determinado para configuragdo inicial, entre diversos
algoritmos de determinagdo de configuragdo de imagem do segundo tipo.

Etapas S602 a S614 sdo as mesmas que as etapas S301 a S313
na Figura 26.

Entretanto, se um resultado de determinagfo positivo € obtido
no processo para determinar se a configuragdo de imagem foi esgotada na
etapa S609, o algoritmo de determina¢do de configuragdo de imagem do
segundo tipo é modificado na etapa S615, e entdo o processo avanga para a
etapa S610. Na etapa S610, é determinado se a temporizagdo de
captura/gravagio estd OK de acordo com o algoritmo modificado na etapa
S615.

Por exemplo, supor que o algoritmo definindo um sorriso
como uma condi¢o de expressdo de uma configuragdo de imagem apropriada
¢ modificado para um algoritmo definindo ndo sorriso na etapa S615.
Conseqiientemente, a temporizagdo de captura/gravagdo € determinada para
ser OK nas etapas S610 e S611, quando o assunto existente nos dados de

imagem capturados no instante é de néo sorriso.
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No algoritmo de determinagdio de configuragdo de imagem do
segundo tipo, também, o nimero de variagdes do algoritmo a ser modificado
néo ¢ limitado. De acordo com repeti¢do da etapa S615, o algoritmo pode ser
modificado pela rotatividade das diversas variagGes.

O algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem do
segundo tipo relaciona-se a temporizagdo de captura/gravagdo. Entdo, no
fluxo do processo ilustrado na Figura 29, o processo ndo retorna a etapa S603
ap6s o algoritmo de determinagfo de configuragdo de imagem do segundo
tipo ser modificado na etapa S615, mas o processo avanga para a etapa S610
para executar o processo de determinagio de temporizagdo de
captura/gravacao.

Alternativamente, o processo pode retornar da etapa S615 para
a S603. Isto € porque, em tal procedimento, o processo de determinacdo de
temporizagdo de captura/gravagdo baseado em um algoritmo de determinagdo
de configuragio de imagem do segundo tipo modificado € eventualmente
executado na etapa S610.

Figura 30 ilustra um quarto exemplo do procedimento de
processo executado pelo bloco de determinagdo de configuragdo de imagem
62.

O quarto exemplo do processo correspondente ao processo de
modificar o algoritmo de determinagdio de configuragio de imagem ilustrado
na Figura 4, na correspondéncia com a estrutura bédsica acima descrita.
Entretanto, no quarto exemplo, ambos algoritmos de determinagdo de
configuragio de imagem do primeiro tipo e segundo tipo podem sr
modificados.

Referindo-se a Figura 30, na etapa S701, a unidade de
processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212 ajusta algoritmos
de determinacio de configuragio de imagem do primeiro tipo e segundo tipo

que sio pré-determinados para configuragdo inicial, entre diversos algoritmos
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de determinagdo de configuragio de imagem do primeiro tipo e diversos
algoritmos de determinagéo de configurago de imagem do segundo tipo.

Etapas S702 a S714 s3o as mesmas das etapas S301 a S313 na
Figura 26.

Entretanto, se um resultado de determinagéo positivo € obtido
em um processo de determinar se a configuragdo de imagem foi esgotada na
etapa S709, o algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem ¢
modificado na etapa S715, e entfo o processo retorna a etapa S703.

Na etapa S715, pelo menos algum dos algoritmos de
determinacéo de configuracio de imagem do primeiro tipo e do segundo tipo
pode ser mudado. Isto &, somente o algoritmo de determinagdo de
configura¢do de imagem do primeiro tipo pode ser mudado ou somente o
algoritmé de determinacdo de configura¢io de imagem do segundo tipo pode
ser mudado. Alternativamente, ambos algoritmos de determinagdo de
configuragio de imagem do primeiro tipo e do segundo tipo podem ser
simultaneamente modificados.

Visualizando como modificar o algoritmo de determinagdo de
configuragdo de imagem na etapa S715, o que € aplicado também aos
exemplos primeiro a terceiro, um algoritmo de determinagdo de configuragdo
de imagem apropriado a ser usado a seguir pode ser configurado com base no
algoritmo de determinagdo de configuragdo de imagem que esta
correntemente configurado.

Um exemplo especifico da etapa S715 € descrito.

No estado onde os assuntos A € B que foram reconhecidos
individualmente s3o detectados na busca por assuntos, supor que um
algoritmo de determinagio de configuragdo de imagem para obter um
resultado de determinac¢do da configuragdo de imagem “somente o assunto A
existe, a expressdo € sorriso” € configurado. Neste caso, o estado onde

“somente um individuo como assunto A existe” ¢é especificado como
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apropriado no algoritmo de determinagfio de configuragdo de imagem do
primeiro tipo, ao passo que um estado onde “a expressdo € sorriso” ¢é
especificado como apropriado no algoritmo de determinagdo de configurag&o
de imagem do segundo tipo.

Também, supor que o algoritmo é modificado para um
algoritmo “somente o assunto B existe a expressdo ndo € sorriso” na etapa
S715 em um certo estagio posterior. Esta é uma mudanc¢a do algoritmo de
determinacdo de configuragio de imagem do primeiro tipo especificando que
o estado onde “somente um individuo como assunto A existe” € apropriado
para o algoritmo de determinagio de configuragdo de imagem do primeiro
tipo especificando que o estado onde “somente um individuo como assunto B
existe” é apropriado. Também, esta é uma mudanga do algoritmo de
determinacgdo de configuragdo de imagem do segundo tipo especificando que
o estado onde “expressio € sorriso” é apropriado ao algoritmo de
determinacdo de configuragio de imagem do segundo tipo especificando que
o estado onde “expressdo ndo é sorriso” € apropriado.

Incidentalmente, o numero maximo de vezes de
captura/gravagio para cada elemento de formagdo de configuragdo de imagem
ilustrado na Figura 27 corresponde ao niimero de imagens possuindo a mesma
configuragio de imagem de cada elemento de formacdo que pode ser
capturado/gravado. De acordo com a descri¢do dada acima, o0 nimero maximo
de vezes de captura/gravagio € pré ajustado e fixado. Alternativamente, o
niimero maximo de vezes de captura/gravagdo, isto é, o nimero maximo de
vezes de gravar uma imagem capturada apresentando a mesma configurag&o
de imagem, pode ser adaptivamente modificado de acordo com uma condig&o
pré-determinada.

Agora, um exemplo da estrutura de modificar adaptivamente o
numero maximo de vezes de captura/gravagédo € descrito.

A camera fixa digital 1 desta realizacdo € capaz de executar
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reconhecimento individual. Entdo, um processo de reconhecimento individual
é executado pela cidmera fixa digital 1 nesta realizagdo, em pessoas que
existem em um local onde o sistema de formagio de imagem desta realizagéo
é colocado, e pardmetros de caracteristicas individual obtidos através do
reconhecimento sfo registrados antecipadamente.

Figura 31 ilustra um exemplo de uma estrutura de uma tabela
de registro individual que é formada registrando pardmetros de caracteristica
individual. A tabela de registro individual ¢ mantida na RAM 29 ou na
memoria flash 30, por exemplo.

A tabela de registro individual ilustrada na Figura 31 inclui
unidades de dados registrados 1 a i. Cada uma das unidades de dados
registrados corresponde a um individuo reconhecido.

Conforme ilustrado na Figura 31, a unidade de dados
registrados inclui ID de assunto individual, pardmetros de caracteristica 1 a Js
e informagdo de assunto principal.

O ID de assunto individual € um identificador unico designado
a cada individuo registrado na tabela de registro individual. Os pardmetros de
caracteristica 1 a j sdo varios pardmetros que s3o obtidos como um resultado
de um processo de reconhecimento individual e que especifica o individuo.
Usando os parimetros de caracteristicas 1 a j, a face de cada individuo pode
ser especificamente identificada.

Informacio de assunto principal indica se o individuo
corresponde é um assunto principal. Aqui, o assunto principal significa um
assunto individual possuindo alta importéncia entre assuntos como individuos
(assuntos individuais) a serem capturados pelo sistema de formagdo de
imagem desta realizagdo.

Um usudrio pode selecionar um assunto principal dentre
individuos registrados na tabela de registro individual e registrar o assunto

principal selecionado efetuando uma operagdo pré-determinada na cémera
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fixa digital 1. De acordo com esta operagdo, um valor indicando o assunto
principal é armazenado como informagdo de assunto principal na unidade de
dados registrados correspondente ao individuo registrado como um assunto
principal na tabela de registro individual.

Nesta realizagdo, a cAmera fixa digital 1 captura/grava mais
imagens possuindo uma configuragio de imagem incluindo o ajuste
individual como um assunto principal entre os individuos registrados do que
imagens possuindo uma configuragdo de imagem ndo incluindo a
configura¢do individual como um assunto principal.

Por exemplo, imagens de um caracter principal de uma parte
ou similar deveriam ser preferencialmente capturadas/gravadas mais do que
imagens de outras pessoas. Tal demanda pode ser satisfeita adotando a
estrutura acima descrita.

A seguir, é dada uma descricdo sobre um exemplo de um
procedimento de processo para realizar uma operagio de captura/gravacéo de
mais imagens de um individuo configurado como um assunto principal
(captura/gravagdo de objeto principal consciente).

Na descricdo dada abaixo, o caso em que captura/gravagdo de
assunto principal consciente é efetuada no processo do quarto exemplo
ilustrado na Figura 10 é usado como exemplo. No sentido de realizar a
captura/gravagdo de assunto principal consciente no processo ilustrado na
Figura 30, o processo ilustrado na Figura 32 ¢ adicionalmente inserido entre
etapas S706 e S707 na Figura 30.

Referindo-se & Figura 32, na etapa S801, a unidade de
processo de determinagdo de configuragio de imagem 212 busca a tabela de
registro individual mantida correntemente na RAM 29 ou memoria flash 30
para o individuo configurado como um assunto principal. Para esta finalidade,
a unidade de processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212 pode

buscar a unidade de dados possuindo a informagdo de assunto principal
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indicando um assunto principal entre as unidades de dados registradas
formando a tabela de registro individual. Entdo, os pardmetros de
caracteristicas sdo lidos e obtidos a partir da tabela de registro individual. Isto
é, na etapa S801, os pardmetros de caracteristica individual do individuo
configurado como um assunto principal sdo obtidos.

Entdo, na etapa S208, a unidade de processo de determinagéo
de configuragdo de imagem 212 busca o assunto principal entre assuntos
detectados a partir dos dados de imagem capturados que sdo obtidos
correntemente (dados de imagem correntemente capturados). Para esta
finalidade, a unidade de processo de determinagdo de configuragdo de
imagem 212 pode buscar pelo assunto possuindo os pardmetros de
caracteristica individual que coincidem com os pardmetros de caracteristica
individual obtidos na etapa 'S801, entre os pardmetros de caracteristica
individual dos respectivos assuntos detectados a partir dos dados de imagem
correntemente capturados. O assunto possuindo os paridmetros de
caracteristica individual coincidentes ¢ determinado para ser o assunto
principal.

Entdo, na etapa S803, a unidade de processo de determinagdo
de configuracio de imagem 212 determina se o assunto principal existe na
imagem dos dados de imagem correntemente capturados, com base no
resultado de busca obtido na etapa S802.

Se um resultado de determinagdo negativo € obtido na etapa
S803, o processo avanga para a etapa S804, onde a unidade de processo de
determinacéo de configuragio de imagem 212 substitui um valor de referéncia
al para o nimero maximo de vezes de captura/gravagdo Cmax que ¢
configurado para os pardmetros de caracteristica individual (etapa S406 na
Figura 27).

Por outro lado, se um resultado de determinag@o positivo €

obtido na etapa S803, o processo avanga para a etapa S805, onde a unidade de
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processo de determinagdo de configuragdo de imagem 212 substitui um valor
correspondente ao assunto principal a2 para o nimero miximo de vezes de
captura/gravagio Cmax que ¢ configurado para os pardmetros de
caracteristica individual (etapa S406 na Figura 27).

O valor correspondente ao assunto principal a2 € um valor
pré-determinado maior que o valor de referéncia al.

Portanto, durante a execugdo do processo ilustrado na Figura
27 como etapas S708 e S709 na Figura 30, quando o valor correspondente ao
assunto principal a2 ¢ substituido para o nimero méximo de vezes de
captura/gravagio Cmax, o numero méaximo de vezes de captura/gravagdo
Cmax que é comparado com o niimero de unidades extraidas na etapa S406 ¢
maior do que quando o valor de referéncia al é substituido. Isto €, o limite
superior do nimero maximo de vezes de captura/gravagdo até que uma
imagem seja determinada para ser esgotada, torna-se alto como para 0s
pardmetros de caracteristica individual como um elemento de formagdo de
configuragdo de imagem.

Conseqiientemente, quando um individuo como um assunto
principal é um assunto, o nimero de vezes de captura/gravagéo aumenta.
Como resultado, imagens capturadas incluindo um individuo configurado
como um assunto principal podem ser gravadas mais do que outras imagens
capturadas.

Enquanto o sistema de formagdo de imagem desta realizagdo
esta sendo usado, é possivel que um usudrio mova a cdmera fixa digital 1
juntamente com a base de panorimica e inclinagdo 10 para coloca-la em um
estado de posi¢do diferente ou em um ambiente diferente em torno.

Também, a informagdo de histérico de captura mantida na
unidade de manutencdo de histérico de captura 213 ¢ usada para determinar se
uma configuracdo de imagem foi esgotada ou ndo, conforme descrito acima.

Se o sistema de formagdo de imagem (cdmera fixa digital 1 e
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base de panorimica e inclinagdo 10) € movido conforme descrito acima, a
imagem capturada no instante € inevitavelmente diferente da imagem
capturada antes do sistema de formagio de imagem ser movido, mesmo se a
posi¢io de panorimica/inclinagdo é a mesma. Ainda mais, dependendo do
ambiente em torno, um individuo como um assunto pode variar antes/depois
do movimento.

A vista das condigdes acima descritas, a informagdo de
histérico de captura obtida antes do movimento, ndo tem confiabilidade apos
o sistema de formagio de imagem ter sido movido. Entéo, apds o sistema de
formacfio de imagem ter sido movido, a informagdo de historico de captura
obtida antes do movimento ndo deveria ser usada.

Em tal caso, por exemplo, um usudrio move e coloca o sistema
de formag3o de imagem e entdo limpa (apaga) a informagdo de historico de
captura mantida na unidade de manutengdo de historico de captura 213,
executando uma operagdo pré-determinada na cémera fixa digital 1.
Posteriormente, na cAmera fixa digital 1, informag&o de histérico de captura €
novamente formada por uma unidade de informagdo de historico de captura
recém gerada, de acordo com captura/gravacdo automatica e ¢
seqiiencialmente atualizada.

Entretanto, é inconveniente para o usuario limpar a informagédo
de historico de captura toda vez que o sistema de formagdo de imagem ¢
movido. Se o usudrio esquece de limpar a informagéo de histérico de captura,
uma imagem capturada possuindo uma configuragdo de imagem apropriada
ndo é gravada, desvantajosamente.

A vista disso, a informacéo de histérico de captura mantida na
unidade de manutengdo de histérico de captura 213 deveria ser
automaticamente limpa de acordo com o movimento do sistema de formag&o
de imagem.

Figura 33 ilustra um exemplo de uma estrutura do bloco de
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determinagio de configuragio de imagem 62 capaz de limpar
automaticamente informagcdo de histérico de captura conforme descrito acima.
Na Figura 33, as mesmas partes da Figura 10 sdo denotadas pelos mesmos
numerais de referéncia e a descri¢do correspondente € omitida.

No bloco de determina¢do de configuragdo de imagem 62,
ilustrado na Figura 33, uma unidade de controle de apagamento 214 e um
sensor de aceleragdo 215 sdo adicionalmente providos na estrutura ilustrada
na Figura 10.

O sensor de aceleragdo 215 ¢ realmente fixado a uma posig¢do
pré-determinada da camera fixa digital 1 e detecta aceleragdo que ocorre nela
prépria, isto é, um movimento causado por uma forga aplicada a camera fixa
digital 1. Uma estrutura para detectar um movimento diferente do sensor de
aceleragdio, tal como um giro sensor, pode ser adotada enquanto o movimento
da camera fixa digital 1 pode ser detectado.

A unidade de controle de apagamento 214 executa um
processo de apagamento da informagdo de historico de captura mantida na
unidade de manutengio de histérico de captura 213, com base em um sinal de
controle de panordmica/inclinagdo emitido a partir do bloco de controle de
panorimica/inclinagio/aproximagdo 63 e um valor de aceleragdo detectado no
sensor de aceleracdo 215.

Figura 34 ilustra mudangas no valor de aceleragdo detectado
no sensor de aceleragio 215 ao longo do tempo. Como um sensor de
aceleracdio, um sensor capaz de detectar respectivos valores de aceleragéo em
direcdes de trés eixos: eixo X, eixo Y e eixo Z, foi usado. Tal sensor capaz de
efetuar detecgdo nos trés eixos pode ser adotado como o sensor de acelerag¢do
215 desta realizagdo. Na Figura 34, entretanto, valores de aceleragéo
detectados somente em uma Unica direcdo de eixo séo ilustrados, no sentido
de simplificar a ilustragéo para facil entendimento.

Por exemplo, no estado em que a camera fixa digital 1 esta
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estaciondria embora sendo fixada em uma certa posi¢do, e ndo sendo movida
em uma diregio de panordmica/inclinagdo pela base de panordmica e
inclinagdo 10 (estado estacionario), o valor de aceleragdo detectado ¢é
substancialmente 0 conforme mostrado nos periodos antes/depois do periodo
A na Figura 34.

Por outro lado, se um usudrio mantém e move a cimera fixa
digital 1, por exemplo, um valor de aceleragdo maior que no estado
estacionario ocorre, conforme mostrado no periodo A na Figura 34.

Entfo, um limiar é ajustado conforme ilustrado na Figura 34, a
vista de um valor de aceleracéo tipico ¢ médio que pode ser obtido quando o
usudrio mantém e move a cdmera fixa digital 1 e um valor de aceleragdo
tipico e médio que pode ser obtido no estado estaciondrio. Entdo, o limiar é
comparado com um valor de aceleragio detectado. Se o valor absoluto do
valor de aceleracdo excede o limiar, pode ser determinado que a cimera fixa
digital 1 (sistema de formagdo de imagem) € movida.

Figura 35 também ilustra mudangas no valor de aceleragio
detectado no sensor de aceleragdo 215 ao longo do tempo.

Por exemplo, supor que a cAmera fixa digital 1 € movida pela
base de panorimica e inclinagdo 10 no estado em que a cdmera fixa digital 1
esta fixada & base de panordmica e inclinagdo 10 e é ajustada em um ponto
fixo.

A velocidade e ativagio de movimentos nas diregdes de
panoramica/inclinagio causadas pela base de panoramica e inclinagdo 10 sdo
pré-determinadas. Portanto, a configuragdo de valores de aceleragdo
detectados pelo sensor de aceleragdo 215 de acordo com um movimento da
base de panorimica e inclinagdo 10 em uma diregdo de panordmica/inclinag¢do
sob o estado em que a base de panoridmica e inclinagéo 10 ndo € movida e esta
em uma posi¢do fixa, é substancialmente constante.

Tal configuragio de valores de aceleragdo que pode ser obtida
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quando a base de panorimica e inclinagdo 10 se move em uma diregdo de
panoramica/inclinagdo, é ilustrada como uma configuragdo de valor de
aceleracdo esperada rodeada por uma linha trago-ponto na Figura 35. Em um
periodo de execugdo de panoramica/inclinagdo quando a base de panoramica
e inclinagdo 10 estd se movendo em uma dire¢do de panorimica/inclinagéo,
uma configuragio pré-determinada de mudangas no valor de aceleragéo ¢
obtida.

Por outro lado, quando um usudrio move o sistema de
formacfio de imagem para mantendo-o na méo no estado em que a base de
panordmica € inclinagdo 10 estd se movendo em uma direcdo de
panordmica/inclinagdo, uma componente de um valor de aceleragdo causada
pelo movimento do sistema de formagdo de imagem pelo usuario, é
combinada na configuracio de valor de aceleragdo esperada. Entdo, neste
caso, uma configuragio completamente diferente da configuragdo do valor de
aceleracdo esperada aparece conforme mostrado como uma configuragdo de
valor de acelerag@o no periodo B na Figura 35.

O fluxograma na Figura 36 ilustra um exemplo de um
procedimento de processo executado pela unidade de controle de apagamento
214 ilustrada na Figura 33.

Primeiramente, a unidade de controle de apagamento 214
recebe um sinal de deteccio emitido a partir do sensor de aceleragdo 215 na

etapa S901, e determina se um valor de aceleragdo (valor absoluto) indicado

pelo sinal de detecgdo que foi recebido é igual ou maior que o limiar na etapa

S902.

Se um resultado de determinagdo negativo € obtido na etapa
S902, significa que a cdmera fixa digital 1 estd no estado em que qualquer
movimento de acordo com o movimento em uma dire¢do de
panoridmica/inclina¢io nfo ocorre e onde qualquer movimento for¢ado devido

a um manuseio pelo usudrio, ndo ocorre. Isto €, a cAmera fixa digital 1 esta em
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um estado estaciondrio. Entfo, o processo retorna a etapa S901 neste caso.

Por outro lado, se um resultado de determinag@o positivo €
obtido na etapa S902, é possivel que a cimera fixa digital 1 esteja sendo
movida em uma diregdo de panoramica/inclinagio pela base de panoramica e
inclinagdo 10 ou esteja sendo movida forgadamente. Neste caso, o processo
avanga para a etapa S903.

Na etapa S903, a unidade de controle de apagamento 214
recebe um sinal de controle de panordmica/inclina¢do do bloco de controle de
panoramica/inclinagdo/aproximagio 63.

Entdo, na etapa S904, a unidade de controle de apagamento
214 determina se o acionamento de panordmica/inclinagdo estd sendo
executado simultaneamente, isto ¢, se o movimento em uma diregdo
panoramica e/ou na dire¢io de inclinagdo pela base de panordmica e
inclinagdo 10 esta sendo executado. Por exemplo, se um sinal de controle de
panordmica/inclinagio efetivo indicando que o acionamento de
panorimica/inclinagdo estd sendo executado ndo € obtido na etapa S903,
significa que o bloco de controle de panordmica/inclinagio/aproximagéo 63
ndo executa controle de panorémica/inclinag:ﬁo e que a camera fixa digital 1
ndo é movida pela base de panordmica e inclinagdo 10 de acordo com o
controle de panoramica/inclinagdo. Neste caso, um resultado de determinagéo
negativo é obtido na etapa S904. Por outro lado, se um sinal de controle de
panorimica/inclinagdo efetivo é obtido na etapa S903, significa que a cdmera
fixa digital 1 esta sendo movida pela base de panordmica e inclinagdo 10 de
acordo, de tal modo que um resultado de determinagéo positivo € obtido.

Se um resultado de determinag@o negativo € obtido na etapa
S904, a unidade de controle de apagamento 214 pula as etapas S905 e S906
até a etapa S907. Se um resultado de determinagdo positivo € obtido, a
unidade de controle de apagamento 214 executa as etapas S905 e $906.

No estdgio da etapa S905, foi wverificado que a
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panordmica/inclinagdo da camera fixa digital 1 estd sendo executada pela base
de panordmica e inclinagdo 10, mas ndo foi determinado se a camera fixa
digital 1 (e a base de panordmica e inclinagdo 10) esta sendo movida
forcadamente neste estado de panordmica/inclinagdo. Entdo, este ponto é
determinado nas etapas S905 e S906.

Para esta finalidade, a unidade de controle de apagamento 214
obtém a configuragio de valor de aceleragiio esperada na etapa S905.
Informacdo da configuragio de valor de aceleragdo esperada € armazenada
como dados pré ajustados na memoria flash 30, por exemplo. Entdo a
configuracdo de valor de aceleragfo esperada pode ser obtida pela leitura dos
dados.

Na etapa S906, a unidade de controle de apagamento 214
compara a configuracdo de valor de aceleracéo esperada obtida na etapa S905
com uma configuragio de valor de aceleragio real indicado pelo sinal de
detecgio obtido na etapa S901, e determina se a diferenga entre eles ¢ igual ou
maior a um certo valor (se a taxa de aproximagdo estd em um certo valor ou
mais baixa). -

Se um resultado de determinagdo negativo ¢ obtido na etapa
S906, a unidade de controle de apagamento 214 determina que uma operagao
de panordmica/inclinagdo estd sendo executada, enquanto a base de
panordmica e inclinagdo 10 ndo é movida forgadamente, porém esta no estado
estacionario. Neste caso, o processo retorna a etapa S901.

Por outro lado, se um resultado de determinagdo positivo ¢
obtido na etapa S906, ¢ determinado que a base de panordmica e inclinagdo
10 est4 executando uma operagdo de panordmica/inclinagdo e que a base de
panordmica e inclinagdo 10 e a cAmera fixa digital 1 fixadas a elas estdo sendo
movidas forcadamente. Neste caso, a unidade de controle de apagamento 214
executa a etapa S907.

Deste modo, de acordo com esta realizagdo, o estado em que a
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base de panorimica e inclinagdo 10 e a cdmera fixa digital 1 fixada a ela estéo
sendo movidas por uma forga diferente daquela do mecanismo de
panoramica/inclinagdo (unidade de mecanismo mével) da base de panordmica
e inclinacdo 10, pode ser detectada adequadamente mesmo quando uma
operacdo de panoramica/inclinagio estd sendo executada.

Como pode ser entendido da descrigdo dada acima, o processo
alcanca a etapa S907 quando a base de panorimica e inclina¢@o 10 e a cAmera
fixa digital 1 fixada a ela estio sendo movidas forgadamente,
independentemente da base de panordmica e inclinagéo 10 estd executando ou
ndo uma operagdo de panoramica/inclinago.

Na etapa S907, a unidade de controle de apagamento 214
executa um processo para liberar (apagar) a informag@o de historico de
captura mantida na unidade de manutengio de histérico de captura 213.

A seguir, modificagdes do sistema de formacédo de imagem de
acordo com a realizagdio acima descrita, sdo descritas com referéncia as
Figuras 37 e 38.

Referindo-se a Figura 37, na cimera fixa digital 1, dados de
imagem capturados obtidos pelo bloco de captura/gravagio 61 sdo
transmitidos do bloco de controle de comunicagdo 64 para o bloco de controle
de comunicagio 71 na base de panoramica e inclinag¢do 10.

Também, Figura 37 ilustra o bloco de controle de
comunicagio 71, o bloco de controle de panordmica/inclinagdo 72 e um bloco
de determinaggo de configura¢do de imagem 73 como uma estrutura da base
de panordmica e inclinagéo 10.

Dados de imagem capturados recebidos pelo bloco de controle
de comunicagio 71 sdo emitidos para o bloco de determinagdo de
configuracio de imagem 73. O bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 73 possui uma estrutura correspondente a do bloco de determinagéo

de configuracio de imagem 62 ilustrados nas Figuras 9, 10 € 33 e executa um
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- processo de determinagéo de configuragdo de imagem com base nos dados de

imagem capturados inseridos nele. Também, neste caso, o bloco de
determinagdo de configuragio de imagem 73 calcula uma quantidade de
movimento da unidade de mecanismo de panordmica e unidade de mecanismo
de inclinagdo, para realizar uma diregdo de captura (dngulo de visualizagdo de
captura) para obter uma configuragdo de imagem apropriada determinada, e
emite um sinal de controle de panordmica/inclinagdo indicando a quantidade
de movimento para o bloco de controle de panordmica/inclinagdo 72.
Conseqiientemente, panordmica/inclinagdo ¢ efetuada para obter a
configuracdo de imagem apropriada determinada pelo bloco de determinagio
de configuragdo de imagem 73.

Conforme descrito acima, no sistema de formagdo de imagem

ilustrado na Figura 37, dados de imagem capturados sfo transmitidos a partir

da camera fixa digital 1 para a base de panordmica e inclina¢do 10, e entdo
uma configuragio de imagem ¢ determinada com base nos dados de imagem
capturados e controle de panoramica/inclinagdo ¢ executado de acordo com a
determinagio na base de panoramica e inclinagdo 10.

No sentido de habilitar controle de aproximagdo (angulo de

visualizagdo) como controle de um &ngulo de visualizagdo de captura na

estrutura ilustrada na Figura 37, um 4ngulo de visualizagdo de acordo com a

configuragdo de imagem apropriada determinado pelo bloco de determinagéo
de configuracdo de imagem 73 da base de panoramica e inclinagdo 10, pode
ser transmitido ao bloco de captura/gravagdo 61 através de comunicagdo entre
os blocos 64 e 71, e o bloco de captura/gravagdo 61 pode acionar a lente de
aproximagdo de modo a obter o dngulo de visualizagdo.

Figura 38 ilustra um exemplo de uma estrutura como uma
outra modificacdo do sistema de formagdo de imagem de acordo com esta
realizagdo. Na Figura 38, as mesmas partes daquelas na Figura 37 sdo

denotadas pelos mesmos numerais de referéncia, e a descri¢do correspondente
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€ omitida.

Neste sistema, a base de panordmica e inclinagdo 10 inclui um
bloco de captura/gravagdo 75. Como o bloco de captura/gravago 61 ilustrado
nas Figuras 9, 10 e 33, o bloco de captura/gravagdo 75 inclui um sistema
6ptico e um dispositivo de formagdo de imagem (sensor de imagem) para
capturar imagens de modo a obter um sinal baseado na luz de formagéo de
imagem (sinal de imagem) e também inclui uma unidade de processamento de
sinal para gerar dados de imagem capturados a partir do sinal de imagem ¢ um
sistema de controle de gravagdo para os dados de imagem capturados.

Os dados de imagem capturados gerados pelo bloco de
captura/gravagio 75 sdo emitidos para o bloco de determinagdo de
configuragdo de imagem 73.

A direcdo na qual o bloco de captura/gravagdo 75 captura luz
de formagdo de imagem (dire¢do de captura) deveria ser preferivelmente a
mesma da dire¢io de captura da cAmera fixa digital 1 fixada a base de
panordmica e inclinagio 10 tanto quanto possivel. Isto €, o bloco de
captura/gravagio 75 é provido na base de panordmica e inclinagdo 10 de tal
modo que uma imagem capturada pelo bloco de captura/gravagio 75 ¢ a
mesma que uma imagem capturada pelo bloco de captura/gravagdo 61 da
camera fixa digital 1, tanto quanto possivel.

Neste caso, o bloco de determinagdo de configura¢do de
imagem 73 e o bloco de controle de panordmica/inclinagdo 72 executam
determinacdo de uma configuragdo de imagem e controle de acionamento do
mecanismo de panordmica/inclinagdo, de acordo com um resultado de
determinacdo da configuragio de imagem, da mesma maneira descrita acima
com referéncia a Figura 37.

Notar que, neste caso, o bloco de determinagdo de
configuragdo de imagem 73 permite que o bloco de controle de comunicagéo

71 transmita um sinal de instrugfo para instruir a cAmera fixa digital 1 para
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executar captura/gravagdo de acordo com a temporizagdo, para permitir que a
camera fixa digital 1 execute captura/gravacdio. A cémera fixa digital 1
executa captura/gravagdo recebendo o sinal de instrugdo, de tal modo que os
dados de imagem obtidos no instante pelo bloco de captura/gravagdo 61, sdo
capturados/gravados.

Deste modo, na outra modificagdo, todo o controle e processo
sobre determina¢do de configuragio de imagem e controle de aquisigdo de
configuragio de imagem, exceto execugdo de captura/gravagdo, pode ser
efetuado do lado da base de panoramica e inclinagéo 10.

Na descrigéo dada acima, controle de panordmica e controle de
inclinacdo sdo executados controlando o movimento do mecanismo de
panordmica/inclinagdo da base de panorimica e inclinagdo 10.
Alternativamente, ao invés de usar a base de panordmica e inclinagéo 10,
pode ser permitido que a luz de formagdo de imagem refletida por um espelho
refletor entre na unidade de sistema 6ptico 21 da cAmera fixa digital 1 e a luz
refletida possa ser movida para obter um resultado de panoramica/inclinagdo
como uma imagem obtida com base na luz de formagio de imagem.

Também, um resultado equivalente ao da panordmica/
inclinacdo pode ser obtido executando controle de deslocamento, nas dire¢des
horizontal e vertical, de uma area de pixel para receber um sinal de imagem
efetivo como uma imagem a partir do dispositivo de formagio de imagem
(sensor de imagem 22) da cAmera fixa digital 1. Neste caso, a base de
panordmica e inclinagdo 10 ou um outro dispositivo  para
panorimica/inclinagdo diferente da cimera fixa digital 1 ¢ desnecessario, € as
operacdes correspondentes ao controle de aquisi¢do de configuracdo de
imagem desta realizagdo podem ser completadas somente pela camera fixa
digital 1.

Também, controle de angulo de visualizagdo (controle de

aproximagio) pode ser realizado, executando processamento de imagem de
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extrair uma parte da 4rea de imagem a partir de dados de imagem capturados,
ao invés de acionar as lentes de aproximag3o.

Também, panordmica/inclinagdo pode ser efetuada provendo
um mecanismo capaz de modificar um eixo Optico da lente na unidade de
sistema 6ptico da camera fixa digital 1 em uma diregéo horizontal/vertical, e
controlando 0 movimento deste mecanismo.

No sistema de formagiio de imagem de acordo com a
realizagdo acima descrita, sete pardmetros sfo adotados como elementos de
formagio de configuragio de imagem: informacdo de posi¢do de
panoramica/inclinagdo, numero de assuntos, pardmetros de caracteristica
individual, informa¢do de posi¢do no quadro, informagdo de tamanho
(informagdo de assunto), informagdo de orientagdo de face e informagio de
expressdo. Também, outros pardmetros podem ser adotados como os
elementos de formagdo de configuragdo de imagem.

Por exemplo, pardmetros sobre os proprios dados de imagem,
tais como britho (luminincia) da imagem, informagdo de cor, e contraste,
podem ser adotados como os elementos de formagdo de configuragdo de
imagem. Por exemplo, quando informag8o de brilho (luminéncia) e cor da
imagem sdo usadas como parimetros, uma mudanga no brilho ou cor da
imagem devida a uma mudanga na iluminagdo no ambiente em torno, gera
uma configuragdo de imagem diferente mesmo se o assunto e composi¢&o néo
variam.

Na descrigdo dada acima, o sistema de formagdo de imagem
inclui a base de panordmica e inclinagfio 10 e a cimera fixa digital 1 fixada a
ela. Entretanto, a estrutura de captura/gravagio baseada na determinagdo de
configuragio de imagem e resultado de determinagdo da configuracdo de
imagem de acordo com esta realizagdo, pode ser realizada somente pela
camera fixa digital 1, sem a base de panordmica e inclinagdo 10.

Isto é, mesmo no estado em que a cdmera fixa digital 1 desta
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realizacio é colocada embora estando fixa, uma configuragdo de imagem ¢é
determinada de acordo com uma imagem capturada, pela qual
captura/gravagio automitica é executada de acordo com o resultado de
determinagdo. Tal maneira de usar a cdmera fixa digital 1 € suficientemente
util, dependendo da situagao.

A seguir, ¢ dada uma descrigéo sobre exemplos de aplica¢do
da estrutura basica da determinagdo de configuragdo de imagem desta
realizacdo descrita acima, com referéncia as Figuras 2 e 3 para um aparelho
diferente do sistema de formagdo de imagem acima descrito.

Primeiramente, referindo-se a Figura 39, a estrutura para
determinar uma configuracio de imagem desta realizagdo € aplicada a um
tinico aparelho de gravagio de imagem, tal como uma cidmera fixa digital.
Quando uma imagem capturada pelo aparelho de gravagdo de imagem em um
modo de captura possui uma configuragdo de imagem apropriada de acordo
com um resultado de determinagdo, o aparelho de gravagdo de imagem
notifica o usudrio deste fato, visualizando-o.

Para esta finalidade, o aparelho de gravagdo de imagem inclui
um bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 81, um bloco de
controle de notificagio 82 e uma unidade de visualizagdo 83. O bloco de
determinacio de configuragdo de imagem 81 tem uma estrutura como o bloco
de determinacdo de configuragdo de imagem 200 ilustrado na Figura 2.

Por exemplo, supor que o usudrio mantém o aparelho de

gravagio de imagem em sua mdo, ajustando o aparelho de gravagdo de

imagem para um modo de captura e que captura/gravagdo pode ser executada

a qualquer momento por uma operagdo de liberagdo (operagdo do botéo de

obturador).

Sob tal estado, o bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 81 recebe dados de imagem capturados obtidos através de captura no

instante, executa uma série de processos para determinar uma configuragéo de
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imagem e determina uma configurago de imagem apropriada.

Ainda mais, o bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 81 determina um grau de coincidéncia e similaridade entre a
configuragdo de imagem dos dados de imagem capturados realmente obtidos
no instante e a configuragio de imagem apropriada determinada. Se um certo
grau ou mais de similaridade é obtido, o bloco de determinagdo de
configuragio de imagem 81 determina que o configuragdo de imagem dos
dados de imagem capturados realmente obtidos através da captura possuem a
configuragio de imagem apropriada. Por exemplo, de acordo com um
algoritmo usado em um caso real, se um certo grau ou mais de similaridade
que é suficiente para determinar a coincidéncia entre a configura¢do de
imagem dos dados de imagem capturados e a configuragdo de imagem
apropriada é obtido, a configuragdo de imagem ¢ determinada para ser
apropriada. Varios algoritmos podem ser aplicados para determinar o grau de
coincidéncia e similaridade. O algoritmo varia dependendo dos elementos de
formagdo de configuragio de imagem adotados, e entdo um exemplo
especifico disto ndo € descrito particularmente aqui.

Informagio de um resultado de determinagéo indicando que o
conteido de imagem dos dados de imagem capturados possui uma
configuragio de imagem apropriada é emitida para o bloco de controle de
notificagdo 82. Em resposta a entrada da informagdo acima descrita, o bloco
de controle de notificagdo 82 executa controle de visualizagdo para permitir
que a unidade de visualizagdo 83 efetue visualizagdo de uma forma pré-
determinada para notificar o usuario de que a imagem atualmente capturada
tem uma configuragio de imagem apropriada. O bloco de controle de
notificacio 82 & realizado por uma fungdo de controle de visualizagdo
incluindo um microcomputador (CPU) no aparelho de gravagdo de imagem e
uma funcdo de processamento de imagem de visualizagdo para realizar

visualizagio de uma imagem na unidade de visualizagdo 83. A notificagdo
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sobre a configuragdo de imagem apropriada dada ao usudrio pode ser
realizada por som, tal como um som eletrénico ou um som sintetizado.

A unidade de visualizacdio 83 correspondente a unidade de
visualizagdo 33 da cdmera fixa digital 1 desta realizagdo. Por exemplo, um
painel de visualizagdo ¢ provido em uma posi¢do pré-determinada do aparelho
de gravagio de imagem enquanto € exposto em uma superficie do aparelho de
gravacgdo de imagem. Em um modo de captura, uma imagem que esta sendo
capturada no momento, chamada uma imagem direta, € tipicamente exibida
nele. Entdo, no aparelho de gravacgdo de imagem real uma imagem possuindo
contetido para notificar o usuério de que a configuragdo de imagem ¢é
apropriada, ¢ visualizada na unidade de visualizagdo 83 enquanto ¢ superposta
sobre a imagem direta. O usuério efetua uma operagdo de liberagdo quando a
notificacdo sobre a configuragio de imagem apropriada € exibida.
Conseqiientemente, mesmo se o usudrio ndo possui conhecimento suficiente
ou técnica de fotografia, pode facilmente tirar uma foto com uma
configuragio de imagem apropriada, isto é, conteiido de imagem favoravel.

No exemplo ilustrado na Figura 40, como no exemplo
ilustrado na Figura 39, a estrutura para determinar uma configuragdo de
imagem de acordo com a realizagdo, é aplicada a um tUnico aparelho de
gravagéb de imagem, tal como uma camera fixa digital.

Na estrutura ilustrada na Figura 40, como na Figura 39, o
bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 81 executa um processo
para determinar uma configuragdo de imagem apropriada com base nos dados
de imagem capturados inseridos nele, determina qual ¢ uma configuragéo de
imagem apropriada com base no conteudo de imagem de dados de imagem
capturados obtidos posteriormente na temporizagdo, e entio determina que o
contetido de imagem dos dados de imagem capturados obtém a configuragdo
de imagem apropriada determinada. Entdo, ao determinar que os dados de

imagem capturados possuem a configuragdo de imagem apropriada, o bloco
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de determinagio de configuragdo de imagem 81 notifica um bloco de controle
de liberagdo 84 daquele fato.

O bloco de controle de liberagdo 84 executa controle para
gravar dados de imagem capturados (captura/gravagdo) e € realizado por
controle executado por um microcomputador incluido no aparelho de
gravacio de imagem, por exemplo. Recebendo a notificagdo acima descrita, o
bloco de controle de liberagdo 84 executa um processo de sinal de imagem e
um processo de controle de gravagdo, de tal modo que os dados de imagem
capturados obtidos no momento sdo armazenados em um meio de
armazenagem ou similar.

Com esta estrutura, quando o usudrio captura uma imagem

mantendo a camera fixa digital 1 por sua mio, uma imagem capturada pode

ser automaticamente gravada na temporizagdo em que a imagem capturada

possui contetido de imagem com uma configuragdo de imagem apropriada.

As estruturas ilustradas nas Figuras 39 e 40 podem ser
aplicadas a qualquer cAmera fixa incluindo a cimera fixa digital. Também, as
estruturas podem ser aplicadas a uma assim chamada cimera de sal de prata
para gravar uma imagem capturada sobre um filme de sal de prata, se a
camera de sal de prata é provida de um sensor de imagem para receber luz de
formacdo de imagem obtida a partir de um sistema optico, dividindo a luz e
uma unidade de processamento de sinal de imagem digital para receber e
processar um sinal do sensor de imagem.

Figura 41 ilustra um exemplo de uma estrutura na qual a
estrutura basica de determinacéo de configuragdo de imagem da realizagdo €
aplicada a um aparelho de gravagdo de imagem tal como uma cdmera fixa
digital. Um aparelho de formagdo de imagem 100 ilustrado na Figura 41
inclui um bloco de determinagio de configuragdo de imagem 101, um bloco
de criacdo de metadados 102 e um bloco de criagdo de arquivo 103, conforme

ilustrado. Aqui, o bloco de determinag@o de configuragdo de imagem 101
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corresponde ao bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 200
ilustrado na Figura 2.

Dados de imagem capturados obtidos através de captura por
um bloco de captura/gravagio (ndo ilustrado aqui) séo inseridos no bloco de
determinacdo de configuragdo de imagem 101 e bloco de criagdo de arquivo
103 no aparelho de formagdo de imagem 100. Neste caso, os dados de
imagem capturados inseridos no aparelho de formagio de imagem 100 séo
dados de imagem capturados que devem ser armazenados em um meio de
armazenagem de acordo com uma operagdo de liberagdo ou similar, e s&o
gerados com base em um sinal de imagem obtido através da captura pelo
bloco de captura/gravagdo (nfo ilustrado aqui).

Primeiramente, o bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 101 executa um processo de determinagdo de configuragdo de
imagem constantemente e repetidamente.

Como o processo de determinagéo de configuragdo de imagem
neste caso, um processo é executado adicionalmente para especificar uma
por¢io de imagem possuindo uma relagdo comprimento-largura pré-
determinada onde a configura¢do de imagem apropriada determinada pode ser
obtida (porgdo de imagem de guarnigdo) na area de imagem inteira dos dados
de imagem capturados de entrada, com base em um resultado de
determinacdo. Entdo, o bloco de determinagio de configuragio de imagem
101 emite informagdo indicando a por¢do de imagem de guarnigdo
especificada para o bloco de criagdo de metadados 102.

Durante a execucdo de tal processo, o bloco de determinagéo
de configuragio de imagem 101 mantém informagdo de histérico de
resultados de determinacdo (informagdo de histérico de resultado de
determinagfo). Se uma determinada configuragdo de imagem tiver sido
esgotada na informagéo de histérico de resultado de determinagdo, o bloco de

determinagdo de configuracio de imagem 101 no especifica uma porgdo de
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imagem de guarnigdo com base no mesmo resultado de determinagéo da
configuragio de imagem, posteriormente, como na Figura 3.
Alternativamente, como na Figura 4, o bloco de determinagdo de
configuragio de imagem 101 modifica o algoritmo de determinagéo de
configuragio de imagem e entfo executa um processo de determinagdo de
configuragdo de imagem e especificagdo de uma porgdo de imagem de
guarnig3o.

O bloco de criagio de metadados 102 cria metadados
(metadados de edigdo) incluindo informag@io necessaria para obter uma
imagem possuindo uma configuragfio de imagem apropriada a partir de dados
de imagem capturados com base na informag¢do inserida nele, e emite os
metadados para o bloco de criagdo de arquivo 103. Os metadados de edi¢do
consistem de informagdo indicando a porgéd de imagem de guarni¢do na
imagem, como dados de imagem capturados correspondentes, por exemplo.

No aparelho de formagdo de imagem 100 ilustrado na Figura

41, dados de imagem capturados s3o gravados sobre um meio de

‘armazenagem, de modo a serem gerenciados como um arquivo de imagem

fixa em um formato pré-determinado. Entdo, o bloco de criagdo de arquivo

103 converte os dados de imagem capturados para um formato de arquivo de

imagem fixa (criar um arquivo).

O bloco de criagdo de arquivo 103 efetua codificagdo de
compressio de imagem correspondente a um formato de arquivo de imagem
nos dados de imagem capturados inseridos nele, de modo a criar um corpo
principal de arquivo incluindo dados de imagem capturados. Também, o
bloco de criagdo de arquivo 103 cria uma por¢do de dados incluindo um
cabegalho e um bloco de informagio adicional, armazenando os metadados de
edi¢do inseridos a partir do bloco de criagdo de metadados 102 em uma
posicio de armazenagem pré-determinada. Entdo, o bloco de criagdio de

arquivo 103 cria um arquivo de imagem fixa usando o corpo principal de
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arquivo, cabegalho, e bloco de informagdo adicional, e emite o arquivo de
imagem fixa. Conseqiientemente, o arquivo de imagem fixa incluindo os
dados de imagem capturados e metadados (metadados de edi¢do) pode ser
obtido como um arquivo de imagem fixa a ser gravado no meio de
armazenagem, conforme ilustrado.

Figura 42 ilustra um exemplo de uma estrutura de um aparelho
de edigdo para editar o arquivo de imagem fixa criado pelo aparelho ilustrado
na Figura 4].

Um aparelho de edigdo 110 ilustrado na Figura 42 recebe
dados do arquivo de imagem fixa e insere os dados em um bloco de separagdo
de metadados 111. O bloco de separagdo de metadados 111 separa os dados
de imagem capturados correspondentes ao corpo principal de arquivo dos
metadados nos dados do arquivo de imagem fixa. Os metadados obtidos
através da separago sdo emitidos para um bloco de andlise de metadados
112, ao passo que os dados de imagem capturados sdo emitidos para um bloco
de guarnigdo 113.

O bloco de andlise de metadados 112 executa um processo de
analisar os metadados que sdo recebidos. Ao analisar os metadados de edi¢do
no processo de analise, o bloco de analise de metadados 112 reconhece uma
por¢do de imagem de guarni¢do onde uma configuragdo de imagem
apropriada pode ser obtida. Entdo, o bloco de anélise de metadados 112 emite
informagéo de instrugdo de guarnigdo sobre a guarnigdo da porgéo de imagem
reconhecida, ao bloco de guarnigdo 113.

O bloco de guarnigdo 113 executa um processo de imagem
para extrair a por¢do de imagem indicada pela informag&o de instrugdo de
guarni¢do inserida a partir do bloco de analise de metadados 112 a partir dos
dados de imagem capturados do bloco de separagdo de metadados 111, e
emite a porgdo de imagem extraida como dados de imagem capturados

editados, o que é uma pega de dados de imagem independentes.
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De acordo com um sistema incluindo o aparelho de formagio
de imagem e o aparelho de edigdo ilustrados nas Figuras 41 e 42, dados de
imagem fixa original obtidos através de captura (dados de imagem
capturados) podem ser armazenados sem serem processados, e também a
edicdo pode ser executada extraindo uma por¢do de imagem correspondente a
uma configuragdo de imagem apropriada a partir dos dados de imagem fixa
original, usando metadados. Adicionalmente, tal porcdo de imagem a ser
extraida, correspondente a uma configuragdo de imagem apropriada pode ser
determinada automaticamente, de tal modo que o usudrio pode efetuar edi¢do
muito facilmente.

A funcdo do aparelho de edigdo ilustrado na Figura 42 pode
ser uma funcéo de edi¢do de imagem em uma aplicagdo para editar dados de
imagem instalados em um computador pessoal e uma aplicagéio para gerenciar
dados de imagem, por exemplo.

Figura 43 ilustra um exemplo de aplicagdo da estrutura de
determinacio de configuragdo de imagem da realizagdo, a um aparelho de

formagio de imagem capaz de capturar/gravar imagens moveis, tal como uma

.camera de video.

Dados de imagem mével sdo inseridos como um aparelho de
formagdo de imagem 120 ilustrado na Figura 43. Os dados de imagem movel
sdo gerados com base em um sinal de imagem obtido através de captura, por
uma unidade de formacdo de imagem incluida no aparelho de formagio de
imagem 120. Os dados de imagem movel sfo inseridos em um bloco de
determinagdo de configuracio de imagem 122 e um bloco de gravagdo de
imagem movel 124 no aparelho de formagdo de imagem 120.

Neste caso, o bloco de determina¢do de configuragdo de
imagem 122 corresponde ao bloco de determinagdo de configuragdo de
imagem 200 ilustrado na Figura 2. O bloco de determinagéo de configuragio

de imagem 122 executa constantemente um processo de determinago de
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_ configuraciio de imagem sobre imagens de dados de imagem mével inseridos

nele. Adicionalmente, o bloco de determinagdo de configura¢do de imagem
122 compara o conteido de imagem real da imagem dos dados de imagem
mével com uma configuragio de imagem apropriada obtida como um
resultado de determinagfo, de modo a determinar a diferenga (similaridade)
entre eles e para fazer uma determinag@o boa ou ma.

Como um resultado da comparagio, se a similaridade entre a
configuragio de imagem obtida na imagem realmente capturada e a
configuragio de imagem apropriada determinada possui um certo valor ou
mais, a configuragio de imagem ¢é determinada como favoravel. Por outro
lado, se a similaridade é mais baixa que o determinado valor, a imagem ¢é
determinada como sendo desfavoravel.

Ao determinar que os dados de imagem mével possuem uma
configuracdo de imagem favoravel, o bloco de determinagdo de configuragdo
de imagem 122 emite, para um bloco de criagdo de metadados 123,
informagdo (informacdo indicando se¢do de configuragdo de imagem
favoravel) indicando uma segdo de imagem onde a configuragdo de imagem
favoravel é obtida (segfio de configuragido de imagem favoravel) nos dados de
imagem movel. A se¢do de configuragdo de imagem favoravel indicando
informagdo, consiste de informagdo indicando uma posi¢do de inicio e uma
posi¢do final da secdo de configuragdio de imagem favordvel nos dados de
imagem movel, por exemplo.

Entdo, o bloco de determinagdo de configuragdo de imagem
122 mantém informacdo de histérico de resultado de determinagdo da
configuracdo de imagem, mas nfio cria a se¢do de configuragdo de imagem
favoravel indicando informac&o de acordo com um resultado de determinagdo
de uma configuragio de imagem esgotada com base na informagdo de
histérico de resultado de determinagdo. Conseqiientemente, imagens

apresentando uma configuragdo de imagem similar podem ser impedidas de
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serem especificadas como uma sec¢do de configuragio de imagem favoravel.

Neste caso, o bloco de criagdo de metadados 123 gera vérias
pecas de metadados necessarios sobre os dados de imagem moével que sdo
gravados como um arquivo em um meio de armazenagem, pelo bloco de
gravagdo de imagem moével 124 descrito abaixo. Ao receber a segdo de
configuragio de imagem favoravel indicando informa¢do do bloco de
determinagio de configuragio de imagem 122 conforme descrito acima, o
bloco de criagdo de metadados 123 gera metadados indicando que a se¢do de
imagem indicada pela se¢dio de configuragdo de imagem favordvel inserida
indicando informagdo possui uma configuragdo de imagem favoravel e emite
os metadados para o bloco de gravagio de imagem movel 124.

O bloco de gravagdo de imagem movel 124 executa controle
para gravar os dados de imagem movel inseridos nele em um meio de
armazenagem, de tal modo que os dados de imagem movel sdo gerenciados
como um arquivo de imagem moével de um formato pré-determinado. Quando
metadados sdo emitidos a partir do bloco de criagdo de metadados 123, o
bloco de gravagdo de imagem mével 124 executa controle de tal modo que os
metadados sdo gravados enquanto sfo incluidos nos metadados anexados ao
arquivo de imagem movel.

Conseqiientemente, conforme ilustrado na Figura 43, o arquivo
de imagem mével gravado no meio de armazenagem inclui os dados de
imagem mével obtidos através da captura e os metadados indicando a se¢&o
de imagem onde uma configuragio de imagem favoravel é obtida.

A secdo de imagem que € indicada pelos metadados conforme
descrito acima e que possui uma configuragdo de imagem favordvel pode ser
uma se¢do de imagem de imagens moveis possuindo uma certa largura no
tempo ou pode ser uma imagem fixa extraidas dos dados de imagem movel.
Ao invés dos metadados, dados de imagem moével ou dados de imagem fixa

da se¢do de imagem onde uma configuragdo de imagem favoravel ¢ obtida,
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podem ser gerados, ¢ os dados gerados podem ser gravados como dados de
imagem secunddrios anexados ao arquivo de imagem movel (ou como um
arquivo independente do arquivo de imagem movel).

Na estrutura na qual o aparelho de formagdo de imagem 120
inclui o bloco de determinacdo de configuragdo de imagem 122 conforme
ilustrado na Figura 43, somente a se¢do de imagem moével determinada para
ser uma seclo de configuragdo de imagem favoradvel pelo bloco de
determinagdo de configuragdo de imagem 122 pode ser gravada como um
arquivo de imagem moével. Ainda mais, dados de imagem correspondentes a
secdio de imagem determinada para ser uma configuragdo de imagem
favoravel pelo bloco de determinagdo de configuragdo de imagem 122 pode
ser emitida para um aparelho externo através de uma interface de dados ou
similar. |

Também, o aparelho de impressdo 130 ilustrado na Figura 44
pode ser aplicado a um aparelho correspondente ao aparelho de formagio de
imagem 100 ilustrado na Figura 41, diferente do aparelho de edi¢do ilustrado
na Figura 42.

Neste caso, o aparelho de impressdo 130 recebe um arquivo de
imagem fixa como uma imagem a ser impressa. O arquivo de imagem fixa
inclui um arquivo gerado e gravado pelo aparelho de formagdo de imagem
100 e inclui uma substincia de dados de imagem como uma imagem fixa e
metadados, conforme ilustrado. Portanto, os metadados incluem metadados de
edi¢io de configuragio de imagem do mesmo conteido que no arquivo de
imagem fixa ilustrado nas Figuras 41 e 42.

O arquivo que foi recebido é inserido em um bloco de
separacdo de metadados 131. Como o bloco de separacdo de metadados 111
ilustrado na Figura 42, o bloco de separagdo de metadados 131 separa os
dados de imagem correspondentes ao corpo principal de arquivo dos

metadados anexados a ele nos dados de arquivo de imagem fixa. Os
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metadados obtidos através da separacdo sio emitidos como um bloco de
analise de metadados 132, ao passo que os dados de imagem sdo emitidos
para um bloco de guarni¢do 133.

O bloco de andlise de metadados 132 executa o mesmo
processo de analise executado pelo bloco de andlise de metadados 112
ilustrado na Figura 42 sobre os metadados que foram recebidos, e emite
informacdo de instrugdo de guarni¢do ao bloco de guarni¢do 133.

Como o bloco de guarnigdo 113 ilustrado na Figura 42, o
bloco de guarni¢io 133 executa um processo de imagem para extrair uma
porcdo de imagem indicada pela informagéio de instrugdo de gﬁamigéo
inserida a partir do bloco de analise de metadados 132, a partir dos dados de
imagem inseridos a partir do bloco de separagdo de metadados 131. O bloco
de guarni¢do 133 emite, entdio, a um bloco de controle de impresséo 134,
dados de imagem de um formato de impressdo gerado a partir da por¢o de
imagem extraida, como dados de imagem a serem impressos.

O bloco de controle de impressdo 134 executa controle para
operar um mecanismo de impressdo (ndo ilustrado aqui), usando os dados de
imagem inseridos a serem impressos.

Com esta operagdo, uma por¢do de imagem possuindo uma
configuragdo de imagem apropriada ¢ automaticamente extraida da imagem
inteira dos dados de imagem de entrada e é impressa como uma imagem no
aparelho de impressdo 130.

A estrutura da determinacgdo de configuragdo de imagem de
acordo com a realizacdo da presente invengdo pode ser aplicada a varios
aparelhos, sistemas e software de aplicagdo diferentes dos sistemas de
formacdo de imagem e aparelhos de formagdo de imagem descritos acima.

A realizagfio acima descrita € baseada na suposi¢do de que um
assunto (assunto individual alvo) é uma pessoa. Entretanto, a realizagdo da

presente invengdo pode ser aplicada ao caso em que um assunto € um animal,
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ndo uma pessoa.

Conforme descrito acima, pelo menos parte da estrutura
baseada na realiza¢do da presente invengdo pode ser realizada permitindo que
uma CPU ou DSP executem um programa.

Tal programa pode ser escrito e armazenado em uma ROM ou
similar, durante a fabricagdo. Alternativamente, o programa pode ser
armazenado em um meio de armazenagem removivel e entdo armazenado em
uma 4rea de armazenagem ndo volatil ou memoria flash 30 compativel com o

DSP, instalando-o (incluindo atualizagdo) a partir do meio de armazenagem.

‘Alternativamente, o programa pode ser instalado via uma interface de dados,

tal como uma USB ou IEEE 1394 sob controle de um outro aparelho de
computador principal. Ainda mais, o programa pode ser armazenado em um
dispositivo de armazenagem em um servidor em uma rede e pode ser obtido
por transferéncia a partir do servidor, permitindo que a camera fixa digital 1

tenha uma fung&o de rede.

O presente pedido contém assuntos relacionados aos descritos
no Pedido de Patente de Prioridade Japonesa JP 2008-166243 depositado no
Escritorio de Patentes do Japdo em 25 de Junho de 2008, cujo conteudo
inteiro é deste modo aqui incorporado por referéncia.

Deveria ser entendido pelos especialistas na técnica que varias
modificagbes, combinagdes, sub-combinagdes e alteragdes podem ocorrer,
dependendo das exigéncias de projeto e outros fatores enquanto estejam

dentro do escopo das reivindicagdes anexas ou equivalentes destas.
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REIVINDICACOES

1. Aparelho de gravagdo de imagem, caracterizado pelo fato de

compreender:

uma unidade de formacdo de imagem para obter dados de
imagem capturados através de captura;

meio de determinagdo de configuragdo de imagem para
determinar uma configuragdo de imagem apropriada com base no contetido de
imagem dos dados de imagem capturados;

meio de controle de aquisi¢@o de configuragdo de imagem para
executar controle de aquisicio de configuragdo de imagem para obter dados
de imagem capturados de contetdo de imagem possuindo a configuragfo de
imagem apropriada, determinada pelo meio de determinagdo de configura¢do
de imagem; |

meio de captura/gravagdo para gravar os dados de imagem
capturados em um meio de armazenagem na temporizagdo em que os dados
de imagem capturados do contetido de imagem possuindo a configuragdo de
imagem apropriada sdo obtidos através da execugdo do controle de aquisi¢@o
de configuragdo de imagem:;

meio de manuten¢do de informagdo de histérico de captura,
para manter informagdo de historico de captura que € informagéo sobre
configuracdes de imagem de respectivas pegas de dados de imagem
capturados, gravados pelo meio de captura/gravagao;

meio de determinacgfio de exaustdo de configuragio de imagem
para determinar se os dados de imagem capturados do conteado de imagem
possuindo a mesma configura¢do de imagem apropriada que a configuragdo
de imagem apropriada determinada pelo meio de determinacdo de
configuragdo de imagem tenham sido gravados um nimero pré-determinado
de vezes, referindo-se a informag#o de historico de captura; e

meio de configuragdo de gravagdo para evitar gravagdo pelo
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meio de captura/gravagdo de dados de imagem capturados de conteudo de
imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada que ¢ determinada
como tendo sido gravada o niimero pré-determinado de vezes pelo meio de

determinacio de exaustdo de configuragdo de imagem.

2. Aparelho de gravagdo de imagem de acordo com a

reivindicacdo 1, caracterizado pelo fato de compreender adicionalmente:

meio de controle de mecanismo para controlar uma unidade de
mecanismo para modificar um angulo de visualizagdo de captura obtido pela
unidade de formagdo de imagem,

onde o meio de controle de aquisi¢io de configuragdo de
imagem executa, como o controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem,
controle sobre o meio de controle de mecanismo no sentido de obter um
angulo de visualizagdo de captura de acordo com a configura¢do de imagem

apropriado determinada.

3. Aparelho de gravagdo de imagem de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de que o meio de controle de

aquisi¢fio de configuragdo de imagem aguarda para obter contetido de imagem
apresentando a configuragio de imagem apropriada determinada para os
dados de imagem capturados, como o controle de aquisi¢do de configuragdo
de imagem.

4, Aparelho de gravagdo de imagem de acordo com a

reivindicacfio 1, caracterizado pelo fato de que o meio de determinagdo de

configuragdo de imagem determina a configuragdo de imagem apropriada,
modificando um algoritmo para determinar a configuragdo de imagem quando
o meio de determinagdio de exaustdo de configuragdo de imagem determina
que a gravagdo foi executada pelo nimero pré-determinado de vezes.

5. Aparelho de gravagio de imagem de acordo com a

reivindicag#o 1, caracterizado pelo fato de compreender adicionalmente:

meio de modificagio do nUmero pré-determinado para
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modificar o nimero pré-determinado de vezes de acordo com o contetdo de
imagem dos dados de imagem capturados usados na determinagéo pelo meio
de determinagdo de configuragdo de imagem.

6. Aparelho de gravagdo de imagem de acordo com a

reivindicagdo 1, caracterizado pelo fato de compreender adicionalmente:

meio de deteccdo de movimento para detectar um movimento
do aparelho de gravagdo de imagem; e

meio de apagamento para apagar a informag#o de histdrico de
captura mantida no meio de manutengfo de histérico de captura quando o
meio de detecgio de movimento detecta o movimento do aparelho de
gravagdo de imagem.

7. Aparelho de gravagdo de imagem de acordo com a

reivindicagdo 6, caracterizado pelo fato de que,

o meio de deteccdo de movimento ndo detecta, como
movimento, um movimento do aparelho de gravagdo de imagem causado
somente por uma operagdo de uma unidade de mecanismo, e

onde, quando a unidade de mecanismo estd operando e quando
o aparelho de gravagdo de imagem é movido por uma forga diferente de uma
forca da unidade de mecanismo, o meio de detecgdo de movimento detecta o

movimento como um movimento.

8. Método de gravagdo de imagem, caracterizado pelo fato de

compreender as etapas de:

determinar uma configuragdo de imagem apropriada com base
no contetido de imagem dos dados de imagem capturados, obtidos por uma
unidade de formagdo de imagem;

executar controle de aquisi¢io de configuragdo de imagem
para obter dados de imagem capturados de conteiido de imagem possuindo a
configuragdo de imagem apropriada, determinada na determinagéo;

gravar os dados de imagem capturados em um meio de
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armazenagem na temporizagdo em que os dados de imagem capturados do
conteiido de imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada séo
obtidos através da execugdo do controle de aquisi¢do de configuragdo de
imagem;

manter informacfo de histérico de captura que € informagéo
sobre configuragdes de imagem de respectivas pecas de dados de imagem
capturados, gravadas na gravagao;

determinar se os dados de imagem capturados do contetido de
imagem possuindo a mesma configuragio de imagem apropriada que a
configuracdo de imagem apropriada determinada na determinagdo, foi
gravada um niimero pré-determinado de vezes, referindo-se a informagdo de
historico de captura; e

evitar gravagdo, pela gravagdo de dados de imagem
capturados, de conteido de imagem possuindo a configuragdo de imagem
apropriada que é determinada como tendo sido gravada o numero pré-
determinado de vezes, pela determinagdo.

9. Programa, caracterizado pelo fato de permitir que um

aparelho de gravagdo de imagem execute as etapas de:

determinar uma configuragdo de imagem apropriada com base
no conteido de imagem dos dados de imagem capturados, obtidos por uma
unidade de formag@o de imagem;

executar controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem
para obter dados de imagem capturados de conteildo de imagem possuindo a
configuragdo de imagem apropriada, determinada na determinag&o;

gravar os dados de imagem capturados em um meio de
armazenagem na temporiza¢io em que os dados de imagem capturados do
contetido de imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada sdo
obtidos através da execugfio do controle de aquisi¢do de configuragdo de

imagem,;
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manter informacdo de histérico de captura que € informagéo
sobre configuragdes de imagem de respectivas pecas de dados de imagem
capturados, gravadas na gravagéo;

determinar se os dados de imagem capturados do contetido de
imagem possuindo a mesma configuragio de imagem apropriada que a
configuragio de imagem apropriada determinada na determinago, foi
gravada um niimero pré-determinado de vezes, referindo-se a informagéo de
historico de captura; e

evitar gravacdio, pela gravagdo de dados de imagem
capturados, de conteido de imagem possuindo a configuragdo de imagem
apropriada que é determinada como tendo sido gravada o nimero pre-
determinado de vezes, pela determinagdo.

10. Aparelho de processamento de imagem, caracterizado pelo

fato de compreender:

meio de determinacdo de configuragio de imagem para
determinar uma configuracdo de imagem apropriada com base no conteudo de
imagem dos dados de imagem capturados;

meio de controle de aquisi¢do de configuragéo de imagem para
executar controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem para obter dados
de imagem de conteudo de imagem possuindo a configuragdo de imagem
apropriada, determinada pelo meio de determinagdio de configuragdo de
imagem,;

meio de uso de dados de imagem para usar os dados de
imagem na temporizacio em que os dados de imagem do conteido de
imagem possuindo a configura¢io de imagem apropriada sdo obtidos através
da execug¢do do controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem,

meio de manutengdo de historico de uso para manter
informacdo de histérico de uso que é informagdo sobre configuragdes de

imagem de respectivas pecgas de dados de imagem usados pelo meio de uso de
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dados de imagem,;

meio de determinaco de exaustdo de configuragdo de imagem
para determinar se os dados de imagem do conteudo de imagem possuindo a
mesma configuragio de imagem apropriada que a configuragdo de imagem
apropriada determinada pelo meio de determinacdo de configuragdo de
imagem foram gravados um numero pré-determinado de vezes, referindo-se a
informacdo de historico de uso; e

meio de configuragdo de uso para evitar o uso, pelo meio de
uso de dados de imagem, de dados de imagem de conteido de imagem
possuindo a configuragio de imagem apropriada que € determinada como
tendo sido gravada o niimero pré-determinado de vezes, pelo meio de
determinag¢do de exaustio de configuragdo de imagem.

11. Método de processamento de imagem, caracterizado pelo

fato de compreender as etapas de:

determinar uma configura¢do de imagem apropriada com base
no conteudo de imagem dos dados de imagem que sdo obtidos;

executar controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem
para obter dados de imagem de conteido de imagem possuindo a
configuracdo de imagem apropriada, determinada na determinagéo;

usar os dados de imagem na temporizagdo em que os dados de
imagem do conteudo de imagem possuindo a configurago de imagem
apropriada sdo obtidos através da execugdo do controle de aquisi¢do de
configuracdo de imagem;

manter informago de historico de uso que ¢ informagdo sobre
configuracdes de imagem de respectivas pecas de dados de imagem usados no
uso;

determinar se os dados de imagem do contelido de imagem
possuindo a mesma configuragdo de imagem apropriada que a configurag¢do

de imagem apropriada determinada na determinagfo, foram gravados um
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nimero pré-determinado de vezes, referindo-se a informag&o de historico de
uso; e

evitar uso, no uso de dados de imagem de conteido de imagem
possuindo a configuragdo de imagem apropriada que € determinada como
tendo sido gravada o numero pré-determinado de vezes, pela determinagéo.

12. Programa, caracterizado pelo fato de permitir que um

aparelho de processamento de imagem execute as etapas de:

determinar uma configuragio de imagem apropriada com base
no conteido de imagem dos dados de imagem que sdo obtidos; |

executar controle de aquisi¢do de configuracdo de imagem
para obter dados de imagem de conteido de imagem possuindo a
configura¢do de imagem apropriada, determinada na determinagéo;

usar os dados de imagem na temporizagdo em que os dados de
imagem do conteido de imagem possuindo a configuragdo de imagem
apropriada s3o obtidos através da execu¢do do controle de aquisi¢do de
configura¢do de imagem;

manter informacfio de histérico de uso que ¢ informagdo sobre
configuracies de imagem de respectivas pegas de dados de imagem usados no uso;

determinar se os dados de imagem do conteudo de imagem
possuindo a mesma configuragdo de imagem apropriada que a configuragéo
de imagem apropriada determinada na determinagdo, foram gravados um
nimero pré-determinado de vezes, referindo-se a informagéo de histérico de
uso; e

evitar uso, no uso de dados de imagem de conteudo de imagem
possuindo a configuragdo de imagem apropriada que € determinada como
tendo sido gravada o nimero pré-determinado de vezes, pela determinagéo.

13. Aparelho de gravagdo de imagem, caracterizado pelo fato

de compreender:

unidade de formacgio de imagem configurada para obter dados



10

15

20

25

de imagem capturados através de captura,

unidade de determinacdo de configuragio de imagem
configurada para determinar uma configuragio de imagem apropriada com
base no contetudo de imagem dos dados de imagem capturados;

unidade de controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem
configurada para executar controle de aquisi¢do de configuragéo de imagem
para obter dados de imagem capturados de conteudo de imagem possuindo a
configuragio de imagem apropriada, determinada pela unidade de
determinagdo de configuragdo de imagem;

unidade de captura/gravagdo configurada para gravar os dados
de imagem capturados em um meio de armazenagem na temporizagéo em que
os dados de imagem capturados do conteido de imagem possuindo a
configuragio de imagem apropriada sfio obtidos através da execugdo do
controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem;

unidade de manutencio de informagdo de histérico de captura
configurada para manter informago de histérico de captura que ¢ informagéo
sobre configuragdes de imagem de respectivas pegas de dados de imagem
capturados, gravados pela unidade de captura/gravagéo;

unidade de determinacdo de exaustdo de configuragdo de
imagem configurada para determinar se os dados de imagem capturados do
conteudo de imagem possuindo a mesma configuragdo de imagem apropriada
que a configuragio de imagem apropriada determinada pela unidade de
determinacdo de configuragio de imagem tenham sido gravados um numero pre-
determinado de vezes, referindo-se a informagcgo de histérico de captura; e

unidade de configuragdo de gravagéo, configurada para evitar
gravacdo pela unidade de captura/gravagdo de dados de imagem capturados
de contetido de imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada que
¢ determinada como tendo sido gravada o nimero pré-determinado de vezes

pela unidade de determinagdo de exaustdo de configuragdo de imagem.
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14. Aparelho de processamento de imagem, caracterizado pelo

fato de compreender:

unidade de determinagdo de configuragdo de imagem
configurada para determinar uma configuragio de imagem apropriado com
base no conteiido de imagem de dados de imagem que sdo obtidos;

unidade de controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem
configurada para executar controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem
para obter dados de imagem de conteido de imagem possuindo a
configuragio de imagem apropriada, determinada pela unidade de
determinagdo de conﬁgurac;éo de imagem;

unidade de uso de dados de imagem configurada para usar os
dados de imagem na temporizagdo em que os dados de imagem do conteudo
de imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada sZo obtidos
através da execucdo do controle de aquisi¢do de configuragdo de imagem;

unidade de manuten¢io de informagdo de histérico de uso
configurada para manter informagdo de histérico de uso que € informagéo
sobre configuragdes de imagem de respectivas pegas de dados de imagem
usados pela unidade de uso de dados de imagem,;

unidade de determinacdo de exaustdo de configuragdo de
imagem configurada para determinar se os dados de imagem do contetdo de
imagem possuindo a mesma configuragdo de imagem apropriada que a
configuragio de imagem apropriada determinada pela unidade de
determinagio de configuragdo de imagem tenham sido gravados um numero
pré-determinado de vezes, referindo-se a informag@o de historico de uso; e

unidade de configurag¢do de uso, configurada para evitar o uso
pela unidade de uso de dados de imagem, de dados de imagem de conteudo de
imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada que é determinada
como tendo sido gravada o niimero pré-determinado de vezes pela unidade de

determinac¢do de exaustio de configuragdo de imagem.
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FIG. 4
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FIG. 9
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FIG. 11
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FIG. 15
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FIG. 21
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FIG. 27B
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RESUMO
“APARELHO E METODO DE GRAVACAO DE IMAGEM, PROGRAMA,
E, APARELHO E METODO DE PROCESSAMENTO DE IMAGEM”

Um aparelho de gravagdo de imagem inclui uma unidade de
formagio de imagem para obter dados de imagem capturados; uma unidade
de determinacio de configuragdo de imagem para determinar uma
configuracdo de imagem apropriada; uma unidade de controle de aquisi¢do
de configuragio de imagem para executar controle de aquisicdo de
configuragio de imagem para obter dados de imagem capturados de conteudo
de imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada; uma unidade de
captura/gravagdo para gravar oS dados de imagem capturados quando- os
dados de imagem capturados do contetido de imagem possuindo a
configuragio de imagem apropriada s&o obtidos; uma unidade de manuten¢do
de informagcdo de historico de captura para manter informagdo de historico de
captura; uma unidade de determinagdo de exaustio de configuragdo de
imagem para determinar se os dados de imagem capturados do contetdo de
imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada foram gravados um
nGmero pré-determinado de vezes; € uma unidade de configuragdo de
gravagio, para evitar a gravagio de dados de imagem capturados de conteudo
de imagem possuindo a configuragdo de imagem apropriada determinada

como tendo sido gravada pelo niimero pré-determinado de vezes.
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