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Przy strzelaniu do statków powietrz¬
nych jest karuieczina znajomość w każdym
momencie drogi, po której porusza się ten
statek. Istotnie, od chwili, gdy położenie
jego zostanie określone na oko, apływa pe¬
wien okres ozajśu, izanim współrzędne zo¬
staną przekazane obsłudze wykonywują-
cej strzelanie, zanim współrzędne te zosta¬
ną nastawione na przyrządach celowni¬
czych i zanim będzie dany strzał (czas
martwy manewrowania) . Oprócz tego po¬
cisk potrzebuje pewnego czasu, aby dole¬
cieć do celu, Skutkiem tego trzeba strzelać
do położenia statku powietrznego, które na
drodze jego lotu znajduje się przed poło¬
żeniem już w tej chwili określonem (poło¬
żenie przyszłe).

Ta sama trudność zachodzi, lecz w je¬
szcze większym stqpniu, przy strzelaniu
noanem, gdy położenie samolotu określa się
zapomocą podsłuchu, gdyż dźwięk potrze¬
buj e pewnego czasu na dojście do słucha¬
cza, a więc określone w ten sposób położe¬
nie będzie położeniem już „przeszłem", w
którem statku powietrznego już niema w
chwili gdy dźwięk został iisiłyszany. Gdy
trzeba statek powietrzny uchwycić w sno¬
py światła reflektorów, trzeba jeszcze li¬
czyć się przy nadawaniu kierunku tym
ostatnim, z odległością którą przebywa sta¬
tek powietrzny podczas manewrowania
(przekazanie wispółrzędnych i nastawienie
ich na reflektorach). Prócz tego, skoro cho¬
dzi o wykonanie strzelania, należy poza tern



uwzględnić oiłeglośer którą przeleci sta¬
tek podczas okresu czasu, jajka pocisk zuży¬
wa na to, alby dolecieć do celu. ł

Trzeba więc nieodzownie znać w każ¬
dym momencie drogę, po fctórej przebiega
płatowiec, w ten sposób; aby móc oznaczyć
na niej z możliwą dokładnością to poła-
żeriie statku, na które .trzeba będzie sfcfeno-
wać snop światła retflektora lub strzał ar¬
matni.

Wynalazek nŁnicjazy dotyczy przyrzą¬
du, automatycznie określającego drogę pła-
towca i składającego się zasadniczo ze
strzałki, połączone} iz przynządem, który
służy do określenia położenia statku po-
wietrzaego (lornetka, luneta, przyrząd
podsłuchowy i t. p.), i pozostającej stale
równoległą do prostej, łączącej objserwato-
ra (lub punkt środkowy odbierania dftwię-
ków iprzy określaniu podsłuchowem) z &*
kreślonem już położeniem statku powietrz¬
nego. Strzałka ta może po nieruchomej ko¬
pule sferycznej przeisuwać się (po drodze,
odpowiadającej drodze statku powietrzne¬
go po kuli niebieskiej. Ten przyrząd okre¬
ślający drogę można z łatwością prze¬
kształcić na przyrząd wykreślający drogę:
wystarczy zaopatrzyć koniec strzałki w
miękki ołówek, naciskany fsiprężynką, lub
też w inny podobny przyrząd, wylesiający
drogę na powierzchni wewnętrznej kulistego
odcinka; powierzchnię tę można w tym ce¬
lu pokryć warstwą białej eroałji.

Załączcmy rysunek wyobraża yako przy¬
kład różne postacie wykonania takiego
przyrządu do określania drogi.

Fig. 1 i 2 pnzedsrtawiają przyrząd okre¬
ślający drogę, zgodnie z wynalazkiem, w
zastosowaniu do przyrządu podsłuchowego
znanego pod nazwą: „Sitometr Perrin'a" a
mianowicie fig, 1 — widok schematyczny
zprzodu tego przyrządu, zaopatrzonego w
przyrząd do określania drogi, a fig, 2 —
w&Jok analogiczny aparatu, odwróconego o
90* w stosunku do położenia na fig. 1, fig-
3 — pewną odmianę tego urządzenia, fig.

4, 5, 6 — zastosowanie przyrządu, określa¬
jącego drogę, do desziczułki podsłuchowej
do podsłuchiwania uchem nieuzbnojonem
i zaopatiKonej w lornetkę nocną, fig. 4 daje
widok zprzod% fig. 5 — widok tego przy¬
rządu odwróconego o 90°, fig. 6 — widok w
planie, fig, 7 — widok przyrządu, określa¬
jącego drogę, zastosowanego do zwykłej
załamanej lunety do obserwacyj dziennych,
fig. 8 — widok przyrządu tego w perspek¬
tywie, zastosowanego do Lunety załamanej
o istałyin okularze i przesuwalnym objekty-
wie i wreszcie fig. 9 i 10 —(zastosowanie te¬
go przyrządu do upffosBGZionfcgo aparatu
podsłuchowego,

Sitometr Perriaa. jest to aparat podsłu¬
chowy, oparty na przechodzeniu dźwięku
i składający się zasadniczo z drąila /, na
obu końcach którego umieszczone są odpo¬
wiedniej formy muszle do przyjmowania
dźwięku 2. Drążek ten może obracać się
około osi poziomej 3, umieszczonej na pod¬
stawce, która możr się obracać koło osi
pionowa i być nastawialna na azymut.

W postaci (Wykonania, przed)sitawiohej
na fig. 1 i 2, podstawka 4, podtrzymujjąca
oś- 3r zbudowana jest w ten sposób, że środ¬
kowa część jęij pozositaje wolną. Kończy
się ona u spodu kółkami 5, tocząoemi się
po merudiomem podłożu 6 podczas obra¬
cania aparatu koło centralnej osi piono¬
wej xy.

W środku podłoża 6 osadzona jest nói-
ka 7, podtrzymująca czaszę kulistą 8, na
której oznaczone są łuki południkowe
z podziałkami na stopnie azymu¬
tu i łuki równoleżników z podział¬
kami na kąty położenia. Nad! wierz¬
chołkiem czaszy wisi .strzałka 9, osa¬
dzona na osi pozafamef 10, na której fest
osadzone kółko lub krążek 1J, cdpomecink)
połączone fzapomoeą linki, pasa ktb łań¬
cuszka) z kółkiem lub krążkiem 13 o jed¬
nakowej średnicy, umocowanym na osi
obrotu 3 drążka 1.

Należy zastrzec, ze tego rodzaju prae-
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kfcdaia aoa wyłącznie na oel« «ożność za~
siołpowmak strtrafld -o oiewielkieg dfcagości
nie jest i© jednak ^artmkiem nieodzowny*^
gdyż strzałka 9 maie bfć osadzona feezpo~
średnio na osi 3.

Drążek / posłania <łwie części wygięte
/< które nogą przylegać do powiesrzchai
czaszy #, i v ten sposób dawać możaaość
drążkowi podsłuchowemu wykonywać tmcfe
w płaszczyźnie kątów położenia w na?ob-
azu.miej (szym zaDcnsie,

Z tego^wymka, te strzałka 9 będzie iść
w śJad za wszystkleau. poruszeniami -w* pła-
snczyznach azymutu i położenia muszli
f»Zfljsnttjącfdi i pozostaje zawrze równole¬
gła do prostej, łącząoej punki środkowy
*fęria dźwięku z położeniem statku po-
wietanego, określotaem zaparaocą podtełu-
da*. Wskazania te można stale ^wyrażać w
kątach azymutu i położeniu, szereg zaś
położeń, mastępających po sobie określa
fensę drogi stoiku powietrznego, Można
trięe będzie zapomocą ertrapolacji przeka¬
zać aeflekfonona fadi działom wspófascędae
^pczy«złeu statku posrk*rznego, na który
należy skierować snop reflektora lub po-
dak.

Postać -wykimajraa bardziej zwartą i ia-
iawej dającą cię pracnodć przedstawia

Pa memdwmej płycie dolnej 51 foczy
się ma kulkach 52 płyta mchoma 53, zao-
priiHimi w dtrta siodełka 5# i 55 i wydrą¬
żoną farfumnę ielcsłuapową 56—57. Pod-
Jtaary* » których umieszczone są siodeł¬
ka, pttyaooowraoe są do płyty tiucbomej
oiezalciiwe od kołucaey teleskopowej. Część
górna ieg kofatnwiy posiada widełki 58 z ło-
źfsdbuna, «w których się obraca oś pozioma
59 drążka <£0, zaopataBonego w odbiorniki
diwjęka <6i. Na (jednym z końców osi 59
jot osadfesny kiążok lub koło zębate 63,
ę&tąpBme z -dnugim krążkiem k&b kołem
nęhafeaw Ś3, jdUfaowwiem na waJe 64, kjkó-
xeć0 jodea koniec zaopatrzony jest w po-
Joiętfo ii. Wał 6^ składa się z dwóch czę¬

ści, do długiego jego końca jest ptityaseco-
warna lornetka, którą można oasiawiać na
kąt położenia. Lornetkę tę można nastawiać
również i na kąt azymutu niezależnie od
podstawy igłówtnej. Małe urządzenie nie-
chaniezne, na tysaankiu nie pokazane, po¬
zwala zamocować lornefikę, stawioną ca
azymtat, w ten. sposób, że oś jej będzie
wówczas leżała «w płaszczyźnie pao&otef.,
rówooległej do drążka położenia. Spracgło
67, które można zapomocą rączki 68 sprzę¬
gnąć albo z połową wału 64, posiadającą
krążek 63 i pokrętło 65, albo z cbwgą poto¬
wą tego wału 6rf, zaopatrzoną w loraelkę
66, ma strzałkę 69*, wiszącą nad wierzchoł¬
kiem nieruchomej czaszy fcułistej 70 z po-
działkami wykonaneati w kątach azywutri
i kątach położenia- Czasza ta jest przymoco¬
wana do górnej części kolumny teleskopo¬
wej 7U przechodzącej przez kolumnę 56—
57, i przymocowanej do podstawy nietm-
chomej SI. Śruba zaciskowa 72 daje moż¬
ność tmierochomietniia rury 57 na pożąda¬
nej wysokości wewnątrz nary 56.

Żołnierr, fitóreirau zlecono podWiicAiwia-
niie oo dlo karta polożeinia, siedizi na siodeł¬
ku 54 naptrzeciw pokrętła 65, które pokrę¬
ca, dbraca^ąc ińem drążdk 60 okeło oA 59,
dopóki me odnieisie wrażenia, że dżirfęfc
przeebodzi z jednego ucha do drugiego.
Kołnierz, kfcósiemitt zlecono słuchanie co do
azymutu, siedzi ma siodełku 55, sfctdha -u-
chem nieuzbrojonem i obraca cały przyrząd
około osi kolumny 56—57; prócz tego usi¬
łuje zapomocą lornetki 66 wykryć statek
powietrzny.Gdy mu się to uda, nastawia tia
azymut cały przyrząd, dopóki os drążka 40
me będzie równoległa do osi lornetki 66,
potem umieruchomia przyrząd w połoźenwi
aa azyanut i sprzęga strzałkę z osią oJbrotei
Jometki w płaszczyźnie pionowej.

Strzałka 69 idzie ^w^lad za ruchami w
płaszczyi«ie azymutu całego aparatu i po-
smzm&am w płaszczyźnie kątów pbłoize-
ma narządu podsłuchowego bib lornetki 66,
«&osown$e sLo ^części wafci ^ z którym jest
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sprzężona. Wskazuje ona przez to na nieru¬
chomiej kopule 70 drogę płatowca, z aber¬
racją lub bez niej, w zależności ód tego,
czy obserwacje są akustyczne, czy też o-
ptyczne.

Przy przenoszeniu aparatu wsuwa się
całkowicie rurę 57 do wnętrza rury 56,
zdejmuje muszle 61 na końcach pręta 60.
zmniejszając przez to znacznie objętość
całości.

Fig, 4 do 6 odnoszą się do zastosowania
przyrządu określającego trasę drogi pła¬
towca do tabliczki podsłuchowej dla ucha
nieuzbrojonego. Tabliczka podsłuchowa w
zwykłej swej postaci stanowi stolik okrą¬
gły, umieszczony poziomo i mogący się ob¬
racać koło osi pionowej w sposób, umożli¬
wiający nastawienie na azymut. W danym
wypadku deszczfułka ta utworzona jest z
kątownika, składającego się z części pozio¬
mej 15 i części pionowej 16, połączonych
zapomocą zastrzałów 17. Część pionowa Ib
jest zakończona osią pionową 18, która mo¬
że się obracać wewnątrz kołnierza poziome¬
go 19, (spoczywającego na trójnogu 20.

Na końcu części poziomej 15 znajduje
się oś pozioma 21, około której obraca się
obsada 22, w której znajduje się lornetka
nocna 23; aparat ten służy do określenia
kąta położenia i śledzenia za statkiem po¬
wietrznym od chwili, g4y zostanie on do¬
strzeżony, napfizykład w snopie reflektora.

Na 'trójnogu 20 jest osadzona nierucho¬
ma czasza kulista 24, z podziałkami dla ką¬
tów azymutu i dla kątów położenia, jak to
było już uprzednio wyjaśnione; przez
wierzchołek tej czaszy przechodzi oś pio¬
nowa 18. Nad tym wierzchołkiem jest umo¬
cowana na osi poziomej 26, okadzonej w
części poziomej 15 kąjtownika i posiadają¬
cej na swym końcu kółko lub krążek 27,
strzałka 25. To kółko lub krążek 27 połą¬
czone jest zapomocą łańcucha, pasa lub li¬
ny 28 z drugiem kółkiem lub krążkiem o tetj
samej średnicy 29, zaklinowanym na końcu
osi 21. Jak wynika z tqgo strzałka 25 bę¬

dzie iść wiślad za wszelkiemi poruszeniami
w płaszczyźnie azymutu lub kątów położe¬
nia narzą)du do obserwowania. Sposób uży¬
cia jest przeto identyczny z pierwszym,
traisa zaś d;t>gi, określona przez strzałkę
będzie drogą ,,przeszłą" statku powietrzne¬
go, gdy obserwację dokonywa się zapomio-
cą podsłuchu, lub też drogą „obecną", gdy
statek powietrzny został dojrzany i jest
śledzony zapomocą lornetki 23.

Przyrządy przedstawiony na fig. 7, prze¬
znaczony jest do óhserwacyj dziennych. Na
trójnogu 30 jest osaldzona nieruchoma cza¬
sza z podziałkami 31, przez wierzchołek
której jak poprzednio przechodzi oś piono¬
wa 32, która może się obracać w kołnierzu
poziomym 33. Oś 32 stanowi jedną całość
z podstawką 34, w której obraca się oś po¬
zioma 35, do której jest przymocowana lu¬
neta załamana 36. Stinzałka 37 jest przymo¬
cowana do osi 35 nad wierzchołkiem kopu¬
ły 31< skutkiem tego porusza się ona
wślad poruszeń lornetki 36 w płaszczyźnie
kątów azymutu około osi 32 i w płaszczy¬
źnie kątów położenia około osi 35. Sposób
użycia pozostaje ten sam.

Fig. 8 przedstawia zastosowanie przy¬
rządu w myśl wynalazku do lunety ze sta¬
łym okularem i nastawnym olbjekływem,
przyczem osie obrotu są takie, jak w tele-
sitometrze Pemin'a (oś „pułapu" i oś „za¬
miatania"),.

Na trójnogu 38 spoczywa nieruchoma
czasza 39 z podziałkami wykonanemi jak
poprzednio, w kątach azymutu i położenia.
Na krawędziach tej kopuły mieści się pod¬
stawa 4, w której obraca się pozioma oś 41
(oś pułapu). Około tej osi może się obracać
wokoło swej własnej osi rura z okularem
42,zakończona pryzmatem o całkowitem od¬
biciu 43. Z boków pryzmat ten posiada oś
44 (oś zamiatania) istale prostopadłą do pła¬
szczyzny pułapu, a naokoło tej osi obraca
się drugi pryzmat o całkowitem odbiciu 45,
podtrzymujący objektyw 46. Do tego pry¬
zmatu 45 przytwierdzona jest strzałka 47,
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odpowiednio wygięta w tem sposób, aby w
położeniu, odpowiadająceim kątowi pułapu
90°, i kątowi zamiatania 0° (położenie
przedstawione na rysunku), znajdowała się
prostopadle nad wierzchołkiem kopuły. W
ten sposób, jak widać, strzałka bierze u-
djział w podwójnym ruchu obj^kltywu i jej
wskazania, dzięki! podziałkom czaszy, zosta-
ją bezpośrednio przekształcone na wairto-
śd kątów azymutu i położenia, odpowiada-
jąjce podziałkom reflektorów i dział. Spo¬
sób użycia aparatu jest przeto zupełnie ta¬
ki sam, jak i w poprzednim sposobie wyko¬
nania^

Fig, 9 i 10 przedstawiają dwa sposoby
zastosowania przyrządu, określającegp tra¬
sę drogi płatowca, do aparatu podsłucho¬
wego najder prostego, dającego możność po¬
jedynczemu obserwatorowi obserwować
nieibo w dzień lub w mocy, i który używa się
w tych wszystkich wypadkach, gdy aparat
podsłuchowy bardziej udoskonalony nie jest
koniecznie niezbędny. Aparat ten, me¬
chanicznie dający się porównać z te-
lesitometrem, składa się z pojedyn¬
czego odbiornika, nastawionego nor¬
malnie na zenit, który może wahać
się około dwóch osi do siebie prosto¬
padłych, z których jedna stale jest pozio¬
ma (oś pułapu), ipodczas gdy druga (oś za¬
miatania) jestpioiiiową, gdy aparat jest na¬
stawiony na zenit, i pozostaje stale prosto¬
padłą do płaszczyzny pułapu. Obserwator,
którego uszy stale są połączone z tym po¬
jedynczym odbiornikiem obraca, za po¬
średnictwem przyrządu w rodzaju „rączki
miotły1' tubę odbiorczą około tych dwóch
osi w ten sposób, aby otrzymać wrażenie
rtiaximum intensywnośd dźwięku i w ten
sposób określić kierunek, w którym znaj¬
duje się statek powietrzny,

W pfystad wykonania, przedstawionej
na fig. 9, wewnątrz podstawy 73 mieśd się
czasza kulista 74, z podziałkami wykonane-
mi fw kątach azymutu i położenia. Nad
wienzichołlkliem tej czaszy znajduje się na

podstawie kolumna p&omiowa75. W górnej
części tej kolumny znajduje się oś pozio¬
ma 76, około której obraca się mały pier¬
ścień Candana 77, w którym znajduje się
oś 78 prostopadła ze swej strony, do po¬
przedniej, okjoło której może oscylować du¬
ży piierśdeń Cardana 79, w którym jest
zawieszony odbiornik 80.

W dolnej części kolumny 75 znajduje
się również oś pozioma 81, równoległą do
osi 76, około której może się obracać mały
pierśdeń Cardana 82. Pierścień ten posia¬
da oś 83, prostopadłą do poprzedniej i rów¬
noległą do osi 78, wkoło której może się
obracać duży pierścień Cardana84, sprzę¬
gnięty prętami 85 z pierścieniem 79.

Do pierścienia 84 jest przymocowany
koszyk 86 utworzony z dwóch dużych,
prostopadłych do siebie kół; w koszyku
tym jest osadzona dźwignia 87, która słu¬
ży jako strzałka wskazująca na czaszy 74.
Giętka rura 88, połączona z odbiornikiem
dźwięku 80, ptfzechodzi przez pustą kolum¬
nę 75 i kończy się jedną lub dwiema mu¬
szlami usznemi 89.

Pojedynczy obserwator, siedząc przed
aparatem, umieszcza muszle w uszach i, u-
jąwszy dźwignię 87, -za jej pomocą nasta¬
wia aparat do tej pory, dopóki nie otrzyma
wrażenia maximum intensywnośd dźwięku,
W ten sposób, drążek 87 służy jednocze¬
śnie jako dźwignia uruchomiająca i jako
strzałka wskazująca, W celu przenoszenia
wielkość aparatu można zmniejszyć, opu¬
szczając kolumnę i jej połączenia do wnę¬
trza podstawy.

Postać wykonania, wskazana na fig, 10,
służy specjalnie do badania widnokręgu w
kierunku pożądanym,.Odbiornik 90, podob¬
nie jak w poprzedniej posład wykonania,
jest osadzony przegubowo na górnej częśd
kolumny 91, lecz wtedy, gdy obie osie prze¬
gubu Cardana są poziome, odbiornik, za¬
miast być kierowanym na zenit, tworzy pe¬
wien kąt, np, 15° z płaszczyzną poziomą,
Całość aparatu przymocowana jest do pod-
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»t*wy 92, oforaeająoej się na płycie ńioru-
ahomej 93, za pośród^ łożysk kul¬
kowych 94 w ten sposób, aby, mogła zostać
nastawiona na aizyiuuit czasza 95, przymo¬
cowana za pośrednictwem nóżki 96 do pły¬
ty nieruchomej 93. Należy zauważyć, że
strzałka 97, gdy osie przegubu Cardana są
poziome, powinna posiadać pewne pochy¬
lenie, odpowiadające pochyleniu odbiorni¬
ka 90,

Przyrząd ten działa w sposób następu¬
jący: ustawia się go obracając podstawę 92
naokoło jej osi w ten sposób, aby zwrócić
odbiornik w kierunku, który trzeba pilno¬
wać. Pochylenie jego ma na celu dokładne
nastawienie aa horyziont; dalsze czynności
są takie same jak w wypadkach już opisa¬
nych.

Aparat może posiadać, zamiast jednego,
dwa myrjafatiy 9$ i 99 (fig, U), niezależnie
jeden od drugiego i połąjczony każdy za-
pomocą muszel 100 i 101 z jednem uchem
obserwatora. Ten ostaitni stara się uchwy¬
cić wrażenie odbierania dźwięku o maxi-
mum intensywności. Należy zaznaczyć, że
przy tych sposobach wykonania strzałkę
wskazującą można zastąpić snopem świetl¬
nym. Wtedy odnoszące się do trasy drogi
płaitowca wskazówki można otrzymać, ry¬
sując od ręki ślad smugi na płaszczyźnie
podzielonej w sposób zwykły (wykres do-
tycznych, pospolicie używany przy urzą-
dzeniaich obrony przeciwko statkom po¬
wietrznym).

'Zastrzeżenia patentowe,

\. Przyrząd, określający automatycz¬
nie trasę drogi statku powietrznego, zna¬
mienny tem, ie stanowi go strzałka połą¬
czona z narządem, który służy do określe¬
nia położenia statku powietrznego (lornet¬
ka, luneta, aparat podsłuchowy) f i pozosta¬
jąca stale równoległą do prostej, łączącej
obserwatora z okireśionem położeniem stat¬
ku powietrznego^ przyczem strzałka ta mo¬

że wyznaczać na nieruchomej czaiszy kuli¬
stej trasę drogi, odpowiadającą drodze
statku powietrznego na kuli niebieskiej,

2, Przyrząd według zastrz. 1, saistoso-
wany do „sitometriu", znamienny tem, że
czasza nieruchoma mieści się w środku
podstawy aparatu, którą można ustawiać
według azymutu, przyczem strzałka ta u-
mocowana jest do osi poziomej, której
obrót nadaje za pośrednictwem stosownej
przekładni1 oś przyrządu, dokoła której ob¬
raca się on przy nastawieniu na kąt poło¬
żenia.

3, Przyrząd według zastrz. 1 i 2, zna¬
mienny tem, że podstawa jego składa, się z
kolumny teleskopowej, zakończonej wideł¬
kami, podtrzymuj ącemi oś obrotu drążka
słuchawkowego, przyczem przez tę kolum¬
nę teleskopową przechodzi nierucnama ru¬
ra teleskopowa, podtrzymująca czaszę
przyrządu wskazującego, którego strzałka
związana jest z ruchami drążka słuchawko¬
wego.

4, Przyrząd według zastrz;. J, 2 i 3,
znamienny tem, że widełki w których jest
osadzona oś obrotu drążka podsłuchowego
podtrzymują lornetkę, nastawialną na kąt
położenia, przyczem sprzęgło posiada
wskazówkę, którą można odpowiedlnło łą¬
czyć bądźto z drążkiem podsłuchowym,
bądź z lornetką.

5, Aparat według zastrz. 1, 2, 3 i 4,
znamienny tem, że lornetka posiada w sto¬
sunku ido całości swobodę ruchów we
wszystkich kierunkach i może być zamoco-
wywana niezależnie.

6, Zastosowanie przyrządu według
zastrz. 1 do tabliczki słuchawkowej dla u-
cha nieuzbrojoneigo z lornetką nocną lub do
zwykłej lornetki załamanej, znamienne
tem, że przez, nieruchomą czaszę kuliste
przechodzi oś obrotu dla kątów azymutu,
strzałka zaś wiisi na osi poziomej, biorąc
udział w' ruchu obrotowym w płaszczyźnie
azymutów i otrzymując ruch obrotowy w
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płaszczyźnie położenia za pośrednicfcw&rti
stosownego napędu.

7. Zastosowanie przyrządu według
zastrz. 1 do lornetki o stałym okularze i na*
stawialnym objektywie, zawierającej osie
obrotu pułapu i zaimiartania, 2namiemne tern,
że krawędzie czaszy kulistej podtrzymują
oś obrotu pułapu, podczas gdy stoałka,
stosownie wygięta, przytwierdzona jesit do
pryzmatu, połączonego z rurą, ,w której
mieści się ohjektyWi,

8. Zastosowanie przyrządu według
zastrz. 1 do aparatu podtsłuchowieigo, skła¬
dającego się z pojedynczej słuchawki, obra¬

cającego się około osi pułapu i osi zamiata¬
nia i uruchomianego przez jedynego obser¬
watora izaipomocą dźwigni, która stanowi
jednocześnie wskazówkę iprzyrząjdu, okre¬
ślającego trasę drogi

9. Aparat według zasitrz. 1 i 8, zna¬
mienny teim: ze oś odbiornika dźwięjku jest
pochylona względem osi dużego pierście¬
nia przegubu Cardama,

Andre Marcelin.
Zastępca: M. Skrzypkowski,

rzecznik patentowy.
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