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Przekładnia zębata, zwłaszcza wielostopniowa

Przedmioieim (wynalazku jest przekładnia źębała,
zwłaszcza wielostopniowa, składająca się ze stop¬
ni walcowych lub kątowo-walcowych, w której
na stopniach walcowych są koła zębate o uzębie¬
niu skośmym.

W znanych przekładniach walcowych lub kąto¬
wo-walcowych stosowane są:
a) różne kąty pochylenia linii zębów i zmieniające

się w zakresie 5+15°
b) różne liczby zębów na mniejszym i większym

kole danej ipary kół przynależnej do odpowied¬
niego przełożenia, a przy tym często występuje
zależność że suma tych zębów na jednym stop¬
niu = 99

c) nieusystematyzowana wielkość modułów dla po¬
szczególnych odległości osi jak również dla ok¬
reślonego przełożenia.
Tak przyjmowane parametry powodują występo¬

wanie, zwiększonych nadwyżek dynamicznych oraz
nierównoimierneigo rozkładu obciążenia na poszcze¬
gólnych stopniach przekładni i związanego z tym
dużego zróżnicowania zdolności przenoszenia mo¬
cy na poszczególnych parach kół w przekładni.

Zgodnie z wynalazkiem rozwiązanie wyżej oma¬
wianego zagadnienia potwierdzone przeprowadzo¬
nymi próbami uzyskano poprzez przekładnie po¬
siadające pary kół zębatych i odpowiadające im
poszczególne stopnie walcowe z odległościami osi,
oraz przynależne do przełożeń na tych stopniach
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Jtosfcokowe liczby ,j>rżyporu spełniające wsp&lriie
następujące zależności:
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nin (Źm + Zw)
= 1,95 ±0^02

Ssi = 1,17 ± 0,05
esit = 1,452 ± 0,0-6
przy czym:

mn — oznacza moduł normalny w mm na posz¬
czególnym stopniu walcowym

zm — ilość zębów koła mniejszego danej pary
kół na stopniu walcowym

zw — ilość zęjbów koła większego danej pary
kół na stopniu walcowym

ax — odległość osi w mm na poszczególnych
stopniach walcowych

Esi — poskokową liczbę przyporu na stopniach
walcowych dla nominalnych przełożeń i =
= 1,25 H- 4

Ssii — poskokową liczbę przyporu na stopniach
walcowych dla nominalnych przełożeń
i = 5 -5- 6,3

Przekładnie zębate wykonane według wynalaz¬
ku cechują się dużą żywotnością i możliwością

25 przenoszenia zwiększonej mocy a dzięki wyelimi¬
nowaniu stałych ogniw posiadają podwyższony sto¬
pień niezawodności.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy¬
kładach wykonania na rysunku, na którym fig. 1

30 przedstawia schemat przekładni 3-stopniowej ką-
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— schemat przekładnitowo-walcowej, a fig.
2-stopniowe'j walcowej.

Uwidoczniona na fig. 1 przekładnia składa się
ze stopnia kątowego oraz z dwóch stopni walco¬
wych w których przykładowo na stopniu walco¬
wym przełożenie nominalne ii = 5 a na stopniu
walcowym drugim i2 = 5.
Na stopniu walcowym pierwszym:
mn = 1,5 mm
zm = zi = 22
2W = z2 = 108
a* = &i = 100 mim
egu = 1,511
i wtedy

mn(2in + zw) _ 1,5(22 + 108) _ 1,5 X 130
a][ 100 100 ~ '

Na stopniu walooiwym drugim:
mn = 2,5 mim
2m = za = 21
2W = 24 = 104
a* = a2 = 160 mm
esn = 1,437
i wtedy

mn(zm + zw) 2,5(21 + 104) 2,5 X 125
1,95

ax 160 160
W-uwidocznioniej na fig. 2 przekładni 2-stopnio-

wej walcowej przykładowo na stopniu walcowym
pierwszym przełożenie nominalne ij = 2 a na sto¬
pniu walcowym drugim i2 = 4

Na stopniu walcowym pierwszym:
niń = 2 mm
Zm = Zi = 32
zw = Z2 = 65
ax — ai = 100 mm
ąi = 1,133
i wtedy

mn(zm + zw) 2(32+65) 2-97
_ = ^ ^ j 04

ax 100 100
Na stopniu walcowym drugim:

(mn — 3 mm
zm =* Z3 = 21
zw = Z4 = 83
a* ^= a$ *= 160 mm
csi = 1,198
1 wtedy
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= 1,95mn(zm + zw) _ 3(21 + 83) = 3-104
al[ 160 160

Rozwiązanie przekładni wg. wynalazku nie jest
ograniczone do podanych przykładów wykonania
i może być stosowane w przekładniaioh o odpowie¬
dnio dobranych innych p-rzełożeniach i posiadają¬
cych jeden lub kilka stopni walcowych, przy czym
stopnie walcowe mogą być połączone również ze
stopniem kątowym, 00 występuje w przekładniach
kątowo-walcowych.

Zastrzeżenie patentowe

Przekładnia zębata, 2właszcza wielostopniowa,
składająca się ze stopni walcowych lub kątowo-
-walcowych, w której na stopniach walcowych są
koła zębate o uzębieniu skośnym, znamienne tym,
że posiada pary kół zębatych i odpowiadające im
poszczególne stopnie /walcowe z odległościami osi
(„a") oraz przynależne do przełożeń na tych stop¬
niach poskokowe liczby przyporu(„£si") i (,,W),
spełniające wspólnie następujące zależności

mn (zm + zw)
ax

- = 1,95 ± 0,02

45

But = 1,17 ± 0,05
fsii = 1,452 ± 0,06
przy czym

mn — oznacza moduł normalny w mm na posz¬
czególnym stopniu walcowym

zm — ilość zębów koła mniejszego danej pary
kół na stopniu walcowym

Zw — ilość zębów koła większego danej pary
kół na stopniu walcowym

a* — odległość osi w mm na poszczególnych
stopniach walcowych

esi •— poskokową liczbę przyporu na stopniach
walcowych dla nominalnych przełożeń i —
= 1,25 -h 4

£sii — poskokową liczbę przyporu na stopniach
walcowych dla nominalnych przełożeń
i = 5 H- 6,3,
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