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(54) Upinac{ mechanismus drZdku integrovanych obvodd

1

Vyndlez se tyk4d upinectho mechanismu dridku integrovanych obvodi urdeného pro rychlou
viménu p¥i seriovém md¥eni jejich parametrd.

Pii vyrobd nebo p¥ed montd¥{ integrovanych obvodi se zji3tujdl jejich parametry. K to=-
muto dfelu se pouZivd p¥ipojovacich drZski, u nich¥ je moZno jednim pohybem docilit usaze~
ni pouzdre integrovaného obvodu mezi m&¥ici doteky & po md¥icim pochodu opét jednoduchym
pohybem integrovany obvod z drfdku vysunout. Pro seriovou vjrobu se nehodi Jednoduché dr-
Zéky, u nichZ nutno p¥ivody =z obv&ﬁu Jednotlivd, p¥ipadnd soulasnd zasouvat do zdiFek nebo
Jinych dotekovych mechenismi. K tomuto vdelu se pouivejf 8loZit8j8{ mechenismy, u nich%
se dotekové pruZiny upevnéné na 1liStdch pFitahujf k vyvodim pres pékovy pFevod pomoei ovld-
daci rukojeti. Takovy mechanismus drZdku integrovanych obvodd je popsédn nap¥iklad v 8s. AO
8. 172 201, Mechanismus sestdvd ze zdkladnfho tSlesa upevndného ve st¥edu zdkladni desky,
do které se umisti pouzdro integrovaného obvodu & to a¥ po rozevieni mechanismu & vysunu-
t{ dotykovyeh pru¥in ve sméru horizontdlnim od zékledniho tdlesa. Pohyb pdsku s dotykovy-
mi pruZinemi obstardvd pdkovy mechenismus spojeny s ovlddaci li¥tou. Mechanismus této kone
strukce je urden pro integrovené obvody, jejichZ vivody jsou uspordddny ne protilehlych
bodnich sténdch pouzdra. Popisovany drZdk nelze poufit pro integrované obvody jiné kon-
strukce, nap¥iklad s drétovjﬁi v§vody orientovanymi v rovind pouzdra. Tyto drdtové vyvody
Jsou velmi blizko u sebe a nejsou natofeny do dhlu 90° vagi pouzdru tak, jek je tomu u in-
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tegrovanych obvodd typu "Dual in line".

Tyto dosavedni nevyhody odstranuje upinaci mechanismus drfdku integrovanych obvodl ur-
iéeni pro rychlou vim&nu p¥i seriovém msieni Jejich parametrd podle vynélezu, jehoZ podsta~-
tou je, Ze sestivd ze zdkladniho t¥lesa obdélnikového pri¥ezu, které je kolmo upevndno k
zdkladni desce a je opatieno zdiezem ve tvaru obdélniku uzav¥endho ramenem s dorazovym 3rou=
bem, p¥ifemf k horni ploSe ramena Je pruZné upevndno piidriovaci korytko z izoladniho mate-
riélu, pFi¥em# na kluzné plosce zékladniho télesa a nosném Sroubu jsou v horizontdlni ose
suvnd umfstdny posuvné sand z izoladniho materidlu k uloZeni pouzdra integrovaného obvodu,
piidem? po strandch posuvnfch sani jsou unistdny izoladni h¥ebeny s klinovymi zuby szakon-
%ené dorazem, opat¥ené v mezerdch mezi zuby dotykovymi krou¥ky s propojovacimi lanky, p¥i-
Yem? izoladni hiebeny Jsou upevniny mezi dvéma vidlicovymi drZdky navzdjem spojenymi a vrat-
nd odpruZfenymi ve sméru k p¥idriovecimu korytku pomoci pruZin ne vodicich Sroubech, upevné-
nfeh v zékladni desce, pFilemZ vidlicové dr¥dky jsou p¥es pdkovy mechanismus spojeny s ov-
lédaci 1istou. |

Hlavni pitednosti upinaeciho mechanismu je, %e umo¥nuje jednim pohybem nasunout minia-
tﬁrni pouzdro ne posuvné sané & po jejich zasunuti automatickou kelibraci vicendsobnych o-
bougtrannfch vivodd ned dotykové krouiky pombci klinovyeh zubld izola¥niho hiebene a jeho
dorazu. Kruhovy profil dotykovych krouZkd zaruduje po dorazu vytvo¥eni kontaktld i s drdto-
vymi vyvody, vysuvnymi mimo rovinu ostatnich vyvodl.

Dal3i piednosti je jednoduchd nendrodné vyrobe a 3irS8{ pouZitelnost v odvdtvi elektro-
nick$ mé¥ici techniky.

Vynilez bliZe objesni p¥iloZeny vykres, kde na obr. 1 je Vv Yezu uveden ndrys mechanis-
mu, na obr. 2 bokorys také v Fezu.

Ne zékledn{ desce 2 na obr. 1 a 2 je upevndno zdkladni t&leso 1 obdéinikového prife-
zu. Nea konci zdkladnfho t8lesa 1 je vytvofen obdélnikovy zé¥ez, ktery je uzavien jednostran-
n% upevndnym ramenem 3 s dorazovym Sroubem 8. K horni ploSe ramena 3 je pruZnd, nepriklad
p¥es pruZinu nebo pruinou podlo¥ku, upevndno stiedovim Zroubem 20 pFidrfovaci korytko 4 2
izoledniho materidlu, urdené k opdru vivodd integrovaného obvodu Q. Integroveny obvod 2,
respektive jeho pouzdro, se pokl4dd na posuvné sand I, které pojiZddji jednak po kluzné
plo3ce 5 zdkladnfho t¥lesa 1 a jednak po nosném Sroubu 6. Posuvné sand 7 jsou rovnd% z izo-
laéniho materidlu a jejich dorai je aretovén dorazovym Sroubem . PHibliZnd v podélné ose
posuvnych sani 7 jsou z obou stran uspofdddny izoladni h¥ebeny 10 tvofené klinovyml zuby
11 a mezi nimi v mezerdch jsou upevnény dotykové krouZky 13. Izoladni h¥ebeny 10 jsou u-
konSeny dorazem 12, ktery pPednivd ned klinovymi zuby 11, Jejich polet Je urden podtem vi-
vodl mditeného integrovandho obvodu. Dotykové krouZky 13 jsou spojeny propojovacimi lanky
jﬁ_buﬁ pred zdsuvkové téleso nebo p¥imo s obvody mé¥iciho zabfzeni. Kolmo k izoladnim hie-
benim 10 jsou umistény dva vidlicové drZdky 15, navzdjem spojené, k nimZ jsou konce obou
izola¥nich hiebend 10 upevndny. Vidlicové dr#dky 15 jsou vratnd odpruZeny ve sméru k p¥i-
ar¥ovacimu korytku 4 pomoci pruZin 16 na vodicfch Broubech 17, umisténych v ééklaﬁni des-
ce 2.

Zp&tny posuv vidlicovyeh dr¥dkd 15 je ovldddn pres pékovy mechanismus 18 pomoci ovld-
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daci 1i¥ty 19.

Zasouvdni mé¥enych integrovanych obvodd pii m¥¥eni jejich parametrd je velmi jednodu-
ché. Upinaci mechanismus je spojen s m$Ficim zaPizenim bud napevno nebo upraven jako vi-
ménnd jednotka, u kieré propojovaci lanka 14, spojujfci dotykové krouzky 13, jsou propoje-
na pres zdsuvku. Po zapojeni mdrného zaiizeni polo¥i se na ploSku posuvnych san{ 7 integ-
| rovany obvod 9. Zatlali se ovlddaci 1i¥ta 19 a posuvné sand 7 i s integrovanym obvodem 9
se zasunou na doraz, vymezeny dorazovym Sroubem 8, ¥ind se integrovany obvod 9 zastavi v
misté pod p¥idrZovacim korytkem 4 a aretuji se jeho krajni drdtové vyvody pomoci dorazd 12.
Nyni se ovlddaci 1iSta 19 uvolni. Tim se vraci izoladni h¥ebeny 10 a klinovymi zuby 11 na-
sméruji drdtové vivody ned dotykové krouzky 13. Po dosednuti ovliddaci listy 19 dochéki ke
kontaktnfmu styku dotykovych kroudkd 13 s drdtovimi vyvody integrovaného obvodu 2, které
jsou z horni strany pritledovény odpruZenym pFidrZovacim korytkem 4 k dotykovim krouZkim
13. Kulaty profil dotykovych krouZkd 13 a odprufend p¥idr¥ovaci korytko 4 umo¥nujf vyrov-
névat nerovnosti drdtovych vyvodd a tim zabezpedit dokonaly kontakt.

Upineci mechanismus je urden k rychlému zapojovdni integrovanych obvodd s axidlnimi
vyvody v roviné pouzdre k m¥¥icim systémim k zajisfovéni parametrd jak postupnym tak pro-

gramovatelnym zpisobem,

PEEDMET VYNLLEZU

Upineci mechanismus drZdku integrovanych obvodi, uréeni pro rychlou vyménu p¥i serio-
vém mé¥eni jejich parametri, vyznadeny tim, Be sestdvi ze zdkladniho t8lesa (1) obdélniko-
vého pridezu, které je kolmo upevndno k zdkladni desce (2) a je opatPeno zirezem ve tvaru
obdélniku uzav¥eného ramenem (3), s dorazovym Sroubem (8), pFifemZ k horni ploSe ramensa
(3) je pruind upevndno pFidriovaci korytko (4) z izoladniho materidlu, na kluzné plode (5)
zékladnfho télesa (1) & nosném Broubu (6) jsou v horizontélni ose suvné umistény posuvné
sané (7) z izoladniho materidlu k uloZeni pouzdra integrovaného obvodu (9), p¥idem® po
strandch posuvnych sani (7) jsou umistdny izolaéni h¥ebeny (10) s klinovimi zuby (11), za-
kondené dorazem (12), opat¥end v mezerdch mezi zuby (11) dotykovymi krou¥ky (13) s propo-
jovacimi lenky (14), prilemZ izoledni h¥ebeny (10) jsou upevnény mezi dvéma vidlicovymi
drZdky (15) navzdjem spojenymi a vratnd odprufenymi k pridrfovacimu korytku (4) pruZinami
(16) na vodicich Eroubech (17) upevnénych v zdkladni desce (2), p¥idem¥ vidlicové dridky

(15) jsou pdkovym mechanismem (18) spojeny s ovlddaci 1listou (19).

1 vykres
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Vytiskly Moravské tiskafské zavody, Cena: 240 K¢ts

provoz 12, Leninova 21, Olomouc
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