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(54) Zafizeni pro regulaci napéti navijeni tkaniny na tkacim stavu

1

Vyndlez se tykd zafizeni pro regulaci nap&ti navijeni tkaniny na tkacim stavu, u n&ho#
navijeci soustavae zehrnuje v sob¥ vodici vélec a zdsobnikovy vélec, spojené prostfednictvim
nekonedného Fet¥zu, dovolujici und3eni zdésobnikového vélece od vodicfho vélee s vloZenim t¥e-
ciho ustrojf.

U tkaecfho stavu vybaveného tekovou navijec{ soustavou zist4vd und¥eci moment zdsobni-
kxového vélce citlivé stdly, pridem? treci ustroji vykondvé 8innost omezovale momentu. Toto
brén{ v zIskéni stélého nap&tf po celou dobu navijen{ tkeniny, kdy prim&r role tkeniny
navijené na zésobnikovy vélec prechdzi napiikled z Fddové hodnoty 100 mm na #4dovou hodnotu
600 mm.

Bylo ji% navrieno provedeni regulafniho zarfzenf, dovolujicfho samoinnou udpravu und~
$eefho momentu zdésobnikového vélce v zdvislosti na zv¥&t3eni prim&ru role tkaniny. Dodnes

v3ak nebylo vyvinuto konkrétni primyslové pedent vychdzejici z této predstavy.

Vyndlez opatfuje snadno uskute¥nitelnéd mechenické Fedeni pro tkaci stavy uvedeného
druhu bez vyZadovéni vyznaln¥jsi dpravy navijeci soustavy. - ' "

Zadfzeni podle vyndlezu se vyznaiuje tim, %¥e v sob& zahrnuje dotyka¥ ve styku s obvo-
dem role tkeniny navijené na zésobnikovy vélec, oté¥ivy vystfednik, pohybovE zdvisly na po-
sunu dotykale podle zm&ny prim&ru role tkaniny, & kyvnou péku, jeji% jeden konec dosedd
na profil ot#&ivého vyst¥edniku a druhy konee Je v ovlddacim styku s tfecim dstrojim sou-
osym s vodicim védlcem pro Upravu unésec{ho momentu zésobnikového vdlce prostiednictvim neko-
nedného retdzu v zévislosti na prim&ru role tkeniny. '
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Tato kinematickd zdésada dovoluje podle zv¥tSovéni primdru role tkaniny otéeni psky
uvédéné v &innost prostiednictvim vystfedniku vhodn® voleného profilu pro postupny rist und-
8ectho momentu & ziskéni citlivé stdlého napdti.

Dotykad je proveden zejména ve tvaru vélce, jeho# konce jsou spojeny s dvéma pékemi,
oto¥n& kolem osy, rovnob&Zné s osami vodiciho a zdsobnikového vdlce, prilem¥ vystiednik je
otodn& spojen s ob&ma pdkami umisténymi po obou strandch tkaciho stavu.

Podle jednoho .zvldStniho provedeni vyndlezu je uUplnd otddka vystFednikového profilu
rozd¥lena na dvé stejné &dsti odpovidajici jednotliv& obloukim 180°, zatimco kyvndé pdka do-
sedd na vystiednikovy profil ve dvou oblastech diametrdln¥ opa&nych prostiednictvim dvou
souosych kladek.

Kyvnd pédke mife byt v ovlddacim styku s tfecim dstrojim prostfednictvim jinyeh dvou
souosych kladek, pfiemZ tfeci ustroji zahrnuje v sob& prstenec ptesuvného ovldddni, opatie~
ny kruhovou plochou, na ni% dosedaji ob& souosé kladky.

Podle dal&fho pojeti vyndlezu je vystPednik pevn¥ spojen s h¥idelem z jednoho kusu
s ob&me pdkemi nesoucimi vdlec dotyka&e prostPednictvim kyvné osy kolmé vi&i ose otddent
obou pék. '

V pFipad¥, Ze kyvnd pdka mé tvar dvojité vidlice nebo H s dvdma rovnobdinymi rameny,
vzdjemn¥ spojenymi prostfednictvim duté prost¥ednt ¥dsti, viechny &tyri kladky jsou neseny
t&mito dv&ma rameny.

Podle Jjiného pojeti vyndlezu treci ustrojf zahrnuje v sob¥& objimku otodn& spojenou
s jednfim poloh¥fdelem vodicfho vdlce, kruhovou desku z jednoho kusu s objimkou, pohyblivou
kruhovou desku obepinajicf objimku a s ni oto¥n& spojenou, pruZné podlofky usporidanéd mezi
pohyblivou kruhovou deskou a prstencem piesuvného ovldddni, jen% je rovn&% otodn& spojen
s objimkou, a ozubené undfeci kolo nekonedného tetdzu, umfsténé mezi obdma kruhovymi deska-
mi s vloZkemi. Podle zv&tZovdni role tkeniny pdka pisobi osovym posuvem prstence piesuvného
ovlidddni a tim postupnd stladuje pruiné podloZky pro rist undlecfho momentu nekone&ného fe-
té&zu.

Podle dal¥fho pojeti vyndlezu je kyvnd pdka ve své prostiedni ¥ésti namontovéna oto&n¥
na podlouhlé lunetd, JjejiZ Jjeden konec je spojen s polohridely vodiciho vdlce a druhy konec
Jje spojen se souosymi h¥idely se spojovaci trubkou mezi sebou, jeZ jsou z jednoho kusu s pd-
kemi nesoucimi vdlec dotykade. Tekto se nachdzi celé reguladni zafizeni namontovéno jako
v zévsu mezi konci obou hi¥fdeld a nenf tudi zapotfebl zvld3tni nosné podpéry piipevnitelnd
k rému tkaciho stavu.

Podle poslednfho pojeti vyndlezu Jje kyvnd pdka nemontovdna na podlouhlé lunetd prost-
Fednictvim vystfedného ustroji ovlddaného vypinaei rukojeti, piiZem¥ v jedné poloze Jsou
konce kyvné psky pritlafeny k vystifedntku a tiecfmu Ustrojf, zatimco v druhé polovind je
kyvnéd péka od vystredniku a ti#eciho ustroj{ vzddlena a regulalni zarizen{ je v klidu.

Vyndlez bude nynf bliZe popsén na neomezujicim priklad® provedeni podle vykresl, na
nichZ predstavuji: obr. 1 velmi zjednodu¥ené schéma podstaty zaFizenf podle vyndlezu, obr. 2
pohled zpfedu, &dste¥n¥ v Pezech, na celé zeffzeni, obr. 3 ¥4stedny pohled, ve zv¥tieném
m&F{tku, na detail z obr. 2, obr. 4 pohled ze strany na za¥fzeni, obr. 5 pohled v Fezu, po-
dle &dry 5-5 na obr. 4, na vystiedné dstroji, obr. 6 pohled ze streny na vysttednik za¥{i-
zen{, a obr. 7 rozvinuty pohled na profil tohoto vystfedniku.

Podstata zaffzeni podle vyndlezu a jeho uspo¥dddni oproti klasickym orgéntm tkaciho
stavu jsou zndzorn&ny na obr. 1, na ndmZ lze vid&t pevny prsnik 1, brzdici védlec 2, vodici

vdlec 3 a pfftla¥ny vélec 4, po nichZ prechdzf postupn¥ tkanina 5 pred svym navijenim na zd-
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sobnfkovy vélec 6. Znémym zpisobem, & to ukazuje obr. 2, Je vodiel vélec J namontovén na

dvou poloh¥fdelech 7, 8 a uvéddsn v otddeni prostifednictvim pastorku 9 zaklinoveaného na po-
loh¥{deli 7, a sém uvdd{ v otddenf zdsobnikovy vélec 6 prostrednictvim nekonelného Feté-

zu 10.

Nekone&ny tet&z 10 prechéz{ po prvnim unddecim ozubeném kole 11 namontovaném na polo-
h¥fdeli 8, av3ak spojeném s nim prostFednictvim t¥eefho ystroji 12, a po druhém ozubeném
uné¥ecim kole 13 otédivym se zdsobnikovym vélcem 6.

Je-1i druhé ozubené undseci kolo 13 uvédsno v podstatd v otdfeni se zdésobnikovym vél-
cem §, je na konci zdsobnikového vdlce 6 smérem k nekone&nému Yetdzu 10 upraveno undSeci
a uvolnovaci zarfzeni 14, vybavené uvolhovaci rukojetf 15 a rukojeimi 16 pro rudni podévé-
ni, zatimeco na druhém konci zdsobnikového vdlce 6 je upraveno jednoduché zvolnovaci za¥ize-
ni17 vybavené uvolnovaci rukojetf 18.

Zapizen{ podle vynélezu zeshrnuje v sob¥ jest& podrobn&ji vélec dotykade 19 s osou rov-
nob&%nou s osou zdsobnikového vélce 6 @ prichdzejlci k dosedu na obvod role 20 tkaniny 2,
nachézejic{ se v té chvili v ovinu na zésobnikovém vélci 6. Konce vélce dotykate 19 Jsou
spojeny s konci dvou pék 21, 22 naklinovenych na pPrfsludnych souosych hiidelich 23, 24, JeZ
se oté¥eji v pevnych podp&réch 25, 26 a jsou spojeny oto¥n& prostfednictvim spojovaci trub-
ky 2. Celek, utvoFeny z vélce dotykale 19, pék 21, 22, h#{delld 23, 24 a jejich spojovaci
trubky 27, se mife takto otddet kolem vodorovné osy 28 rovnob¥fné s osemi riznych vélcd na-

vijeci soustavy.

H#fdel 23, umistdny ze strany, kde se nachézi nekonedny Fetdz 10, nese vystfednik 29
spojeny oto¥n& s hiidelem 23, av3ak kyvny kolem osy 30 kolmé vi¥i vodorovné ose 28. Tento
vyst¥ednik uvdd{ v &innost péku 31 kyvnou kolem osy J2 v pravém udhlu vidi ose 28 vyst¥edni-
ku 29. Samotnd pdka }l plsobl na tfeci ustrojf 12. Obr. 1 a 2 zndzornuji dob¥e kinematickou
zdsadu zabfzeni, zatimco obr. 3 a 7 ukezujf podrobnosti provedeni, jeZ jsou ddle popsény.

Trect ustrojf 12, dobfe viditelné na obr. 3, zahrnuje v sobé objimku 33 obepinajici
konec polohifdele 8 @ spojenou s nim oto&n& prostfednictvim klinu 34 uloZeného v piislunych

dréfkéch 35, 36 polohfidele 8 & objimky 33.

Prvni ozubené undfeci kolo 11 nekone&ného Fetdzu 10 je zndzorn¥no jako zevnd ozubeny
v&nec, namontoveny kolem prstence 37, jen¥ obepi{nd objimku 33 a je ut&snén mezi dvéma oblo-
Zenimi 38, 39.

ObloZeni 38, umist¥né smérem k vodicfmu vélci J, dosedd na kruhovou desku 40 z Jednoho
kusu s objimkou 33. Druhé oblo¥eni 39 dosedd na pohyblivou kruhovou desku 41 obepinajfci ob~
jfmku 33 @ spojeny s ni otodn¥ prost¥ednictvim klinu 42 zabirajicfho do drézky 43 v objim~
ce 33. Objimka 33 Je je¥t¥ obepnute v opainém smdru od vodiciho vdlce 3 presuvnym ovlddacim
prstencem 44, jen% Je rovn¥% otodn& spojen s objimkou 33 prostiednictvim klfnu 45 zabiraji-
ciho do dréZky 43.

Presuvny ovlddaci prstenec 44 je opatfen vn3jsfm zévitem, na n&mZ je na3roubovdna Zrou-
bové matice 46 umist&nd proti pohyblivé kruhové desce 41. Kolem objimky 33 je uspofédéno n&-
kolik prufnych podloZek 47 stla¥enych mezi pohyblivou kruhovou deskou 41 a Sroubovou mati-
ci 46.

Vystfednik 29, zndzorndny samostatn& na obr. 6, zahrnuje v sob& vélcovitou &4st 48 kii-
Yenou h¥fdelem 23 & ¥ést s v&t3im primfrem ve tvaru vince 49, na n¥m%¥ je utivofen profil 50
v§stredniku 29, obrdceny smérem k vn&jdf{ stran® tkaciho stroje. Kyvnd osa 30 se otd¥f vidi
vystiedniku 29 ve dvou prstencich 51, jeZ jsou zemontovény ve vyvrtech 52 vélcovité &dsti 48
vystbedniku 29 a zaji¥t¥ny prostfednictvim pojistnych Zroubld 53, jeZ jsou zadroubovény do
vnit¥né zévitovangeh otvord 54 proraZenych do vyvrtd 52 (viz obr. 3 a 6).
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Rozvinut{ profilu 50 vystiedniku 29 je zndzornfno na obr. 7. Podle toho je plnd otédeka
360° profilu 50 rozd&lena na dv¥ stejnd &dsti odpovidajfci{ Jednotliv& obloukim 180°, se
vzestupnou a sestupnou kiivkou, spojenymi prostfednictvim rovnych dsekd, pFidem¥ oblouky
kruhu, odpovidajici t&mto &4stem, mohou vykazovat hodnoty vyzna&ené prfkladn¥ na obr. 7.

Kyvnd pdka 3! md tvar dvojité vidlice nebo H, cof lze vidét na obr{,4, s dvéma rovno-
b&Znymi remeny 55 spojenymi mezi sebou dutou prost¥edni &dstf 56, prifem? jeji dutina Je
v podstaté& vélcovitd. Doln{ konce obou ramen 55 nesou Jednotliv¥ kladku 57 volnd otd&ivou
kolem spoleéné osy 58 rovnob&¥né s kyvnou osou 32 kyvné péky 31.

Vzdjemnd vzddlenost obou kladek 27 od sebe a jejich poloha jsou upraveny tak, aby mohly
obihat po profilu 50 vystiednfku 29 v dosedu ng jeho dv¥ diemetrdln& opadné oblasti, jei
Jsou ne téZe vy¥i se zfetelem k rozd&leni profilu 20 ne dv& stejné &4sti odpovidajfel jed-
notlivg obloukdm 180°,

Soum&rnym zpisobem nesou také horni konce ramen 22 Jednotliv& kladku 59 voln¥ otddivou
kolem spoledné osy 60 rovnob&Zné s kyvnou osou 32 kyvné péky 31. Poloha obou t&chto druhych
kladek 59 je upravena tak, aby mohly dosedat & obihat po kruhové plo3e 61 obrdcené smErem
k vn&jsi stiran& presuvného ovlddacfho prstence 44 néleZejfciho k trecimu dstrojf 12.

Ve své prostfedni oblasti je kyvng péka 31 namontovéna kyvn& na nosné podp&te ve tvaru
lunety 62 tvofené prodlou¥enou &dstf 63 spojujief dva kruhové okraje 64, 65, je% jsou spo-
jeny jednotlivé s poloh¥fdelem 8 a h¥{delem 23. Poloh#fdel 8 mé na svém konci z&vitovanou

hlavu 66, na ni# je na&roubovdno prodloufeni 67 rovn&% spojend s objimkqu 33 prostrednictvim
Sroubd 68.

Osové kulilkové lo¥isko 69 je zamontovéno mezi podloZkou 70, upevn¥nou prostrednictvim
§roubu 71 na konci prodlou¥eni 67, a prstencem 12 uloZenym v hornim kruhovém konci 64 lune-
ty 62, prifem? tento konec 64 je uzavien zvensi p¥iklopem 73.

Obdobnym zpisobem je druhé osové kulidkové loZisko 14 namontovéno na konci h¥fdele 23
mezi podloZkou 75, upevnénou prostiednictvim Zreubu 16 na tomto konci, @ prstencem 77 ulo-
Zenym v dolnim kruhovém konci 65 lunety 62, prifem? tento kruhovy konec 65 je uzavien zven-
&1 priklopem 78 (viz obr. 3).

V prostfedni oblasti lunety 62 jsou upraveny dvé patky 79 tvorfci v¥stupek prodlouZend
¢dsti 63 a kryt k¥fZeny h¥idelem 80, jenZ se tdhne v dutins prosti¥edni &dsti 56 kyvné pdky
3l. Jak ukazuje obr. 5, h¥idel 80 mé na svych koncich dvé prodlouZeni 81, 82 o nestejnych
délkdch, obepnutd prstenci a stejnym zplisobem vzdjemnd vyst¥ednd vi&i hifdeli 80.

Kyvné pdka 3] je oto¥nd svymi dvima remeny 23 kolem piisludnych vyst¥ednych prodloue-
ni 81, 82, k &emu? jsou upravena jehlovd loZiska 83, 84. Na prodlouZenf 82 o v&t3f délce
Je zajisténa op&ra 85 nesouci vypinaci rukojet 86 otodnou vi¥i op&fe 85 kolem osy 87.

Tdhlo vypinac{ rukojeti 86 je normdln zadr¥ovéno v zdpadce 88 z jednoho kusu s lune-
tou 62 (viz obr. 4). V opaéném sméru k vypinaci rukojeti 86 se otd4&f krat3f prodlouZeni
81 hrfdele 80 nikoli p¥fmo v ramen& 55, nybr v nadroubované souddsti 89 zemontovené ve vy-
bréni remene 55 a spojené s nim nerozebratelnd prostiedniectvim Sroubu 90, kteréfto uspoid-
dénf je nezbytné pro montd% tohoto vystdedného ustroji.-

Celé zatizenf je neseno prostrednictvim riznych h¥fdeld a neni pfipevn&no p¥imo k rému
tkactho stavu. Jedin# kladke 91, slou¥ic{ k napindni nekonedného ¥et&zu 10, je namontovéna
na podpéfe 92 pripevn&né k rému tkaciho stavu, jak to ukazuje obr. 4.

Norméln{ &innost za¥fzeni podle vyndlezu je tato:
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Tou mérou, jek se neviji tkenina 5 na zdésobnikovy vélec, posunuje se védlec dotykale 19
v zévislosti na zm¥n¥ v priméru role 20 tkaniny 5, a pdky 21, 22 se otddejl kolem osy 28,
gfmZ se otd&1 hiidel 23 s vystiednikem 29.

Nastaveni vystfednfku je takové, Ze ob& dolni kladky 37 kyvné psky 31 béhéji po dvou
vzestupnych kiivkéch diametrdlnd opafnych vi&i profilu 50 vystfedniku 29 tekovym zpisobem,
aby vyvoldvaly otéeni kyvné péky 31 kolem osy 32 v protisméru hodinovych ru¥ek podle obr. 2
a 3. .

Ob& horni kladky 59 kyvné péky 31 dosedaji na kruhovou plochu presuvného ovldédaciho
prstence 44, ktery posunuji vi&i objimce 33 ve smdru vodiciho vélce 3. Sroubové matice 46
se tedy postupng pribliZuje k pohyblivé kruhové desce 41, ¥imZ zesiluje stlaeni pruinych
podlo%ek 47. Upnut{ prvniho ozubenéhc unéd¥eciho kola 11 je stdle silndjsf, &imZ naristé
unédeci moment zdsobnikového vélce 6. Tekto lze ziskdvat pravidelny udinek nep&ti tkaniny
bez z¥etele k zm&nd primdru role 20 tkaniny 5.

Kyvnd montd% vjstredniku 29 na hi¥fdeli 23 dovoluje se zietelem k ose 30 druhym klad-
kém 57, 59 stélé doseddnf na profil 30 vystfedniku 29 a ne kruhovou plochu 61 pPesuvného
ovlddactho prstence 44 za jakychkoliv zkrutl, jimZ miZe byt zarfzeni podrobovéno.

Sroubové matice 46, namontovend na presuvném ovlddacim prstenci 44 dovoluje krom& toho
poddte¥ni regulaci tlaku vyvijeného na pru¥né podloZky 47.

Vystiedné dstrojf, ovldédané vypinaci rukojeti 86, dovoluje umisfovéni h¥idele 80, bud-
to v poloze ¥rafované, anebo v poloze 80° vyznalené na obr. 3 Serchovenymi farami, vidi ose
32, kolem ni% se mhZe pohybovat kyvnd pdka 31.

V jedné z t&chto poloh, odpovidajicich zablokované poloze vypinac{ rukojeti 86, je kyv-
né pséke 31 tlefeha smdrem k vyst¥edniku 29 a tPecimu ustrojf 12, co¥ dovoluje tzv. normélni
%innost, jak zde byla popsdna. V druhé poloze Je kyvnd pdka 31 vzddlena od vystiedniku 29
a t¥ectho ¥strojf 12 tekovym zpisobem, Ze pruZné podloZky 47 nejsou ji stlafovény. Zarize-
n{ je tim vypojeno a uvedeno do stavu klidu, prvni ozubené unéZeci kolo 11 se miZe voln¥
oté%et a je tedy mo¥ny rudni pohon zdsobnfkového vélce 6 s pomoci rukojeti 16.

Zar{zen{ podle vyndlezu lze pou¥ivat u tkacfch stavl vSech typl, Jek klasickych, tak
i bez&lunkovych. '

Jek z uvedendho vyplyvé, vyndlez se neomezuje pouze na jediny zplisob provedeni zaffze-
ni, jek zde bylo p¥ikledn¥ popséno; zahrnuje v sob& naopak ve¥keré varianty vychdzejicl z té~
%e podstaty, priSemZ by se oviem p¥i riznych detailnich upravdch v riznych ddstech zaffzeni
nem&lo vybodovat z rémce vyndlezu.

PREDMET VINALEZU

1. Zabizen{ pro regulaci nap&t{ navijeni tkeniny na tkacim stavu, u n¥hoZ navijeci
soustava zehrnuje v sob& vodici vdlec a zdsobnikovy vdlec, spojené prostfednictvim neko-
nedného Yetszu, dovdlujici undseni zdsobnikového védlce od vodiciho vélce & vloZenim tieci-
ho uUstrojf, vyznadujici se tim, Ze obsahuje dotykad (19) ve styku s obvodem role (20) tka-

“niny (5) navijené na zdsobnikovy vélec (6), otd¥ivy vystiednik (29) pohybov& zévisly na po-
sunu dotykade (19) podle zm¥ny v primsru role (20) tkaniny (5), a kyvnou péku (31), jejiZ
jeden konec dosedd na profil (50) vystiedniku (29) a druhy konec je v ovlddacim styku s tre-
2im dstrojim (12) souosym s vodicim vélcem (3) pro upravu uné¥ecfho momentu zésobnikového
vdlce (6) prostiednictvim nekonedného ¥et¥zu (10) v zdvislosti na prim&ru role (20) tkani-
1y (5). :
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2. Za¥{zeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e dotykad (19) je prdoveden ve tvaru
vélce, Jjeho# konce jsou spojeny s dvéma pékemi (21, 22) namontovenymi otodn& kolem osy (28)
rovnob&Zné s osami vodictho vdlce (3) a zdsobnikového védlce (6), priZem? vyst¥ednik (29) Jje
otodn¥ spojen s ob&ma pdkemi (21, 22). :

3. Zarizeni podle bodu 1 nebo 2, vyznadujici se tim, Ze dplné otécéka profilu (50) vy-
stfedniku (29) je rozd¥lena na dvé stejné ¥4sti odpovidajici jednotlivé obloukim 180°, za-
timco kyvnd péka (31) dosedd na profil (50) vystiedniku (29) ve dvou dlametrélné opadnych
oblastech prostfednictvim dvou souosych kledek (57).

4. Zafizeni podle bodu 3, vyznadujici se tim, %e kyvnd pska (31) je v ovlddacim styku
s trecim ustrojim (12) prost¥ednictvim jinych dvou souosych kladek (59), piidems trect
dstrojl (12) obsahuje presuvny ovlddaci prstenec (44) opatfeny kruhovou plochou (61), na ni%
dosedaji ob& souosé kladky (59).

5. Zarizeni podle bodd 2 a% 4, vyznadujici se tim, ¥e vystPednik (29) je spojen s h¥i-
delem (23) z jednoho kusu s obZma pdkemi (21, 22) nesoucimi vélec dotykade (19) prostred-
nictvim kyvné osy (30) kolmé vi¥i ose (28) otd¥enf obou pdk (21, 22).

6. Zaf{zen! podle bodu 4 nebo 5, vyzna¥ujici se tim, ¥e kyvnd pdka (31) md tvar dvoji-
té vidlice nebo H s dv¥ma rovnob&¥nymi remeny (55), vzdjemn& spojenymi prost¥ednictvim du-
té prostredni &dsti (56), pri¥em? vZechny &tyri kladky (57, 59) jsou neseny témito dvima
rameny (55).

7. Zarizeni podle bodl 4 a% 6, vyznadujici se tfm, ¥e t¥ec! ustroji (12) obsahuje ob-

Jimku (33) oto&n& spojenou s polohiidelem (8) vodiciho vélce (3), s kruhovou desku (40)

2z Jednoho kusu s objimkou (33), pohyblivou kruhovou desku (41) obepinajfci objimku (33)
a s ni oto&n& spojenou, pruiné podloZky (47) uspofddené mezi pohyblivou kruhovou deskou
(41) a presuvnym ovlddacim prstencem (44), jen# je rovnd% oto&n& spojen s objimkou (33),
a prvni ozubené undZeci kolo (11) nekonedného Fet¥zu (10), umf{sténé mezi obima kruhovymi
deskami (40, 41) s mezivloZenim obloZeni (38, 39).

' 8. Zatizeni podle bodu 7, vyznadujici se tim, Z%e piesuvny ovlddacit prstenec (44) Je

opatfen vn&jsim zévitem, na n&m#% je nadroubovdna Fiditelnd Jroubové matice (46), na ni%
dosedd prvni prufnd -podloZka (47).

9. Zarizeni podle bodld 5 a% 8, vyznadujici se tim, %e kyvnd pdka (31) je ve své pro-
stfedni oblasti namontovéna oto¥n¥ na podlouhlé lunetd (62), jeji% jeden konec (64) je spo-
Jen s polohtidely (7, 8) vodiciho vélce (3) a druhy konec (65) je spojen se souosymi h¥ide-
ly (23, 24, 27) z jednoho kusu s obZma pdkemi (21, 22) nesoucimi vélec dotykade (19).

10. Zer{zenf podle bodu 9, vyznadujic{ se tim, %e kyvnd pdka (31) je namontovéna ng
podlouhlé lunetd (62) prostfednictvim vyst¥edného ustroji (79 a% 90) ovlédaného vypinaci
rukojet! (86), pridem# v jedné poloze jsou konce kyvné pdky (31) pritladeny k vystiedni-
ku (29) a t¥ecfmu ustrojl (12), zatimco v druhé poloze je kyvnd péka (31) od vyst¥edniku
(29) a tiecfho ustrojl (12) vzddlena a reguladni zeifizeni je v klidu.

4 listy vykrest

Sevarografia, n. p., zdvod 7. Most
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