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MECHANIZM DO PODAWANIA PR$T6W I ODBIORU SIATEK ZBROJENIOWYCH

Przedmiotem wynalazku jest mechenizm do podawania pretéw poprzecenych i odbioru goto-
wych siatek zbrojeniowych, ustawiajgcy pojedyncze prety poprzeczne na utostonych na elektro-
dach sgrzewarki pretach podZusnych i1 po zgrzaniu tych pretéw ze sabg odbierajgcy gotowsg
siatke.

W znanyoch rozwigzaniach prety poprzeczne byly podawane rgcznie. Prety podiuine byly
utoZone na dolnych elekirodach zgrsewarki. Do ustawienia pretéw poprzeoznmych odpowiedniego
w stosunku do elektrod zgrzewerki siuiyly magnesy lub elektromagnesy. Po zgrezaniu ze sobg,
siatka Jest przesuwana o odpowiedni odcinek recznie, podawany jest 1 ustewiany kolejny pret
1 nastgpuje dalszy cigqg kolejnego cyklu,.

Mechanismy te nie sg przydatne w przypadku krzywych, ukowatych pretéw - sily przycige
ganis magneséw, wzglednie elektromagneséw, nie eq wystarczejgce do zapewnienia wiasciwego
poloienia preta poprzecznego. W przypadku stosowania elektromegneséw dodatkowo wymagana
Jest duza czystosé powierzchni pretdéw, gdyz zanieczyszczenla metaliczne zbierajg sie na
powlerzchniach roboczych elektromagnesdéw, powodujgc nawet niekiedy bledne dziatanie ukadu
elektryoznego.

Celem wynalagku jest wykonanie mechanizmu, umozliwiajgcego uniknigcie powyzezych
niedogodnodci.

Mechanizm wedtug wynalazku posiade zesobnik z pochylnias, przy czym zasobnik ten
ograniczony jest regulowanym oporem. Dno zasobnika etenowi ruchomy wybijak z ogranicznikiem.
Wybijak przymocowany jest obrotowo do belki, do ktérej réwniez przymocowane sg obrotowo
2apy dopychajqoe i1 lapy zabierajqoe. Lapy dopychajqce majgq na swych koficach krzywki steru=-
Jgoce ich odchylaniem w caasie odbierania siatki. Belka napgdzana jest siownikiem hydra-
ulicznym. Spre2yna umieszcozona na trzpienmiu belki ustala ruchomg belke oporowa na oporze
stazym.

Tak skonstruowany mechanizm umozliwia stosowanie w procesie produkcji siatek zbroje-
niowych pretéw o siosunkowo dusych krzywiznach i nie oozyszozonej powierzchni, Silta wywie-



2 132 887

rana przez sitownik hydrauliczny umozliwie dobre doci¥niecie pretéw przez 1{7y dopychajgce
do zderzakéw, umieszczonych w poblizu elektrod zgrzewajgcych,

Przedmiot wynalazku przedstawiony jest na rysunku, ktéry schematycznic przedstawie
mechanizm do podawenia pretéw poprzecznych i odbioru siatek 1 jego ustawien . w stosunku
do elektrod zgrzewarki. :

Budowa i zasada dzialania mechanizmu sg nestgpujgce: prety pcprzeczno 1, zgromadzo-
ne w zasobniku 2 z pochylnig 20, zsuwajg si¢ w szczeling regulowang za pomo~: ruchomego
oporu 21. Pret 1 wybijany jest ze szczeliny za pomocg wybijaka 14, zamocowanego obrotowo
do belki 5 na sworzniu 3 1 regulowsnego Srubg 4 w zsleznodci od Srednicy preta 1. Belka §
Jest napedzana sitownikiem hydraulicznym 7. Wypchniety pret 1 zsuwa sie po pochylni 20 na
ograniczniku 16. Po wybiciu preta 1 wybijek 14 zastania szczeline z pretemi 1 i uniemozli-
wia ich wypedanie z zasobnika 2 na pochylnie¢ 20. Przy ruchu do ty*u apa zabierajgca 19,
zamocowana obrotowo na sworzniu 13 do belki 5 i regulowana Srubsg 12, odclggs siatke za
poprzednio zgrzany'pret poprzeczny 1. -

W tym samym czesle odsitania si¢ dno zasobnika 2 i wpada w kolejny pret poprzeczny 1,
a pret znajdujgcy sie na qgrahiczniku 16 zsuwa sig po pochylni 20 i upada na pret wzdluzny,
lezgcy na dolnych elektrodach 17. Zadaniem 2ap dopychajgcych 15, zamocowanych obrotowo na
sworzniu 13 do belki 5 i regulowanych.srubg 12, jest dopchnigcie preta poprzecznego 1 do
zderzakéw 18 1 tym samym ustawienie preta 1 w osi elektrod 17. Przy ruchu belki 5 do tylu
krzywka 11 tepy dopychajgce] 15 natrafia na belke oporowg 10 ustalong spreiyng 9 na oporze
stalym 6. Sprezyna 9 osadzona jest na trzpileniu 7 zemocowanym do belki 5. Dalszy ruch
belki 5 odbywa sie wraz z belkg oporowg 10 1 odchylong do gory apg dopychajacg 15.

Przy ruchu do przodu belki 5 odchylona %apa dopychajgca 15 omija poprzednio zgrzane
prety poprzeczne 1 i zaczyna opadaé przed kraricowym potozeniem belki 5, po gatrzymaniu belki
oparowej 10 przez opdr staly 6, a tym samym -~ zwolnienlu nacisku na krzywke 11. Lapy dopy-
chajgce 15 dopychajg luZno lezgcy pret poprzeczny 1 do zderzakéw 18. Wybijany jest kolejny
pret poprzeczny 1 1 cykl pracy zostaje zamkniety.

Zastrzeztenie patentowe

Mechanizm do podawania pretéw poprzecznych 1 odbiocru sistek zbrojeniowych, ustawiajg=-
cy pojedyncze prety poprzeczne na uloZonych na elektrodach zgrzewarki pretach podiuznych
i odbierajgqcy gotowe siatki, skladajgce sie ze zgrzanych ze sobg pre¢téw poprzecznych i
podiusnych, 2 nemienny tym, 2e posiada ograniczony regulowanym oporem /21/ zasob-
nik /2/ z pochylnig, /20/, ktérego dno stanowi ruchomy wybijak /14/ z ogranicznikiem /16/
przy czym wybijak /14/ przymocowany jest obrotowo do belki /5/, do ktérej rdéwniez prezymo-
cowane sq obrotowo tapy dopychajgce /15/ i Yapy zabierajace /19/, przy czym Yapy dopycha-
jace /15/ majg na swych koricach krzywki /11/, sterujgce ich odchylaniem, zas belka /5/,
napedzans sitownikiem hydraulicznym /7/ posiada trzpiend /8/ ze sprezyng /9/, ustalajgca
ruchomg belke oporows /10/ na oporze stalym /6/.



132 887

y

X &/Q 3/ mﬂ/ ﬂ/

T

8l

~3

174



	PL132887B1
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


