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Patent dodatkowy do patentu nr 40773

Wpynalazek dotyczy dalszego ulepszenia mecha-
nizmu wedtug patentu nr 40773, od ktérego rézni
sie tylko tym, ze zastosowano jeszcze trzecia
of do napedzania obrotowo przeciwnokierunkowo
dwbch lub wigcej §migiel albo innych urzadzen,
kitére bez wzgledu na ich liczbe s3 napedzane
wszystkie naraz jednocze$nie, lecz przy uzyciu
tylko jednego silnika napedzajgcego, kidre je

_napedza mechanicznie,

- Na rysunku uwidoczniono trzy przyklady wy-
konania wynalazku, przy czym fig. 1, 2, 4, 5
przedstawiaja cztery réime przyklady zastoso-
wania szeScloSmiglowego mechanizmu, fig. 3
przedstawia przekr6j osiowy mechanizmu sze§-
cio$migltowego lub szeécio-ntego, fig. 6 i 7 przed-

stawiajg dwa réine przyklady zastosowania
podwojnego sze$cioémiglowego czyli dwunasto-
$miglowego napedu przy uzyciu tylko jednego
silnika napedzajgcego, fig. 8—10 i 12 — cztery
przyklady zastosowania dziesiecioémiglowego
mechanizmu, fig. 11 — cze§ciowy przekr6j osio-
wy dziesiecioémiglowego napedu, fig. 13—14,
16, 17 — cztery przyklady zastosowania sze$cio-
s$miglowego napedu w odmiennym wykonaniu,
fig. 15 — czeSciowy przekrdéj podluzny wzdluz
osi 41, 71 odmiennego mechanizmu szeSciodmigio-
wego (lub szefcio-ntego) o osiach 41, 71 nachy-
lonych do eiebie pod katem mnieiszym lub
wiekszym od 90°, fig. 18, 19 — dwa przyklady
mechanizmu dwunasto$miglowego z zastosowa-
niem tylko jednego silnika napedzajgcego.



W plerwszym priykladzie wykonania wyna-
lazku- konsfrukcyjniesodpowiada on mechaniz-
. mowl wedlug patentu”nr 40773 z ta tylko rbini-
¢, e stozkowe kola zebate 13 i 16 zazebiaja sie
ponadto ze stozkowym kolem zebatym 65, ktére
jest zlaczone nieruchomo z osig 71, opierajacay
sie o lozyska tulei 68, przy czym na drugim kofi-
cu osi 71 jest-w znany sposéb zaklinowane §mi-
glo 1 lub inne urzadzenie, ktére swoja glowicag
i za posrednictwem oporowego lozyska 72 i in-
nych drobnych czeSci wspiera si¢ o tuleje 68, na
ktérej z tej strony jest zaklinowane §miglo 74
lub inne urzgdzenie, kiére oporowym lozyskiem
69 opiera sie o zlgczong z gaZnikiem 63 tuleje 67
w Kktérej lozyskach moze sie obracaé¢ tuleja 68
zakoficzona i nieruchomo zilgczona z stozkowym
kotem zebatym 64, ktére wsparte jest z jednej
atrony oporowym - lozyskiem 76 o tuleie 67,
a z drugiej swej strony wsparte jest oporowym
tozyskiem 78 o stozkowe kolo zebate 65, przy
czym stozkowe kolo zebate 64 zazebia sie ze
stozkowym kolem zebatym 35, dzieki czemu w
czasie dzialania silnika, przy obrocie stozkowych
ko6l zebatych 13, 16 i 35, $migta 73, 74 lub inne
urzadzenia zamiast §migiel obracaja sie przeciw-
nokierunkowo wzgledem siebie przy réwnoczes-
nym obrocie wszystkich innych émigiet (jak opi-
sano w patencie nr 40773), cayli jeden silnik po
jednej swej stronie napgdza sze$¢, czyli {rzy pa-
ry Smigiet Jub innych urzgdzed, przy czym w
kadej poszczegélnej parze pojedyncae #migla
(lub inne urzadzenia) obracajq si¢ W przeciwnym
wzgledem siebie kierunku obrotu.

W odmianie mechanizmu (fig. 15) jest tylko ta
zasadnica réznica, ze osie 71 i of stozkowego ko-
la zebatego 44 nie s3 prostopadle do osi 41,
lecz sg do tej osi 41 nachylone pod katem mniej-
szym lub wiekszyim od 80°.

Jeden z powyzszych przykladéw wykenania
mechanizmu wedlug wynalazku moze znajdowaé
sie po jednej stronie silnika napedzajgcego,
‘a drugi po drugiej stronile tego silnika, dzieki
czemu jeden silnik napedza dwanasdcie Smigiel
réwnoczeénie za pomocg odpowiednich ost, tu-
letl 1 szesnastu zazebionych ze sobg stozkowych
k6! zebatych, przy czym kazda para $migiel (lub
innyeh urzadzeh) obok siebie obraea si¢ w prze-
ciwnych wzgledem siebie kierunkach obrotu na~
pedzana silnikiem. '

W trzechm przykladzie wykonania mechanizmu
napedu wedlug wynalazku (fig. 11) konstrukeja
jego jest identyezna jak wedlug fig. 7 patentu
nr 40713, lecz tylko 2z ta roinica, ie stoikowe

kola zebate 13, 16 zazebiajg stozkowe kolo ze-
bate 66, stozkowe kola zebate 11, 17 Zazebiaja
stozkowe kolo zebate 65, a stozkowe kola zebate
85, 49 zazebiajg stozkowe kolo zebate 64, przy
czym wsparte oporowym lozyskiem 78 o stoz-
kowe kolo zebate 65, stozkowe kolo zebate 66
jest nieruchomo zlgczone z osia 71, osadzong
w tulei 70 w jej tozyskach, przy czym na koncu
osi 71 jest zaklinowane w znany sposéb $miglo 73
(lub inne urzgdzenie), ktére jest wsparte o lo-
zysko oporowe 'i o koniec tulei 70, na ktérej
koriou jest w znany spos6b zaklinowane §miglo
74 (lub inne urzadzenie) obok $migla 73 (lub
obok innego urzgdzenia), przy czym tuleja 70
jest zakonhczona zlgczonym z nig nieruchomo
stozkowym kotem zebatym 65, ktére kolo 65 za
poérednictwem lozyska oporowego 77 wspiera
si¢ o stozkowe kolo zgbate 64, ktére jest nieru-
chomo zlgczone z lezgeg lozyskami swymi na
tulei 70 tulejg 68, ktéra obok Smigla 74 (lub
innego urzgdzenia) ma na sobie zaklinowane
$miglto 75 (lub inne urzadzenie), $miglo 75 lo-
zyskiem oporowym 69 jest wsparte o gaZnikowa
tuleje 67, ktéra jest w znany sposéb umocowana
do gainika 63 i ktéra wspiera si¢ oporowym to-
zyskiem 76 o stozkowe kolo zebate 64. Tuleja 67
swymi lozyskami lezy na tulei 68, lezgcej swymi
lozyskami na tulei 70, dzigki czemu w czasie
dzialania silpika oprécz réwnoczesnego naprze-
mianprzeciwnokierunkowego obrotowego nape-
dzania &migiet lub ipnych urzadzen 1—4, 22—24,
zarazem of 7] i tuleje 69, 70 wraz ze Smiglami
(@ub wraz z innymi urzadzeniami) 73—75 wyko-
nuja naprzemianprzeciwnokierunkowy ruch obro-
towy. Przy uzyciu jednego silnika jest napedza-
nych réwnocze$nie tym silnikem po jednej jego
stronie dziesie¢ &Smigiel (lub dziesieé innych
urzgdzen) 1—4, 22—24 i 73—75 w trzech grupach
obrotowo naprzemianprzeciwnokierunkowo. Od-
miana tego napedu ma réwniez inny albo taki sam
naped po drugiej stronie silnika, dzigki czemu
jednym silnikiem mo¢na napedzaé obrotowo na-
przemianprzeciwnokierunkowo dwadzieécia fmi-
giel (lub dwadziedcia innych urzadzef). Przez
dodawanie odpowiednich stozkowych kél zeba-
tych, lazysk, tulei i $migiel lub innych urzadzef
mozna otrzymaé dowolno iloéciowy wielonaprze-
mijan-przeciwnokierunkowy obratowy naped przy
wiyciu tylko jednego silnika napgdzajacego.

Wedlug pierwszego przykladu wykonania wy-
nalazku wedlug fig. 3 dzialanie jest nastepujace.
Smigla lub inne urzadzenia 1, 2, 23, 24, oraz
dotyezace ich ezedei rmachome dzialaja tak, jak
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w patencie nr 40773, Stotkowe kolo zebate 64
obraca sie w przeciwnym kierunku do kierunku
obrotu stozkowego kola zebatego 65, a wraz
z tymi kolami zebatymi obracaja sie¢ o§ 71 i tu-
leja 68. Wskutek tege nastepujg przeciwnokie-
runkowe obroty §migiel 73, 74 lub innych urza-
dzen. W drugim przykladzie wykonania wediug
fig. 13 dzialanie jest identyczne. Przyklady za-
stosowania wynalazku do samolotu (fig. 1, 2, 4—17)
wskazuja skladowe SN i SM dziatania sil cig-
gnacych $migiet na samolot, za§ SW wskazuje
wypadkowg tych sil, przy czym § czmaeza zara-
zem silnik, a cyfry 1—2, 23, 24, 73, 74 oznaczaja
$miglta, W trzecim przykiadzie wykonania wy-
nalazku wedlug fig. 11 w chwiti dzialania silni-
ka — dzialanie $migiet (lub innych urzgdzen)
1—4, 22—24 i przynaleinych ezg¢éei ruchomych
jest takie same, jak wedilug patentu nr 40773.
Ponadto stozkowe kola zebate 64, 86 majg wzgle-
dem siebie zgodny kierunek obrotu, lecz prze-
ciwny do kierunku obsvtu stozkowego kola z¢~
batego 65 oraz takie same kierunki obrotu, jak
te kota zebate maja odpowiednie tuleje 69, 76
i 0§ 71 i odpowiednie émigla 73—75. Wekutek
tego przy opisanym w patencie nr 40773 dzialaniu
$migiel 1—4, 22—24 réwnoczesnie obracaja sie
réwniez §migla 73—75 (lub inme urzgdzemia) w
ten spos6b, ze $miglta 73 i 75 (lubr inne urzgdze-
nia) maja zgodny kierunek obreofu, przeciwny
do kierunku obrotu §migla 74.
Zastrzezenia patentowe
1. Mechanizm wedlug patentu nr 49773 do wie-
lokrotnego naprzemianprzeciwmokierunkowego
obrotowego napedu po kilka wsp6élosiowo
obok siebie osadzonych &migiel lub innych
urzadzen przy zastosowaniu stozkowych koét
zebatych i tylko jednego silnika napedzajg-
‘cego, znamienny tym, Ze stozkowe kola ze-
bate (13, 16) zazebiajg réwnte2 stozkowe koto
zegbate (65), ktére jest zkgezone nieruchomo
z osig (71), osadzong w Yozysku tulei (68), a na
drugim koncu osi (71) w znany sposéb zakli-

nowano $miglo (1) lub inne urzgdzenie, ktére
‘jest wsparte lozyskiem oporowym (72) o na-
kretke konca tulei (68), na ktérej zaklinowano
$migto (74) lub inne urzadzenie oporowym to-
zyskiem (69) jest wsparte o zlaczong z gaZni-
kiem (63) tuleje (67), w ktérej lozyskach osa-
dzona jest tuleja (68) zakoriczona stozkowym
kolem zebatym (64), ktére wsparte jest oporo-
wym lozyskiem (76) o tuleje (67) i oporowym
lozyskiem (78) o stozkowe kolo zebate (65),
przy czym stozkowe koto zgbate (64) zazebia
sié gze stockowym Kolem zebatym (35) dzieki
¢zemu w czasie dzialania silnika przy obrocie

" stodkowych kél zebatych (13, 16, 35), 4migla

(73, 74y lub inne" urzgdzenia zamiast §migiet
obracajy sig przeciwnokierunkowo wzgledem
siebie przy réwnoczesnym obrocie wszystkich
innych $migiel.

. Mechanizm wedlug zastrz. 1, znamienny tym,

ze o§ (71) wraz ze swoimi innymi wsp6tsrod-
kowymi czeé$ciami i o§ geomeiryczna stozko-
wego kola zebatego (44) s prostopadie do osi
(41} lub do niej nachylone pod katem mniej-
szym niz 90° lub wiekszym niz 90°.

. Mechanizm wedlug zastrz. 1 i 2, znamienny

tym, ze peosiada dowolng liczbe tulejek ze
stozkowymi kolami zebatymi i odpowiedniag
ilo§¢ zaklinowanych na drugich koncach tych
tulei $migie! lub innych urzadzen, dzieki cze-
mu dowolng ile§é urzadzen mozna napedzaé
réowrioezeénie jednym silnikem obrotowo na-
przemianprzeciwnokierunkowo w trzech gru-
pach obek siebie.

Mechanizm wadiug zastrz, 1—3, znamienny
tym, ze jeden msechanizm znajduje sie po jed-
nej stronie silnika, a drugi mechanizm taki
sam lub inny znajduje sie po drugiej stronie
silnika, dzieki czemu jednym silnikiem mo-
zna napedzaé dwa mechanizmy réwmnocze$nie
w cela obrotowego przeciwnokierunkowego
napedzania $migiel lub innych urzadzen przy
dowolnej stosownej ich liczbie.

Wladystaw Stanecki
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