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Sposéb regulacji obrotow napedu gléwnego w snowafkach
oraz uklad do stosowania tego sposobu
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Przedm:iotem wynalazku jest sposéb regulacji ob-
roto6w napedu gléwnego w snowarkach oraz uklad
do stosowania tego sposobu. W snowarkach, ze
wzgledu na technologie wibkienniczg wymagana
jest plynna regulacja obrotdéw napedu gléwnego
w zakresie co najmniej 1:10, w celu uzyskania sta-
lej predko$ci przewijania lub snucia i przewijania,
przy czym, maszyna charakteryzuje sie dwoma
cyklami pracy: snucia — w ukladzie napedowym
ze stalym momentem, i przewijania — w ukladzie
napedowym ze stalg mocg.

W rozwigzaniach dotychczasowych stosowane sg
albo dwa niezalezne od siebie uklady napedowe,
albo jeden wsp6lny naped wyposazony najczesciej
w przekladnie hydrauliczne o specjalnych, zblizo-

nych do izomocowych, charakterystykach mecha-

nicznych.

Znane s3 réwniez w snowarkach napedy z regu-
lacja obrotéw z zastosowaniem silnika Schragego
oraz z silnikami wielobiegowymi prgdu zmienne-
go — jednakze przy napedach tych nie jest mozli-
we uzyskanie, koniecznego ze wzgledé6w technolo-
gicznych, warunku utrzymania stalej predkosci
przewijania — poniewaz uklady te nie zapewniajg
pracy izomocowej przy przewijaniu, dla wszystkich
spotykanych asortymentéw wlékna.

W wyzej opisanych ukladach napedowych nie
bylo zabezpieczenia przed zbyt gwaltownym
wsprzegleniem ukladu napedowego w trakcie pro-
cesu snucia.
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‘W rozwiazaniach dotychczasowych, w napedach
snowarek nie stosowano znanych ukiadé6w prostow-
nikéw sterowanych zasilajacych silnik pradu sta-
tego, ze wzgledu na specyfike pracy maszyny
w dwobch cyklach, a mianowicie snucia i przewija-
nia, realizowanych przy pomocy ukladéw napedo-
wych o réznych charakterystykach mechanicz-
nych.

Celem wynalazku jest opracowanie sposobu re-
gulacji obrotéw napedu snowarek oraz ukladu do
stosowania tego sposobu — zapewniajacego wyeli-
minowanie kosztownych i malo sprawnych dotych-
czas stosowanych uktadéw napedowych, przy- jed-
noczesnym powiekszeniu dlugotrwalo§ci maszyny,
oraz zabezpieczenie sie przed nieprawidlowsg pracg
maszyny — powodujgcg pogorszenie technologii
wlbkienniczej przy zbyt szybkich wsprzegleniach
ukladu napedowego w czasie procesu snucia.

Istota wynalazku polega na znalezieniu sposobu
umozliwiajgcego napedzanie snowarki jednym sil-
nikiem napedowym w jej dwoéch cyklach pracy,
poprzez zastosowanie znanego napedu z silnikiem
obcowzbudnym bocznikowym, zasilanym z prostow-
nika sterowanego, przy takim wysterowaniu sil-
nika, by jeden silnik mégt pracowaé w ukladzie na-
pedowym zaré6wno przy stalym momencie przy snu-
ciu, jak i przy stalej mocy przy przewijaniu — a
takze na zastosowaniu ukladu zabezpieczajgcego,
uniemozliwiajgcego zbyt gwaltowne wsprzeglanie
napedu snowarki, przy ktérych zachodzilyby nieko-
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rzystne zjawiska rozciaggania wibkien w taémie przy
snuciu.

Zrealizowano to, przy nie zmienionym procesie
technologii wi6kna, w warunkach pracy maszyny
w cyklu snucia i przewijania. Wynalazek jest przed-
stawiony na rysunku, na ktérym pokazano schemat
blokowy urzadzenia do regulacji obrotéw napedu
snowarki w jednym z przykladéw wykonania.

Uklad sklada sie z dbcowzbudnego-silnika pradu
stalego 1, prostownika sterowanego 2, prostownika

“ nigsterowanego 3, uktadu sterujacego 4, sumatora 5,

pm!tsuwmka fazowego 6, impulsatora 7, ukladu za-
bezpieczajacego 8 i zasilacza 9.

Uklad dziata w spos6b opisany ponizej:

Zwojenie-tworniky obcowzbudnego silnika pra-
du 'stafego 1, zasﬁan% $Je:st z prostownika sterowa-
nego 2, pracujacego na polprzewodmkowych ele-
mentach pros’oowmczych ‘diodach i tyrystorach.
Uzwaojenie wzibfu)dzgma silnika zasilane jest z pPo6l-
przewodnikowego prostownika niesterowanego 3.

Tak wiec silnik pracuje przy stalym wzbudzeniu
z mozliwo$cig zmiany napiecia w tworniku.

Regulacja obrotéw silnika pradu stalego 1 odby-
wa sie przez zmiane sygnalu napieciowego poda-
wanego z ukladu sterujgcego 4 do sumatora 5 i to
zar6wno w cyklu snucia jak i przewijania. Do su-
matora 5 doprowadzony jest sygnal napiecia twor-
nika silnika pradu stalego 1, oraz sygnal pradowy
sprzezenia pragdowego. Dodatnie sprzezenie prado-
we oraz ujemne sprzezenie napieciowe zapewniajg
uzyskanie zadanych charakterystyk mechanicznych
silnika w cyklu snucia i przewijania.

Sygnat wyjsciowy sumatora 5, wyposazonego
w uklad inercyjny dla dodatniego sprzezenia pra-
dowego, doprowadzony ‘jest do elektrycznie ste-
rowanego przesuwnika fazowego 6 o duzej opor-
no$ci wejSciowej, nastepnie zostaje przeksztalcony
na cigg impuls6w zaptonowych odpowiednio prze-
sunietych w fazie wzgledem napiecia anodowego
tyrystoré6w. Z ukladu impulsatora 7, pracujgcego
jako multiwibrator astabilny — impulsy zaptonowe
sg podawane na bramki rtyirystoréw prostown.ka
sterowanego 2.

Umozliwia to uzyskanie plynnej regulacji obro-
téw silnika na prad staly przy zasilaniu maszyny
pradem zmiennym, bezposrednio z sieci, bez posred-
nictwa transformatora. .

Do ukladu zabezpieczajacego 8 jest doprowadzo-
ny sygnat pradowy w przypadku przekroczenia
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warto$Sci najwiekszego pradu dopuszczalnego dla
pracy ukitadu.

Zasilacz 9 zasila pradem statym obwody sumato-
ra 5, przesuwnika fazowego 6, impulsatora 7 oraz
ukladu zabezpieczajacego 8. Opisany sposdb .rquu-
lacji obrotéow oraz uklad do stosowania tego spo-
sobu moze byé wykorzystany w snowarkach zmniej-
szajac - koszty napedu, umozliwiajac ‘co majmniej
dwukrotne powiekszenie sprawno$ci ukiadu nape-
dowego snowarek pracujacych przy przecietnych
parametrach technologicznych — jednocze$nie
stwarzajagc mozliwoSci zabezpieczenia przed zja-
wiskiem rozciggania nici w taSmie, w przypadku
Zbyt gwaltownego wsprzeglenia ukladu napedowe-
g0 PO zrywie nici przy snuciu.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b regulacji obrotéw napedu giéwnego w
snowarkach, znamienny tym, ze do napedu sno-
warek stosuje sie w cyklu snucia i przewijania
jeden silnik pradu stalego (1), kt6érego obroty
reguluje sie za pomocg prostownika sterowa-
nego (2), zasilanego bezposrednio z sieci pradu
zmiennego bez poSrednictwa transformatora,
przy czym prostownik sterowany (2) jest stero-
wany sygnalem podawanym z sumatora (5)
o0 punkcie pracy ustalonym w cyklu snucia przez
reczng i samoczynng regulacje bezstykowa z do-
datnim pradowym i wujemnym napieciowym
sprzezeniem zwrotnym, a w cyklu przewijania
przez reczng lub samoczynng i reczng regulacje
ustalajgca prace silnika pradu stalego (1) w wa-
runkach izomocowych.

2. Uklad do stosowania sposobu wedlug zastrz.
1, znamienny tym, Zze w prostowniku ste-
rowanym (2) zastosowano tyrystory sterowane
przy pomocy impulsatora (7) pracujacego w ukia-
dzie multiwibratora astabilnego, przy czym w
impulsatorze (7) zastosowano samoczynng blo-
kade impulséw, z ustalonym progiem zadziata-
nia przez uklad zabezpieczajgcy (8), sterowany
przez wspdlny dla sumatora (5) i ukladu zabez-
pieczajgcego (8) uklad sterujgcy (4).

3. Uktad wedlug zastrz. 2, znamienny tym, Zze
sumator (5) wyposazony jest w uklad inercyjny
dla -sygnalu dodatniego sprzezenia zwrotnego
pradowego.
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