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Stavéei skluzovy dopravnik

(57) Redeni se tykd stavéciho skluzo-
vého dopravniku pro bezpraSnou dopravu,
zejména sypkych prachovych, zrnitych a
granulovanych hmot samospddem z hlavniho
zésobniku do zdsobniku manipuladniho &i

mobilnfho., Ulelem Yedeni je zjednoduse-~
ni a zkrdceni manipulace se sypkymi,
prachovymi, zrnitymi a granulovanymi
hmotami, pri soudasném zmenleni pradnos-
t1i pPi této manipulaci, Podstata FeSendi
spodivd v tom, Ze na vysuvné koncovce
je pPipevndn zévés, ktery Je mechanic-
ky spojen s pohonnou jednotkou, uloze-
nou ne pevndm dopravaiku potrubi a vy-
‘suvnd konocovka je na Jednom konci ukon=-
dena zasouvacim néstavcem, ktery je od
vlastni vysuvné koncovky oddélen tés-
nici pPirubou a na druhém konei vysuv-
né konocovky je pFitlalnd pFiruba s gu-

movym tésnénim,
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Vyndlez se tykd stav@ciho skluzového dopravaiku, pro bezpras-
nou dopravuy, zejména sypkych, prachovych zrunitych a granulovanych
hmot samospAddem z hlavniho zdsobniku do zdsobniku menipulaéniho &i
mobilniho.

Dosud se sypké materidly jako nap¥. cementy, formovaci mate=-
ridly &i bentonity pY¥epravuji z hlavniho zdsobniku do zdsobniku ma=-
nipuladniho &i mobpilniho samospddem pomoci fluidizadnich & skluzo-
vych Zlabl. Ddle ge preprava sypkych materidld samospddem FeSi umig-
t&nim pfepravaiho €i manipuladniho zdspbaiku do prostoru pod hlav-
nim staciondrnim zdsobnikem, opat¥enym ve spodni Sdsti vypusti s
uzdvérem. Nevyhodou dosavadnich za¥izeni pro dopravu sypkych mate~-
ridld je vznik pradnosti z netésnosti, zejména v mist& propojeni
hlavaiho a prepravniho zdsobniku, sloZitost propojovaciho mechanis-
mu mezi’dvedenjmi zdsobniky a tim zdlouhavd manipulace pii propojo-
vani, Umisténi manipuladniho zdsobniku pod hlavni staciondrni zd-
gobnik je limitovdno potiFebnou vyskou vyrobnich hal pro staciondrni
zdsobnik s ohledem na zajiSténi podjezdu manipuladniho zdsobniku
pod hlavni zdsobnik.

Uvedené nevyhody jsou odstranény skluzovym dopravaikem podle
vynilezu. Jeho podstata spodivd v tom, Ze na vysuvné koncovce je
vFipevnén zdvés, ktery je mechanicky spojen s pohonnbu jednotkou,
uloZenou na pevném dopravnim potrubi a vysuvnd koncovka je na jed-
nom konci ukonlena zasouvacim ndstavcem, ktery je od vlastni vysuv-
né koncovky oddélen tésnici prirubou, & na druhém konci vysuvné kon-
covky je pritlacnd pFiruba s oumovym tésnénim.

Stavéci skluzovy dvupravaik podle vyndlezu zajisti zjednodusSeni
a zkrdceni doby piopojeni hlaviafho a manipulaéniho zdasobniku, ddle
zajisti beuprasSnost pri tomto'propdjeni,véetné zajisténi bezprad-~
nosti mezi posuvné se pohybujici vysuvaou koncovkou & pevnym do=
pravaim potrubim pomoci pritladné priruby s gumovym té€snénim. Tim
ge vyrazné zlepsi pracovai prostfedi a zmensSi se ztrdty materidlu
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o¥i dopravé. Uvedené zafizeni se vyznacuje oproti stdavajicim jednodu-
chou ddribou, nendroénsu obsluhou, spolehlivosti provozu & dlouhodo-
bou Zivotnosti.

P#{klad provedeni stavdciho skluzového dopravniku je zadzornén
na vykresu, kde na obr. 1 je skluzovy dopravail podle vyndlezu znazor
nén v podélném pohledu a na obr. 2 je pohled na propojeni stavéciho
skluzového dopravaiku s manipuladnim zdsobnikem.

Na pevném dopravnim potrubi 8 je nasunuta vysuvnd koncovka 1,
zakondend na hornim konci pfirubou, mezi niZ a pfitlaéno&;pfirubou.ﬁ
je Srouby 6 upevnéno gumové t&anéni 4. Pohonnd jednotka 3, zde prove-
dend pneumatickym vdlcem a uloZend na pevném dopravaim potrubi 8, je
spojena se zdvésem 7 vysuvné koncovky 1. Na gpodnim konei je vysuvnd
koncovka 1 ukonlena zasouvacim nadstavcem 3. Zasouvaci ndstavec 3 je
od vysuvné koncovky 1 oddélen t&snici p¥irubou 2, kterd je upevnéna
na vysuvné koncovce 1.

Pohonnd jednotka 9 posune vysuvnou koncovku 1, utésnénou proti
dopravaimu potrubi 8 gumovym tésnénim 4 smérem dolt. Zasouvaci nédsta-
vec 3 se zasune do plniciho otvoru menipuladniho zdsobniku tak, Ze
tésnfci p¥iruba 2 skluzového dopravaniku podle vyndlezu dolehne pra-
chot¥sné na pripojovaci p¥irubu 10 manipulaéniho zdsobniku. Po napl-
néni manxpulacnlho zdsobniku posune pohonnd aedno tka 9 vysuvanou kon-
covku 1 po dopravaim pevném potrubi 8 smérem nahoru zpét do vychozi

polohy.

Stavéciho axluzového dopravaiku podle vyndlezu lze pouzit vSu-
de tam, kde se dopravuji sypke prachové, zrnité ¢i granulované hmo=-
ty, napPiklad ve stavebn1ctv1, zemedelstv1, potrav1narskem a che-
mickém prumyslu.

piepNMErN VYNALEZU

Stavéei skluzovy dopravaik pro bezpragnou dopravu, zejména Syp-
kych prachovych, zrnitych a granulovanych hmot samospddem, gsegstdva-
jici z pevného potrubi a vi3i ndému utdsnéné vysuvné koncovky, vy-
ZnachICl ge tim, Ze na vysuvané koncovoce (1) je pripevndn zdvés (7),
ktery je mechanicky spojen s pohonnou jednotkou (9), uloZenou na
pevném dopravaim potrubi (8), & vysuvnd koncovka (1) je na gednom
konci ukondena zasouvacim nastavcem (3), ktery je od vlastni vysuvné
xoncovky (1) oddélen tdsnici prFirubou (2), a na druhém konci vysuvné
koncovky (1) je pritladnd priruba (5) & gumovym tésnénim (4).

2 vykresy
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Obr. 1
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Obr. 2
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