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La présente inyention se rapporte & un mécanisme
de commutation pour disjoncteurs de protection de ligne dans
lequel un organe de manoeuvre agit sur un levier de contact
par 1'intermédiaire d'un 1evi§r tendeur monté& pour pivoter
sur le levier de contact, et en coopération avec un doigt
d'encliguetage influencé par des organes de dé&clenchement.

Un mé&canisme de commutation de ce type est décrit
dans la demande de brevet DE 1 904 731, Dans cette forme
de réalisation connue un doigt d'encliquetage monté pour
pivoter sur un levier de contact coopé&re avec un levier ten-~
deur qui est &galement monté sur le levier de contact et
est relié a une manette de commande par l'intermédiaire d'une
patte. Ce mécanisme de commande n'est pas parfait parce
qu'aussi bien le doigt d'encliquetage que le levier tendeur
doivent &tre déplacés avec le levier de contact ce qui ré-
duit de fagon importante la vitesse de commutation, En rai-
son de la présence de la patte de liaison entre le levier
tendeur et la manette de commande, le mécanisme occupe une
place relativement importante et ne permet pas la réalisa-
tion d'un disjoncteur compact, d'un faible encombrement st
satisfalsant aux exigences et 3 la tendance actuelles.

La présente invention a pour objet de perfectionner
le mécanisme de commutation décrit ci-dessus de fagon'a créer
une forme de réalisation compacte en n'utilisant qu'un nom-
bre réduit de piéces d'un prix de revient acceptable et &
obtenir une vitesse de déclenchement élevée. Le mécanisme
de commutation doit en outre &tre congu de mani&re que 1l'u-
sure provoquée par l'arc de rupture au niveau des contacts
ne crée qu'une modification insignifiante de la position des
organes d'encliquetage les uns par rapport aux autres.

Ces problémes sont ré&solus conformément & 1'inven-
tion par un mécanisme de commutation gui est caractérisé en
ce que le levier de contact & bras unique est monté par 1l'une
de ses extrémités et par l'intermédiaire d'un trou oblong ou
d'un évidement sur un axe fixe portant le cliquet d deux bras
et en ce que l'un des deux bras servant au déclenchement
(bras de déclenchement) du cliquet s'étend & peu prés paral—
lélement au levier de contact, tandis que 1'autre bras assu-
re le verrouillage de 1l'une des branches du levier tendeur '
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€galement & double bras et dont 1'autre bras présente une
rampe d'accés-pou; 1'organe de commande ou de manoeuvre réa-
lisé sous forme de manette, I'axe de pivotement du levier
tendeur sur le levier de contact est situs dans la moitié du
levier de contact voisine de 1'axe de pivotément de ce der-
nier et entre cet axe de Pivotement et le point de contact,
Les bras du levier tendeur et du cliquet ainsi que ceux de
l'organe de manoeuvre &galement 3 deux bras forment 1'un par
rapport a l'autre un angle qui est sensiblement droit. Le
levier de contact est soumis 3 1'action de deux ressorts agis-
sant dans le méme sens et dont 1'un produit son effet au ni-
veau de la zone de contact, tandis que 1'autre agit au voisi-
nage de 1l'axe de pivotement du levier de contact.

Diverses autres caractéristiques de 1'invention res-—
sortent d'ailleurs de la description détaillée qui suit.

Une forme de réalisation de 1'objet de l'invention
est représentée, 3 titre d'exemple non limitatif, au dessin
annexé.

La fig, 1 montre le mé&canisme de commutation sui-
vant l1l'invention dans 1a position d'enclenchement,

La fig. 2 représente le mécanisme de commutation
dans la position de déclenchement, )

La fig. -3 montre une position intermédiaire pen-
dant le processus d'enclenchement, 7

Le mécanisme de commutation est constituad par un
levier de contact 1 portant un levier tendeur 2 qui est
monté pour pivoter sur un axe 3 fixé sur le levier de con-
tact. A l'une de ses extrémitds le levier de contact pré-
sente un &videment 4 par lequel il est monté& sur un axe 5
solidaire de 1'enveloppe. Un levier 6 formant cliquet est
€galement monté sur l'axe 5. Le levier tendeur 2 et le
cliquet 6 sont des leviers i deux bras dont les bras déli-
mitent un angle qui est sensiblement droit. Le bras 6a. du
cliquet coopére avec 1'un des bras 2a du levier tendeur et
forme avec celui-ci un emplacement de verrouillage (voir fig.
1l et 3), I'aytre bras 6b du cliquet s'étend 3 pPeu prés pa-
rallélement au levier de contact 1 et sért.de bras de dé-
clenchement. Sur ce bras Gé agissent dés,éléments de dé~
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.
clenchement non représentés, Le levier de contact 1 coo-
pdre avec un contact fixe 7 et est soumis dans la zone de
ce contact fixe i 1'action d'un ressort de déclenchement 8.
Un deuxidme ressort 9, produisant son effort dans le méme
sens que le ressort 8, agit sur le levier de contact 1 au
niveau de 1'axe de pivotement de celui-ci, Le mécanisme de
commutation peut &tre commandé manuellément au moyen d'une
manette 10 qui peut pivoter autour d'un axe fixe 1l. TLa
manette de commande manuelle 10 présente, 3 peu prés per-
pendiculairement 3 sa poignée 10§, une came 10a qui coopé-
re avec le bras 2b du levier tendeur 2, Le bras 2b du
levier tendeur 2 forme une rampe d'accés 2¢ pour la came
10a de fagon que cette derniére avec 1e'Bras’2§l assure un
auto-blocage lorsque le mécanisme de commutation se trouve
dans la position d'enclenchement, Un ressort de rappel, non
représenté, agit sur la manette de commande manuelle.

Dans la position d'enclenchement représentée 3 la
fig. 1, le levier de contact 1 est &loigné de l'axe 5 au

‘niveau de l'évidement 4 et s'applique par son extrémité in-

férieure contre le contact fixe 7., Lors d'un déclenchement
électromagnétique, la tige-poussoir d'une bobine de déclen-
chement magn&tique exerce une poussée sur le bras 6kb du
cliquet 6 et fait pivoter ce bras dans le sens contraire

3 celui du déplacement des aiguilles d'une montre, Le bras
6a du cliquet § 1ibdre alors le bras 2a du levier ten-
deur 2 et supprime l'auto-blocage entre le bras 2b de ce
dernier et la came 10a de la manette de commande manuelle.
Sous l'effet du xessort 9 le levier de contact 1 est ap-
pliqué contre l'axe 5 et est éloigné trés rapidement du
contact fixe 7 sous l'action du ressort 8. Le bras 6b

du cliquet 6 est réalisé de fagon que la tige~poussoir de

la bobine de déclenchement magnétique agissant sur 1'extrémi-
té du bras 6b puisse, lors de sen mouvement subséquent, &ga-
lement atteindre le levier de contact lui-~méme et exercer
ainsi une poussée violente sur ce derniexr, Le cliquet 6

est piyoté dans le sens des ajguilles d'uyne montre par un res-
sort non représenté ou par l'effet de gravité lorsqu'il est
réalisé en conséquence, de sorte qué'le bras 6a est verrouil-
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18 de nouveau automatiquement ayec le levier tendeur 2 1lors-
que la position de déclenchement est atteinte (voir fig, 2),

Le nouvel enclenchement du mécanisme de commuytation
s'effectue de 13 maniére apparaissant d la fig, 3 en faisant
pivoter 1la ménette de commande manuelle 10 dans le sens
contraire & celui des aiguilles d'une montre ce qui a pour
effet de faire coulisser la came 10a sur la rampe 2c du
bras  2§. Le levier de contact 1 est alors pivoté autour
de son axe 5 dans le sens des aiguilles d'une montre jus-
qu'd ce que le levier 1 vienne s'appliquer contre le con-
tact fixe 7. Lors du pivotement subséquent de la ménette de
commande manuelle 10 jusqu's la positien représentée 3 la
fig, 1, 1'évidement 4 du levier de contact 1 est &loigné
de 1l'axe 5 et la came 10a et le bras 2b wviennent fina-
lement dans la position d'auto~verrouillage.

L'avantage du mécanisme de commutation suivant 1'in-
vention réside notamment dans le fait que les courses de ver-
rouillage par encliquetage restent inchangées, méme lors d'une
forte usure des contacts, grice au montage du cliquet sur
1'axe solidaire de 1l'enveloppe ce qui permet d'obtenir une
grande précision de commutation pendant une longue durée de
service. Etant donné qu'aussi bien le cliquet que le levier
tendeur et la manette de commande manuelle sont réalisés sous
forme de leviers dent les bras forment des angles droits, ces
leviers occupent une place réduiterperméttant de loger le mé&-
canisme 3 1'intérieur d'une enveloppe ou d'un boftier Présen-
tant un faible encombrement, TLa forme de réalisation suivant
1l'invention permet également une adaptation sans problame 3
d'autres dispositifs de commutation du fait que le mécanisme
peut &tre monté dans des appareils présentant des profondeurs

différentes.
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REVENDICATIONS
1 «~ Mécanisme de commutation pour disjoncteurs de
protection de ligne dans lequel un organe de manoeuvre agit

sur un levier de contact par l'interm&diaire d'un levier ten-
deur monté pour pivoter sur le levier de contact, et en coo-
pération avec un doigt d'encliquetage'influencé par des or=
ganes de déclenchement, caractérisé en ce que le levier de
contact 3 bras unigque (1) est monté par l'une de ses extrémi~
tés et par l'intermé&diaire d'un trou oblong ou d'un é&videment
(4) sur un axe fixe (5) portant le cliquet (6) & deux bras

et en ce que 1l'un des deux bras,servant au déclenchement
(bras de déclenchement (6b)) du cliquet (6), s'&tend a peu
pré&s parallédlement au levier de contact tandis que l'autre
bras (6a) assure le verrouillage de l'une des branches (2a)
du levier tendeur (2) &galement a double bras et dont 1l'autre
bras (ZQ) présente une rampe d'accés (2¢) pour l'organe de
commande ou de manoeuvre (10) réalisé sous forme de manette.

2 ~ Mécanisme de commutation suivant la revendica~
tion 1, caractérisé en ce que l'axe de pivotement du levier
tendeur sur le levier de contact (1) est situé dans la moitié
du levier de contact voisine de l'axe de pivotement de ce
dernier et entre cet axe de pivotement et le point'de contact.

3 — Mécanisme de commutation suivant 1l'une des re~
vendications 1 et 2, caractérisé en ce qu'aussi bien le le-
viér (6) formant cliquet que le levier tendeur (2) sont réa-~
lisés de facgon que leurs bras forment un angle droit et en
ce que l'organe de manoeuvre ou de commande (10) est &galement
constitué par un levier & deux bras formant un angle droit.

4 — Mécanisme de commutation suivant 1l'une des re-
vendications 1 3 3, caractérisé en ce qu'un ressort de déclen-
chement (8) agit sur le levier de contact (1) au niveau de la
zone de contact et en ce qu'un ressort de rappel (9),agissant
dans le m@me sens gue le premier, produit son effet au niveau
de l'axe de pivotement du levier de contact (1).
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