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splituje podminky zpiisobilosti k ochrané podle § 1 zak. ¢. 478/1992 Sb.
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Mechanizmus pro spodni podavani dila na Sicim stroji

Oblast techniky

Technické feSeni se tyka mechanizmu k spodnimu podavani dila §it¢ho na Sicim stroji, zejména
pfi seSivani vice dilG skrytym stehem, pfiCemz mechanizmus obsahuje stehovou desku
uspofadanou nad pfitlacnou patkou, a pficemz pfitlacnd patka je smérem k stehové desce
uvolnitelné pfitlacovana pruzinou.

Dosavadni stav techniky

Zvlastni skupinou Sicich strojii jsou stroje umoznujici S§iti skrytého, tj. slepého, nebo
neviditelného stehu. Vzhledem k o¢ekdvanému vysledku jejich prace je velmi dllezitym
pozadavkem, ktery je na n¢€ kladen, predev§im piesné vzajemné polohovani ¢asti seSivanych latek
a Sici jehly. Cilem $iti skrytého stehu je jeho ,.neviditelnost™ na licni strané §it¢ho dila, i kdyz
neni mozné §it steh z rubu.

Bézné pouzivané konstrukce jsou zaloZzeny na kloubovych systémech péak a riznych typech
presnych vacek. K tomu patii i ovladani posuvu $ité latky a s tim souvisejici svisly pohyb Sici
patky vzhledem ke stehové desce, kterym je §ita latka k provedeni posuvu uvolnéna. To v§e musi
byt opakovatelné.

Ukolem technického feseni je dosazeni tohoto cile, pii kterém bude navic mozné snadnym
zplisobem zménit nastaveni stroje, a tak dosahnout variability vytvarenych steht.

Podstata technického FeSeni

Cile technického feSeni je dosaZzeno mechanizmem k spodnimu podavani dila §it¢ho na Sicim
stroji, jehoZ stehova deska je uspofadana nad pfitlacnou patkou, pficemz piitlacna patka je v ose
Z uloZena posuvné v linearnim vedeni ramu Siciho stroje smérem k stehové desce, k niz je
uvolnitelné pfitlaovana pruzinou, jehoZ podstatou je to, Ze v pfitlaéné patce jsou dva otvory,
kterymi nad troven pfitlacné patky vy€nivaji povrchy hibetdi dvou paralelné uspotradanych pasii
podepienych femenicemi dvou pasovych prevodl nezavisle na sobé pohanénych dvéma hnacimi
pfesunovacimi motory, pfi¢emz mezi dvéma otvory je v plose ptitlacné patky prichozi otvor pro
vySkové€ vratné vysouvatelny opérny trn, ktery je spfazen s hnacim zdvihovym motorem, pfi¢emz
horni konec opérmého trnu ve vysunuté poloze je nad horni plochou pfitlaéné patky a v zasunuté
poloze je pod horni plochou pfitlacné patky. Tim je ve vertikalnim sméru zjednoduseno fizeni
pozadované polohy S§ité latky, ktera je podepirana koncem opémého tmmu. Ve vyhodném
provedeni obsahuje vackovy mechanizmus excentr uloZeny na vystupnim hiideli hnaciho
zdvihového motoru.

Alespon hnaci pfesunovaci motory jsou elektromotory s pfesnym fizenim polohovani vystupniho
hridele.

Tvar hnaci plochy excentru v kombinaci s uvedenymi elektromotory umozZiuje dosahovat
opakovan¢ s velkou presnosti pozadované vzajemné polohy §ité latky a Sici jehly.

Mezi hnacim pfesunovacim motorem a jemu piisluSnou femenici jsou vzdy usporadany za sebou
dva pasové pievody, z nichZ jeden je uspofadan vodorovné, pfi€emz na néj navazujici pas je
usporadan svisle, pficemz kloub mezi vodorovné usporadanymi prevody a svisle usporadanymi
prevody je realizovan souose uloZenymi femenicemi. Nezavislé pohony pfesunovacich hnacich
motorll umoZiuji variabilni nastavovani parametrQ prace, predev§im plnou kontrolu pohybu
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posouvani dila. Samostatné oddélené fizeni jednoho a druhého hnaciho pfesunovaciho
elektromotoru umoziuje, aby se $ita latka posunovala na jedné a druhé strané¢ vzhledem k Sici
jehle rozdilnou rychlosti.

Objasnéni vykrestu

Prikladné provedeni mechanizmu pro podavani dila na Sicim stroji podle technického feSeni je
schematicky znadzornéno na vykrese, kde je na obr. 1 Sikmy pohled na uspofadani mechanizmu
véetn¢ stehové desky a Sici jehly, na obr. 2 Sikmy pohled na soucasti zafizeni v rozloZeném stavu
pro zjednoduseni bez stehové desky, na obr. 3 Celni pohled na zafizeni pro zjednoduSeni bez
stehové desky, na obr. 4 detail D3 patky z obr. 3 ana obr. 5 plidorysny pohled na ¢ast patky
z obr. 4.

Priklady uskute¢néni technického feSeni

Sici stroj se spodnim mechanizmem 1 podavani podle technického feseni zndzornény na obr. 1
a 2 ma stehovou desku 2 pevné spojenou s ramem 100 stroje, pficemz funk¢ni plocha 3 stehové
desky 2 zde sméfuje doll a patka 4 je k ploSe 3 stehové desky 2 pfivracena zdola. V horni ¢asti
patky 4 podle obr. 2 a5 jsou dva podélné otvory 5, mezi nimiZ se nachazi otvor 6 pro vstup
opérného trnu 7, v jehoz hornim cele je pfi€né vybrani 8. Pfi provadéni stehu prochazi timto
vybranim 8 v podstaté vodorovn¢ Sici jehla 9 (obr. 1, detail D1) zakiivena do oblouku, ktera ma
v ptikladném provedeni ousko uprostied své délky. Pii Siti se tato jehla 9 po priichodu Sitou
latkou predava stfidavé na jedné a druhé strané latky v Gvratich svého pohybu piislusnym
znamym svorkam 91, 92 jehly 9 respektive jehelnim ty¢im. Na obr. 5 je pohled shora na konec
operného trnu 7, piiCemZ osa vybrani 8 lezi ve svislé rovin€ ve sméru S1, ve které se pohybuje
Sici jehla 9 vykonavajici steh. Tato svisla rovina pohybu S$ici jehly svira se smérem S2 pohybu
latky ahel g, ktery ma v prikladném provedeni 45°.

Pod podélnymi otvory S patky 4 jsou umistény vratné femenice 51 past 10, 11 (v rozloZeném
stavu na obr. 2 je vidét femenice 51 femene 10). Remenice 51 jsou soucasti svisle uspofadanych
pasovych prevodil, pficemz hibety 101, 111 past 10, 11 pfesahuji horni plochu patky 4.
V prikladném provedeni tento presah €ini 0,4 az 0,8 mm. Povrch pasii 10, 11 miize mit specialni,
napfiklad antistaticky nebo jinak upraveny povrch pro zvySeni tfeni mezi hibety 101, 111 pasii
10, 11 a neznazornénou Sitou latkou.

Hnaci mechanizmus obsahuje tii stejnosmérné elektromotory (dale uvadéné jako motory)
s presnym fizenim polohovani hfidele, v pfikladném provedeni klasické kartacové krokové
motory nebo bezkartacové motory BLDC.

Hnacim motorem opérného trnu 7 je hnaci zdvihovy elektromotor dale uvadén jako motor 12),
ktery je spraZen vackovym mechanizmem s opérnym trmem 7, jemuz udé¢luje piimocary vratny
svisly pohyb k vyzdvizeni §ité latky nad patku 4 pred vykonanim stehu a k jejimu podepteni po
dobu vytvareni stehu. Konec opémého trnu 7 s vybranim 8 se pfitom vysune nad horni plochu
patky 4, a Sitou latku drzi v draze jehly 9. Vyska presahu nad patku urcuje hloubku vpichu jehly.
Opémy tm 7 se pohybuje vtrubici 71. Ve znazoméném provedeni obsahuje vackovy
mechanizmus excentr 13, v neznazornéném provedeni je excentr 13 nahrazen nekruhovou
vackou.

Dal§imi hnacimi motory jsou dva samostatné hnaci pfesunovaci elektromotory (dale motory 14,
15) které nezavisle na sob€ pohangji dva pasy 16, 17 vodorovné uspotadanych pasovych prevodi
a vySe uvedené dva pasy 10, 11 svisle uspofadanych pasovych prevodu. Prostfedni femenice 161,
162 vpravo od osy pritlacné patky 4 jsou uloZeny souose na jednom ¢epu 160.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

CZ 33067 U1

Zrcadlove jsou usporadany i soucasti vlevo, které v obr. 2 nejsou znazornény. Jsou to smérem
odleva na neznazornéném spole¢ném ¢epu 170 prostiedni femenice 171 vodorovné uspoiadaného
pasového prevodu a femenice 172 svisle uspofddaného pasového pievodu. Cepy 160, 170 jsou
vzajemn¢ odd¢lené, ale jsou uloZeny vzajemné souose. Jejich spolecna osa je tak osou 18 kloubu,
kolem kterého se shodné méni vzajemna uhlova poloha vodorovnych pasovych prevodi 16, 17,
vzhledem ke svislym pastim 10, 11.

Patka 4 je pfitlaCovana smérem nahoru k funkéni ploSe 3 stehové desky 2 tlaénou pruzinou 19.
Pferuseni tohoto pfitlaku provadi obsluha plisobenim na blize neznazornénou ovladaci paku.
PruZina 19 se tim shora stla¢i, ¢imZ dojde k uvolnéni §ité latky dosud seviené mezi stehovou
deskou 2 a ptitlacnou patkou 4. To je nutné k presunuti Sité¢ latky. Pfitom se neméni poloha
opérného trnu 7 ani osova vzdalenost femenic svisle usporadanych pasovych prevodi. Osova
vzdalenost femenic je u vodorovnych i svislych pasovych prevodl dana nastavenim délky
nastavitelnych distan¢nich spojovacich ty¢i 20 uvedenych na obr. 1 a 2.

Elektronické fizeni hnacich pfesunovacich motorli 14, 15 umoZnuje variabilitu nastaveni
parametrii prace, predev§im plnou kontrolu pohybu posouvani dila. Samostatné oddélené fizeni
jednoho a druhého hnaciho pfesunovaciho motoru 14, 15 umoznuje, aby se §ita latka pohybovala
vzhledem k poloze jehly na jedné a druhé strané rozdilnou rychlosti.

Vedle rozsifeni moznosti techniky §iti je pfinosem i odstranéni hluku a vibraci, které jsou znamé
u strojii podle dosavadniho stavu techniky, jejichz mechanizmy jsou zaloZeny na pakovych
a vackovych mechanizmech.

NAROKY NA OCHRANU

1. Mechanizmus (1) k spodnimu podavani dila §itého na Sicim stroji, zejména pii seSivani vice
dild skrytym stehem, pfi¢emz mechanizmus (1) obsahuje stehovou desku (2) uspofadanou nad
ptitlacnou patkou (4), pfi¢emz piitlacna patka (4) je smérem k stehové desce (2) uvolnitelné
pfitlaovana pruzinou (19), vyznacujici se tim, Ze v ptitlacné patce (4) jsou dva otvory (5),
kterymi nad uroven pfitlacné patky (4) vycnivaji povrchy hibetil (101, 111) dvou paralelné
usporadanych past (10, 11) podepienych femenicemi (51) dvou pasovych prevodl nezavisle na
sobé pohanénych dvéma hnacimi pfesunovacimi motory (14, 15), ptfi¢emz mezi dvéma otvory (5)
je v plose pritla¢né patky (4) priichozi otvor (6) pro vyskové vratné vysouvatelny opérny trn (7),
ktery je spfazen s hnacim zdvihovym motorem (12), ptfi¢emz horni konec opérného trnu (7) ve
vysunuté poloze je nad horni plochou pfitlacné patky (4) a v zasunuté poloze je pod horni
plochou piitlacné patky (4).

2. Mechanizmus (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze vystupni hiidel hnaciho
zdvihového motoru (12) je spfaZzen vackovym mechanizmem s opérnym trnem (7).

3. Mechanizmus (1) podle naroku 1, vyznacujici se tim, Ze vackovy mechanizmus obsahuje
excentr (13) uloZeny na vystupnim htideli hnaciho zdvihového motoru (12).

4.  Mechanizmus (1) podle kteréhokoliv z pfedchozich narokii, vyznacujici se tim, Ze pfitlacna
patka (4) je v ose Z uloZena posuvné v linearnim vedeni ramu (100) Siciho stroje.

5. Mechanizmus (1) podle kteréhokoliv z pfedchozich narokdi, vyznacujici se tim, Ze alespon
hnaci pfesunovaci motory (14, 15) jsou elektromotory s pfesnym fizenim polohovani vystupniho
hridele.
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6. Mechanizmus (1) podle kteréhokoliv z pfedchozich narokil, vyznacujici se tim, Ze hnaci
presunovaci motor (14, 15) je, s jemu pfisluSnou femenici (51), spfaZen s dvojici za sebou
usporadanych pasovych prevodd, z nichz jeden je vodorovny a obsahuje vodorovny pas (16, 17)
a druhy pasovy prevod je svisly a obsahuje svisly pas (10, 11), pfi¢emZ oba pasové pievody jsou
propojeny femenicemi (161, 162, 171, 172), které jsou uloZeny na spole¢ném ¢epu (160, 170)
otocném kolem své podélné osy, kterd je soucasné osou (18) kloubu uzplisobené¢ho pro zménu
vzajemné tthlové polohy vodorovnych pasovych prevodi viici svislym pasovym pievodim.

3 vykresy
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Seznam vztahovych znacek:

mechanizmus podavani (spodni)

stehova deska

funkéni plocha stehové desky

patka

podélny otvor (v patce pro hibet pasu pro posun latky)

otvor v patce pro vstup opérného trnu

opérny trn

vybrani v hornim konci opérného trmu

Sici jehla

10 pas, pasovy pievod (svisly vpravo)

11 pas, pasovy prevod (svisly vlevo)

12 motor, hnaci zdvihovy elektromotor (pro pohyb opérného trnu)

13 excentr

14 motor, hnaci pfesunovaci elektromotor pro posun §ité latky nachazejici se vpravo od
jehly

15 motor, hnaci presunovaci elektromotor pro posun §ité latky nachazejici se vlevo od
jehly

16  pas vodorovn¢ usporadaného hnaciho pasového prevodu vpravo

17 pas vodorovné uspotadaného hnaciho pasového prevodu vlevo

18  osa kyvani kloubu

19 tla¢na pruZina patky

20 spojovaci distancni ty¢ (rozte¢. vzdalenost femenic pasového prevodu)

100 ram stroje

101  hibet svislého pasu 10 (vpravo)

111  hibet svislého pasu 11 (vlevo)

161 prostiedni femenice (vodorovné usporadaného pas. prevodu vpravo)

162  prostiedni femenice (vodorovné usporadaného pas. prevodu vlevo)

170  Cep femenice (svisle usporadaného hnaciho pasového prevodu vlevo

171  prostiedni femenice (svisle usporadaného pas. prevodu vpravo)

172 prostiedni femenice (svisle usporadaného pas. prevodu vlevo)

110  svisla stojina ramu stroje

S1  osa vybrani v hornim konci opér. trnu = smér roviny pohybu S§ici jehly

S2  smér pohybu §ité latky

o thel mezi rovinou pohybu Sici jehly a smérem pohybu §ité latky.
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