comomomt | pOPIS VYNALEZU |213 658

REPUBLIKA

(19) ” ‘- w ” (]1) (Bl)
K AUTORSKEMU OSVEDCENI
(61)
&) M priorts e O s h o

(21} pv 9065-79

'ORAD PRO VYNALEZY '
- (40) Zvefejnéno 30 06 8l

A OBJEVY (45) Vydéno 01 04 84

75) MIBATSKY VACLAV ing.,
Autor vynélezu VEVERKA JOSEF ing.,
vONDREK JIRf ing.,
SVEJNOHA JOSEF ing., PELHRIMOV

(54) Pojistny mechanismus ndhonového systému pracovnich strejd,
ze jména samojizdnych zem&d&lskych i jinych strojd

Predmdtem vyndlezu je pojistny mechanismus néhonovéhe systému pracovnich stroji, ze-
jména samo jizdnych zem&d&lskych i jinyeh stroji.

Se zvySujicim se vykonem metord u pracovnich stroji vzristaji i néroky na cely ného-
novy systém a jeho ji3t&ni proti pretiZeni. Toto ge tykd zejména samojizdnych zem&d&l -
skych i jinych strojd, vybavenych spalovacim motorem, kde ve v&8t3in& pifipadd je odbér
krouticfho momentu z klikové h¥fdele veden pfes motorovou spejku na jednotlivé pracovni
adaptéry a dstrojf pFimo nebo pfes pfevodoveu ski{n. P¥i takto PeSeném ndhonovém systému
ize s vyhodou vyuiit motorovou spojku pro plynuly rozb&h pracovnich adaptérd, avSak cely
néhonovy’systém jé vystaven nebezpe¥i pri nepfedvidaném prekroZeni krouticfho momentu
; nésledujicim poiskozenim ndhonu. Pokud tento néhonovy systém nenf jisdté&n proti pfetfiZe-
ni, dochdz{ vlivem jeho provozuschopnosti a vykonnosti stroje. Proto n&které znémé ken-
strukce tento problém se ¥dstend snaif Fedit predimensovénim néhonového systému, timte
vaak neni chréndna moterové spojka a re3eni vede ke zvy3eni hmotnosti a ceny stroje. U
jinych znémych systémd jsou v ochrané néhonového systému pouZivény rizné typy pejistnych
spojek. nejzndméjs{ zplisob jisténi je stiFiZnou spojkou, které pres nespornou vyhodu spo-
8ivajic1 v jednoduchosti e3enf, md hlavni nevyhody'v nemoZnosti presné&jsiho nastavenit
jisténého kroutfcfho momentu a ddle ve ztrétovych Zasech spojenych s vym&nou stiiZného
elementu & v obtiffch p*i jehe vym&n&, plynoucfch z omezené pristupnosti k néhonovému

éystému. Pro ostran&ni t&chto nevyhod se u znémych reZeni nejlast&ji pouZivajfl pro jisteé-
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ni néhonového systému pojistné spojky, kde p¥i pPekrofeni nastaveného prouticfhe momentu

dochdz{ k preskakovdni napf. kuli¥ek nebo vélelkd pritladovanych pruZinou v dr&Zksdch, Zpi-
sob jisté&ni{ pojistnymi spojkami je u znémych provedenl zem&d¥lskych atreji omezen prend-
Senym kroutfcim momentem cca do 1000Nm a max. poXtem otdédek 800 1/min. Fro vy&&{ vykon~
nost u nové vyvijenyeh strojd je nutno prend¥et i vys3f kroutfcf moment coa 2000 Nm a i
vy881{ otdfky 1000 1/min., kdy vSak znémé prindipy pojistnych spojek nejseu pouZitelné

Jak z hlediska Zivotnosti, proto¥e preskakovdnim elementd dochézi ke znadnému opotfebent,
tak i z hlediska vysoké hmotnosti, ceny a nédkladovosti. Pro Jjisténi ndhonovéhe systému
pPfi vyd3im krouticim momentu jsou déle znéma pojisfné zafizenf, zaloZené na principu pri-
tlaZovdni kulilek do dréfek pfitla¥nym kotouZem a sadou pruZin., P¥i prekroZeni nastavené-.
ho max. kroutictho momentu dojde bud p¥fmo nebo prostfednictvim segmentu k vysunutt kuli-
Zek z dréZek na jinou dréhu neprerulovanou dré¥kemi a tfm i ke vzddleni pi¥ftladnéhe ko~

" toufe.Zménou polehy pFitladného kotoude se plsobi na kontakty koncovéhe vypina¥e, ktery
néslednd pPerudf piivod elektrické energie’do elektromotoru a tim se ukon¥{ pfenes krou- _
tictho momentu do néhonového systému. Tato znsms proveden{ jsou poulitelnd jen pre ndhen
elektromotorem, protoZfe pojistné zarizeni pF¥imo neodpojuje hnaei a hnanou ¥&st néhonové~ -
ho systému, ale jen ddvé impuls k pieruseni pFivedu elektrické energie de elektremoteru.
Dald{ nevyhody spofvajf v tom,%e vypnut{ neni okam¥ité a vlivem setrvadnosti se pirend-
S8eny kroutfci moment md¥e jeit¥ zvy3it, za*fzenf mé& znadné rozméry a hmotnost, podle
funkce musi byt v&tsinou vybavovéno jesté dalsim zaffzenim k rozpojen{ hnacf a hnené %ds-
ti, urdité problémy mohou jedt¥ vznikat p¥i op&tovném uvddsni do provezu, aniZ by byla
odstranéna p¥{¥ina pretifent.

ﬁéelem vyndlezu je vytvorit takovy pojistny mechanismus néhonového systému pracovnich
stro ji, zejména samojfzdnych zem#d&lskych a Jinych strojl, ktery vyse uvedené nedostatky
do znalné miry odstranuje a umoZnu je spolehlivy prenes velkych krouticfch momentd se sou--
tasnym jisténim néhonového systému proti preti¥eni rozpojenim pienosu kreuticfhe mementu.

Pedstata vyndlezu spolivd v tom, Ze k vystupnimu h¥ideli je pFipojen ndbej, Jjsouct
ddle v zdb&ru s pohyblivou &4sti spejky prostrednictvim korunovéhe kola a na nébeji je
ulofena jednak pevnd &dst spojky, jednsk t&lese pFipojené ke vstupnimu p#frubevému hifde-
li, mezi nimZ a pevnou &4st{ spojky je upraven unafe&, spojeny s pévnou &datl spojky,

v n&mZ je uloZen nejmén& jeden pohyblivy ¢len, opatfeny jednak vypinacimi tytkami, jed-
nak nejmén& dvéma ozuby, upravenymi pro styk s vybrdnimi té&lesa a mezi pohyblivym &lenem
a pevnou &dst{ spojky jsou uloZeny pru¥iny, pridem? mezi pohyblivou &ést{ spojky s xoru-
novym kolem néboje je upraven areta®ni mechanismus.

Na pripojenych vykresech je schematicky znézorn¥n a objasnén pFiklad provedeni pe-
jistného mechanismu podle vyndlezu, kde na obr. 1 Je podélny Fez pojistnym mechanismem
nédhonového systému, obr. 2 pfedstavuje detail pohyblivého &lenu ve vysunutém stavu pii
pfekro¥eni nastaveného kroutfcfho momentu a na obr. 3 je detail aretanfhe mechanismu
pohyblivé &dsti spojky.

Pojistny mechanismus ndhonového systému pracovnich strojd je upraven mezi vstupnim

pF¥{rubovym h¥idelem 1, ktery je spojen s t¥lesem 2, opatfenym vybrénimi 3 a vystupnim
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-hfidelem_gl jenZ je spojen s nébo jem 4, opatienym korunovym kolem 5 Na nébogl 4 je totn&

uloZeno tileso_2, primo nebo pres pouzdro 7 a dédle pres axidlni loZiske 8, podloéku_g& z8-
,Jléiovaci podloZkuizg_Je cely pejistny mechanismus zajistén gefizovaci matzci_&lz unisté-
ﬁou na néboji 4. V unaéeéi_lgz uloZeném na télese 2 a pevn spojeném s pevnou &4stf spej-
ky_}_s_, jsou vytvofeny otvory _li pro pohyblivé éleny_li! opatiené ozuby a5, upravené pre
ulofeni ve vybrénich 3 t&lesa 2 prostfednictvim tlaku pru%in 17. Polet pohyblivych ¥lend
14 s ozuby 15 je urlovén prendsenym krouticim momentem, nejméné vidak jsou dva pohyblivé
&leny 14. Polet a umist&ni vypinecich tyZek 16 je do znaéné miry uréqvén poltem a rozmis-
;ténim-pohybllvycn %lenl 14, z hlediska nastaveni jsou vyhodné t¥i vypinaci tyXky ;Q_ﬁhel
CZ vybréni 3 a ozubu 15 musi spliovat podminku nesemosvorriosti a ovlivnuje vypfnaci krou-
tici moment. Je nasnad$, ¥e ozub 15 miZe byt nahrazen i jinym tvarem napi. kulilkou nebe
fvéle&kem. 7 hlediska funkce celého pojistného mechanismu by mohl byt i jen jeden pohyb-
1ivy &len _H._, ktery by byl upraven napi. jako kotoué, spojeny s unadefem 12 obdobnym zpi~
sobem jak je IeSeno zndzorn&né spojeni pﬁhyblivé tasti spojky 21 s korunoevym kolem 5. Na
ifakto provedeném pohyblivém ¥lenu 14 by pak pPime byly vytvoreny ozuby 15 a s nim speje-
%y vypinac{ tyky 16. lezi.pohyblivym ¥lenem 14 a pevnou Zdstf spojky 18 by byly umistény
pFislusné pruZiny 117, pritladujici pohyblivy &len 14 s ozuby 15 do vybréni 3 t&lesa 2,
Pevnou 8ésti spojky 18 uloZenou prostfednictvim loZiska 19 na néboji 4 prochézi smé-
rem k pohyblivé ldsti spojky 21 vypinac{ ty¥ka 16, kterd je sefizovatelnd spojena s pehyb~
livym &lenem 14 a zajidtovéna proti pootofent pomoc{ zajisfovaci prileZky 20, uchycené
prpstf‘ednictvim iiroubu£ k pevné Jasti spojkygs_. Pohyblivé Edst spojkyg_]_._opatf'ené are=
tadnim mechanismem 22, které je ve stédlém zdbdru s korunovym kolem 5 néboje 4 a je v tom-
to korunovém kole 5 uloZena suvné napi. prostfednictvim ozubeni. Zasouvaci pfiruba 24
je suvng uloZena na vystupnim hffdeli 6 a spo¥ivé svymi Zepy 23 prochdzejfcimi ndbojem 4
na pohyblivé ¥dsti spojky 21 a cely pejistny mechanismus je opatifen krytem 25, AretaZn{
mechanismus 22, zajisfujic{ polohu pohybiivé ¥4sti spojky 21 mi%e byt rdzné konstrukce,
v prikladném provedeni podle obr. 3 je umistén v dutin® 26 a sestdvd z kulovéhe Zepu 27,
uloieného v dilku 28 korunevého kola 5, déle z palce 29, voditka 30 a pruZinky 31.
: Pojistny mechanismus néhonového systému podle vynédlezu pracuje nésledovné: kroutict
ioment od neznézornéného zdroje napr. motoru je prendden do vstupniho pFirubovéhe h¥{de~-
le 1 pres pojistny mechanismus na vystupnt hfidél_é_pro p¥islusny neznézorn&ny pracovni
orgén. Kroutic{ moment ze vaetupniho p¥irubového hfidele_l_je prendSen na té&leso 2, de Jje-
ho% vypréni_g_jsou tlekem pruZin 17 piitladovény ozuby 15 -pohyblivych &lend 14 uloZenych
v undedi d2a n4vazng je kroutici moment ptendsen na & nim spejenou pevnou ¥ést spojky
18, jsouci prost¥ednictvim nap¥. zubd v zéb&ru s pohyblivou ¥ésti spojky 21, z nif je pies
korunové kole 5 a héboj 4 pienédSen kroutic{ moment na vystupni h¥fdel 6. P¥i prekrolfent
nastaveného kroutfcftho momentu, jeZ je urdovén ‘predeviim tlakem pruiln_lz, podtem vybréni
3a ozubld 15 a dhlem @ , dochdz{ plsobentm rozkladu sil k posuvu ozubd 15 pohyblivjch &le-
nd 14 ve vybréni 3 t&lesa 2. Zména polohy pohyblivych 6lenﬁ_li, se kterymi jsou spojeny
vypinaci ty&ky_lg.zapfiéini, %fe vypinaci tylky }é_s#jm pisobenim na pohyblivou ¥dst spoj-
ky 21 tute vysunou ze zdb&ru s pevnou éésti spo jky 25& ¥i{m¥ dojde k okam¥fitému pFerudeni
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prenosu kroutfcfho mementu ze vetupniho p¥irubového h¥{dele 1 na vystupni hfidel 6. Na-

stalou zméneu polehy pohyblivé Xésti spojky 21 v korunovém kole 5 zajist{ areta’ni{ mecha-

niamua_z_'z_. Hloubka vybrini_3_a vy#ka ozubu 15 jsou s vyhodou zvoleny tak, Ze ozub 15 se
zcela nevysune z vybréni 3. Tim je umoZnéno, aby okam¥it¥ po pferuéeni prenosu kroutici-
ho momentu vlivem rozpejeni pevné Zdeti spojky 18 a pohyblivé ééeti spojky 21 se tlakem
pruzihy_]_.l vrétil pohyblivy &len 14 s ozubenm 15 de plvodn{ polohy ve vybréni 3, Aretalni

mechanismus 22 pro zaji¥fovént polohy pohyblivé ¥&sti spojky 21 je v p¥fkladném provede~

ni uzpisoben tak, %e kulovy Zep 27, uloZeny v délku 28, se plsobenim zmény polohy pehyb-
livé &4sti spojky 21 pFfeklepf v dutin¥ 26 a nové poloha se zajist{ samo&inn& vyvelanou
zménou polohy palce 29 s voditkem}_(_)_h tlakem pruZinky 31. Po odstran&ni priliny preti-
Zen{ se nezndzornénym ovlddacim mechanismem pisobl na zasouvact pfirubu 24, kterd svymi
Zepy 23 vréti pohyblivou Zést _apojky_;.’l do zéb&ru s pevnou &dstf. spojky 18, pridem% se
samolinné piestavi i aretadni mechanismus 22. Timto je op&t umoinén prenes kreuticthe

momentu ze vstupniho p¥irubového hiidele 1 pres pojistny mechanismus na vystupn{ h¥idel

S. Pro serizovéni vysouvéni pohyblivé &ésti spo jky 21 prostrednictvim vypinaci tydky 16

i vypinactho krouticfho momentu sleuff jednak vlastni vypinaci tyXka 16, které je stavi- ‘

teln¥& uloéom\' v pohyblivém &lenu _1_4, Jjednak aeﬁzovaci matice 11, kterd zdjié{ujé polo-
hu télesa _2_na ndboji 4. Zménu pelohy vypinaci tyé'ky_]:_6_ vdgi pohyblivé Zdsti spojky 21
lze provést pe uvolnéni zajisfovact prileZzky 20 a prestavenim vypfnaci ty¥ky 16, kterd
Je pomoct{ zévitu spojena s pohyblivym tlenem 14 a nové poloha se zajistf zajiifovaci

priloZkou 20. Z hlediske eliminace vznika:j‘icich kmitd pfi prenosu krouticiho momentu 'je

vyhodné, aby megi vypinaci tydkou 16 & pohyblivou ¥éati spojky_z_l_ byla urditd mezera,

‘'kterd by zaru¥ila, aby drobné kmity se neprendsely na pohyblivou &dat epo,jky_é_l_. Setizo- -

véni prostednictvim sefizovaci matice 11 je Peseno tak, Ze vyvolévand zména polohy té&-

lesa 2 s vybrénimi_.'s_ na nébeji 4 zepfiZinf i zm&nu polohy pohyblivého &lenu 14 v otvoru

13 & s nim spejené vypinact tyéky_]ﬁ a to v jednom sméru piime serizovaci matict 1l a ve

druhém sméru tlakem pruZinyﬂ na pohyblivy &len 14. Jakékoli zména polehy pohyblivéhe
tlenu 14 v otvoru 13 ovliviuje predpétf pruZin 17 a tim i ji&t&n{ krouticthe momentu.

ReSeni pojistnéhe mechanismu podle vyndlezu lze pouift u vSech néhenovych aystémi,

H

kde je treba zajistit prenes a jisténi velkych kreut{cich momentd a te nejen u same j{zd~

nych zem$d&lskych streji, ale i u jinych pracovnich strojd, napi.- trakterd lesnich, zem-

nich a ped. ’ S

PREDMET VYNLKLEZU

1. Pejistny mechanismus néhonovéhe systému pracovnich strejl, zejména samo jizdnych ze- .

méddlskych i jingch strojd, opatieny rozpejitelnou spojkeu megi vatupnim a vystup-

nim h#{delem vyznaZeny tim ,%e k vystupnimu h#fdeli (6) je pfipojen néboj (4) jsou-

el ddle v kinematické vazbs s pohyblivou Zéstf spojky (21) prostrednictvim koruno~
vého kola (5) a na ndboji (4) je uloZena Jednak pevné Xdst spejky (18), jednak t&-
leso (2) pripejené ke vstupnimu p¥frubovému hiideli (1), mezi nim¥ a pevneu ¥désti
spojky (18) je upraven unasei (12), spojeny s pevnou Xdsti spojky (18), v n¥m¥ je
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uloZen nejménd jeden pohyblivy ¥len (14), opatreny jednak vypinacimi tyZkami (16),
jednak nejmén& dvéma ozuby (15), upravenymi pfo styk s vybrdnimi (3) té&lesa (2) a me-
zi pohyblivym &lenem (14) a pevnou ¥#ésti spojky (18) jsou uloZeny prufiny (17), piri-
“em’ mezi pehyblivou Zésti spojky (21) a korunovym kolem (5) ndboje (4) je upraven

aretadni mechanismus (22).

Pojistny mechanismus néhonového systému podle bodu 1 vyznaleny tim, Ze t&leso (2) Je
na néboji (4) uloXeno plres pouzdro (7) a axiélni loZfiske (8) staviteln& prosifednic-

tvim sePrizovaci matice (1ll).

Pojistny mechanismus néhonového systému podle bodu 1 a 2 vyznaleny tim, %e unadel
(12) je opatfen otvery (13), v nichZ jsou uloZeny pohyblivé Cleny (14) s ezuby (15)
a prufina (17), prilemZ alespon k n&kterym z pohyblivych &lend (14) jsou stavitel-
né& piipejeny vypinaci tyEky (16).

Pojistny mechanismus néhonového systému podle bodd 1 a 3 vyznadeny tim, Ze ozuby (15)
pohyblivych Zlenl (14) jsou alespon z¥ésti tvoreny vélcevou plocheu pro styk s vybré-
nimi (3) té&lesa (2).

Pejistny mechanismus néhonového systému podle bedd 1 a% 3 vyznaleny tim ,%Ze pohybli=-
vé ¥ést spojky (21) s aretainim mechanismem (22) je v kinematické vazbé jednak s vy=-
pinacimi ty&knni (16) pohyblivych ¥lemd (14), Jjednak se zasouvaci pfirubou (24)

s &epy (23).

2 vykresy
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