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(57)摘要

本发明属于智能家居技术领域，尤其是一种

具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及

方法，包括壳体，壳体的下表面滑动套接有积水

盒，壳体的上表面分别开设有第一放置槽、第二

放置槽、第三放置槽、第四放置槽和第五放置槽，

第一放置槽的内壁和第二放置槽的内壁均滑动

套接有砧板。该具有自动杀菌功能的智能家居用

菜板收纳柜及方法，达到了通过本机构实现在有

瓜果蔬菜用砧板和肉类制品用砧板与托板内底

壁的触碰开关接触时，自动对其进行高效杀菌的

效果，解决了现有的清洗和消毒方式不仅杀菌效

果差，而且因清洗后的木菜板长期暴露在空气

中，极易引起细菌滋生，从而易影响饮食卫生与

人体健康的问题。
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1.一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，包括壳体(1)，其特征在于：所述

壳体(1)的下表面滑动套接有积水盒(2)，所述壳体(1)的上表面分别开设有第一放置槽

(3)、第二放置槽(4)、第三放置槽(5)、第四放置槽(6)和第五放置槽(7)，所述第一放置槽

(3)的内壁和第二放置槽(4)的内壁均滑动套接有砧板(8)，两个所述砧板(8)的下表面均与

壳体(1)的上表面卡接，所述壳体(1)的内部设置有自动杀菌机构，且自动杀菌机构包括有

第一腔体(9)，所述第一腔体(9)设在壳体(1)的内部；

所述第一放置槽(3)和第二放置槽(4)、第三放置槽(5)、第四放置槽(6)、第五放置槽

(7)的内底壁均贯通并延伸至第一腔体(9)的内部，所述壳体(1)的背面设置有烘干除湿机

构，且烘干除湿机构包括有热风机(10)，所述壳体(1)的背面与热风机(10)的正面固定连

接。

2.根据权利要求1所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：所述积水盒(2)的材质为不锈钢材料制成，所述第一腔体(9)的前内壁和后内壁均开设

有呈对称分布的滑槽(91)，四个所述滑槽(91)以两个为一组相对的内壁均滑动套接有托板

(92)。

3.根据权利要求2所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：两个所述托板(92)的下表面均固定连接有呈对称分布压力弹簧(93)，多个所述压力弹

簧(93)的一端自由端均与第一腔体(9)的内底壁固定连接，两个所述托板(92)的内底壁中

心处均固定安装有触碰开关(94)。

4.根据权利要求3所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：所述砧板(8)的外表面与托板(92)的内壁接触，所述砧板(8)的下表面与触碰开关(94)

的上表面接触，所述第一腔体(9)的前内壁和后内壁均固定安装有呈矩形阵列分布的紫外

线杀菌灯(95)；

所述紫外线杀菌灯(95)与触碰开关(94)电性连接，所述第一腔体(9)的内底壁均开设

有呈对称分布的漏水孔(96)，多个所述漏水孔(96)的内底壁均贯通并延伸至壳体(1)的下

表面。

5.根据权利要求1所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：所述热风机(10)的出风口固定连通有PPR保温管(101)，所述壳体(1)的内部设置有第二

腔体(1010)，所述第二腔体(1010)的内壁固定粘接有第一保温层(102)，所述第一保温层

(102)的内部设置有玻璃棉。

6.根据权利要求5所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：所述第一保温层(102)的内壁固定粘接有第二保温层(103)，所述第二保温层(103)的内

部设置有硅酸盐，所述第二保温层(103)的内壁固定粘接有导热层(104)，所述PPR保温管

(101)的前内壁贯通并延伸至导热层(104)的后内壁。

7.根据权利要求6所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：所述导热层(104)的内部设置有石墨烯，所述导热层(104)的前内壁开设有呈矩形阵列

分布的透气孔(105)，多个所述透气孔(105)的前内壁均贯通并延伸至第一腔体(9)的内部，

所述壳体(1)的正面固定安装有控制箱(106)。

8.根据权利要求7所述的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜，其特征在

于：所述控制箱(106)的正面固定安装有显示屏(107)，所述控制箱(106)的后内壁通过螺栓
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分别固定安装有单片机模块(108)和湿度传感器(109)，所述湿度传感器(109)的检测端贯

穿并延伸至第一腔体(9)的内部，所述热风机(10)和显示屏(107)、湿度开关均与单片机模

块(108)电性连接。

9.根据权利要求1-8任一所述一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜的操作

方法，其特征在于，包括如下步骤：

步骤一，厨房用具分类放置，第一放置槽(3)内放置瓜果蔬菜用砧板(8)，第二放置槽

(4)内放置肉类制品用砧板(8)，第三放置槽(5)内放置砍骨用砍骨刀，第四放置槽(6)内放

置切肉用切片刀，第五放置槽(7)内放置切瓜果蔬菜用多用刀；

步骤二，自动杀菌，包括以下两种情况：

第一，当用户使用完瓜果蔬菜用砧板(8)后，用户先采用传统的清洗和杀菌方式对砧板

(8)表面进行初步清洗和杀菌并对其表面进行初步擦干，其次，用户将瓜果蔬菜用砧板(8)

放置进第一放置槽(3)内并滑动插入进托板(92)内，带动托板(92)在滑槽(91)内上下滑动

并对压力弹簧(93)进行挤压，在砧板(8)下表面与壳体(1)上表面接触时，完成对所放置砧

板(8)的限位和固定，最后，在砧板(8)与托板(92)内底壁的触碰开关(94)接触时，控制第一

腔体(9)内位于砧板(8)左侧和右侧的多个紫外线杀菌灯(95)自动对砧板(8)表面进行高效

杀菌，同时，控制第一腔体(9)内位于最右侧的多个紫外线灯对第三放置槽(5)、第四放置槽

(6)和第五放置槽(7)放置的刀具进行杀菌；

第二，当用户使用完肉类制品用砧板(8)后，用户先采用传统的清洗和杀菌方式对砧板

(8)表面进行初步清洗和杀菌并对其表面进行初步擦干，其次，用户将瓜果蔬菜用砧板(8)

放置进第二放置槽(4)内并滑动插入进托板(92)内，带动托板(92)在滑槽(91)内上下滑动

并对压力弹簧(93)进行挤压，在砧板(8)下表面与壳体(1)上表面接触时，完成对所放置砧

板(8)的限位和固定，最后，在砧板(8)与托板(92)内底壁的触碰开关(94)接触时，控制第一

腔体(9)内位于其砧板(8)左侧和右侧的多个紫外线杀菌灯(95)自动对砧板(8)表面进行高

效杀菌，同时，控制第一腔体(9)内位于最右侧的多个紫外线灯对第三放置槽(5)、第四放置

槽(6)和第五放置槽(7)放置的刀具进行杀菌；

步骤三，除湿烘干，控制箱(106)设置的湿度传感器(109)检测到第一腔体(9)内的湿度

高于湿度传感器(109)设定值时将信号传给单片机模块(108)，经单片机模块(108)处理后

一边传给显示屏(107)显示出来，一边控制热风机(10)开始启动，热风机(10)工作产生的热

量通过PPR保温管(101)热传导进第二腔体(1010)内，设置第一保温层(102)和第二保温层

(103)对第二腔体(1010)内的热量进行保温，避免出现热损失，设置导热层(104)和透气孔

(105)将第二腔体(1010)的热量快速热传导进第一腔体(9)内，对第一腔体(9)内放置瓜果

蔬菜用砧板(8)和肉类制品用砧板(8)、砍骨刀、切片刀、多用刀进行烘干除湿。

10.根据权利要求9所述一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜的操作方法，

其特征在于，

还包括用于控制所述触碰开关(94)启闭与开启时间的控制单元，所述第一腔体(9)内

设有多个用于检测细菌量的细菌检测仪，所述细菌检测仪与所述控制单元连接，所述细菌

检测仪能够实时检测到周围环境中的细菌数量Qi，

所述控制单元内设有信息处理模块，所述信息处理模块通过以下预设的算法计算所述

第一腔体(9)内的细菌数量：
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信息处理模块将上述得到的第一腔体(9)内的细菌数量实时传递给控制器，所述控制

器内预设有细菌数量报警阀值P，

当Q≥1.1P时，控制器判断砧板(8)表面的细菌数量超出正常范围，进而扩散到周围的

环境中，随即控制所述触碰开关(94)启动工作，进而带动多个紫外线灯照射杀菌；

当Q≤0.8P时，控制器判断砧板(8)表面的细菌数量符合正常范围，进而导致周围环境

中的细菌数量也减少，随即控制所述触碰开关(94)停止工作，停止紫外线灯的杀菌工作。
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一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法

技术领域

[0001] 本发明涉及智能家居技术领域，尤其涉及一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜

板收纳柜及方法。

背景技术

[0002] 菜板即砧板，是垫放在桌上以便切菜时防止破坏桌子的木板。

[0003] 木菜板作为一种家用厨房用具的必备品，其作用为用于配合刀具对瓜果蔬菜以及

肉类制品进行切削，然而，用户在厨房使用完木菜板后，现有对木菜板的清洗和消毒方式通

常都是采用用户先在使用完木菜板的表面涂抹少量洗洁剂，再通过抹布配合清水对木菜板

进行清洗和消毒，最后，再把抹布拧干擦拭木菜板表面擦干进行靠墙放置，此清洗和消毒方

式不仅杀菌效果差，而且因清洗后的木菜板长期暴露在空气中，极易引起细菌滋生，从而易

影响饮食卫生与人体健康，同时，因木菜板吸水性强，使得每次清洗完木菜板后，光靠抹布

擦拭很难将木菜板擦干，使得木菜板很容易发霉，也易开裂，但是频繁更换不仅使用成本较

大，且造成资源浪费，从而使用户体验感较差。

发明内容

[0004] 基于现有的清洗和消毒方式不仅杀菌效果差，而且因清洗后的木菜板长期暴露在

空气中，极易引起细菌滋生，从而易影响饮食卫生与人体健康，同时，因木菜板吸水性强，使

得每次清洗完木菜板后，光靠抹布擦拭很难将木菜板擦干，使得木菜板很容易发霉，也易开

裂，但是频繁更换不仅使用成本较大，且造成资源浪费，从而使用户体验感较差的技术问

题，本发明提出了一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法。

[0005] 本发明提出的一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法，包括壳

体，所述壳体的下表面滑动套接有积水盒，所述壳体的上表面分别开设有第一放置槽、第二

放置槽、第三放置槽、第四放置槽和第五放置槽，所述第一放置槽的内壁和第二放置槽的内

壁均滑动套接有砧板，两个所述砧板的下表面均与壳体的上表面卡接，所述壳体的内部设

置有自动杀菌机构，且自动杀菌机构包括有第一腔体，所述第一腔体设在壳体的内部；

[0006] 所述第一放置槽和第二放置槽、第三放置槽、第四放置槽、第五放置槽的内底壁均

贯通并延伸至第一腔体的内部，所述壳体的背面设置有烘干除湿机构，且烘干除湿机构包

括有热风机，所述壳体的背面与热风机的正面固定连接。

[0007] 优选地，所述积水盒的材质为不锈钢材料制成，所述第一腔体的前内壁和后内壁

均开设有呈对称分布的滑槽，四个所述滑槽以两个为一组相对的内壁均滑动套接有托板。

[0008] 优选地，两个所述托板的下表面均固定连接有呈对称分布压力弹簧，多个所述压

力弹簧的一端自由端均与第一腔体的内底壁固定连接，两个所述托板的内底壁中心处均固

定安装有触碰开关。

[0009] 优选地，所述砧板的外表面与托板的内壁接触，所述砧板的下表面与触碰开关的

上表面接触，所述第一腔体的前内壁和后内壁均固定安装有呈矩形阵列分布的紫外线杀菌
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灯。

[0010] 优选地，所述紫外线杀菌灯与触碰开关电性连接，所述第一腔体的内底壁均开设

有呈对称分布的漏水孔，多个所述漏水孔的内底壁均贯通并延伸至壳体的下表面。

[0011] 优选地，所述热风机的出风口固定连通有PPR保温管，所述壳体的内部设置有第二

腔体，所述第二腔体的内壁固定粘接有第一保温层，所述第一保温层的内部设置有玻璃棉。

[0012] 优选地，所述第一保温层的内壁固定粘接有第二保温层，所述第二保温层的内部

设置有硅酸盐，所述第二保温层的内壁固定粘接有导热层，所述PPR保温管的前内壁贯通并

延伸至导热层的后内壁。

[0013] 优选地，所述导热层的内部设置有石墨烯，所述导热层的前内壁开设有呈矩形阵

列分布的透气孔，多个所述透气孔的前内壁均贯通并延伸至第一腔体的内部，所述壳体的

正面固定安装有控制箱。

[0014] 优选地，所述控制箱的正面固定安装有显示屏，所述控制箱的后内壁通过螺栓分

别固定安装有单片机模块和湿度传感器，所述湿度传感器的检测端贯穿并延伸至第一腔体

的内部，所述热风机和显示屏、湿度开关均与单片机模块电性连接。

[0015] 优选地，提供一种家居智能鞋柜用自动杀菌除臭装置的操作方法，具体包括如下

步骤：

[0016] 步骤一，厨房用具分类放置，第一放置槽内放置瓜果蔬菜用砧板，第二放置槽内放

置肉类制品用砧板，第三放置槽内放置砍骨用砍骨刀，第四放置槽内放置切肉用切片刀，第

五放置槽内放置切瓜果蔬菜用多用刀；

[0017] 步骤二，自动杀菌，存在两种情况：

[0018] 一是当用户使用完瓜果蔬菜用砧板后，用户先采用传统的清洗和杀菌方式对砧板

表面进行初步清洗和杀菌并对其表面进行初步擦干，其次，用户将瓜果蔬菜用砧板放置进

第一放置槽内并滑动插入进托板内，带动托板在滑槽内上下滑动并对压力弹簧进行挤压，

在砧板下表面与壳体上表面接触时，完成对所放置砧板的限位和固定，最后，在砧板与托板

内底壁的触碰开关接触时，控制第一腔体内位于砧板左侧和右侧的多个紫外线杀菌灯自动

对砧板表面进行高效杀菌，同时，控制第一腔体内位于最右侧的多个紫外线灯对第三放置

槽、第四放置槽和第五放置槽放置的刀具进行杀菌；

[0019] 二是当用户使用完肉类制品用砧板后，用户先采用传统的清洗和杀菌方式对砧板

表面进行初步清洗和杀菌并对其表面进行初步擦干，其次，用户将瓜果蔬菜用砧板放置进

第二放置槽内并滑动插入进托板内，带动托板在滑槽内上下滑动并对压力弹簧进行挤压，

在砧板下表面与壳体上表面接触时，完成对所放置砧板的限位和固定，最后，在砧板与托板

内底壁的触碰开关接触时，控制第一腔体内位于其砧板左侧和右侧的多个紫外线杀菌灯自

动对砧板表面进行高效杀菌，同时，控制第一腔体内位于最右侧的多个紫外线灯对第三放

置槽、第四放置槽和第五放置槽放置的刀具进行杀菌；

[0020] 步骤三，除湿烘干，控制箱设置的湿度传感器检测到第一腔体内的湿度高于湿度

传感器设定值时将信号传给单片机模块，经单片机模块处理后一边传给显示屏显示出来，

一边控制热风机开始启动，热风机工作产生的热量通过PPR保温管热传导进第二腔体内，设

置第一保温层和第二保温层对第二腔体内的热量进行保温，避免出现热损失，设置导热层

和透气孔将第二腔体的热量快速热传导进第一腔体内，对第一腔体内放置瓜果蔬菜用砧板
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和肉类制品用砧板、砍骨刀、切片刀、多用刀进行烘干除湿。

[0021] 优选地，还包括用于控制所述触碰开关启闭与开启时间的控制单元，所述第一腔

体内设有多个用于检测细菌量的细菌检测仪，所述细菌检测仪与所述控制单元连接，所述

细菌检测仪能够实时检测到周围环境中的细菌数量Qi，

[0022] 所述控制单元内设有信息处理模块，所述信息处理模块通过以下预设的算法计算

所述第一腔体内的细菌数量：

[0023]

[0024] 信息处理模块将上述得到的第一腔体内的细菌数量实时传递给控制器，所述控制

器内预设有细菌数量报警阀值P，

[0025] 当Q≥1.1P时，控制器判断砧板表面的细菌数量超出正常范围，进而扩散到周围的

环境中，随即控制所述触碰开关启动工作，进而带动多个紫外线灯照射杀菌；

[0026] 当Q≤0.8P时，控制器判断砧板表面的细菌数量符合正常范围，进而导致周围环境

中的细菌数量也减少，随即控制所述触碰开关(94)停止工作，停止紫外线灯的杀菌工作。

[0027] 本发明中的有益效果为：

[0028] 1、通过设置第一保温层的内壁固定粘接有第二保温层，第二保温层的内部设置有

硅酸盐，第二保温层的内壁固定粘接有导热层，达到了设置第一保温层和第二保温层对热

风机热传导进第二腔体内的热量进行保温，避免出现热损失，设置导热层和透气孔将第二

腔体的热量快速热传导进第一腔体内，进而对第一腔体内放置瓜果蔬菜用砧板和肉类制品

用砧板、砍骨刀、切片刀、多用刀进行烘干除湿的效果，解决了热风机工作产生的热量在通

过PPR保温管热传导进入第二腔体时，易出现热损失的问题。

[0029] 2、通过设置壳体的内部设置有自动杀菌机构，且自动杀菌机构包括有第一腔体，

第一腔体设在壳体的内部，达到了通过本机构实现在有瓜果蔬菜用砧板和肉类制品用砧板

与托板内底壁的触碰开关接触时，自动对其进行高效杀菌的效果，解决了现有的清洗和消

毒方式不仅杀菌效果差，而且因清洗后的木菜板长期暴露在空气中，极易引起细菌滋生，从

而易影响饮食卫生与人体健康的问题。

[0030] 3、通过设置壳体的背面设置有烘干除湿机构，且烘干除湿机构包括有热风机，壳

体的背面与热风机的正面固定连接，达到了通过本机构实现当设置的湿度传感器检测到第

一腔体内的湿度高于湿度传感器设定值时，通过单片机模块控制热风机启动，对第一腔体

内放置瓜果蔬菜用砧板和肉类制品用砧板、砍骨刀、切片刀、多用刀进行烘干除湿的效果，

解决了因现有木菜板吸水性强，使得每次清洗完木菜板后，光靠抹布擦拭很难将木菜板擦

干，使得木菜板很容易发霉，也易开裂，但是频繁更换不仅使用成本较大，且造成资源浪费，

从而使用户体验感较差的问题。

附图说明

[0031] 图1为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的示意图；

[0032] 图2为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的图1中A处结构放

大图；
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[0033] 图3为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的砧板结构立体

图；

[0034] 图4为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的壳体结构剖视

图；

[0035] 图5为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的控制箱结构剖视

图；

[0036] 图6为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的壳体结构俯视

图；

[0037] 图7为一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法的图6中B处结构放

大图。

[0038] 图中：1、壳体；2、积水盒；3、第一放置槽；4、第二放置槽；5、第三放置槽；6、第四放

置槽；7、第五放置槽；8、砧板；9、第一腔体；91、滑槽；92、托板；93、压力弹簧；94、触碰开关；

95、紫外线杀菌灯；96、漏水孔；10、热风机；101、PPR保温管；102、第一保温层；103、第二保温

层；104、导热层；105、透气孔；106、控制箱；107、显示屏；108、单片机模块；109、湿度传感器；

1010、第二腔体。

具体实施方式

[0039] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。

[0040] 参照图1-7，一种具有自动杀菌功能的智能家居用菜板收纳柜及方法，包括壳体1，

壳体1的下表面滑动套接有积水盒2，壳体1的上表面分别开设有第一放置槽3、第二放置槽

4、第三放置槽5、第四放置槽6和第五放置槽7，第一放置槽3的内壁和第二放置槽4的内壁均

滑动套接有砧板8，两个砧板8的下表面均与壳体1的上表面卡接，壳体1的内部设置有自动

杀菌机构，且自动杀菌机构包括有第一腔体9，第一腔体9设在壳体1的内部；

[0041] 进一步地，积水盒2的材质为不锈钢材料制成，第一腔体9的前内壁和后内壁均开

设有呈对称分布的滑槽91，四个滑槽91以两个为一组相对的内壁均滑动套接有托板92，将

积水盒2由不锈钢材料制成，使得积水盒2具有防生锈的功能。

[0042] 进一步地，两个托板92的下表面均固定连接有呈对称分布压力弹簧93，多个压力

弹簧93的一端自由端均与第一腔体9的内底壁固定连接，两个托板92的内底壁中心处均固

定安装有触碰开关94，设置触碰开关94使得当砧板8与其接触时，控制自动杀菌机构对砧板

8表面进行高效杀菌。

[0043] 进一步地，砧板8的外表面与托板92的内壁接触，砧板8的下表面与触碰开关94的

上表面接触，第一腔体9的前内壁和后内壁均固定安装有呈矩形阵列分布的紫外线杀菌灯

95，第一腔体9对紫外线杀菌灯95起到固定的效果，从而便于通过紫外线杀菌灯95对第一腔

体9内进行杀菌。

[0044] 进一步地，紫外线杀菌灯95与触碰开关94电性连接，第一腔体9的内底壁均开设有

呈对称分布的漏水孔96，多个漏水孔96的内底壁均贯通并延伸至壳体1的下表面，第一腔体

9对漏水孔96起到定位的效果，设置漏水孔96便于对第一腔体内从砧板8上滴落的积水进行

排出的效果。
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[0045] 通过设置壳体1的内部设置有自动杀菌机构，且自动杀菌机构包括有第一腔体9，

第一腔体9设在壳体1的内部，达到了通过本机构实现在有瓜果蔬菜用砧板8和肉类制品用

砧板8与托板92内底壁的触碰开关94接触时，自动对其进行高效杀菌的效果，解决了现有的

清洗和消毒方式不仅杀菌效果差，而且因清洗后的木菜板长期暴露在空气中，极易引起细

菌滋生，从而易影响饮食卫生与人体健康的问题。

[0046] 优选地，还包括用于控制所述触碰开关94启闭与开启时间的控制单元，所述第一

腔体9内设有多个用于检测细菌量的细菌检测仪(图中未显示)，细菌检测仪在所述第一腔

体9内均匀设置，所述细菌检测仪与所述控制单元连接，所述细菌检测仪能够实时检测到周

围环境中的细菌数量Qi，

[0047] 所述控制单元内设有信息处理模块，所述信息处理模块通过以下预设的算法计算

所述第一腔体9内的细菌数量：

[0048]

[0049] 信息处理模块将上述得到的第一腔体9内的细菌数量实时传递给控制器，所述控

制器内预设有细菌数量报警阀值P，

[0050] 当Q≥1.1P时，控制器判断砧板8表面的细菌数量超出正常范围，进而扩散到周围

的环境中，随即控制所述触碰开关(94)启动工作，进而带动多个紫外线灯照射杀菌；

[0051] 当Q≤0.8P时，控制器判断砧板8表面的细菌数量符合正常范围，进而导致周围环

境中的细菌数量也减少，随即控制所述触碰开关(94)停止工作，停止紫外线灯的杀菌工作。

[0052] 本发明，通过这种方式实现对紫外线灯杀菌的启闭以及杀菌时间实现了智能化控

制，一方面能够智能化实现及时杀菌，提高砧板8的表面清洁度，也能避免在用户精力关注

不到时细菌来不及及时处理，影响使用寿命，危害用户的健康。

[0053] 第一放置槽3和第二放置槽4、第三放置槽5、第四放置槽6、第五放置槽7的内底壁

均贯通并延伸至第一腔体9的内部，壳体1的背面设置有烘干除湿机构，且烘干除湿机构包

括有热风机10，壳体1的背面与热风机10的正面固定连接。

[0054] 进一步地，热风机10的出风口固定连通有PPR保温管101，壳体1的内部设置有第二

腔体1010，第二腔体1010的内壁固定粘接有第一保温层102，第一保温层102的内部设置有

玻璃棉，第二腔体1010对第一保温层102起到固定的效果。

[0055] 进一步地，第一保温层102的内壁固定粘接有第二保温层103，第二保温层103的内

部设置有硅酸盐，第二保温层103的内壁固定粘接有导热层104，PPR保温管101的前内壁贯

通并延伸至导热层104的后内壁，第二保温层103对导热层104起到固定的效果。

[0056] 进一步地，导热层104的内部设置有石墨烯，导热层104的前内壁开设有呈矩形阵

列分布的透气孔105，多个透气孔105的前内壁均贯通并延伸至第一腔体9的内部，壳体1的

正面固定安装有控制箱106，壳体1对控制箱106起到固定的效果。

[0057] 通过设置第一保温层102的内壁固定粘接有第二保温层103，第二保温层103的内

部设置有硅酸盐，第二保温层103的内壁固定粘接有导热层104，达到了设置第一保温层102

和第二保温层103对热风机10热传导进第二腔体1010内的热量进行保温，避免出现热损失，

设置导热层104和透气孔105将第二腔体1010的热量快速热传导进第一腔体9内，进而对第
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一腔体9内放置瓜果蔬菜用砧板8和肉类制品用砧板8、砍骨刀、切片刀、多用刀进行烘干除

湿的效果，解决了热风机10工作产生的热量在通过PPR保温管101热传导进入第二腔体1010

时，易出现热损失的问题。

[0058] 进一步地，控制箱106的正面固定安装有显示屏107，控制箱106的后内壁通过螺栓

分别固定安装有单片机模块108和湿度传感器109，湿度传感器109的检测端贯穿并延伸至

第一腔体9的内部，热风机10和显示屏107、湿度开关均与单片机模块108电性连接吗，设置

湿度传感器109起到对第一腔体9内部湿度进行实时自动检测的效果。

[0059] 通过设置壳体1的背面设置有烘干除湿机构，且烘干除湿机构包括有热风机10，壳

体1的背面与热风机10的正面固定连接，达到了通过本机构实现当设置的湿度传感器109检

测到第一腔体9内的湿度高于湿度传感器109设定值时，通过单片机模块108控制热风机10

启动，对第一腔体9内放置瓜果蔬菜用砧板8和肉类制品用砧板8、砍骨刀、切片刀、多用刀进

行烘干除湿的效果，解决了因现有木菜板吸水性强，使得每次清洗完木菜板后，光靠抹布擦

拭很难将木菜板擦干，使得木菜板很容易发霉，也易开裂，但是频繁更换不仅使用成本较

大，且造成资源浪费，从而使用户体验感较差的问题。

[0060] 工作原理：步骤一，厨房用具分类放置，第一放置槽3内放置瓜果蔬菜用砧板8，第

二放置槽4内放置肉类制品用砧板8，第三放置槽5内放置砍骨用砍骨刀，第四放置槽6内放

置切肉用切片刀，第五放置槽7内放置切瓜果蔬菜用多用刀；

[0061] 步骤二，自动杀菌，存在两种情况：

[0062] 一是当用户使用完瓜果蔬菜用砧板8后，用户先采用传统的清洗和杀菌方式对砧

板8表面进行初步清洗和杀菌并对其表面进行初步擦干，其次，用户将瓜果蔬菜用砧板8放

置进第一放置槽3内并滑动插入进托板92内，带动托板92在滑槽91内上下滑动并对压力弹

簧93进行挤压，在砧板8下表面与壳体1上表面接触时，完成对所放置砧板8的限位和固定，

最后，在砧板8与托板92内底壁的触碰开关94接触时，控制第一腔体9内位于砧板8左侧和右

侧的多个紫外线杀菌灯95自动对砧板8表面进行高效杀菌，同时，控制第一腔体9内位于最

右侧的多个紫外线灯对第三放置槽5、第四放置槽6和第五放置槽7放置的刀具进行杀菌；

[0063] 二是当用户使用完肉类制品用砧板8后，用户先采用传统的清洗和杀菌方式对砧

板8表面进行初步清洗和杀菌并对其表面进行初步擦干，其次，用户将瓜果蔬菜用砧板8放

置进第二放置槽4内并滑动插入进托板92内，带动托板92在滑槽91内上下滑动并对压力弹

簧93进行挤压，在砧板8下表面与壳体1上表面接触时，完成对所放置砧板8的限位和固定，

最后，在砧板8与托板92内底壁的触碰开关94接触时，控制第一腔体9内位于其砧板8左侧和

右侧的多个紫外线杀菌灯95自动对砧板8表面进行高效杀菌，同时，控制第一腔体9内位于

最右侧的多个紫外线灯对第三放置槽5、第四放置槽6和第五放置槽7放置的刀具进行杀菌；

[0064] 步骤三，除湿烘干，控制箱106设置的湿度传感器109检测到第一腔体9内的湿度高

于湿度传感器109设定值时将信号传给单片机模块108，经单片机模块108处理后一边传给

显示屏107显示出来，一边控制热风机10开始启动，热风机10工作产生的热量通过PPR保温

管101热传导进第二腔体1010内，设置第一保温层102和第二保温层103对第二腔体1010内

的热量进行保温，避免出现热损失，设置导热层104和透气孔105将第二腔体1010的热量快

速热传导进第一腔体9内，对第一腔体9内放置瓜果蔬菜用砧板8和肉类制品用砧板8、砍骨

刀、切片刀、多用刀进行烘干除湿。
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[0065] 以上所述，仅为本发明较佳的具体实施方式，但本发明的保护范围并不局限于此，

任何熟悉本技术领域的技术人员在本发明揭露的技术范围内，根据本发明的技术方案及其

发明构思加以等同替换或改变，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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图2

图3
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图4
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