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.(54) Zapojeni obvodu pro programové zadani zadavéani Zddané hodnoty
regulované veliginy

1

Vyndlez se tykd zapojeni obvodu pro programové’ zaddvéni Zédané hodnoty regulované ve-
1i&iny.

V&t3ina elektrotepelnych technologickych zaiizeni{ je vybavena reguldtorem teploty.
Nskteré technologické procesy vyZadujl definovany ndrist teploty, setrvéni na zvolené teplo-
t& po urditou technologicky nutnou dobu e definovany pokles teploty na vy¥céhoz{ teplotu.

V podstatd to znemend zadat reguldtoru teploty &asové promdnnou Zddanou hodnotu regulovand
velidiny, tJ. teploty podle piedem daného progremu.

Dosud znémé programovéd zaFizen{ pouZivela mechanicko-elektrickgch prevodnikt nap¥.
rotujic{ va¥ky s vhodnym pfevodem na zeddvaci potenciometr, nebo novéji &islicové progremo~
v4 zarizeni s anslogovym vystupem.

Prvnf uvddény p¥ipad je pro dne3ni potfeby mdlo p¥esny, druhé modernd ¥felené programo-
vé zarizenf nelze za ndkterych podminek pou%it. Takovy p¥ipad nastdvd, pracuje-li ovlddané
elektrotepelné technologické zafizeni spolu s programovou ¥fslicovou jednotkou v mist&

s vysokou urovni elektromasgnetického rudeni, Jak tomu bfv4 u mnoha vfkonovych tyristorovych
aplikaci.

) V§8e uvedené nevfhody odstrenuje zapojeni obvodu pro progremové zaddvéni Zddené hodno-
ty regulované veli&iny podle vyndlezu, jehoZ podstata spodivéd v tom, %e mezi prvni e dru-
hou napéjeci svorku je zapojeno v sérii prvni tla&ftko, druhé tladitko, kontakti druhého
relé a civka prvniho relé, piilem# parslelnd k prvnimu tladitku je zapojen prvni kontakt
prvntho relé. Mezi prvnf a druhou naphjeci svorku je v sérii zapojen klidovy§ kontakt pé&tého
relé,vdruhy kontakt tPetiho relé a civkas druhého relé.
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Prvni pracovni kontakt pdtého relé Je spojen s prvnim motorem, ktery je jednak propo-
Jen s druhym motoren a jednak s druhou népéjeci svorkou, spojenou zéroven s civkou t¥etfho
relé, kterd Je pfes paraleln? zapojeny prvni kontakt tfetiho relé a druhy pracovni kontekt
pédtého relé zapojena na spoledny bod prvntho a druhého tladftka. Druhy motor je zapogjen
mezi prvni a druhou napdjeci svorku pFes kontakt &tvrtého relé.

Oba motory jsou mechanicky spojeny pfes p¥evodové za¥izeni s jezdcem prvniho potencio-
metru, ktery je zéroven propgjen s prvnim vstupem kompardtoru, jeho% druhy vstup je p¥es '
t¥et{ kontekt prvniho relé v klidové poloze spojen s jezdcem t¥etfho potenciometru, jeho%
jeden konec je zapojen na zemnici svorku a druhy konec je propojen p¥es druhy potenciometr

' ne svorku zdroje referendniho napdti, k nif je zdroven pripojen Jjednim koncem prvni poten-~
ciometr, zapojeny druhym koncem na zemnfci svorku. Jezdec druhého potenciometru je spojen
s tfetfm kontaktem prvniho relé v pracovni poloze a na vystup komparétofu Jsou piipojeny
civky &tvrtého a pédtého relé zapojené proti zemnfci svorce. Prvni vstup kompardtoru je
spojen jednek se vstupem invertoru a jednek se vstupem sledovade, p¥ilem¥ v¥stupy inverto-
ru a sledova¥e jsou propojeny s vndjsim reguldtorem.

Zapojeni obvodu pro programové zaddvéni Zddané hodnoty regulované veli¥iny podle
vyndlezu spliuje pofadavek vysoké Sumové imunity, takZe je moiné Jej pouZit ve spojeni
s vykonovymi polovodiZovgmi aplikecemi. Obwod umo¥nuje pFesné dodrieni stanoveného pribdhu
technologického procesu. '

P¥{klad zapojeni obvodu pro programové zadévéni Zddané hodnoty regulovaené velidiny
podle vyndlezu Je na priloZendm vykresu.

K prvni napdjecf svorce 115 je zapojen druhy kontakt 12, prvnfho relé, ktery Je v kli-
dové poloze zapojen p¥es prvni kontrolni Zdrovku 101 a v pracovni poloze p¥es druhou kontrol-
ni Zérovku 102 na druhou napdjeci svorku 116. Mezi prvni a druhou nepdjeci svorku 1153,

116 je zapojeno v sérii prvnf a druhé tladftko 111 e 112, kontakt 21 druhého relé a civka
1 prvniho relé. Peraleln¥ k prvaimu tladitku 111 je zapojen prvni kontakt 11 prvniho relé.
Mezi prvni a druhou napdjecf svorku 115 a 116 je déle v sérii zapojen klidovy kontakt '
51 pétého relé, druhy kontakt j2 t¥etfho relé a civka druhého relé 2 k ni}¥ je paralelnd
zapojena t¥etf kontrolni Zdérovke 103.

Prvni pracovni kontekt 51 p4tého relé je spojen s prvnim motorem T, kter§ je Jjednak
propojen s druhym motorem 8 a jednak pres &tvrtou kontrolni Zéroviu 104 s druhou napdjeci
svorkou 116 k ni% jJe zéroven zepojena civka 3 tfetfho reld, kterd je pPes paralelnd zapo-
jeny prvnf kontakt 31 t¥etiho relé a druhy pracovni kontekt 32 pdtého relé zapojena na
spoledny bod prvnfho a druhého tladftka 111 a 112, '

Druhy motor 8 je zapojen mezl prvni a druhou-napéjeci savorku 115 a 116 pies kontakt
41 Stvrtého relé, prilem? mezi tento kontakt 41 a druhou napdjeci svorku 116 Je zapojena
pdtd kontrolni Zérovka 105. Oba motory 7 a 8 jsou mechanicky spojeny pies pFevodové ze-
#1zen{ 9 s Jezdcem prvniho potenciometru 106, ktery Jje zdroven propojen s prvnim vstupem
119 komperdtoru §, Jjeho% druhy vstup 120 je pies tfeti kontakt 13 prvniho relé v klidové
poloze spojen s jezdcem t¥etfho potenciometru 108, Jjeho% jeden konec je zapojen na zemnici
svorku a druhy konec je propojen pres druhy potenciometr 107 na svorku 114 zdroje refe- '
rensniho napdt{, k ni¥ Je zdroven p¥ipojen jednim koncem prvni potenciometr 106, zapojeny
druhym koncem na zemnici svorku.

Jezdec druhého potenciometru 107 Je spojen s tietim kontsktem 13 prvniho relé
v pracovn{ poloze. Na prvn{ ‘a druhy vystup kompardtoru § jsou pFipojeny civky 4 a 5 t¥e-
tiho a ¥tvrtého relé, zapojené proti zemnfci svorce. Prvni vstup 119 kompardtoru § Je
spojen jednak se vstupem invertoru 109 a jednak se vstupem sledovale 110 , pPilemz v¥stu-
py invertoru 109 a sledovafe 110 jsou propojeny se vstupnimi svorkemi 117 a 118 vn¥jsfho
reguldtoru.
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~ Zapojeni obyodu pro programové zaddvén{ Z4dané hodnoty regulované veli¥iny podle
vynédlezu pracuje nésledujicim Zplisobem: :

P¥ivedenin nepdjectho nap&ti na napdject svorky 13 a 116 @ stisknutim prvniho tla-
&itka 111 sepne prvnf relé, které se pridrif sv¥m prvnim kontektem 11 a druhym kontaktem
12 zapne druhou kontrolnf ¥drovku 102 a zdroven t¥etim kontaktem 13 v pracovnf poloze
pFipoji na druhy vstup 120 kompardtoru § nap&t{ z Jezdce druhého potenciometry 107, ped-
stavujic{ Zddanou hodnotu nap&ti{ z jezdce prvnfho potenciometru 106, pri¥em¥ na popud kom=~
perdtoru § sepne p4té reld 2, prvnim pracovnim kontaktem 31 zapne prvni motor 1, ktery pFes
pFevodové zafizenilg ot4&1{ -jezdcem prvnfho potenciometru 106 v tom ‘smyslu, aby se reguladni

odchylka na prvnim a druhém vstupu 119 a 120 kompardtoru 6 zmendovala.

Spoledny bod prvniho a druhého potenciometru 106 = 107 Jje p¥ipojen na svorku 114

vé. Po vyrovndni napdtf na prvnim a druhém vstupu 119 a 120 kompardtoru & odpadne pdté
relé pres klidovy kontakt 51 a druhy kantakt 32 tfetiho relé se privede nap&t{ na civku
2 druhého reld, které urdi dobu trvédni na zvolené %ddané hodnot& regulované velidiny pro
ovlddany, vn&jsf reguldtor; zdroven se rozsvitf tiet{ kontrolni Zdrovka 103.

¥4dand hodnota napstf z Jezdce t¥etfho potenciometry 108 a na popud kompardtoru 6 sepne
Etvrté felé, které svym kontaktem 4! zapne druhy motor 8 a pdtou kontrolnf Zdrovkou 105,
Druhy motor 8 otd&f jezdcem prvnihe potenciometru 106 na opa¥nou stranu tak, aby se rozdfl
na vstupech kompardtoru 6 sni%il s tim, %e po vyrovént nap&t{ na jeho vstupech rozepne
&tvrid reld, které svym kontaktem 4! odpojf od napdjen{ druhy motor 8 = pétou kontrolni

¥drovku 105 a tim Je cely cyklus ukon&en.

B&hem funkce lze cyklus nulovet druhym tla&ftkem 112 a funk¥ni napsti z jezdce prvnf-
ho potenciometru 106 lze kontrolovat voltretrem J13. Pro ovldddnt vn&jsiho reguldtoru je
Zasovd prom&nné napdtf z Jezdce prvnfho potenciometru 106 odvédino plfes invertor 109
nebo p¥es sledovad 110. : ’ ' ‘

PREDMETT VYNALEZU

1. Zapojeni obvodu pro pProgramové zaddvdni %ddané hodnoty regulované velidiny, sestévaji-
el z reld, tladitek, kompardtord, potenciometry, motord s pPevodového zalr{zenl, vyznadend
tim, %e mezi prvn{ a druhou napdjeci svorku (115 a 116) Je zapojeno v sérii prvnf tladftko
(111), druhé tlad{tko (112), kontakt (21) druhého relé a civka (1) prvniho relé, pridem¥
paralelnd k prvnimu tleditku (111) ge zapojen prvni kontakt (11) prvniho relé a dédle mezi
prvnl a druhou napéjeci svorku (115, 116) je v sérii zapojen klidovy kontakt (51) pétého
relé, druhy kontakt (32) t#etfho relé a civka (2) druného relé, pFiZem% prvni pracovni
kontekt (51) pdtého reld Je spojen s prvnfm motorem (7), ktery je jednak propojen s druhym
motorem (8) a jednak s druhou napdjeci{ svorkou (116), spojenou zdroven s civkou (3) tdett-
ho reléd, kterd je phes paralelné zapojeny prvn{ kontakt (31) tfetftho reld 8 druhy pracovni
kontekt (52) pdtého relé zapojena na spole¥ny bod prvatho s druhého tlad{tka (111, 112),
p¥i¥emZ druhy motor (8) Je zapojen mezi prvni a druhou napdjec{ svorku (115, 116) pres
kontekt (41) &tvrtého reld a ddle oba motory (7,_8) Jsou mechanicky spojeny pPes p¥evodo-
vé zaffzenf! (9) s jezdcem prvniho potenciometru (106), ktery je zdroven propojen s prvnim
vstupem (119) kompardtoru (6), Jeho% druhy vstup (120) je piFes t¥etf kontakt (13) prvntho
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relé v klidové poloze spojen s jezdcem tFetiho potenciometru (108), Jjeho% Jjeden konec Je
zepojen na zemnici svorku a druhy konec Je propojen plres druhy potenciometr (107) na svor-
ku (114) zdroje referen¥niho napdt{, k nif Je zéroven pFipojen jednim koncem prvni po-
tenciometr (106), zapojeny druhym koncem na zemnicl svorku, pri¥em} jezdec druhého po-
tenciometru (107) Je spojen s tietim kontsktem (13) prvntho relé v pracovni poloze a na
v§stup kompardtoru (6) Jsou piipojeny civky (4, 5) &tvrtého a pétého reld, zapojené proti
zemnicd svorce.

2. Zapojeni obvodu pro. programové zeddvéni %d4dené hodnoty regulovené veli¥iny podle
bodu 1, vyznagené tim, %e prvni vstup (119) kompardtoru (6) Jje spojen se vstupem inverto-
ru (109) a jednak se vstupem sledovade (110), piiZem# vystupy (117, 118) invertoru (109)
a sledova8e (110) Jsou propojeny s vnéJsim feguléiorem. :

1 list vykresid
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