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Rotatni hmatal je prostifednictvim nosné-
ho ramene kloubové uchycen na rdm stro-
je. Slupice of'ezdvaciho noZe je jednak pro- o
stfednictvim spojovaciho ramene skloubena
také s ramem stroje, jednak je napojena na
regulatni zdpadkové péky, kterymi se na
ozubenych segmentech nastavuje a sefizuje
poloha ofezdvaciho noZe ofezdvatt a skli-
ze&l Fepy.
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Vynédlez se tyka zafizeni pro zménu polo-
hy of'ezdvactho noZe oPfezdvalt a sklize€i
fepy.

U dosud znadmych ofezdvadll a sklizelh
Fepy je nastaveni ofezdvaciho noZe prova-
déno reguladnim 3roubem. Jeho pomoci lze
sice dosdhnout postafujici presnosti v na-
staveni polohy noZe, av8ak ¢as, spojeny s
jeho sefizovénim, je znadény, zejména mé-li
byt dosaZeno zmény polohy tak, aby bylo
dosaZeno naprosto prfesného nastaveni. To
je také zavin&no tim, Ze z polohy regulatni-
ho Sroubu lze jen obtiZné& odvodit nebo urgit
polohu noZe, takZe je obvyklé i n&kolikané-
sobnd oprava nastaveni noZe, neZ je dosa-
Zeno poZadované polohy a kvality Fezu. Na-
vic je pro zmé&nu polohy nutny daldi na-
stroj, napfiklad Kkli¢, jehoZ pouZivéani tuto
operaci také zdrZuje.

Tyto nevyhody a nedostatky jsou odstra-
nény zafizenim pro zmé&nu polohy ofezéva-
ciho noZe podle vynélezu, jehoZ podstata
spo€ivé v tom, Ze k vjkyvnému nosnému ra-
meni rotatniho hmatade je pfikloubena nos-
nym kloubem horni reguladni zdpadkové
péka, skloubend s hornim koncem slupice
ofezdvaciho noZe, mezi jejimiZ konci je na
ni nakloubena dolni regulaéni zdpadkové
péka, sklouben4 spojovacim kloubem se spo-
jovacim ramenem, nakloubenym na ram
stroje.

Zafizen! pro zmé&nu polohy ofezévactho
noZe podle vyndlezu zna¢n& zkracuje ¢as,
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potfebny k této operaci, pfi€emZ vlastni pra-
ce s tim spojend je rychld a pFesn§, proto-
Ze umpoZiiuje zcela jednozna&né urfeni po-
lohy noZe a k prestaveni samotnému neni
tfeba Zddného dodatetného ndstroje.

Na pfipojeném vykrese je ve schematic-
kém bokoryse znéazornén pfiklad provede-
ni zaf¥izeni podle vynéalezu.

Rotani hmatal 1 je svou h¥ideli 7 p¥i-
klouben k tladnému vykyvnému nosnému
rameni 2, skloubenému s rdmem 8 stroje.
Na né&m je mezi jeho konci uspofdddn nos-
ny kloub 11 horni reguladni zdpadkové pé-
ky 5, nakloubené na horni konec slupice 4
ofezdvaciho noZe 9. Mezi svymi konci je
slupice 4 skloubena jesté s dolni regulaéni
zépadkovou pakou 12, pii¢emZ tyto obé re-
gulaéni pédky 5, 12 jsou pomoci ozubenych
segmentli 6 fixovatelné v Z&dané poloze.
Dolni regulaéni zdpadkovd pdka 12 je opa-
tfena spojovacim kloubem 10, ke kterému
je nakloubeno spojovaci rameno 3, p¥iklou-
bené druhym koncem na rdm 8 stroje.

Se zafizenim podle vyndlezu se pracuje
takto: Uchopenim reguladnich zdpadkovych
pék 5, 12 p¥i odji§t&ni jejich zdpadkovych
mechanismi se tyto pfestavi do Zaddané po-
lohy na ozubenych segmentech 6, pfifemZ
v disledku skloubeni ofezdvaciho noZe 89,
respektive jeho slupice 4, nakloubené pro-
stfednictvim spojovaciho ramene 3 i na rdm
8 stroje, se ofezdvaci ntZ 9 pfestavi do Za-
dané polohy.

PREDMET VYNALEZU

Zafizeni pro zménu polohy ofezdvaciho
noZe, opat¥ené rotaénim hmatatem a k ramu
stroje pfikloubenym vykyvnym mnosnym ra-
menem, vyznafené tim, Ze k vykyvnému nos-
nému rameni (2) rotatniho hmatace (1) je
pfikloubena nosnym kloubem (11) horni re-
gulaéni zdpadkovd pdka (5), skloubend s

hornim koncem slupice (4) ofezdvaciho no-
Ze (9), mezi jejimiZ konci je na ni naklou-
bena dolni regula¢ni zdpadkovd péaka (12),
skloubend spojovacim kloubem (10) se spo-
jovacim ramenem (3}, nakloubenym na rém
(8) stroje.
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