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Tam& merkitsee eftd selostetun menetelmiin hydtysuhde on alhainen.

Monia ratkaisuja konekapasiteetin tehokkaammaksi hyviksikidytoksi
on aikaisemmin esitetty, mutta mik##n ndistd ei ole osoittautunut
tidysin tyydyttédviksi.

Esilléd olevan keksinndn tarkoituksena on antaa hyv@ﬁ ratkaisun
mainittuun ongelmaan ja sen kautta mahdollistaa sen, ettd kuljetus-
laitetta ja trimmerisahaa voidaan kiyttdi hyviksi huomattavasti
suuremmalla suuremmalia hyotysuhteella kuin tih#n asti osoittamalla
laite, jonka avulla kaksi tai useampi tasaajaa voivat sys5ttdi yhtd
trimmerisahaa huomattavasti nopeammin kuin aikaisemmin, jonka jidl-

keen katkaistujen puutavarakappaleiden lajittelu seuraa tavanomai-
sella tavalla.

Léhemmin middriteltynd keksints tarkoittaa sahatun puutavaran tasa-
uslaitokseen liittyvd laite, jonka muodostaa mukaanvetdjillid varus-
tettu pitkikids piddkuljetin, jonka tulopdihin puukappaleet syStetddn
poikkisuunnassaan jakelukuljettimesta kappalesydtttlaitteen avulla
ja jonka loppupidédhidh usealla terdllid varustettu katkaisusaha on
sijoitettu katkaisemaan puukappaleet niiden toisessa tal molemmissa
pidisst. Keksinntn mukaiselle laitteelle on tunnusomaista se, ettd
yhdelle tai usealle henkildlle, tasaajille, jotka suorittavat puu-
tavaran arvioinnin, jaetaan kullekin yksi nostolaite, joka nostaa
puutavarakappaleita pdikul jettimesta tasopdyddlle, joka sijaitsee
korkeammalla kuin pdikuljetin, ja jossa tasopdydissd on tilaa
yhdelle tai usealle eteenpidin sydtettdvdlle puutavarakappaleelle

Ja ettd kappalesydtttlaite mainitulga pByddltd sydttdd puutavara-
kappale kerrallaan tasaajaan edessi sijaitsevalle kappaleenkddnto-
laitteelle, joka vuorostaan laskee puutavarakappaleen alas p&a&d-
kuljettimelle siind olevan vapaan mukaanvetd jéin eteen.

Keksintd selostetaan yksityiskohtaisesti viittaamalla oheiseen
piirustukseen, joka sivukuvana esittdd yhden suoritusmuodon kek-
gsinntn mukaisesti muodostetusta laitteesta kahdelle tasaajalle.
Piirustuksessa oletetaan puutavaran liikkuvan vasemmalta oikealle
jolloin puutavarakappaleet kul jetetaan poikkisuunnassan tasaajan
edessi. Piirustuksessa on samat viitenumerot mutta varustettuina
ensidmerkeilli vast. toisiomerkeilld kidytetty osoittamaan laitteis-
tojen vastaavia osia molempien tasaajien edessi.



Piirustuksessa viitenumero 1 tarkoittaa jakelukuljetinta varustet=
tuna kappalesysttdslaitteella 2, josta puutavarakappaleet sybttetéin
yksitellen alas mukaanvetd}illd 3' varustetulle p&dkul jéetiimalle 3.
Molemmat tasaajat (jalat ndkyvdt piirustuksessa) seisovat tasopSy-
tien 5' ja 5" loppupidissi ja mimit pdydit sijaitsevat sen verran
pddkul jettimen ylipuolella, etti tdlld olevat puukappaleet (joka
toinen kappale j&3 pddkul jettimelle 3 sen ohitettua toisen nosto-
laitteista) voivat kulkea piikul jettimella vastaavien tasopdytien
alitse.

Joka toinen puutavarakappale nousee ylos sille kuuluvalle tasopdy-
ddlle nostolaitteen avulla, jonka muodostaa vdhintdin neljd (jakelu-
kulettimen poikkisuunnassa nidhtynd) yhdensuuntaista vartta 4°',4",
jotka pyorivdt keskipisteensi ympdri ja jotka ovat kiinnitetyt
yhteiseen akseliin 13', 13". Akselit 13' ja 13" k&iytetddn synkroni-
sesti pddkul jettimen 3 kanssa.

Nostovarret: 4',4" kannattavat molemmissa pidissiin nostolaatat 12°',
12", joiden varassa puutavarakappaleet ovat nostoliikkeen aikana.
Kdmdt nostolaatat pysyvidt jatkuvasti vaakasuorassa asennossa ket ju-
vdlityksen avulla, jonka muodostaa Iiikkumaton ketjupydrd 9', 9",
joka on Jédrjestetty samankeskeisesti kdyttdakselin 13%',13" kanssa,
edelleen ketjupydrd 10', 10", joka onklinnitetty nostolaattaan 12',
12", sekd ketju 11°', 11v.

Senjdlkeen kun puukappale on nostettu ylés nostolaatalla 12', 12"
ja jéatetty tasopbyddlle 5' vast. 5" kulkee puutavarakappale eteen-
pdin tasopdydidlld kuljetusketjujen varassa, Jjolleoin puutavarakap-
pale siirtyy tasopSydin vasemmasta piistd (kuviossa) oikeaan. Taso-
poydédn 5',5" loppupidssd on kappalesysttslaite 6', 6", jonka eteen
kerddntyy mieluimmin useampia puutavarakappaleita. Kappalesydtto-
laite 6', 6" sySttdd mddrdttyni ajankohtana eteen puutavarakappa-
leen, joka liukuu alas kaltevalle kappaleenkéddntslaitteelle 7', 7",
jolla kappale lepdd liikkumatta taasaajan arvioidessa missd koh-
dissa katkaisun pitdi tapahtua. Oikealla hetkelld, ts.puutavara-

kappaleen juuri kuljettua ohi kappaleenkdidnttlaitteen alitse ja
seuraavan piikul jettimen mukaanvetdjéin ollessa vapaana, keikahtaa

kappaleenkdinttlaite 7', 7" alas, jolloin puutavarakappale k#intyy
alas pddkuljettimelle ja lepdd siind liikkumatta ja odottaa mukaan-
vetd jddnsd. Tdnd aikana tasaaja ehtii tehdd laatuarviointinsa ja
valittdd tiedon edelleen muistoyksikkdon.
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TySskennellessi kahdella p8yd&dll&d kuvion esittémilld tavalla jakau-
tun joka toinen puutavarakappale toiselle tasopdyddlle 5' ja joka
toinen toiselle tasopdyd&dlle 5". Kuviossa on erilaiset merkinndt
kidytetty puutavarakappaleiden pédissi osoittamaan mihin tasopdytidin
vastaavat puutavarakappaleet syttetddn.

Jos tytskenneltiisiin kolmella tasopdyddlld jakautuisi vastaavasti
joka kolmas kappale jokaiselle tasopSyddlle. Sen jilkeen, kun puu-
tavara-kappaleet ovat ohittaneet tasopdyddt ja kappaleenkiints-
laitteet 7', 7" ovat siirtédneet ne pHdkul jettimen mukaanvetijien 3'
kul jetettaviksi eteenpiin sybtetdsin kappaleet sahanterille 8. THtH
seuraavaa lokerolajittelua ei ole esitetty kuviossa.

Yhtéenvetona voidaan mainita seuraavat keksinndn tarjoamat edut.
1) Tasaaja on ldheisessa kosketuksessa puutavarakappaleeseen
ja hdnelldon mahdollisuus oikaista titd sekd tehdd ylimi#&rdinen
kdadnto kdsin vaikeasti miadritettdvissi olevan kappaleen sattu-
essa kohdalle.

2) Optimaalinen aika voidaan kdyttdi jokaista puukappaletta
varten, koska muut kappaleet eivdt hdiritse tasaajaa.

3} Puutavarakappale lepdd liikkumatta tasaajan edessd miltei
koko kdytettdvin ajan.

4) Jos tasaaja tarvitsisi ylim#drdistd arviointiaikaa jotakin
kappaletta varten tai kokonaan haluaa keskeytt#dd tyon, témid
helposti voi tapahtua esim. jalkapolkimen avulla, joka kes-
keyttdd syoton hinen kappaleensybttilaitteestaan 6', 6" ja
samalla keskeyttid vastaavan kappaleen sydton kappaleemnsydtto-
laitteesta 2.

Nostovarret 4', 4" voidaan tietenkin ajjatella muodostetuiksi toi-

sellakin tavalla ja ovat ainoastaan esimerkkejid siitd, miten puu-
tavara voidaan nostaa tasopdydille 5', 5".

Patenttivaatimukset

1. Sahatun puutavaran tasauslaitokseen liittyvd laite, quka,muo»
dostaa mukaanvet#jilld (3') varustettu pitkékis padkuljetin (3),

jonka tulopdihin ppaiééfﬂggétetéén poikkisuunnassaan jakelu-
kuljettimesta (1) kappalesysttslaitteen (2) avulla ja jonka loppu-



Patenttivaatimukset

1. Sahatun puutavaran tasauslaitokseen liittyvd laite, jonka muo-
dostaa mukaanvetdjilla (3') varustettu pitkikis padkuljetin (3),
jonka tulop&ddhidn puukappaleet syotetddn poikkisuunnassaan jakelu-
kuljettimesta (1) kappalesyottolaitteen (2) avulla ja jonka loppu-
pddhin usealla ter#dlld varustettu katkaisusaha (8) on sijoitettu
katkaisemaan puukappaleet niiden toisessa tai molemmissa pdissi,
jolloin yksi tai useammat tasopsydit (57,5") ovat sijoitettuina
pddkuljettimen (3) yldpuolelle témin pituussuunnassa, tunnet -
t u siitd, ettd pddkuljettimen (3) pituussuuntaan nihden kohti-
suorassa olevan akselin (13‘,13") ympiri pyorivi nostolaite, joka
k&sittdsd ainakin yhden mainittuun akseliin (13’,13") kiinnitetty
varsi (47,4"), on jirjestetty varren vapaassa pidissi sijaitsevan
nostolaatan (127,12"), joka on jirjestetty aina pysymiin vaaka-
suorassa asennossa, avulla nostamaan etuk&dteen miadridtyt puutavara-
kappaleet pidskuljettimelta (3) ylos tasopsydialle (5°,5"), joka on
sen pituinen ettd silld on tilaa yhdelle tai useammalle puutavara-
kappaleelle, ettd tasopdydidn puutavarakappaleita kannattava pinta
on liikkuva yhdensuuntaisesti p#ikuljettimen (3) kuljetuspinnan
kanssa, ettd jokaisen tasopdyddn p&ihin on sijoitettu pidikkeellid
varustettu kappalesysttolaite (67,6"), ettd mainittu kappalesystts-
laite (67,6") on joka tasosydttopoydin kohdalla tydskentelevin
tasaajan vaikutuksen alainen ja on jarjestetty tdllaisen vaikutuk-
sen johdosta sallimaan yhden puutavarakappaleen systdn kerrallaan
péékuﬂjettimeen (3) pdin viettdvdlle kappaleenkiintslaitteelle (77,
7"), joka kisittds kiertyvin varren, joka tasaajan mainitusta vai-
kutuksesta riippuen on jidrjestetty kiertymidin ensiksimainitun akse-
lin (13",13") kanssa oleellisesti yhdensuuntaisen akselin ympiri ja
té1l6in kiertymédnvapaalla pdidllsddn alaspdin kohti pdskuljetinta
(3), jolloin puutavarakappale jattdessiin kappaleenkddntslaitteen
(7°,7") asettuu ylosalaiseen asentoon verrattuna aikaisempaan asen-
toonsa tasopoyddlls, ja ettd pazkuljettimella (3) olevat mukaanve-
t4jat (3°) ovat jarjestetyt siirtsmdsn puukappaleita niiden joudut-
tua pdskuljettimelle (3) eteenpiin syosttod varten katkaisusahalle
(8) ja katkaisua varten, miki myoskin tapahtuu tasaajan mainitusta
vaikutuksesta.

2. Vaatimuksen 1 mukainen laite, tunmne t tu siitsd, etts
Jokaisen nostolaitteen muodostaa joukko yhdensuuntaisia varsia (47,
4"), jotka ulottuvat yhtd pitki#lle ja piinvastaiseen suuntaan
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mainitusta akselista (13’,13") ja jotka jokainen ulkopidiss#in kan-
nattaa yhden mainituista nostolaatoista (12’,12") ja ettd nosto-
laatat ovat jarjestetyt pysymiisn jatkuvassa vaakasuorassa asennos-
saan ketjuvoimansiirron avulla, jonka muodostaa liikkumaton ketju-
pyord (97,9"), joka on jarjestetty samankeskeisesti kiyttsakselin
(13’ ,13") kanssa, edelleen nostolaattaan (12°,12") kiinnitetty
ketjupysrd (10°,10") sekid mainittuja ketjupysria (97,9%,107,10")
kiertdvd ketju (117,11m),

3. Vaatimuksen 1 tai 2 mukainen laite, tunnettu siits,

ettd nostolaatat (12°,12") ovat jarjestetyt yhteistoimintaan joka
toisen puutavarakappaleen kanssa.



Patentkrav

1. Anordnirg vid Justerverk fér sadgade trdvaror, vilken an-.
" omdning bestir av en med medbringare (3°) f8rsedd, lingstrickt,
3¥ndlis huvudtransportsr (3), vid vars tilloppsinde virkes-
stycken Zframmatas i sin ovEsrriktning frén en férdelningstrans-
portir (1) medelst en styclmetrningsanordning (2) och vid vars
slutiénde en kapsids; (8) med ett antal klingor #r placerzd fdr
o5t kapa virkesstyckena i de=as ena Hade elier i deras bada
imdar, varvid ett elier ller= nivéalord (57, .5") #r religne
ovanfsr huvudtransportdren {3) utefter demnas lingdstricining,
kdnneterncknad dirav, att en Xring en vinkelritt morv
ruvudtransportirens (3) ;“ncdrikun*ng belZgen axel (17, 1L3")
roterbar lyitan dn1ng innefattande &Sminstone en i1l nimmca
- axel 13' 33"\ ansluten arm (47, &
2 #nde beligen iyitplatia , 12"), scm Zr ancrdnzd

att stén&igt h#llas rceorisontceli, lyfta foruthestiimda virkessiyuken

r 1 nlvébordat (5' 8"), som har
sidan iingd att et

7
T nivébordets viritesstyeckena u pvirande yta Er
S

innefattande ett stepp deliZgen,” cti niEnnda stycimetniangsanordning
(57, €™) Er piverkhar av en vid vanrjs rivimatningsbers arbetande
nperavdr oca AZr ancrdncd att vid Aylil paverkan iata eit virkes-
styeks 1 sinder matas fram till cu i riktning mot huvuitransper-
tgren {3) lubtznde siyekvinduingsenorduing (77, 7"), som inne-
fattar en vrodber arm, sorm Hr anerinad att 1 s:rcende av op2ra~
tirens noandz raverisan vrldas Xring en med fUrstnimnda azel

{13, 13") vidsentiigen parallcll axei och att dirvid med sin Iric

rae
.

2

nde vridaes n2d mot huvualtrznsportsren (3), wzrvid virkesstycicet

r det 1¥mnar styckvininingsznordninzen (77, T7") inter upp-

och nedvint lige i f¥rhallande till sitt tidigare ldge pi niva-
Y Luvudrransgortdren (3) beligna medbringar-
3LV

g virkesstveket har intagls sitt iige
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och kepning av dennz, viiket ooXs

initieras av Justerarencs nilmuida piverkan.



att varjé lyftanordning bestar av ett flertal parallella armar
(4, 4"), som stricker szig lika lanzgt och 1 mobtsasta ril

n*agar fran nidmnda axel (13", 13") och som vid sin ytierZnde
upphir var sin av ninnda lyftovlattor (127, 12"), och att 1yft-
r.attorna dr anordnade ztt Ldllas i sitt- konstanta Loriscntal-
ldge medelst en kedjetransmission innefattande ett stillastien-
de kedjehjul (9°, 9"), som &r anordnat koncentriskt med driv-
axeln (13, 13"}, vidare ctt kedjehjul (107, 10"), som &r fist
vid lyftplattan {127, 12"}, saumt en kedja (11°,11") scu: ldper
xring d2. ndnnda kedjelijulen (9, 3%, 107, 10").

4=
.

tase

'3, Anordning enlight krav i eller 2, kd&nnetachknad
“Jd4rav, att lyftplattorna (12°, 12") ir znordaads att saaverka
med vartannat virkesstycke. -

&.
[%
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