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TITOLARE: VAIA DAVIDE
DESCRIZIONE

La wresente invenzione =1 inserisoe

Ry

magohine e attrezzature per la costruzions & manutenzione

s
P

delle linee ferroviarie e riguarda 1in partioolare un

P>

gruppo rincalzatore per una macchina rincalzatrice.

Le macchine rincalzatricl easeguono una manutenziorne delle
rotale & sono adibite in particolare alla ricompattazions
el piletrisce al di sottoe delle traversine delle rotails.
Guaste macchine gomprendone  una pluralita i gruppil
rincaleatori, cgnune deil guali & proveisto di almeno una
cppla di bracel ogeillanti, noti in gergoe anche con il
termine  “pabtte”, c¢che vengonoe oomandati a scendere nel

pletriscoe a cavallo dl una travergsina g ad =2ffevttuars un

34

moviment o A1 avvipinamento reciproga in  modo da

compattare il pletrigco al di sotto della Lraversina.,
Clure al movimento coscillatorio di apertura = chiusura

ser la ricompattazione del pletriscoo, In taluns forme di

o

realizeazione le babtte vengono fatte vibrare in modo da

<

facilitare 11 loro inserimento all’interne del pletriscoo.

P

”

Per movimento wibratorio sl intende un movimenio avente

dl pochi millimetri o osntimetrli = una

Scopo della presente invenzione & guello di proporrs un



10

[,
¥4

vl
s

gruppo ringalzatore del tipo sopracitate & avents una

struttura partice

Un altro soopo dellfinvenzione & guello i proporre un

J

gruppo rincalz re i pilu agevole marnutenzione rispetto
al gruppl secondo la teconica nota.

scopo dell’invenzione & quello di mebtere a

disposizione un  gruppo rincalzatore che permetta di

modifigare agevolmente sia 1fampiezza sia del movimento

gggillatorin gia del movimento vibratorio.
Detti =zeopl sono gonseguiti con uan gruppo rincalzatore

segondo la rivendigazions 1. Le rivendicazionl dipendenti

descrivone forme di realizzazione preferite ¢ vantaggloss

del gruppe rincalzatore gecondo 1V invenzione.
Le garabtteristiche = 1 wantaggl del grugpo rincalzatore

gecondn 17 invenzione risulteranne oomungue evidentl dalla

descrizicons di seguite riportata di guol esempl preferiti

i realilzrazione, dati a titole indicativa = Norl

rincalrzatore s=soonde 1finvenzione;

~ la figura la €& una wvista prospetbica analoga alla
precedente, ma in cul  alocuni  componenti  frontall e

laterali del telalo de

-, o~ o =t -~ - N ey T ey e
1ERo sone statl rappresentatl

separati;

- La Figura 2 & una vista di elevazions del gruppo

3
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rincalzatore, oon le bhatte immerse nel pletrisco a

cavallo di una traversina di una rovals;

- Le Figure 3 o 3a in modo schematico 1l

moviment o nscillatorio gdella coppla i Datte,

I
-
4]
iy
i
,‘f

tivamente nella posizione di batte aperte e nella

rosizsiong i batte chiuse;

’f“‘;

- Le Figure 4 & 4a sono altrettante viste
delle unitd csgillanti ohe supportane le batrte, nelle due
configurazioni oi  hatte aperte o di  barte chiusse,

ris Some varla

‘.,.O

vettivamente, c¢he illustrano in

Ry

la geometria del sistema di sincronizzazions a cinghia

it

dentata nelle due configurazionij
-~ La Figura % illustra schematicamente 11 movimento

vibratorio di una batta.

2

In detvi disegni, con 1 & indicato nella sua globalita un
gruppe rincalzabors segondo la pregente invenzione, I1
gruppoe rincalzatore 1 & destinatoe ad essgers oollegato ad
un lato di una macchina rincalzatrice che si aposte

una rotala, Iin medn da effettuare una ricompattazions del

2y
e Lr 1 SO 2 al 31 oyt by 31 U & TOT L ONS a1 sat raemnltd
ML o bt 2N Lo Lt R WO IS L L R it S = ~ W RSl WU el R G I S 18

T T o ) 3 - . JUSR T , T . Fo e . v e SR O
delle traversine I della rotala. Un altro analogo gruppo

rincalzatore sara i1nstallatoe sul latce oppostco della

cohina per ttuare la ricompattazicons del piletrisco
al di  sotto porzions 4l estremiti  dells

traversine., Pin gruppl rincalzatori ugualil possono essgers
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installati, affiancati tra loro, su uno stesso lato della
macchina, in modo da effettuare la manutenzions di pin
travesing contemporaneamente.

In  una forma

di  realizzazione il gruppo

rincalzatore  comprends  almeno  una hatte 10
sgdatte & opmpattare 11 piletrisoo traversine

della  rotaias. A esemplo, le  hatte 10 hanno una

configurazione a "“T" «apovelta, ovverg presentano  uno
stele 107 terminante inferiormente con una plastra 107 ad
estensione trasversale adatta a spostare 11 piletrisco.

CGgni  katta 10 2 supportata da  una

gacillante Z0. Ogni unita oscillante 20 o imperniabta ad

3

un  telain ¢i o grugeo 30 in moedoe da eszsers libera di
cacillare  atbtorn ad un  asgss  di rotazions  unitd X,
Conzsiderando 11 gruppoe rincalzators 1 nella zua posizions
di permals utilizzo, gli assi di rotazione unitad ¥ gsong

dell:

TOTald

{T:
L
b

»

assil orizzontali, paralleli alle traverzin

In una forma preferita

.

Al reaglizsazione, le due unitd
cacillanti 20 gono uguali tra lorge e  sone  disposte

specularmente rigpebto ad un asse verticale mediano Y del

gruppo rincalzatorse 1 {(figure 4 e 4a).

In una forma di realise

zlone, 11 telalo di gruppoe 30 &

formato sostanzsialmente da una gtruttura lare, ad

agsempio di forma revitangolare, In cul sono inserite e zi

satendorno le unitd oscillanti 20, Pin in dettaglic, tal

.

I
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vibrazionse 20 &  azionabile gper

rispettiva katta 10 un movimento dil vibrazione grazie al

guale la batta penstra pilt facilmente allfinterne del

pletrisce guando 11 gruppn rincalzatore

Ete

2 A

Far1

i

In  una Forma il raalizzazions, ogni Datta 10 &
aperativamente collegata adg

ecgentrice 102 movibile in

attuatore Oi wibraziones 5.

In una for

welllazione della

rispetitiva unita oscillante 2Z0. In altre yparole, per

ognune del dus movimsnti ocul ¢ gotbopozta ognl batbta, di
cacillaziong e di wvibrarione, € previstoe un attuatore

dedicato 40, 30, 1fattuatore di ozcillazione 40 & gli
attvuatori di  vibrazione 50 essende  preferibilmente
omandaibili in modo indipendenue.

In una forma preferita i rea

'_l
'_.
-3
3
&
[
'_.
[
=
{T:
k.
'_.
'_I
WL
[
-
]
[
&

ringalzators 1 comprade inglyre primi mezzi adi
gincronizzazions £0 adattl & sincronizzare l'ascillazione

delle unitd cesoillanti Z0.

Ad egempic, oygni unitd oscillants 20 & gwrovvista di, o &

07 di gincroni:z

aolidale a, una ructa

cscillazione., Le dus ructe dentate $07 sone affacolate

tra lorg 2 1 dentil dell’una si inseriscons tra 1 denti

6



10

[,
¥4

vl
s

dellfaltea., In tal mo la rotazigne di un’unita

~all primi mezei di sincronizzazions

80, 11 plevrisco wviene compattato in modo analogo da

arzina. Senza tali primi mezzi
i sincronizzarione, invaoe, il plietrisao potrabbe

&<

>»,

dirittura venire semplice

urn alyrn  senza ristabilire 11

sollevamento della traverszina.

In una forma preferiva &1 realizzazicns, 11  gruppo
rincaleaiore 1 Comprends inplitre secondl mezzl gl
gincronizzazions 70 adatbild & sincronizzareg la vibraziliong
delle babte 10, Ad esgempilon, i secondl mezal adi
gincronizzazions sone adatitl a sincronizzare la rotaziong
degll alberi di trasmissione ecgentrici 102.

Grazie all’aziong dei secondl mezzi gl singronizzazions
70, lleffet di  compattazione del pletrisco wviene

ulteriormente incremsntato favorenda LR migliore

("4
0

“agganoic” tra 1 sassi della massicoiata; 11 piletrisco

vierne ocompabttato = rilagclatoe, in fase, da entrambi 1

lavi della traversina per evitare di generars aolo

"1HBCO .

enti latverali del pie
In una forma di realizzazione, i smecondl meszi Qi

sincronizzazions 70 comprendono  una cinghia dentata
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72 che collega le due unita oscillanti 20 & che &

impegnata  da  ruote dentate

attuatori di wibrazione 50. Tali runte dentate

alla winghia

- 2y
le R

P

sosizionate in modo ts

rf‘"(

i

dentata di variare geometria durante l'oscillazione dell

unitad cscillanti, mantenendn la stessa lunghezza {(figure

Ad come illustrato in particolare nelle figure 4

e da, la cinghia dentata 72 ruota attorng ad una ruota

trasmissione

o
o
'_l
3
i
4
')
I ‘\:,‘
|_A
3

dentata inferiore 74

eogentrice 102 di unfunitsa ad una ruota

dentata intermedia 76 golidale al gernge di robtazicne 308

dell’unita oscillante, =2 ad una ructa dentata superiors

lle 78 dell’unitd cscillante,

e

1

In figura la si nota inceltre un albero tendicinghia BO

che g1 eavendes tra le dus ruote dentate supseriori folli

o am e o
Y

. N N s TV apl merves el pwrd omob s 3 . 1 P
La c¢inghia dentata 72 viene rvinviata dalla rucsta dentata

'_l
I

[

inferiore 74 =2 dalla ructa dentata supericre T8 1

i

corrispondentl ruote dentate dell’altra unita oscillante.
Come si pud notare dagli schemi funeionali delle figure 4
e 4da, mentre le ruote dentate intermedis 78§ rimangono

<

telalo di

g

7

gempre nella stessa izione rigpetto al
gruppo 34, gquando le  ruote dentate  inferiori sl

avvicinano 74 a seguito dellfoscillazione delle unita
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motore 1027 a cui ¢ collegato 1Malberc di trasy

nreaf

pravalentements

osgillanti, le ruote dentate

T
]
—
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s oS et o A g S A S e S e T ey sy B e g J e N R AN e A ~ R o Py
e vigeversa, modificande la geometria del percorso della

N

cinghia dentata 7Z2 a paritad di lunghezza

In una

da una rispettiva staffa gporta bavtta 104 in incernierata
s un rispetito perno batta 106, La shaffa porta bhatta 106

& collegata all’albero di trasmissiong sccentrico 102 per
il tramivte di una biella 110.

Le bhielle 110 effettusno un mw

dallfegesentricitd dellfalhern aocentrico 102, che wiene

{3

: 104 oche  oscoilla

bhatta

e
b
Py
i
,_'.,'
‘Jx
"L
v
=
'_l
o
5
oF
s
[
[y
p
r,—;
i
iy
oF
s

gropoersiconalmente

In una forma di  realizzaszions, ogni  attuatore di

N -,

vibrazione 50 muove in rovazione un rispettiveo albero

tisgions

eccentricoe 10Z, In una forma preferita di realizeazions,

(=

17 albero motore 102 2 1'albero eccentrice 10Z  sono
realizeatl 1in un unico ¢omponsnte a cul & gollegabto
17 attuatore di vibrazione 50, ad egempice per il tramite

dl una scanalatura centrale.

A%

Tornando ora alle unitd oszcillanti 29, in una  forms

rita di realiszarione egse  hanno un’ estensions

I

&

ale. Ogni batta 10 gl estendes da
unf estrenitd inferiore della rispettiva unitid oscillante.

s,

In una forma i realizszazione ognl unitda oscillante 20
¥ 2l
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COMPrany de una L“ﬂ}‘"g‘li 11 plastre dl supporto postarliore

202 e frontales 204, ad  astensioneg  wvertiocale, che
supportane, ad esempice mediante cuscinetti, le estremita
del perni attornn aili guali ruotance le ructe dentate i

rinvio della cinghia 72, degli alberi di trasmissions

l‘i‘l

eocentrici 102 ¢ del perni i rotazione 1406 delle staffe
In una forma preferita di realizzazione, la plastra
anteriore 302 del telaic i gruppn 30 & le plastre
frontali 204 sono facilmente amovibili per consentire la

manutenzione dei componenti interni alle univid oscillanti

In TIN& forma i realizzaziones, 17 attuators adi

cacillazione 40 g1 estende orizzontalmente tra le

estremitba sugericori delle unita gesoillanti Z0.

{1

In TNa forma ai realizzaziones, 17 attuatars adi
cacillazions 40 & un atyuuatore a cllindro-pistons avente
unf estremitd del cilindre cellegata ad unfunitd
cacillante e lfestremiba distale del pistone collegata

allfalvra unitd cscillante,

In una forma i realizzasions, gli abttuatori adi

vibrazione 50 sono realizwabl con motorl idraulici

zigne, fampie

e
beda
1y
'_l
—
[+1]
L

In UNa&

vibrazione di ogni batta 10 dipendes dallfeccentricita

gdell’albero i trasmissione goentrioo 10z,

10
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Vantagyglio

WnEnte, il Jruppo rirgal=zatore secondo

lfinvenzione offre una distribuzionse

nel B svilugppo verticale, a berneficio il
unfinstallazionse piu semplice =d una movimentazions pin
pilanciata.

rincalzatorse sl presenta  particolarmente
sopratitutto nella direzione trasversale.

ez chiusura delle batte & comandata da un

attuatore

solamente alle dus unitd oscillanti,

e non al telaic. La struttura del gruppo rincalzators &

duncue parvicolarmente

elementi di collegamento ridetti al minimo.

Vantagglosamente, zie ad una oppertbuna distanza dedl

puntl SE leva 51 cttiens un’ amplificazione

o3
T

117 escursions della vibrazions tra albero adi

azmisgions eccentrico & Llestremita della batia,

(
y

In una forma preferita di realizzasiones, tutiil 1 perni ed
alberi rotantil sono suppertatil su cuscginetti lubrificati
con  gragso  a  bhassissima manutenzionse o egenti da
manutenzione,

I1 gruppe rincalzabore richiede una bagsa manutenzions

perché £ richiestce 11 scelo ingrassagyglo pericdicoe dei

cusoinstitl & delle bronrine atbraversso gli portuni

ingrassatori, mentre la cinghia & esente da manutenziorne.

Vantagglosamente, le wvibrazioni trasferite alla al telaio

il
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a testa rincalzante e conssguentemente

alla macchina rincalzat:

grazie 2ll” annullamento delle forze alterne, In
particolare, 11 wmovimento delle batte & del relatiwvi

o | ey e e A A ~ . g r N A YT g e e = = O o o~ I on F o e g PR
elementl di collegamento allfalbero motore dellfattuatore

dl wibrazioneg & in controfs

determina un  annullamsanto

gualla i sinistra e

delle forze alterne date dall'oscillarzione.

WnEnte, il gruppo  rincalzators pud  essere

sottoposto a manubtenzicone direttamente sulla

senza rimuoverln da Infatti, smontando la plastra

anteriore del tels

'_.
[
.

’_n

gruppo e le pilastre frontali
delle unitd ozcillanti 31 pud accedere al componenti
interni del gruppe mantenendo 11 gruppo monbtato sulla
macchina pesrchs tubie le parti szono galettates zu alberi
gostenubl da cuscinetti alle estremita.

Vantaggicsamente, & possibile wvarilare 1fescursione della

3 3

Datba in fasze di vibrasiones gostituendo 11 solo albero i

( !

Lrasmissions eccentolad.
Vantaggicsamente, & poszibile wariare 1lfescursione in

chiusura o apertura delle batte modificando ¢ sogtituendo

aolamente attuatore 4di oscillazione.

Alle forme di azione del gruppo

segonde 17 invenzione un teonico del ramo, per soddisfare

esigenze contingsnii, o)




adattamenti e sogtituzioni  di
funzionalmente ecuivalenti, zenza uscire  dall'ambit

delles geguenti rivendicazionil, ggnuria delle

caratteristiche

come  appartenents  ad una

poszibile forma di realizzazione put sgsere realizzata

\

indipendentemente dalle ltre forme di  realizzazione

1

t

i

desoritte,

i3



10

[

¥4

I0164923/FC
TITOLARE: VAIA DAVIDE
RIVENDICAZIONI
1. Gruppe rincalzatore, comprendentes

~ almeno due batte {10} adatte & compattare il piletrisco

di una rotala, ogni batta essendo

ertiva unitd oz

sillante {20}, ogni

unitad osoillante
gruppe {30} in modo

rotaziong unitia ({Xj;

~ un attuatore di osoillazione {403} azionahils per
provecare unfogcillazicns delle dus unita oscillanti tra
una pesizions di batte aperte ed un posizione di bhatte
chiuse;

= una cepplia di o oattuatoeri di owvibrazione (30},  ognuno

gsuppertatae da una rispettiva unitd oscillante o adatio a

porre in rotvazione un albero di trasmiszsiorne sogentriog

rispetuvive alberce di tragmissions eceentrico in modo da

V\“\

N

o

i 3y yprn
Lhivg

U)
( L

sere sottoposta a vibrazione per opera di un ris
attuatore 41 wvibrasicons {(50) .

2. Gruppo seconde la rivendicazione precedents, 1in cuil
la vibrazions ai ogni batta & indigendente
dall’oscillazions dells rispettiva unitd ozcillante.

s=2oondo la rivendicazions 1 o 2, comprendente
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20

pracedenti, comprendente innltre

inoltre primi mezzi ¢Gi zingronizzazione (&) agdatti a
l7osgillazione delle unita oscillanti (203 .

4. Gruppoe sscondo la rivendicazioneg precedente, in cul

ogni  ruoita

urnitrad oscillante {(20).
5. Gruppe seconde una gualsiasi delle rivendicazioni

11 mezzi 31

sincronizrazione {70) adattl a sincronizzare la rotazione

dl dettd alberil di trasmissione ecgentrici {102).

el

&. Gruppo secondo la rivendigaziore precedente, in cui

detihi secondl mezzi di gincronizrazions (70} comgrendono

p

una  oinghia  dentaba (723 impegnata dagli alberi 41

2

azmiszsionsg ecoentrici {102y, da una goppla i ruote

intermes

m
'_
i

]
o
-

ognura aoassiale all’asze di rotazions
(X} di una rispevtiva unita oscillante, e da una ooppila

di runte folli di rinvic (783, ognuna solidales ad una

rispetiiva unitd oescillante (20},

|_.¢

7. Gruppo segondo una gualsiaszi delle rivendicazioni

precedenti, in  couil  le unitd  ozcillanti {20}  hanno

un’ estensione  prevalentemsnte vertlcale, in  cul  ogni

hDatia 51 egtends da un’ egtremita inferiore della

rigspettiva unitd ogscillante, =« in oui 1fattuatore  di

oacillazions {40} g1l estendes orizzontalment tra ls

3



LA

gstremita superiori delle unitd oscillanti.

B. Gruppe seconde una gualsiasi delle rivendicazioni

precedenti, in cui gli attuatori di  wvibrazione

realivzati con motori idrauliei.

i

9. Gruppe seconde una gualsiasi delle rivendicazioni
pracedenti, in ¢ul 17attuatore o1 oscillazions & un
attuatore a gilindro-pistone avente unfestremita  del

cilindro collegata ad  un’uniti

Lra unitad

lPestremita distales del pistons oolle
di nacillaziane.

10. Gruppo secondo una gualsiasi delle rivendicazioni

prevedenti, in oul 17 ampiezza della vibrazione di  ogni
matba dipende dallfeccentricivd dell’ albero ai
Lragmisglions egouentrligo.

i1l. Gruppo secondo una gualsiasi delle rivendicazioni

It

pracedenti, in cul lfestrenitd supsriore di ogni batta
collegata al rispetitivo albero 4di trasmissione sccentrico

ger 11 pramite di una biella {110},
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FIG.1a
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FIG.2
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FIG.3a
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FIG.5
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