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Zespol napedu gietkiego rapiera krosna tkackiego
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Wynalazek dotyczy zespolu napedu gietkiego ra-
‘piera krosna tkackego, w ktérym gietki rapier jest
prowadzony w krzywej pochwie.

Znane zespoly napedu gietkiego rapiera krosna
tkackiego dzielg sie na korbowodowe i krzywkowe.
W zespolach korbowodowych napedzana jest mniej-
sza korba, ktéra wykonuje ruch obrotowy, natomiast
wieksza korba wykonuje ruch wahliwy. Z wigkszg
korbg polaczone jest kolo, na ktére nawija sie giet-
ki rapier. W zespolach krzywkowych, krzywka, naj-
czeSciej bebnowa, napedza duze niepeine kolo ze-
bate, ktére wykonuje ruchy wahliwe. Koo to wspdét-
pracuje z matym kolem zebatym zazebionym z per-
forowanym gietkim rapierem umieszczonym w krzy-
wej, najcze$ciej kolowej pochwie. W miejscu zaze-
bienia matego kola zebatego z perforowanym giet-
kim rapierem, pochwa ma wyciety odpowiedni
wzdiuzny otwér.

Powyzsze rozwigzania posiadajg wady w postaci
-duzej iloSci ciezkich elementéw poSredniczacych przy
przekazywaniu ruchéw i zwigzanej z tym straty
energii zuzywanej na pokonanie sit bezwladnoSci
i tarcia.

Celem wynalazku jest opracowanie zespolu na-
pedu gietkiego rapiera krosna tkackiego, w ktérym
straty energii na pokonanie sit bezwtadno$ci i tar-
cia bylyby wydatnie zmniejszone.

Zesp6l wedlug wynalazku ma spiralng sprezyne,
‘zewnetrznym koncem polgczong szeregowo z gietkim
rapierem, a wewnetrznym koncem potgczong z
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korpusem, w ktérym umieszczony jest watek
bedacy osig obrotu ramienia przekazujgcego im-
pulsy do dzwigni osadzonej na sworzniu 1gcza-
cym rapier ze sprezyng, w celu okresowego wy-
chylania tej dZwigni poza powierzchnie wyznacza-
jaca przestrzen dzialania ramienia zabierakowego
zahaczajacego o te diwignie i powodujacego ruch
roboczy rapiera. Zahaczanie ramienia zabierakowego
o dzwignie ma miejsce za poSrednictwem nasadki
osadzonej suwliwie na konicu ramienia zabierakowe-
go. Do korpusu przymocowany jest nieruchomo zde-
rzak wspoélpracujacy z nasadkg w celu zwolnienia
przez nig dZwigni i umozliwienia ruchu jalowego
rapiera. Drugi zderzak réwniez przymocowany do
korpusu wspélpracuje z koficem rapiera od strony
jego polgczenia ze sprezyng. Zderzak ten spelnia je-
dnocze$nie role hamulca przy powrotnym ruchu ra-
piera.

Osigga sie przez to uproszczenie napedu gietkie-
go rapiera przy znacznym zmniejszeniu ciezaru
wszystkich elementéw skladowych zespotu.

Przedmiot wynalazku jest uwidoczniony w przy-
kladzie wykonania .na rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia schemat rozwiniecia zespotu gietkiego
rapiera krosna tkackiego, fig. 2 — schemat wzdiuz-
nego przekroju spiralnej sprezyny, rapiera i poch-
wy, fig. 3 — przekrdj poprzeczny pochwy i rapiera,
fig. 4 — przekr6j wzdluzny spiralnej sprezyny i ra-
piera, w miejscu ich polgczenia i fig. 5 — przekrdj
spiralnej sprezyny i rapiera w miejscu ich polacze-
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nia w plaszczyZnie prostopadlej do plaszczyzny prze-
kroju uwidocznionego na fig. 4.

Gietki ra;iier 1 jest umieszczony w spiralnej
pochwie 2 oraz cze§ciowo w rurowym prostopadlio-
§ciennym prowadniku 3. Z;a‘réwno pochwa 2 jak i
prowadnik 3 sg przymocowane na stale do korpu-
su. Do rapiera 1 przymocowana jest spiralna spre-
zyna 4, ktéra drugim konfcem lgczy sie z tulejg 4a
zamocowang do korpusu. W korpusie jest osadzony
obrotowo walek 5 zakorficzony z jednej strony zeba-
tym kolem 6, a z drugiej strony korbowym ramie-
niem 7. Na walku 5 osadzone jest obrotowo zabie-
rakowe ramie 8, na koficu ktérego osadzona jest
suwliwie nasadka 9 zawierajgca krzywke 10 i krzy-
wke 11. Do korpusu przymocowana jest krzywka 12
obejmujgca watek 5 w poblizu ramienia zabierako-
wego 8. .

Krzywka 12 wsp6lpracuje z rolka 13 osadzona na-
watku 14 umieszczonym w zeba:cymikole 15. Koo 15
jest osadzone na watku 16 i zazebia sie z kolem 8a
bedacym integralng cze$cig ramienia zabierakowego
8. Oba kola 15 i 8a maja wiefice zebate niepelne. Ze-
bate kolo 6 zazebia sie z zebatym kotem 17 osa-
dzonym na watku 18 z zebatym kotem 19 zazebio-
nym z zebatym kolem 20. Kolo zebate 20 jest osa-
. .dzone na jednym watku 21 z laicuchowym kolem 22
polgczonym laficuchem 23 ze Zr6diem napedu nie-
uwidocznionym na rysunku.

Kolo 22 i watek 21 polaczone sg z ramieniem 24
zaobatrzonym w krzywke 25 wspéipracujacg z po-
pychaczem 26. Na popychaczu 26 osadzony jest ta-
lerzyk 27 wspéipracujgcy z powrotng §rubowsq spre-
zyng 28. Z drugiej strony popychacz 26 wspélpracuje
z diwignia 29 osadzong na sworzniu 30 lgczgcym
rapier 1 ze sprezyng 4. Z drugiej strony dZwignia
29 wspbélpracuje z agrafkowsg sprezyng 31 osadzong
na sworzniach 32 i 33 laczgcych wraz ze sworzniem
30 rapier 1 ze spiralng sprezyna 4. Zderzak 34 jest
przymocowany do korpusu i wspoéipracuje z krzyw-
.ka 10.

Zderzak 35a jest przymocowany do korpusu i
wspélpracuje z zagietym koficem la rapiera 1. Dalej
zderzak 35a przechodzi w cierny hamulec 35, od
strony rapiera 1 zaopatrzony w cierna okladzine 36.
Hamulec 35 wspélpracuje z fragmentem zewnetrznej
powierzchni rapiera 1, od strony kofica la. Watlek
5 jest uloiyskowapy bezposrednio w korpusie, a wa-
lek 21 oraz zderzaki 34 i 35 sg obracalne w stosun-
ku do watka 5. Walek 18 jest obracalny w stosun-
ku do watka 21. Obracalno§é tych cze§ci wprowa-
dzono celem umozliwienia zmiany przelozenia w
uktadzie zebatych k6t 6 i 17 oraz w celu regulacji
luzu miedzyzebnego. '

Zesp6t dziala tw ten sposéb, ze naped jest pobie-
rany najkorzystniej od walka gléwnego maszyny
tkackiej poprzez przekladnie stozkowg nieuwidocz-
niong na rysunku i za poSrednictwem lancucha 23,
taficuchowego kota 22 i walka 21 przenosi sie na
rami¢ 24, ktére wykonuje jeden obrét na jeden
pelny cykl pracy krosna. Krzywka 25 przesuwa po-
Pychacz 26, kt6ry powoduje przesuniecie dZzwigni 29,
az do.jej wychylenia w przestrzen dziatania krzywki
11. Z walka 21 naped przenosi sie takze na nasadke
9, poprzez zebate kola 20, 19, walek 18, zebate kola
17, 6 walek 5, korbowe rami¢ 7 i zebate kola 15
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i 8a 0 niepelnych wieficach zeb6w oraz zabierakowe-
ramie 8. .

Wskutek wej$cia dZwigni 29 w obszar przestrzen-
ny dziatania krzywki 10, zabierakowe rami¢ 8 wpro-
wadzajgc rapier 1 do przesmyku nacigga jedno--
czeSnie spralng sprezyne 4. Nacigganie sprezyny 4:
koficzy sie w chwili rozpoczecia wspélpracy krzyw-
ki 11 ze zderzakiem 34. Pod wplywem dzialania spi--
ralnej sprezyny 4 rapier wraca na swoje poczatko-
we miejsce a przed zatrzymaniem sie wskutek la--
godnego zderzenia kofica 1a ze zderzakiem 35a ule-

'ga zahamowaniu na skutek tarcia o cierna okladzi--

ne 36 hamulca 35. ; .

Mechanizm skladajgcy sie z ramienia 7, walk6éw-
16 i 14, k61 15, 8a, rolki 13 i krzywki 12, powoduje:
zmienny ruch rapiera 1, na poczatku wolny nastep--
nie predki i w konicowej fazie ponownie wolny. Naj--
korzystniej gdy ruch ten jest sinusoidalny. Obracal--
no$§é zderzak6éw 34 i 35 w stosunku do osi watka 5
umozliwia regulowanie dlugo$ci skoku rapiera 1
oraz przesuwanie ruchu w fazie. Aby zmniejszyé:
tarcie rapiera o Scianki kanalu, przewiduje sie za-
stosowanié rolek nieuwidocznionych na rysunku.

Dla bardzo szerokich krosien mozna zastosowaé
zesp6l z pochwa prowadzaca rapier w postaci spira--
li o dlugo$ci katowej 720° co znacznie zmniejszy
wymiary zespotu, przy czym konieczne jest dodat--
kowe przelozenie miedzy krzywka 12 a ramieniem.
zabierakowym 8. W tym przypadku krzywka obraca
sie w tym samym kierunku co ramie zabierakowe,
ale z predko$ciag dwukrotnie mniejszg. A

Przelozenie przekladni zebatych két 20, 19, 17 i 6
jest uzaleznione od kola zmianowego 17 i wynosi
1:4, 1:5 lub 1:6. Zmiang przelozenia powoduje sie
zmiane kata ruchu rapiera 1 w stosunku do obrotu
walu korbowego napedu bidla. Kat ten moze wyno-
sié 180°, 144° lub 120°, a jego dobér jest uzaleznio-
ny od szeroko$ci, czasu przesuwu i postoju niciel-
nic krosna. -

Zesp6t bedacy przedmiotem wynalazku cechuje:
szereg zalet, w kt6érych najwazniejsze jest zastoso-
wanie napedu o statej predko$Sci obrotowej i jed-
nym kierunku, ktéry nadaje rapierowi ruch posu-
wisto-zwrotny wedlug zalozonej z géry charakte-
rystyki, przy czym dilugo§é skoku oraz czas wysu-
niecia i powrotu rapiera mogg byé regulowane w-
zaleznoé$ci-od rodzaju pracy krosna. '

Zastrzezenia . patentowe

1. Zesp6t napedu gietkiego i'apiera krosna tkackie-
go, w ktérym gietki rapier jest prowadzony w krzy-
wej pochwie, znamienny tym, ze ma spiralng spre--
zyne (4) zewnetrznym koficem polgczong nierucho-
mo i szeregowo z rapierem (1), a wewnetrznym kon-
cem polgczong z korpusem, ramie (24) osadzone ob-
rotowo na watku (21) osadzonym obrotowo w kor--
pusie, zabierakowe ramie (8) osadzone na watku (5
osadzonym w korpusie, nasadke (9) nasadzong suw-
liwie na zabierakowym ramieniu (8) i wspéipracujg-
ca z dfZwignig (29) osadzong na sworzniu laczacym
rapier (1) ze sprezyng (4) oraz z ramieniem (24), zde--
rzak (34) przymocowany do korpusu i wspélpracu-
jacy z nasadka (9) oraz zderzak (35a) przymocowany
do korpusu i wspélpracujacy z koficem (la) rapiera
(1) od strony jego polgczenia ze sprezyna (4).
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2. Zesp6l wedlug zastrz. 1 znamienny {ym, Ze na
walku (5) jest osadzone spoczynkowo korbowe ra-
mie (7) polaczone spoczynkowo z walkiem (16), na
ktérym osadzone jest zebate kolo (15) polaczone spo-
czynkowo z walkiem (14), na kté6rym jest osadzona
obrotowo rolka (13) wspélpracujaca z krzywka (12)
przymocowang do korpusu, przy czym zebate kolo
(15) jest zazebione z zebatym kotem (8a) bedacym in-
tegralng czeScia ramienia zabierakowego (8) lub
polaczonym z ramieniem zabierakowym (8) spo-
czynkowo.

3. Zesp6t wedlug zastrz. 1 i 2 znamienny tym, ze
ramie (24) jest polaczone z walkiem (5) za pomoca
zespolu czterech zebatych két (20), (19), (17) i (16),
przy czym kolo (6) jest osadzone na watku (5) ulo-
zyskowanym bezpoSrednio w korpusie, koto (20) jest
osadzone na walku (21) obracalnym woké6t watka (5)
a kola (19) i (17) sg osadzone na watku (18) obracal-
nym wokél watka (21).

4. Zesp6t wedlug zastrz. 1—3 znamienny tym, zZe
zderzaki (34) i (35a) sg zamocowane do korpusu w
spos6b obracalny dokola watka (5).
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5. Zesp6t wedlug zastrz. 1—4 znamienny tym, ze
spiralna sprezyna (4) jest zamocowana do korpusu
za pofrednictwem tulei (4a) osadzonej na watku (5)
w spos6b obracalny.

6. Zesp6t wedlug zastrz. 1—5 znamienny tym, ze
ramie (24) ma krzywke (25) wspélpracujacg z po- -
pychaczem (26) osadzonym suwliwie w korpusie i
wspéipracujacym z dzwignia (29).

7. Zesp6t wedlug zastrz. 1—6 znamienny tym, ze
popychacz (26) jest zaopatrzony w talerzyk (27) i po-
wrotng sprezyne (28).

8. Zesp6l! wedlug zastrz. 1—7 znamienny tym, ze
ma hamulec (35) wspélpracujacy z rapierem (1).

9. Zesp6l wedlug zastrz. 1—8 znamienny tym, ze
pochwa (2) jest zaopatrzona w rolki prowadzace ra-
pier (1). .

10. Odmiana zespotu wedlug zastrz. 1—9 znamien-
na tym, 7e pochwa (2) ma ksztalt spirali e kacie
opasania jej §rodka wynoszacym 720°, a krzywka
(14) jest napedzana w tym samym kierunku .co za-
bierakowe ramie (8), z predkoscig dwukrotnie mniej-
sza od predko$ci zabierakowego ramienia (8).

jednej poprawki

Dokonano
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