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Anordnlng‘for styrlngvav.mekanlske 1nnretn1nger.

Oppfinnelsen vedrorer en anordning for styring aV mekaniske
innretninger for sortering av fortrinnsvis tommer, trevirke
eller lignende gjenstander'som'av eh’transpbntanordning fores
i en bestemt retning fofbi styreaﬁordningen, hvilkenomfatter
et organ som ved gjénstandehé passasje gis en bevegelse nar
gjenstandens tykkelse er storre enh-en forutbestemt verdi og
en utveksling som forstorrer denne bevegelse, idet den fra
utvékslihgen utgdende  storre beﬁegelse over bevegelsens over-
forende organ styrer de mékaniske_innfetninger. '

Det er fra tidligere.kjent en anordning for styring av en.
‘mekanisk innretning for handtering av trevirke som fores i en



.“

bestemt retning forbi denne, omfattende et organ som er”anordnet
for ved gJenstandens passaSJe 34 meddele en bevegelse nar gjen-
standenstykkelse er storre enn den forutbestemte verdi og
bevegelsens pverforende organer som styrer den makaniske inn-
retning. IR

Oppfinnéléen tar sikte pé a tii?eiébringe en megét enkel og helt
mekanisk anordning, som er solid og driftssikker og tross dette

.er billig i fremstilling.

-Det som forst og fremst kjennetegner anordningen ifolge opp-

finnelsen er at organet som er anordnet for ved gJenstandens
passasje gir en bevegelse nar gjenstandens tykkelse er. storre
enn den forutbestemte verdi, og omfatter en omkring tannhjuls-
eller snekkeutvekslingens utgéende'aksel énordnet spiral som
ved organets bevegelse av utveksllngens utgaende aksel bi-
bringes en stillingsforandring for drelnlng av en med splralen
forbundet arm som samvirker med en pa transportanordningens
drivaksel forskyvbart anordnet og med en eksenter forsynt
hylse, anordnet for & medbringes ved akselens rotasjon, idet
eksenteren styrer hevarmer for apning av luker til rom for

forskjellige dimensjoner.

Oppfinnelsen skal forklares nzrmere i det efterfolgende under
henvisning til tegningene som viser en utforelse av opp-
finnelsen for anvendelse ved sortering av fortrinnsvis bord

eller lignende.

Fig. 1 viser anordningen sett fra siden og montert pa en tran-

sportanordning, og

Fig. 2 viser anordningen sett ovenfra, idet enkelte deléer av
transportanordningen er sloyfet for oversiktens skyld.

P4 tegningene er 1 en slede, som er anordnet i transportretning,
d.v.s. vinkelrett pd det i fig. 1 med 2 angitte bord, som fores
mot sleden 1 av de endelcse, med medbringere 4 forsynte kjeder
3, der er laget over tannhjul 6 pa transportanordningens driv-
aksel 5. Ovenfor transportanordningens glideflater. er sleden



1 opphengt ved hjeip‘aﬁ ledd 7 og 8 pa rammen.9 henholdsvis

en aksel 10 som er drelbart anordnet Leddene 7 er ved hjelp av
‘tappen 7a leddbart festet til sleden 1 og leddene 8 er ved
tappen_7b leddbart festet til denne,_ Den andre ende av -leddene
7 er dreibarf anordnet pé rammen 9 mens leddenes 8 andre ende
er fast forbuﬁdet med akselén l0. Ved sledens opphengning pa
denne mate kan den:gis'en ttansiatorisk bevegelse hvorved
leddene 8 vil dreie akselen 10. Sleden er i den viste ut-
forelse anordnet pa en passende avstand ovenfor glideflatene

6, slik-at bordet med en tykkelse som er mindre enn denne
avstand kan passere under sleden uten a pav1 rke denne. For

at sleden 1 alltid skal innta denne stllllng, er det anordnet

en ikke vist stopper, mot hvilken leddene 7 fores av en f jer
11. ’

Akselen lo er koblet tiliden inngdaende akéel'lZ for en tann-
‘hjuls- eller snekkeutveksling 13 med siddant utvekslinsforhold
at den utgdende aksel 14 vil dreie seg en vinkel som er f.eks.

15 ganger storre enn akselens 10 dreiﬁingsvinkel.

Pa utviklingens utgéende aksel 14 er anordnet en tapp 15, som
ved!aksélens 14 dreining bringes i kontakt med en spiral 16
med passende stigning. Spiralen 16 er fast forbundet medden
ene enden til en aksel 17, st er svingbért lagret‘i et lager
"18. Ved aksélens 17 andre ende er anordnet dels en med en
forskyvbar vekt.lé forsynt vektstang 20 og dels én arm 21.

Armen 21 er anordnet for samvirke med en hylse 24 forsynt med
avtrappede avsaer 22, 23 og anordnet forskyvbart pa en del

27, som er forbundet med transportanordningens drivaksel 5.
Hensiktémessig, _ikke Vlst medbrlngerorgan er anordnet, slik

at hylsen 24 fores med ved akselens. 5 rotas;on. Mellom hYlsens
del 26 og delen 27 er- 1nnspendt en fJar 28 for hylsens ak-
sielle forskyvnlng.

I den viste stilliné, utgangsstillingen, er -armen 21 fort mot .
hylsedelen 25 og fastholdes mot dénne av vektstangen 20, og
‘hylsen 24 forﬁindreSlde;ved for akéiellvforskyvning,‘ Fores
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armen 21 fra denne stilling, vil hylsen av fjeren 28 bli for-
skjovet til noen av avsatsenes 22, 23 vertikale sider ligger

an mot armen 21. Tilbakeforingen av hylsen til utgangstil-

ling oppnads med den pad hylsen 24 anordnede med hensiktsmessig
stigning forsynt gjenge 29, som for dette dyemed samvirker med
et pd stativet 30 anordnet kulelager 31 eller lignende. Gjengen
29 strekker seg omtrent langs hylsedelens 25 halve omkrets.

Ved hylsedelens 25 ende er anordnet en eksenter 32, som i an-
ordningens utgangsstilling kan dreie seg fritt og som nir
hylsen 24 er forskjovet et trinn befinner seg under en arm 33,
som er fast forbundet med en aksel 36, der b=zrer en ikke vist
luke til et skjematisk antydet rom 34. Lukearmen 33 vil ved
eksenterens bevegelse dreies, hvorved rommet 34 apnes. Flere
rom kan vere anordnet efter hverandre, idet disses luke er for-
bundet med armer for samvirke med eksenteren 32. I fig. 2 er
ytterligere 2 armer antydet. Antall avsatser skal svare til

antall armer.

Anordningen virker pa folgende mate: Nar et bord med en
tykkelse som er mindre enn avstanden mellom sleden 1 og nevnte
glideflaten fores mot sleden 1 kan dette bord passere under
sleden uten at denne pavirkes. Efter at bordet har forlatt
transportanordningen, faller det ned i rommet 35, som alltid
er apent. Derved vil luken for rommet 35 utgjore et glideplan
for slike bord. )

Nar derimot et bord som har en tykkelse storre enn nevnie an-
stand fores med sleden, vil denne forskyves imot hoyre, sam-
tidig som den leves, slik at bordet kan passere under denne.
Fjeren 11 vil da sorge for at sleden ikke kommer hoyere enn

nodvendig.

Ved sledens forskyvning dreies leddene 8 og dermed akselen 10
en vinkel i retning mot urviseren som er direkte avhengig av
tykkelsen av et bord eller en gjenstand som bevirket dreiningen.
Denne dreining kan vmre'meget liten, men ved anordningen av
tannhjulsutvekslingen 13 f4r man for dennes utgdende aksel en
dreining som er tilstrekkelig til at selv meget smd dimensjons-
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ulikheter kan‘régistrerés fdr_de.gjenétander SOm‘skalAévsakes
' ved hjdp avsleden 1. I foreliggende tilfelle vil tappen 15
Vbli_dreieﬁ eh»Vinkei-som er 15 gangér-stbfre enn leddenes 8
‘»dreihingSQinkél._ Derved pavirker tappen 15 splralen 16 som
>forSkyves utad et stykke og dreier dermed akselen 17 og armen
21 i retning med urviserene; slik at hylsen 24 frakobles.
‘Armen .21 stiller seg dermed inn i -en stilling som er helt av-
henglg av tykkelsen av det bord som beflnner seg under sleden .
1 og denne stllllng inntar armen 21 for samtlige bord med
denne tykkelse. FJ&ren 28 forskyvernnu hylsen 24 til den
stoppes av armen 21, og forskyvnlngslengden er avhenglg av
armens 2l,st1111ng, som igjen er avhenglg av bordets tykkelse.
I narverende tilfelle antas det at forskyvnlngen er ett trinn,
ogvderved vil eksentefen 32 fores under'lukeqrmenv33'ég ved
sin fotasjonsbevegelse dreiér'lukearmen'33, slik at luken for
rommet 34 dpnes. . For at lukeafmen 33 efter at luken er helt
apen ikke skal fblge ekSentefehs fortsétte bevegélselfdr
bordet 2 har rukket ned i rommet 35 er det anordnet en lukens
‘stengnlng for51nkende hydraullsk innretning 37 med regulerbar
t1d51nnst1111ng,vsllk dette sees,aQ fig.-l.

Nar bordet 2 har_fbrlattﬂsledeﬁ~l, fBres'dennevtilbake til _
o uﬁgangsstilling:av fjeren 11. Derved dreies ogsa tappen'iS
tilbake- fil’utgangéstilling. Hylsen 24 fores tilbake til
utgangsstilling av gjengen-29 nir denne ved hylsens rotasjon
“kommer i antakt‘med_kulelageretA31 og er helt tilbakefort
nar gjengens bakre-ende har inhtatt den ‘stilling soﬁ vises i
fig. 2. Derved vil armen 21 av vektsétangen 20 fores imot
hylsedelen 25 og ldse hulsen i utgangsstilling..

Det vil forstéS“at’anordﬁingens deler ma vare synkroniséft med
transportanordnlngen, sdledes  at f.eks. eksenteren 32 ved hyl-
sens forskyvnlng ‘befinner seg under lukearmen 33

Organet som reglstrerer bordets tykkelse, sd vel som organene
som forstorrer dettes bevegelse kan selvsagt innenfor opp-
finnelsens ramme ha annen utforming enn hva som er vist og
beskrevet - i utfﬁrelseséksemplet.
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"Patentkrav
1. Anordning for styring av mekaniske innretninger for sortering
av fortrinnsvis tommer, trevirke eller lignende gjenstander
som av en transportanordning fores i en bestemt retning forbi
styreanordningen, hvilken omfatter et organ (1) som ved gjen-
standens (2) passasje gis en bevegelse ndr gjenstandens
tykkelse er storre enn en forutbestemt verdi og en utveksling
(13) som forstorrer &nne bevegelse, idet den fra utvekslingen
utgdende storre bevegelse over bevegelsens overforende organ
(15-21, 24, 32) styrer de mekaniske innretninger (33, 36),
karakterisert v e d at nevnte organ omfatter en
omkring tannhjuls- eller snekkeutvekslingens (13) utgdende
aksel (14) anordnet spiral (16) som ved organets (1) bevegelse
av utvekslingens utgdende aksel bibringes en stillingsforandring
for dreining av en med spiralen forbundet arm (21) som sam-
virker med en pd transportanordningens drivaksel (5) forskyv-
bart anordnet og med en eksenter (32) forsynt hylse (24),
anordnet for & medbringes ved akselens (5) rotasjon, idet
eksenteren (32) styrer hevarmer (33) for apning av luker til
rom (34) for forskjellige dimensjoner.

2, Anordning som angitt i krav 1, karakterisert
v e d at hylsen (24) er forsynt med trappetrinnsformede av-
satser (22,23) for samvirke med d&n med spiralen forbundne
arm (21) som ved sin dreining frikobler hylsen (24).

3. Anordning som angitt i krav 1l eller 2, karakteri-
sert ved at en fjer (28) er anordnet for forskyvning
av den ved armens (21) dreining frikoblede hylse (24).

4. Anordning som angitt i noen av de foregdende krav,
karakterisert ved at hylsen (24) har en gjenge
(20) somistrekker seg omtrent langs hylsens halve omkrets,
for tilbakeforing av hylsen (24) efter den av fjzren (28)
bevirkede forskyvning. ’

Anfgrte publikasjoner:

Norsk patent nr. 10.604 (8le-129)
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