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(57)Anotace:
Reseni se tyka zafizeni pro pfipojovéni ligtovitého poddajného
profilu, zejména t&snictho profilu (1), kde vedle zajména
zakfiveného okraje (20) télesa, je s viceosym robotem spojen
kombinovany uchopovaci a p¥ipojovaci nastroj (13),
polohovatelny do vice stanic. Uchopovaci a pfipojovaci
nastroj (13) obsahuje upinaci uchopovag (17), alesponi
g4stedné piizplsobeny obrysu profilu, ktery uchopuje profil a
do&asné ho pfitlacuje k t&lesu pro zahajovani pfipojovaciho
pochodu, jakoZ i dvojice valeckd (14, 15, 16), alespoii
astednd prizpisobené obrysu, které jsou uloZeny tak, Ze
vedou profil v podstaté podle linie poZadovaného ohybu
k télesu a z nichZ jeden véletek (16) a s vyhodou dva véletky
(15, 16) pfipojuji profil k t€lesu. Zptisob obsahuje kroky, pfi
ktergch se upina alespoii potatetni oblast profilu podle linie
poZadovaného ohybu a m&fi se po&ateni poloha profilu,
oddéluje se ochranny pasek (31) od lepiciho pasku (10)
upnutého profilu, upnuty profil se vede do poc¢atedni polohy u
t8lesa a v této pocatetni poloze se piitladf k télesu, pficemzZ pfi
vychdzeni z poatecni polohy se profil pfitlacuje k télesu
kontinudln& podél jeho okraje (20) aZ do koncové polohy,
nadeZ se dotladuje profil také v polétedni oblasti u pocatedni
polohy na t&lese.
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Oblast techniky
Vynalez se tykd zatizeni pro pripojovani li&tovitého poddaj-

ného profilu, zejména tésniciho profilu, vedle zejména za-
kriveného okraje télesa nebo na tomto okraji. Dale se vyna-
lez tyka odpovidajiciho zpusobu, pri pouziti té&sniciho pro-
filu s 1lepicim pdskem na jeho jedné strané, pricdemZ strana
lepiciho pasku neprilepena k profilu je kryta ochrannym pas-
ken.

Dosavadni stav techniky

K potrebé osazovat ohebny profil vedle zakfiveného okraje
tabulovitého télesa nebo na takovém zak¥iveném okraji vznika
kuprikladu u pripojeni nadrzky na vodu na prednim skle auta.
Pripojeni nadrzZky na vodu zahrnuje trojrozmérny, predem ohy-
bany listovity profil, z néhoZ je vytvarovan plochy péskovi-
ty usek, ktery na jedné strané nese oboustranné lepivy lepi-
ci péasek. Na strané odvracené od profilu Jje lepivy pasek
opatfen ochrannym paskem, tak zvanym lineren.

Vynalez si klade za tkol, pripojovat samo¢inné, rych-
le a také pri tolerancich prubéhu profilu, presné a spoleh-
livé s co moZnad nejmensimi naroky na strojni vybaveni, 1lis-
tovity poddajny profil, zejména tésnici profil, vedle zakri-
veného okraje nebo na zakrFiveném okraji télesa, takZe se
profil na Kkraji télesa vedle jeho okraje spolehlivé prilepi.
Zejména by se mél takovy profil pevné p¥ilepovat pomoci le-
piciho pasku, ulpivajicim na telese, pricemZ lepici pasek je
pfed tim na strané spojované s té&lesem kryt ochrannym péas-




kem.

Podstata vynalezu

Uvedeného cile je dosaZeno zarizenim pro pripojovani listo-
vitého poddajného profilu, zejména tésniciho profilu, vedle
zejména zakriveného okraje télesa, jehoZ podstatou je ze
s viceosym robotem je spojen kombinovany uchopovaci a pripo-
jovaci nastroj, polohovatelny do vice stanic, pri¢emZ ucho-
povaci a pripojovaci nastroj obsahuje upinaci uchopovaéd,
alespon cCastecné prizpusobeny obrysu profilu, ktery uchopuje
profil a doc¢asné ho pritlacuje k télesu pro zahajovani pri-
pojovaciho pochodu, jakoz i dvojice valeckl, alespon c¢asted-
né prizplisobené obrysu profilu, které jsou uloZeny tak, Ze
vedou profil v podstaté podle linie poZadovaného ohybu k té-
lesu a z nichZ jeden a s vyhodou dva pf¥ipojuji profil k té-

lesu.

Podstatnym znakem za¥rizeni je kombinovany uchopovaci
a pripojovaci nastroj, ktery miZe byt viceosym rotorem polo-
hovdn do vice stanic, jak Jje jesté bliZe popisovano nize.
Kombinovany uchopovaci a pripojovaci nastroj zahrnuje jako
podstatné prvky upinaci uchopovaé se dvéma uchopovacimi ce-
listmi s obrysem prizpusobenym tvaru profilu, které obklopu-
ji profil na jedné strané, a sice v pripadé profilu opatre-
ného lepicim paskem v oblasti nekryté lepicim paskem. Dale
jsou v uchopovacim a spojovacim nastroji vFazeny t¥i dvojice
vdleckl, jejichZz oba valeCky tvori prislusnou $térbinu pro
uloZeni profilu. Vnéjsi obvody valeckll jsou rovnéZ alespon
Castecné prizpusobeny profilu. Z dvojic valecku slouzi nej-
prve dva pro vedeni profilu na téleso, ke kterému mad byt
profil pripojovan, a s vyhodou nejméné Jjeden z dvojice va-

le¢ka, s vyhodou vs$ak dva z nich, slouZi k pevnému pripojeni




listovitého profilu k k télesu vedle zejména zakriveného ok-
raje po té, co byl profil v poc¢atecni poloze nejprve upina-

cim uchopovacem predbézné fixovan na télese.

Uvedenymi trfemi dvojicemi vadleckl miZe byt ddle dosa-
zeno poZadované linie ohybu profilu.

Kdyz je s profilem, ktery je jednostranné opatfen uz-
$im lepicim paskem, kryty ochrannym paskem (linerem), zajede
se podle dalsiho znaku vyndlezu s profilem pomoci kombinova-
ného uchopovaciho a pripojovaciho nastroje na stanici pro
oddélovani ochranného pdsku, na niZ je uloZeno tlakovzdusné
tryskové usporiadani, které je orientovatelné na ochranny péa-
sek lepivého pasku, jakoz i staceci mechanismus ochranného
pasku, ktery je vhodny pro odtahovaci stddeni ochranného
pasku, na Cele oddéleného od lepiciho pasku, ddle od lepici-
ho pasku. Tim se da ochranny pasek samo¢inné oddélit. Jsou
moZzné nasledujici formy provedeni, které poskytuji diferen-

cované vyhody.

V Jjednom provedeni obsahuje stanice pro oddélovani
ochranného pasku nepohyblivé v podstaté jen tlakovzdusné
tryskové usporadani, pric¢emZz stdaceci mechanismus ochranného
pasku je spojen s uchopovacim a pripojovacim nastrojem do
konstrukéni jednotky. Pritom je na stanici pro oddélovani
ochranného pasku oddélovadna od profilu pouze pocatedni ob-
last ochranného pasku, =zatimco dal$i oddélovani stacenim
probihd synchronizované s néasledujicim pripojovacim pocho-
dem, takZe v pripojovaci oblasti vznikd profil pravé zbaveny
ochranného pasku. V alternativnim provedeni mohou byt trys-
kové usporaddédni a stdceci mechanismus ochranného pasku sdru-




zeny Jjako staciondrni jednotka.

Konkrétné miZe podle dal$iho znaku vyndlezu tlako-
vzdusné tryskové usporddani obsahovat prvni trysku, kterd je
orientovand na ¢elni stranu profilu s lepicim paskem a och-
rannym paskem, jakoZ i druhou trysku, kterd je vhodnd k to-
mu, aby ochranny pasek, oddéleny od profilu, prifukovala na
pohanéné hnaci kolo stdceciho mechanismu ochranného pasku,
pficemZ stdc¢eci mechanismus ochranného pasku dale obsahuje
upinaci kolo, pohybovatelné k pohanénému hnacimu kolu, které
miZe oddéleny ochranny pasek sevrit mezi sebou a pohanénym
hnacim kolem, aby se ochranny pasek déle odvijel od profilu.

Podle dalsiho znaku vynalezu je konstrukéni jednotka,
obsahujici pohanéné hnaci kolo a upinaci kolo, na uchopova-
cim a pripojovacim nastroji uloZend odklopitelné z pripojo-
vaci oblasti. Odklopenim neni prekdZeno pripojovacimu pocho-
du pres synchronizované probihajici stédéeni oddélovaného
ochranného pasku.

Na stdcecim mechanismu ochranného pasku miZe byt dale

ulozZena saci hadice tak, Ze prebirad stddeny ochranny pasek.

V uchopovacim a pripojovacim ndstroji jsou podle dal-
$iho znaku vyndlezu dvojice vAledkli uloZeny a usporadany
tak, Ze pri pohledu od konce uchopovaciho a pripojovaciho
nastroje opac¢ného vaci uchopovadi jsou ulozeny prvni dvojice
valeckl, druhd dvojice vAledku a treti dvojice vAledkt. Prv-
ni dvojice valeckd, vedouci ve své &térbiné profil, Jje se
svoji sStérbinou v pfipojovaci poloze prednastavena ve sméru
Z v odstupu nad télesem, t.j. ve vysce vic¢i druhé a treti

dvojice valecku, které tvori pripojovaci valedky, takZe pro-




fil s odkrytym lepicim paskem je drZen ve vzdalenosti od té&-
lesa, je branéno predéasnému prfilepovani profilu a profil je
soucasné veden. Horni viledek a dolni valeCek prvni dvojice
valecka priléhaji ve sméru X, tedy naprié¢ k prilehlému okra-
ji télesa, posuvné na raznych profilovych Usecich, zejména
horni valeéek v podstaté na paskovitém plochém useku na jeho
strané odvracené od lepiciho pasku a dolni valedek na tseku
profilu se ztlusténim vedle paskovitého plochého tseku. Vi-
le¢ky jsou ucdelné osazeny na upinacim uchopovad&i, jimz je
moZné regulovat upinacim zdvihem prirazeni vale¢ku k profi-
lu. Kromé toho je prvni dvojice valedkd prestavitelna napric¢
profilu nezavisle ve sméru X napri¢ k sousednimu okraji té&-
lesa a je natac¢ivd o thel a, aby se umoZnilo prizplisobeni
ohybu, k ¢emuZ jsou také druhi dvojice vdledku a treti dvo-
Jice vale¢ku prestavitelné ve sméru X.

Druha dvojice valedka je tésnéji prizpusobena obryso-
vé geometrii profilu ne prvni dvojice valecku, aby presné
vedla profil. Svoji prestavitelnosti ve sméru X Jje dale
v Ghlu a prizpusobovédn polomér ohybu predehnutému profilu.
Kromé toho miZe byt s nastavenim druhé dvojice vAledku ve
smeru X nastaveno vétsi predpéti k okraji télesa, ve srovna-
ni s prvni a tfeti dvojici valedkd. Tim mise byt kuprikladu
Jazyc¢kovitd &ast profilu béhem pripojovani drZena pod pred-
pétim. Druhd dvojice valedku tak prebird kromé této dilei
funkce pripojovani v podstaté také funkci vedeni profilu.

Tfeti dvojice vAledkd je uloZena tak, Ze svou meze-
rou, ktera obklopuje profil mimo lepici péasek, tladi dsek
obsahujici lepici pasek proti telesu, pricdemZ je k tomuto
u¢elu nastavovatelnia ve sméru Z.



Upinaci uchopova&, nadlezZejici k integrovanému uchopo-
vacimu a pripojovacimu nastroji, ma pfedevsim tu ulohu, Ze
profil, Kktery uchopuje v jeho pripravné poloze, zejména
v uloZeni otoéného stolu, po té béhem dopravy mezi ruznymi
stanicemi jisti v jeho poloze. Druhd podstatnd funkce upina-
ciho uchopovade spo&iva v tom, Ze definované usazuje a pri-
tladuje profil v jeho pocatednim bodé nebo pocateéni poloze
na tabulovitém té&lese, k cemuZ je nastavitelnd ve sméru Z,
jakoz i natdcenim o dGhel @. Proto miZe upinaci uchopovac
profil pfitlacovat na tabulovité téleso prostfednictvim po-
hybu vyvolavaného robotem, aniZ by jiZ druha dvojice valecku
a treti dvojice valedkld nutné musely zacit ptipojovaci

pochod.

Podle dalsiho znaku vynadlezu mGZe byt uchopovaci
a pripojovaci nastroj pri vedeni robotem nejprve polohovan
do kombinované upinaci a méfici stanice jako mezistanice,
v niz jsou dvojice valedkt uzavirany okolo profilu upnutého
do linie poZadovaného ohybu, a v niZ je zjistovana pocatecni
poloha profilu senzorem pro hnasledné mistné definované pri-

sazeni k télesu.

odpovidajici upinaci ustroji na upinaci a mérici sta-
nici miZe sestavat z obrysové lavice, kterd tvori linii po-
¥adovaného ohybu profilu a do niZ profil miZe byt kupfikladu
upindn upinacimi svorniky. N&sledujicim uzavirdnim tri dvo-
jic valedku, majicich vztah ke sméru, miZe byt ohybova linie
reprodukovana a profil presné polohovan a drzZen upnuty pro
nasledujici pripojovaci proces. Misto upinani profilu pro-
strednictvim upinacich svornikd do obrysové lavice miZe byt
také linie pozadovaného ohybu jednoduseji reprodukovana hra-



nolem a pohybem robota.

Vcelku miZe byt vedeni uchopovaciho a pripojovaciho
nastroje zarizeni sdruZeno tak, Ze upinaci uchopova& uchopu-
je profil, pripraveny v uloZeni (0dloZné kapse zarizeni)
v definované poloze, vede ho ke kombinované upinaci a mérici
stanici, po upnuti ve trech dvojicich valec¢cich podle linie
pozadovaného ohybu a po 2zméreni poc¢dtedni polohy profilu ve
sméru Y z ni jede do stanice pro oddélovani ochranného péas-
ku, na které je ochranny pasek oddélovan a oddalovan od le-
piciho pasku profilu, po té vede zadatek profilu s volnym
lepicim paskem do pocatedni polohy na télese a zde ho pri-
tlacuje, naceZ se uchopovaci a pripojovaci ndstroj po otev-
Yeni upinaciho uchopovac¢e naklapi, aby uvedl druhou dvojici
valecku a treti dvojici valedkd do pripojovaciho zabéru na
profilu,
nac¢ez uchopovaci a pripojovaci nastroj s dvojicemi valecku
uzavrenymi okolo profilu jede podél okraje télesa aZ ke kon-
cové poloze profilu, a od ni s treti dvojici valecku zpét az
k pocateé¢ni poloze profilu, aby plné pritlac¢il k télesu také

pocatecni oblast profilu.

Treti dvojice valec¢kd prakticky pr¥ebird vlastni pri-
tlac¢ovaci pochod, a to tim, Ze profil prednastavenou pr¥i-
tla¢nou silou pritlacuje na hornim okraji télesa nebo vedle
tohoto okraje, a to po zpétném zajeti do pocatec¢ni oblasti
také v uUseku profilu, ktery nebyl upinacim uchopovacem v je-
ho pritla¢né fazi uchopen. Horni okraj je jinak nazyvan jed-

noduse pouze okraj.

Pro vyrovnani toleranci télesa a/nebo profilu je pod-




le dalsiho znaku uchopovaci a p¥ipojovaci nastroj opatreny
vyrovnavanim ve sméru X a %, které miZe byt silové predem
regulovano.

Zpusob vyvijeny zafizenim vyplyva v podstaté z vyse
uvedeného vedeni robotem. ZplUsob pro pripojovani listovitého
poddajného profilu, zejména tésniciho profilu, s lepicinm
paskem na jeho jedné strané vedle zejména zakriveného okraje
télesa ve tvaru plosSného dilce, pricemZ lepici pasek je kryt
ochrannym pdaskem, miZe byt obecné definovan ndsledujicimi
kroky, pfi kterych se upinad alesporn poc¢atedéni oblast profilu
podle linie poZadovaného ohybu a méfi se podidtedni poloha
profilu, oddéluje se ochranny péasek od lepiciho pasku upnu-
tého profilu, upnuty profil se vede do podatedni polohy
u télesa a v této pocdtecni poloze se pritladi k télesu,
pricemz pri vychazeni z pocdtec¢ni polohy se profil pritladu-
je k télesu kontinudlné podél Jjeho okraje az do koncové po-
lohy, nac¢eZ se dotlacuje profil také v pocdatec¢ni oblasti,

t.j. u poc¢dtec¢ni polohy, k télesu

Oddélovani ochranného pasku od lepiciho pdsku profilu
mGZe byt provddéno ve dvou variantdch. Podle prvni varianty
se ochranny pasek Uplné odstranuje z profilu pred vedenim
upnutého profilu do pocatec¢ni polohy na télese. Podle druhé
varianty, v niZ se ochranny pasek pred vedenim upnutého pro-
filu do pocatecéni polohy na télese odstranuje jen v podated-
nim uUseku profilu a po té se déale stahuje, pri vychazeni
z poc¢atec¢niho useku, prubézné pred pripojovanim profilu
v prubéhu kontinudlné postupujiciho pripojovani profilu

k télesu podél tohoto okraje azZz ke koncové poloze.




Prehled obrazku na vvkresech

Vyndlez je bliZe vysvétlen v nasledujicim popisu na prikla-
dech provedeni s odvolanim na pfipojené vykresy, ve kterych
znazornuje obr.1l bo¢ni pohled na oto&ny stiil, nesouci palety
s pripojovanymi tésnicimi profily, obr.2 pidorysny pohled na
detail palety, a to uloZeni tésniciho profilu, obr.3 bod&ni
pohled na plosny dilec uloZeny na nezndzornéném Karuselu, na
ktery se ma pripojovat tésnici profil, obr.4 pladorysny po-
hled, otodeny o 90° s té&snicim profilem znazornénym v pripo-
jené poloze a s k tomu Ucelu pouzZitym uchopovacim a pripojo-
vacim nastrojem, obr.5 puidorysny pohled, ve vétdim méfitku,
na uchopovaci a pripojovaci nastroj v pripojovaci poloze na
tésnicim profilu, obr.6 bo¢ni pohled na uchopovaci a pripo-
jovaci nastroj z obr.5, obr.7 pohled na prvni dvojici valed-
k@ uchopovaciho a pripojovaciho ndstroje na jeho &elni stra-
né, obr.8 pohled na druhou nebo treti dvojici valecdkll ucho-
povaciho a pripojovaciho nastroje, rovnéZ na jeho Celni
strané, obr.9 pohled na c¢elni stranu upinaciho uchopovace
kombinovaného uchopovaciho a pripojovaciho nastroje, obr.10
pohled na usporadani dvojic valec¢kd a upinaciho uchopovace
s naznacenou prestavitelnosti téchto soucastek kombinovaného
uchopovaciho a pripojovaciho néstroje, obr.1l1l pldorysny po-
hled na kombinovany uchopovaci a pripojovaci nadstroj na upi-
naci a mérici stanici, obr.12 pohled na ¢elni stranu prvni
dvojice va&lec¢kd v upinaci poloze, obr.13 bo¢ni pohled na
tlakovzdusné usporadani stanice pro oddélovani ochranného
pasku, pricemZ ochranny pasek je jesté prilepeny k tésnicimu
profilu, obr.1l4 tryskové uspordddni a poha&néné hnaci kolo
stidceciho mechanismu ochranného péasku, p¥ic¢emZ ochranny pa-
sek je v poc¢dtec¢ni oblasti tésniciho profilu na ¢elnim konci

od profilu oddélen a je prifukovdn na pohdnéné hnaci kolo,




obr.15 konstruké&ni jednotku stac¢eciho mechanismu ochranného
pasku, obsahujici pohanéné hnaci kolo, v prvni oto&ené polo-
Ze na neznazornéném kombinovaném uchopovacim a pripojovacim
nastroji, a obr.16 konstrukéni jednotku stadeciho mechanismu
ochranného péasku v druhé otocené poloze na neznazornéném
uchopovacim a p¥ipojovacinm nastroji.

Priklady provedeni vynalezu

Na obr.l a 2 je znazornén, pro pripravu a pripojovani tésni-
cich profilti 21 k pripojeni na plosnych dilcich, otoény stul
2, nesouci vice palet 3, 4. Tésnici profily jsou volné vsa-
zeny do uloZeni (udloZnych kapes) palet, jak je zndzornéno na
obr.2. Pritom jsou tésnici profily opreny opérami 5, 6.
OtoCny stil nepat¥i bezprostfedné k zarizeni pro pripojovani
tésnicich profild a ma pouze za tkol drZet tésnici profily
pfipravené v oblasti pracovniho dosahu kombinovaného uchopo-
vaciho a pripojovaciho Ustroji, které je spojeno s neznazor-

nénym viceosym robotem.

Obr.2 znazornuje ve vétdim méritku pldorysny pohled
na jedno uloZeni 7 (dloZnou kapsu) palet 3, 4 s vsazenym

2 >

tésnicim profilem 1, resp. pri¢ény rez timto profilem.

Listovity tésnici profil 1l obsahuje lsek 8 se ztlus-
ténim a paskovy plochy usek 9, ktery je opatreny dvoustran-
nym lepicim paskem 10. Lepiva plocha lepiciho pasku 10, kte-
rd je neprilepena k plochému useku 9, Jje souvisle kryta kry-
cim paskem, také nazyvanym liner, nezniazornénym na obr.?2.

UloZeni 7 pro tésnici profil, Jjak je znazornéno na
obr.2, je tvarovano tak, Ze tésnici profil miZe byt do ného
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orientovadn a vsazen do reprodukovatelné polohy. Tésnici pro-
fil definované celné dosedd jeho Usekem 8 se ztlusténim a je

na ulozZeni 7 jistén proti otaceni.

RovnéZ v rozsahu neznazornéneho robota s kombinovanym
uchopovacim a pripojovacim nastrojem lezi karusel, z néhoz
je na obr.3 zndzornéna pouze Uloznd plocha 11, na niz je

s jisténim uloZen trojrozmérné zakriveny plosny dilec 12.

Plosny dilec 12 s rovnéz trojrozmérné zakrivenym ok-
rajem 20, pric¢emZ presnéji je minén horni okraj, je opatren
tésnicim profilem 1 JjiZ pripojenym k tomuto okraji, a je
zndzornén v pudoryse na obr.4, kde je moZné rozeznat také
zaGatecni polohu 19 kombinovaného uchopovaciho a pripojova-

ciho nastroje 13 pro zacatek pripojovani.

Z obr.5 a 6 je dale patrné, Ze v kombinovaném uchopo-
vacim a pripojovacim nastroji 13 jsou vedle sebe uloZeny
prvni dvojice valec¢kl 14, druhd dvojice valec¢ki 15 a treti
dvojice valecku 16, a to v podstaté vedle sebe. Vedle tohoto
usporadani je uloZen upinaci uchopova¢ 17. Dvojice valeckul
14 aZz 16 a upinaci uchopovac¢ 17 tvori vidy blok pripojovaci-
ho nastroje. Pouze ve znazornéném prikladé jsou uvedené blo-
ky alternativné doplnéné stacecim mechanismem 18 ochranného
pasku, Kktery zde tvori soucdst kombinovaného uchopovaciho
a pripojovaciho nastroje, ale v jiném provedeni neni na tom-
to misté tento mechanismus potFrebny. Pro dals$i definici us-
porddani dvojic vAdlecka 14 az 16 a upinaciho uchopovace 17,
jakoZ i mechanismu 18 je na obr.5 vyznacena zacatecni poloha
19 tésniciho profilu 1, pripojeného k nezndzornénému plosné-

mu dilci.




Z obr.7 je patrné, Ze prvni dvojice vdleckl 14 je na
casti obvodu obou vdleckd vytvorena obrysové tak, Ze tésnici
profil 1 béhem pripojovaciho pochodu vede, a sice vede horni
valecek 14a horni stranu profilu opac¢nou vac¢i lepivému pasku
10, v podstaté v oblasti pasového plochého useku 9. Dolni
valec¢ek 14b vede tésnici profil 1 v oblasti Uiseku 8 se
ztlusténim a je tomuto dseku pribliZné prizplsoben. Dvojice
valecklli 14 je prestavitelnid ve sméru X, viz téZ obr.10, kde
jsou vyznad¢eny sméry, aby se umoznilo prizpusobeni ohybani
tésniciho profilu v tomto sméru. Podstatnd prizpusobovaci
moZnost polohy prvni dvojice valedklli 14 je ve sméru Z, ¢imZ
miZe byt prvni dvojice valecka 14 vyskové predem nastavena
vi¢i druhé dvojici valec¢kd 15 a treti dvojici valecku 16
tak, Ze tésnici profil 1, z néhoZ byl pro pr¥ipojovaci pochod
jiz staZen ochranny péasek, je béhem pripojovaciho pochodu
veden v dostate¢né vzdalenosti od povrchu plosného dilce
a je tim zabrdnéno predc¢asnému prilepovani tésniciho profilu

k plosnému dilci 12.

Druhd dvojice valeckd 15, kterd je v zasadé konstruo-
vana stejné jako prvni dvojice vale¢ku 14, avsSak s geometrii
obvodu horniho valed¢ku 15a a dolniho valecku 15b tésnéji
vztaZenou Kk tésnicimu profilu, aby tésnici profil presné
vedly, tak lezi ve sméru Z hloubéji neZ prvni dvojice valec-
kG, aby tésnici profil, zejména jeho Usek 8 se ztlusténim,
drzel pri tésnicim profilu priloZeném k plosnému dilci béhem
p¥ipojovadni pod predpétim u okraje 20. Je treba poznamenat,
Ze na obr.6, na némz Jje znazornéna zakladni konstrukce kom-
binovaného uchopovaciho a pripojovaciho nastroje, neni vys-

kova poloha uvedenych t¥i dvojic valec¢ka 14, 15, 16 znazor-




néna odlisend. Na obr.6 a dalsich obrdzcich se kromé toho
vychazi 2z predpokladu pFimo¢a¥e probihajiciho okraje 20.
K vySe uvedenému pritlacdovani tésniciho profilu 1 k okraji
20 plosného dilce 12 je druhd dvojice valedkd 15 prestavi-
telnd ve sméru X a ddle v Ghlu a. Témito moZnostmi nastaveni
Je také prizplsobovan polomér ohybu tésniciho profilu, upnu-

tého dvojici vAlecku, predehnutému tésnicimu profilu.

Treti dvojice vdled¢ku 16 je provedena jako druhad dvo-
jice valec¢kl 15 na obr.8 a je nastavitelnd stejnym zplsobem.
Jeho Udkolem je pritlacovat profil 1, zbaveny tésniciho pasku
10, k plosnému dilci 12 a tim provadét pripojeni.

Kone¢né vykazuje upinaci uchopovaé 17 dvé uchopovaci
Celisti 21 a 22, tvarové prizpusobené profilu 1, jak je pa-
trné z obr.9, jimiz je tésnici profil uchopovadn a jimiz upi-
naci uchopovac¢ svird uUsek 8 tésniciho profilu se ztlusténim,
zatimco paskovy plochy uUsek 9 tésniciho profilu priléha pou-
ze ke strané uchopovaci ¢elisti 21, odvracené od lepiciho

pasku 10.

Tim mGZe upinaci wuchopovaé¢ 17 tésnici profil 1 po
uchopeni na oto¢ném stole 2 aZ k prisazeni na plosny dilec
12 jistit v jeho poloze. Dalsi podstatnd funkce upinaciho
uchopovacde spod¢ivd v tom, Ze jim miZe byt poddtedni bod tés-
niciho profilu definované uloZen na plosném dilci do poda-
teéni polohy 19 a tésnici profil miZe byt v této poloze
uchopovaci ¢elisti 21 pritlac¢en. K tomu je upinaci uchopovad
nastavitelny okolo osy uchopovaci ¢elisti v 1dhlu B, jak je
vyznaceno na obr.10. Upinaci uchopovac¢ 17 se tak mizZe k pri-

sazeni nebo pritlac¢eni tésniciho profilu na plodny utvar 12




dostat oddélené do zabéru, aniZ by nutné druha dvojice va-
leC¢klG 15 a treti dvojice vAledkd 16 zacala pripojovaci
pochod, Kktery by mohl sniZit pritlak upinacim uchopovacdem

17 v pocdtecni poloze.

K zarizeni pat¥i jako mezistanice upinaci a mérici
stanice, do niZ je moZné s kombinovanym uchopovacim a pripo-
jovacim nastrojem 13 zajet a kterd je znazornéna v prikladné
zdkladni konstrukci na obr.11.

Upinaci zarizeni upinaci a méfici stanice mGZe byt
kuprikladu vytvofena s obrysovou lavici nebo obrysovym blo-
kem 23, kterd obsahuje prvni upinaci &palik 24, druhy upina-
ci spalik 25 a treti upinaci &palik 26, s nimiZ miZe sepnut
byt tésnici profil 1, ktery zajel do obrysového bloku. Tim
maZe byt vymezena linie pozadovaného ohybu tésniciho profi-
lu. Po té se uvedené tri dvojice valedku 14 aZ 16, usporada-
né v poZadovaném sméru seviou podle geometrie profilu. Tim
je tésnici profil 1 presné polohovan podle linie pozZadované-
ho ohybu a je upnut pro ndsledujici pripojovaci proces. Dale
mér¥i dotykové ¢idlo 28 polohu zadatku tésniciho profilu ve
sméru Y. Tato hodnota miZe byt vypoc¢itdna ovladanim robota
a tésnici profil 1 tak podle toho miZe byt uchopovacim
a pripojovacim nastrojem 12 presné prisazen K plosnému dilci
12.

Pred tim pri rizeni robotem =zajede do stanice na od-
délovani ochranného pasku, ktera patri k za¥izeni a kteri je

zZzndzornéna v prikladné zakladni konstrukci na obr.13 a 14.

Ke stanici na oddélovani ochranného pasku patri uspo-
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raddni dvou tlakovzdu&nych trysek 29 a 30, z nich# tryska
19 miZe byt orientovdna na &elni stranu tésniciho profilu
1 s ochrannym paskem 31 pres lepici pasek 10, kdyZ se &elnim
Usekem tésniciho profilu 1 s uchopovacim a p#ipojovacim nas-
trojem zajede do této polohy. Pod tlakovzduSnou tryskou 29
lezi druha tryska 30, kterd je v podstaté smérovéna na hnaci
kolo 32, tvorici soucdast stidceciho mechanismu ochranného
pasku, a to tak, Ze prifukuje ochranny pasek 31, ktery byl
na celni strané tésniciho profilu 1 uvolnén foukanim tryskou
29, na hnaci kolo 32, jak je zndzornéno na obr.l4. Po té se
pfrisouva upinaci kolo 33, zndzornéné na obr.15, k pohdnénému
hnacimu kolu 32, ¢imZ je ochranny pések 31 pevné p¥itladovan
k pohdnénému hnacimu kolu 32 tak, 2Ze jemné& ozubenym nebo
strukturovanym pohédnénym hnacim kolem 32 spolehlivé svijen
a odtahovan od tésniciho profilu 1.

KdyZz je konstrukéni jednotka obsahujici poh&néné hnaci
kolo 32 a upinaci kolo 33 integrovéna v kombinovaném uchopo-
vacim a pripojovacim nastroji, je tato konstrukéni jednotka
Ucelné natadiva o priblizné 180°, Jjak je patrné z obr.15
a 16, aby bylo odddlena 2z pr¥ipojovaciho dosahu uchopovaciho
a upinaciho Ustroji, kde by ruSila. Tato oto&end poloha kon-
strukéni jednotky s pohénénym hnacim kolem 32 a upinacim ko-
lem 33 je znazornéna na obr.16, na niZ je také uloZena saci
hadice 34 tak, Ze uvolnény ochranny péasek drzi oddaleny od
oblasti prfipojovani, pric¢emZz v ndvaznosti na saci hadici 34
miZe byt ochranny pasek také snadno likvidovadn. V jiném pro-
vedeni miZe byt stanice pro oddélovani ochranného pasku vy-
tvorena zcela vné a nezdvisle na kombinovaném uchopovacim
a pripojovacim nastroji a s nim zajizdét k uvolnovani och-

ranného pasku.



Pokud jsou pohadnéné hnaci kolo a upinaci kolo vytvo-
fena jako konstrukéni jednotka na kombinovaném uchopovacim
a pripojovacim nastroji,
32
uchopovaciho a pripojovaciho

s nimZ je pojizdnd, Jje hnaci kolo

pohanéno pri pripojovacim pochodu posuvovou rychlosti
nastroje, takZe ochranny pasek
je odtahovan stejnou rychlosti a dvojice valecka postupuiji

po tésnicim profilu 1 pro pripojovani.

Popsanym zarizenim mGZe byt zplsob pripojovani oheb-
ného tésniciho profilu 1 provadén nasledovné. Kombinovanym

uchopovacim a pripojovacim néastrojem 13 se tésnici profil
odebird z ulozZeni (dGlozZné kapsy)

7 palety pri ovladani robotem. KdyZz je rozpozndno dotazova-
cim zarizeni, které miZe kombinovany uchopovaci a pripojova-
ci néstroj Ze uloZenli neni

obsahovat, obsazeno, jede robot

k dals$imu ulozZeni. Tésnici profil uchopeny upinacim uchopo-
vacem se presouva k upinaci a mérici stanici, na niz je tés-
nici profil predorientovdn a méri se ¢elni strana tésniciho

profilu pro Jjeho pocateéni polohu p¥i pripojovani. Dvojice

valeckll kombinovaného uchopovaciho a pripojovaciho néstroje
se pri pripojovani k tésnicimu profilu nastavi na 1linii jeho

poZadovaného ohybu.

Po té se tésnici profil, upnuty mezi dvojicemi valec-
kG, presune na stanici pro oddélovani ochranného pasku s us-
porddanim trysek, naceZ se alespon v pocitecénim ldseku och-
ranného pasu provede uvolnéni a odebrani ochranného pasku od
tésniciho profilu, pokud se neodstranuje cely ochranny péa-

sek.




Po té se s lepivym tésnicim profilem uchopovacim
a pripojovacim nastrojem, v némZ je nadale upnut, pomoci ro-
bota zajede do pripojovaci polohy, kterda je definovana poca-
tec¢ni polohou nebo odpovidajicim okrajem plosného dilce pro
prisazeni. V této poc¢dtec¢ni poloze se tésnici profil upina-
cim uchopovacem predbézné fixuje pritladenim, nacdeZ se tés-
nici profil vedenim kombinovaného uchopovaciho a pripojova-
ciho néastroje podél okraje télesa pri pritladovani prvni
dvojici vAdlec¢kid a druhou dvojici vAledkd pripojuje na okra-
jové oblasti plosného dilce podél jeho okraje pri ¥izeni ro-
botem. Pokud neni ochranny pasek pred timto pripojovacim
pochodem zcela odtaZen od tésniciho profilu, probiha dalsi
odtahovani konstrukéni jednotkou s pohdnénym hnacim kolem
a upinacim kolem na kombinovaném uchopovacim a pripojovacim
nastroji spolu s pripojovacim pochodem synchronizované

s rychlosti robota.

Po Uplném pripojeni tésniciho profilu miZe robot za-
jet zpét pro pripraveni pristiho tésniciho profilu a spustit
uvolnéni montdzZniho stolu, na némZ jsou uloZeny plodné dil-

ce, pro dalsi taktovani.
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PATENTOVE NAROKY

1. Zarizeni pro pr¥ipojovani listovitého poddajného
profilu, zejména tésniciho profilu (1), vedle zejména zakri-
veného okraje (20) télesa,
vyznacené tim, Ze s viceosym robotem je spojen kombinovany
uchopovacli a pripojovaci nastroj (13), polohovatelny do vice
stanic, pric¢emZ uchopovaci a pripojovaci nastroj (13) obsa-
huje upinaci uchopovaé¢ (17), alesporn <&aste¢né prizplusobeny
obrysu profilu, ktery uchopuje profil a docasné ho pritlacu-
je k télesu pro =zahajovani pripojovaciho pochodu, jakoz
i dvojice valec¢kld (14, 15, 16), alespon castecné prizpusobe-
né obrysu profilu, které jsou uloZeny tak, Ze vedou profil
v podstaté podle linie poZadovaného ohybu k télesu a z nich?Z
jeden (16) a s vyhodou dva (15, 16) pripojuji profil k téle-

Su.

2. Zarizeni podle naroku 1, vyznacené tim, Ze pro
zpracovavani profilu, ktery Jje jednostranné opatrfen uZsim
lepicim paskem (10), krytym ochrannym paskem (31), je profil
zplsobily zajizdéni pomoci kombinovaného uchopovaciho a pri-
pojovaciho nastroje (13) na stanici pro oddélovani ochranné-
ho pasku,
na niZ Jje ulozZeno tlakovzdusné tryskové usporadani (29,
30), které je orientovatelné na ochranny pasek (31) lepivého
pasku (10),
jakoz i staceci mechanismus (32, 33) ochranného pasku, ktery
je vhodny pro odtahovaci stadc¢eni ochranného péasku (31), na
¢ele oddéleného od lepiciho pasku (10), dadle od lepiciho

pasku.




3. Zarizeni podle ndroku 2, vyznad¢ené tim, Ze stanice
pro oddélovani ochranného pasku obsahuje nepohyblivé v pod-
staté jen tlakovzdusné tryskové usporadani (29, 30), pricemZ
stddeci mechanismus ochranného pasku (32, 33) je spojen
s uchopovacim a pripojovacim ndstrojem (13) do konstrukéni
jednotky.

4. Zarizeni podle naroku 3, vyznacdené tim, Ze tlako-
vzdusné tryskové usporadani (29, 30) obsahuje
prvni trysku (29), kterd je orientovand na ¢elni stranu pro-
filu s lepicim paskem (10) a ochrannym paskem (31),
jakoz i druhou trysku (30), ktera je vhodna k tomu, aby och-
ranny pasek (31), oddéleny od profilu, prifukovala na pohd-
néné hnaci kolo (32) stdc¢eciho mechanismu ochranného pasku,
pricemz stdceci mechanismus ochranného pasku dale obsahuje
upinaci kolo (33), pohybovatelné k pohanénému hnacimu kolu
(32) pri mezilehlém sevreni oddélovaného ochranného pasku
(31).

5. Zarizeni podle naroku 3 nebo 4, vyznacené tim, Ze
konstrukéni Jjednotka, obsahujici pohanéné hnaci kolo (32)
a upinaci kolo (33), je na uchopovacim a pripojovacim néa-

stroji (13) uloZend odklopitelné z pripojovaci oblasti.

6. Zarizeni podle kteréhokoli z ndrokt 2 aZ 5, vyzna-
¢ené tim, Ze na stdcecim mechanismu (32, 33) ochranného pas-
ku je uloZena saci hadice (24) tak, Ze prebird staceny och-

ranny pasek (31).

7. Zarizeni podle kteréhokoli z naroku 2 aZ 6, vyzna-

Cené tim, Ze v uchopovacim a pripojovacim nastroji (13) Jjsou
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ulozZeny prvni dvojice valec¢ka (14), druhd dvojice valedki
(15) a treti dvojice valedku (16),

pric¢emz prvni dvojice valeckd (14), vedouci profil, je se
svoji Stérbinou pohyblivd ve sméru Z v pfipojovaci poloze
v odstupu nad teélesen,

druha dvojice valeckl (15), vedouci profil na okraj télesa,
ma tésnéji tvarovanou obvodovou geometrii neZ prvni dvojice
vdlec¢kl a je prednastavitelnd na predem urcené predpéti
k okraji télesa (20),

treti dvojice valec¢ka (16), s obvodovou geometrii tésné
prizpasobenou profilu, je nastavitelnd ve sméru Z, aby pri-
tlacovala usek (9) tésniciho profilu (1), obsahujici lepici
pasek (10), k télesu,

a pric¢emz upinaci wuchopova¢ (17) je rovnéZ nastavitelny ve
sméru Z, aby tlac¢il profil s jeho tsekem (9) obsahujicim le-

pici pasek (10) k télesu.

8. Zarizeni podle naroku 7, vyznacené tim, Ze kazda
z dvojic valeckl (14, 15, 16) je prestavitelnd nezavisle ve
sméru X napri¢ Kk sousednimu oKkraji télesa a je nataciva

o Uhel a a upinaci uchopovac¢ (17) je natéc¢ivy o uthel B.

9. Zarizeni podle kteréhokoli z ndroka 1 az 8, vyzna-
&ené tim, Ze uchopovaci a pripojovaci nastroj (13) Jje pri
vedeni robotem polohovatelny do kombinované upinaci a mérici
stanice,
v niZ jsou dvojice valed¢ka (14, 15, 16) uzaviratelné okolo
profilu upnutého do linie poZadovaného ohybu,
a v niZz je podateéni poloha profilu zjistitelnd ve sméru
Y senzorem pro nasledné mistné definované prisazeni k téle-

Su.




10. Zarizeni podle kteréhokoli z narokGi 1 aZ 8, vy-
znacené tim, Ze cely uchopovaci a pripojovaci nastroj je vy-
rovnatelny a predpinatelny ve vice smérech, &¢imZ jsou samo-
¢inné vyrovnatelné tolerance télesa a/nebo profilu.

11. Zarizeni podle naroku 9, vyznadené tim, Ze obsa-
huje takové vedeni uchopovaciho a pripojovaciho nastroje
(13), zZe
upinaci uchopovac¢ (17) uchopuje profil v uloZeni (7) v defi-
nované poloze,
vede ho ke kombinované wupinaci a mérici stanici,

z ni jede po wupnuti ve t¥ech dvojicich valecka (14, 15,
16) podle linie pozadovaného ohybu a po zméFeni podatedni
polohy, do stanice pro oddélovani ochranného pasku, na které
je ochranny pasek (31) oddélovan od lepiciho pésku (10)
a oddalovan od profilu,

po té vede zacatek profilu s volnym lepicim péaskem (10) do
pocateéni polohy na télese a zde ho pritladuje,

nac¢eZ se uchopovaci a pripojovaci nastroj (13) po otevreni
upinaciho uchopovace (17) nakldpi, aby uvedl druhou dvojici
valecku (15) a treti dvojici valec¢kl (16) do pripojovaciho
zabéru na profilu,

nac¢eZz uchopovaci a pripojovaci nastroj (13) s dvojicemi va-
lec¢ku (14, 15, 16) uzavrenymi okolo profilu jede podél okra-
je (20) télesa aZ ke koncové poloze profilu, a od ni s treti
dvojici valecku (16) zpét aZ k pocdteéni poloze profilu, aby
plné pritlacil k télesu také pocatecni oblast profilu.

12. Zpusob pro pripojovdni 1listovitého poddajného

profilu, zejména tésniciho profilu, s lepicim paskem (10) na




jeho jedné strané vedle zejména zakriveného okraje (20) té-

lesa, pricemZz lepici pasek (10) je kryt ochrannym pasken,
pricemz zpusob obsahuje kroky, pri kterych se

upind alespon pocatecni oblast profilu podle linie poZadova-
ného ohybu a méri se pocéateéni poloha profilu,

oddéluje se ochranny pasek (31) od lepiciho péasku (10) upnu-
tého profilu,

upnuty profil se vede do poc¢atec¢ni polohy u télesa a v této
pocatecni poloze se pritlac¢i k télesu,

pric¢emZ pri vychdzeni z pocdtecni polohy se profil pritlacu-
je k télesu kontinudlné podél jeho okraje (20) aZ do koncové
polohy,
nadez se dotladuje profil také v pocatecni oblasti u poca-

teédni polohy na télese.

13. Zpusob podle naroku 12, vyznaceny tim, Ze se och-

ranny pasek (31) Uplné odstranuje 2z profilu pred vedenim

upnutého profilu do poc¢dtecéni polohy na télese.

14. Zpusob podle naroku 12, vyznaceny tim, Ze ochran-
ny pasek (31) se pred vedenim upnutého profilu do pocatecni
polohy na télese odstranuje jen v pocateénim Gseku profilu
a po té se dale stahuje, pri vychdzeni z poc¢dtecniho useku,
prabézné pred pripojovanim profilu v prubéhu kontinualné
postupujiciho ptipojovani profilu k télesu podél tohoto ok-

raje aZz ke koncové poloze.
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