e DPOPIS VYNALEZU | 260779

REPUBLIKA (11) (B1)

“ | K AUTORSKEMU OSVEDCENIU

(22) Prihldsené 19 05 86
(21) (PV 3632-86.C)

(51) Int. C1.4
B 23 B 33/80

(40) Zverejnené 12 03 87

ORAD PRO VYNALEZY {45) Vydaneé 15 05 89
A OBJEVY

(75)
Autor vynélezu KOLLARIK DUSAN ing., NOVE ZAMKY

(54) Uné%acie zariadenie pre automatizované technologické pracoviske

1 2

RieSenie sa tyka unéSacieho zariadenia
pre automatizované technologické.pracovis-
ko, uréeného pre uchytenie hriadelovych
obrobkov medzi hroty cez strediace jamky.

Podstata rieSenia spo&iva v tom, Ze me-
dzi drZiakom a hlavicou ¢&elného unéSada
je presuvne radidlne usporiadany aspoil je-
den istiaci kolfk, zaradeny do série s pruZ-
nym prvkom a aspoil jeden uvoliiovaci kolik
a v telese drZiaka je axidlne posuvné ulo-
Zené ovladacie teleso prepcjené s ovléda-
c¢fm prvkom, napriklad prostrednictvom o-
vlddacej tyfe, priCom ovlddacie teleso a
jeden koniec uvoliiovacieho kolika sd pri-
spésobené pre spoluzdber a druhy koniec
uvoliiovacieho kolika je prispdsobeny pre
styk s istiacim kolikom. /
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Vyndlez sa tyka unifucieho zariadenia
pre auiomatizovaiué techuoclosické pracovis-
ko, ur€eného pre upnutie hriadelovych ob-
robkov medzi hroty cez sirediace jamky.

V siifasnej dobe nie je dorieSené unéd3acie
zariadenie, ktoré by bolo vhodné pre auto-
matizované technologické pracovisks, kde
sa poZaduje vymena Celnych unaSafov v
pracovnom reZime bez zdsahu obsluby. S4a
zndme rie3enia &elnych unadadov, ktoré po-
zostdvaji z pevnej fasti — drZiaka, uchy-
tenej na vreteno obrdbacieho siroja uchyté-
vacimi skrutkami a z vymenitelnej fastl —
— hlavice, ktord nesie strediaci hrot a una-
Sacie hroty a tdto je uchytend na pevni
tast €elného unéddaca. Toto spojenie je rie-
Sené skrutkami, pritom monti? a demontaZ
hlavice ¢elného uné3ada je zdlhava, prdcna
a svojim charakterom nevhodnéd pre auto-
matizdciu, Casy na zoradenie elného uné-
Sala st velké a tym sa predraZuje vyroba
a zniZuje jej ekonomic¢nost.

Tieto nedostatky zmieriinje unéSacie za-
riadenie podla vynélezu, ktoréhc podstata
spofiva v tom, Ze medzi drZiakom a hlavi-
cou Celného unéafa je presuvne radidlne
usporiadany aspoil jeden istiaci kolik, za-
radeny do série s pruZnym prvkom a aspoil
jeden uvoliiovaci kolik a v telese drZiaka
je axidlne posuvne uloZené ovladacie teleso
prepojené s owvlddacim prvkom, napriklad
prostrednictvom ovlddacej tyfe, priCom o-
vlddacie teleso a jeden koniec uvolilova-
cieho kolika sii prispdsohené pre spoluzd-
ber a druhy koniec uvolilovacieho kolika
je prispdsobeny pre styk s istiacim kolikom.

Zariadenie podla vyndlezu je zndzornené
na pripejenych vykresoch, kde na obr. 1 je
zndzornené unéasacie zariadenie v zaistenom
stave v priefnom reze, na obr. 2 je v Cias-
tofnom pohlade a &¢iastofnom reze znazor-
nend unéSacie zariadenie prepojené s ovla-
dacim prvkom zoradené na obrdbacom
stroji, na obr. 3 je v. pohlade a Ciastonom
reze znazornené unadacie zariadenie v uvol-
nenom stave.

'Na vretene 110 obrdbacieho stroja 100 je
pevne uchyteny drZziak 218 felného unésata
200 uchytdvacimi skrutkami 28. V telese
drZiaka. 215 st radidlne vyivorené vybrania
218, v ktorych su posuvne uloZené uvoliio-
vacie koliky 255. V osi telesa drZiaka 215
je vyhotovené axidlne vedenie 217, v kto-
rom je posuvne uloZené ovladdacie teleso
2490 spojené prostrednictvom ovlddacej ty€e
230 s piestom 318 ovlddacieho prvku 308,
napriklad priamoéiareho hydraulického val-
ca, upevneného na zadnom konci vretena
118 obrdbacieho stroja 109.

Na ovlddacom telese 240 je vytvorend ku-
Zelova plocha 241, ktorou je ovlddacie te-
leso 240 v styku s dutymi kuZelovymi plo-
chami 258, vytvorenymi na jednom konci
uvoliiovacich kolikov 28%. Medzi telesom
drZiaka 215 a kaZdym uvolilcvacim kolilom
255 je usporiadand tladna pruZina 257, kto-
rd vlastnou silou pdsobi na uvoliiovaci ko-
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lik 285 smerom do stredu 2 tym ho pritlada
k pvladaciemu telesu 240. Ovladacie teleso
2403 ma v ssbe axidlne usporiadand odpruZe-
nd tyCku 230, ktord sa po nasunuti hlavice
220 na drZiak 218 dostane do styku so stre-
dizcim hrotom 278 a tym zabezpeduje jeho
odpruZenie znamym spdsobom.

PruZina 280 umiestnend medzi telesom
hlavice 225 a strediacim hrotom 270 jednak
zabezpefuje odpruZenie strediaceho hrotu
270 pri pohybe ovladacieho telesa 240 sme-
rom dopredu, aby pri uvolneni hlavice 220
z drZiaka 210 nevznikalo axidlne predpétie
medzi nimi a jednak zabezpefuje axidlnu
polohu strediaceho hrotu 270 vodéi telesu
hlavice Z25 v uvolnenom stave hlavice 220.
Této ma na sebe vyivorend dutinu 228, do
ktorej sa zasiva teleso drZiaka 215 svojou
jednou casfou. Po obvode mé usporiadané
radidlne vedenia 227 a v nich posuvne ulo-
zZené istiace koliky 250 i s nimi v sérii za-
radené pruZné prvky 2806.

Ka%dé radidlne vedenie 227 je z obvodu
uzavreté skrutkou 228, ktord zabezpeduije
istiaci kolik 2%0 a pruZny prvok 280 proti
vypadnutiu a zaroveili sa iicu nastavuje po-
trebné predpétie medzi istiacim kolikom
250 a telesom hlavice 225, V dutine 229 te-
lesa hlavice 225 vyCnievaju istiace koliky
230 v takej dlZke, ktora je potrebnd na bez-
pe€né zaistenie hlavice 220 na drZiaku 210
Celného undSaca 200.

Za tczlom sprdvneho napslohovania hla-
vice 220 voli drZiaku 218 sd radidlne v du-
tine 222 vytvorené axidlne rozSirujlice sa
vodigce vybrania 226, ktoré spolu s uvoliio-
veeimi kelikmi 253 vysunutymi do hornej
tvrite, prifom preénievajl ponad vonkajsi
obvod telesa drZiaka 215 v takej dlZke, kto-
rd ‘e pairebnd na zavedenie uvoliiovacieho
kodike 288 do vodiaceho vybrania 228, tvori
polohovacie zariadenie 245 delného unéaSata
280 ako je to vidiet na obr. 3.

Radidlne vedenia 227 s7 vytvorené do osi
vediacich vybrani 226. Pri nastivani hlavice
228 na drZisk 210 je ovladdacie teleso 240
v prednej polohe, im s uvoliiovacie koli-
ky 255 vysunuté do hornej tivrate a pomo-
con vodiacich vybrani 226 na telese hlavice
22% sa hlavica 220 napolohuje voéi drZiaku
210. Koniec uvoliicvacieho kolika 285, ktory
ie v styku s istiacim kolikom 250 je uspd-
sobeny tak, aby sa pri axidlnom nasdvani
hlavice 228 istiaci kolik 258 po iiom presu-
nul, priom sa schovd v telese hlavice 225.

Napolohovanie v axidlnom smere je taks,
aby os radidlnych vedeni 227 istiacich ko-
likov 250 bola v osi vybrani 216 pre uvaoliio-
vacie koliky 235. Presunutim ovladacieho
telesa 240 do zadnej polohy sa zasuni u-
voliiovacie koliky 253 do telesa drZiaka 215
a istiace koliky 250 sa prepoja s telesom
drZiaka 21% cez vybranie 216, ¢im je &elny

" unaSad 200 pripraveny pre pracovni &in-

nost. Napolohovanie drZiaka 210 a hlavice
220 mobZe byt rieSené tak, Ze rozsirujtce sa
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vodiace vybrania 226 st vytvorené na von-
kajSom obvode telesa drZiaka 215, a to do
osi vybrani 216 a v tomto pripade tieto vo-
diace vybrania 226 tvoria spolu s istiacimi
kolikmi 2580 polohovacie zariadenie 245 ako
je to vidiet na obr. 4.

Pri napolohovani je ovlddacie teleso 240
v zadnej polohe. Opdtovné uvolnenie hla-
vice 220 z drZiaka 210 sa vykond opadnym
sledom tukonov ako pri zaistovani. Automa-

tizované technologické pracovisko predpo-
kladd pritomnost manipula&ného zariade-
nia, ktoré uchopi hlavicu 220 za uchopova-
cie plochy 221. S vfhodou je moZné uplatnit
undlacie zariadenie v automatizovanych
prevadzkach, kde sa vylutuje obsluha z pra-
covného procesu a vyZaduje sa CastejSie
vymiefiat ¢elny unas$ad 200 z dévodu rozma-
nitosti polotovarov, mnapriklad u malosério-
vych v§robnych programov.

" PREDMET VYNALEZU

1. Uné4Sacie zariadenie pre automatizova-
né technologické pracovisko, pozostdvajice
z drZiaka ¢elného unédSada, uchyteného
vpredu na vreteno obrébacieho stroja, o-
vladacieho prvku, napr. priamociareho hyd-
raulického valca, uchyteného vzadu na vre-
teno a z hlavice ¢elného una$ada, axiglne
nasavanej a zostvanej z drZiaka &elného
unésaca vyznatené tym, Ze medzi drZiakom
(210) a hlavicou (220) ¢elného unéSada
(200) je presuvne radidlne uvsporiadany a-
spofi jeden istiaci kolik (250), sériovo za-
radeny s pruZnym prvkom (260) a aspoil
jeden uvolfiovaci kolik (255) a v telese dr-
Ziaka (215) je axidlne presuvne uloZené
ovladacie teleso {240), prepojené s ovldda-
cim prvkom (300), napr. prostrednictvom

ovliddacej tyde (230), pri¥om evladacie te-
leso (240) a jeden koniec uvolifiovacieho
kolika (255) sa prispésobené pre spoluza-
ber a druhy koniec uvoliiovacieho kolika
(255) je prispdsobeny pre styk s istiacim
kolikom (250).

2. Unéa8acie zariadenie pre automatizova-
né technologické pracoviske podfa bodu 1
vyznafené tym, Ze v ovlddacom telese (240)
je usporiadand odpruZend tytka (290) pre
styk so strediacim hrotom (270).

3. UnéSacie gariadenie pre automatizova-
né technologické pracovisko podla bodov
1 a 2 vyznafené tym, ¥e medzi strediacim
hrotom (270} a telesom hlavice (225) je
usporiadand pruZina (280).

3 listy‘ vykresov
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