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Vyndlez FeSi krokovaci jednotku, zejména
pro krokovaci blok Fidicich procesorfi. Obec-
né je uréena pro vSechny bindrni automatiky
se sloZitéjsi vnitini strukturou a vétsim roz-
sahem vstupnich podminek.

Znamé Krokovaci jednotky jsou v sougas-
né dobé sestavovdny z logickych prvkd, je-
jichZ struktura je ddna charakterem kon-
cepcniho FeSeni skladby t8chto automatik.
Obvykle tyto pamdtové jednotky obsahuiji
pamétovy &len, ze kterého je provadén do-
taz na vstupujici podminky, a jehoZ aktiva-
ce je podminéna vnéj$im programovacim po-
lem. Z pamé&tového ¢lenu je rovnéZ odvozen
piisludny povelovy vystup. V n&kterych pii-
padech tyto jednotky obsahuji jestd dasovy
¢len pro vyhodnoceni nesplnéni vstupnich
aktivaénich podminek v asovém limitu.

U sloZitéjSich automatik se pouZitim zn4-
mych krokovacich jednotek nedmdrné zvét-
Suje rozsah t8chto zafizeni a ndroky na je-
jich oZivovéni, obsluhu a adrZbu.

Uvedeny nedostatek do znaéné miry ome-
zuje krokovaci jednotka podle vyndlezu, je-
hoZ podstata spo&ivd v tom, Ze prvni vy-
stup vstupniho souéinového ¢lenu je spojen
s druhym vstupem simulaéniho &lenu, druhy
vystup vstupniho soudinového &lenu je pro-
pojen s prvnim vstupem sou&tového d&lenu.
Na vystup sou&tového &lenu je svym prvnim
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vstupem napojen pamétovy ¢&len, ktery je
svym druhym vstupem napojen na vystup
mazaciho ¢lenu. Na vystup pamétového &le-
nu jsou napojeny, druhy vstup vystupniho
souCtového ¢€lenu, prvni vstup vystupniho
soucinového élenu a vstup zpoZdovaciho ze-
silovace. Ddle na vystup vystupniho souéto-
vého ¢&lenu je svym vstupem napojen dotazo-
vy zesilovag, zatimco prvni vstup vystupniho
souctového €lenu je napojen na vystup dota-
zového soucinového ¢lenu, jehoZ prvni vstup
je napojen na prvni vystup simulaéniho ¢le-
nu, na jehoZ druhy vystup je napojen svym
druhym vstupem souétovy &len. Déle na vy-
stup blokovaciho ¢lenu je svym tfetim vstu-
pem napojen vstupni soudinovy &len a na
vystup vystupniho soufinového ¢lenu je svym
vstupem napojen povelovy zesilovad.

Krokovac! jednotka svoji skladbou a pro-
pojenim s Krokovacim blokem, pfipadné s
ostatnimi bloky ¥idiciho procesoru umoZiiu-
je u sloZitéjSich automatik podstatné zmen-
Seni jejich rozsahu.

PfedevSim umoZiiuje slouceni funkce vlast-
niho programu automatiky s programem pro
jejl dotazovou signalizaci. Déale umoZiiuje
realizaci zafizeni s prib&Znym srovnavanim
stavli technologie se stavem automatiky,
piedvolbu cilovych stavil, simulaci jednotli-
vych krokdl a sumdrni dotaz na jejich vstup-
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ni podminky. Kromé& toho umoZiiuje provoz
automatiky s logikou pro blokovani povelové
Géinnosti. UmoZhinje vyuZiti zarizeni jako
trenaZéru pro jeho obsluhujici personal. To
soutasné umoZiiuje podstatné zkraceni do-
by pro kontrolu funkce automatiky a uvede-
ni zarizeni do provozu.

Na pfipojeném vykrese je schematicky
znazornéno piikladné provedeni vynélezu.
Krokovaci jednotka se skldda z jednotlivych
&lent, jejichZ vniténi struktura je vyznaéena
logickymi znadkami.

Krokovac! jednctka je sestavena ze vstup-
niho soudinového &lenu 1, soudtového &lenu
2, pamé&tového &lenu 3, vystupniho souttové-
ho ¢lenu 4, vystupniiio soufinového cienu
5, blokovaciho ¢lenu 6, mazaciho ¢&lenu 7,
simulatniho ¢lenu &, dotazového soudinové-
ho &lenu 9, zpoZdovaciho zesilovacde 10, po-
velového zesilovade 11 a dotazového zesilo-
vage 12. Druhy vystup 1.5 vstupniho soudi-
nového ¢lenn 1 je napojen prvni vstup 2.1
souttového ¢lenu 2. Na prval vystup 1.4
vstupniho soudinového ¢lenu 1 je napojen
druhy vstup &2 simulainiho ¢&lenu §. Tietl
vstup 1.3 vstupniho sou&inového &lenu 1 je
napojen na vystup 6.3 blokovaciho ¢lenu G.
Druhy vstup 2.2 soucétového &lenu 2 je napo-
jen na druhy vystup 8.5 simulagniho ¢lenu
8. Na vystup 2.4 soudtového &lenu 2 je na-
pojen prvni vstup 2.1 pamétového Clenu 3,
jehoZ druhy vstup 3.2 je napojen na vystup
7.3 mazaciho ¢lenu 7. Na vystup 3.4 jsou na-
poieny svym druhym vstupem 4.2 vystupni
soufiovy ¢len 4, svym prvnim vstupem 5.1
vystupni soufinovy ¢len 5 a svym vstupem
10.1 zpozdovaci zesilova& 10. Na vystup 5.3
vystupniho soudinového &lenu 5 je napojen
svym vstupem 11.1 povelovy zesilovaZ 11. Na
vystup 4.3 vystupniho souétového Clenu 4
je napojen vstup 12.1 dotazovaciho zesilova-
ge 12. Na prvni vstup 4.1 vystupniho soucto-
vého ¢lenu 4 je napojen svym vystupem 9.3
dotazovy ¢len 9, jehoZ prvni vstup 8.1 je na-
pojen na prvni vystup 8.4 simulaéniho ¢ienu
8. Krokovaci jednotka je zahrnuta v kroko-
vacim bloku jakoZto jeho n-ty ¢len. S vyjim-
kou vystupniho sou&tového ¢lenu 4 jsou os-
tatni ¢leny svymi vn&j8imi vstupy nebo vné&j-
3imi vystupy propojeny s ostatnimi bloky Fi-
diciho procesoru nebo krokovacimi jednot-
kami v ramci krokovaciho bloku. Vné&jsi pro-
gramovaci vstup 1.1 vstupniho souginového
¢lenu 1 slouZi pro pfivod signalu z dotazo-
vého bloku, zatimco vné&j8i uvoliiovaci vstup
1.2 slouZi pro pFivod signdlu z krokovaci
jednotky n-1 krokovaciho bloku. Vné&jsim p¥i-
davnym vstupem 2.3 je pFivadét signal z vy-
hleddvaciho bloku. Vné&jSim podmifiovacim
vstupem 3.3 pamé&tového ¢lenu 3 je pfiva-
dén signal z operadniho bloku. Tento signal
je pFivddén rovnéZ? na vn&isi podmiliovaci
povelovy vstup 5.2 vystupniho souéinového
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¢lenu 5 a na vné&jsi zabranovy vstup 6.1 blo-
kovaciho &lenu 6, na jehoZ vn&jsi blokovaci
vstup 6.2 je pfivdd&n signal z uréujiciho blo-
ku. Na prvni vnéj$i mazaci vstup 7.1 mazaci-
ho &lenu 7 je piivadsn signdl z krokovaci
jednotky n-2 a na druhy vné&j$i mazaci vstup
7.2 je privddén signdl z krokovaci jednotky
n-+1 krokovaciho bloku. Na vnéjsi simulac-
ni vstup 8.1 simulaéniho &élenu 8, jeho vnéj-
§i ovladaci vstup 8.3 a druhy vnéjsi ovlada-
ci vstup 8.2 jsou privedeny signaly ze vstup-
niho bloku. Vnéjs§im uvoliiovacim vystupem
10.2 je vyveden signal do krokovaci jednot-
ky n-+1. Prvnim vnéjSim blokovacim vystu-
pem 16.3 zpoZdovaciho zesilovace 18 je vy-
veden signal krokovaci jednotky n-1. Druhym
vn&j8im vystupem 18.4 je signdl vyveden do
krokovaci jednotky n-}-2. Vnéjsim fidicim
vystupem 11.2 povelového zesilovade 11 je
signdl vyveden do vystupniho programovaci-
ho bloku. Vn&j3im dotazovym vstupem 12.2
dotazovaciho zesilovade 12 je signél vyveden
do dotazového bloku.

Zakladni prvek krokovaci jednotky, pa-
métovy ¢len 3 se naaktivuje signdlem prive-
denym prvnim vstupem 3.1 z vystupu 2.4
soudtového &lenu 2, a to za nepfitomnosti
signdlu na vné&j§im podmifiovacim vstupu
3.3 a za nepfitomnosti signdlu na druhém
vstupu 3.2. Po naaktivovani pamé&tového cle-
nu 3 je vidy provdadén vnéiSim dotazovym
vystupem 12.2 dotaz na podminky nésledujici
jednotky krokovaciho bloku. Po ¢asovém
zpoZdéni zpozdovaciho zesilovace 10 jsou
jeho vn&jsim uvolilovacim vstupam 10.2, prv-
nim vn&j$im blokovac'm vstupem 10.3 a
druhym vnéjsim blokovacim vstupem 18.4
vyvedeny signdly na uvolilovaci a mazaci
vstupy dalsich Krokovacich jednotek. Caso-
vy obvod ve zpoZdovacim zesilovaci 10 umoZ-
fuje zpoZdé&nim signdlii na svych vystupech
prekryti kountaktnich ¢asil obvodd v néavaz-
nych blocich #diciho procesoru. Povelovy
zesilovad 11 je v &innosti pouze pfi naakti-
vovaném kroku pfi pfitomnosti signdlu na
vn&jsim podmifiovacim povelovém vstupu
5.2 vystupniho soudinového &lenu 5.

Cinnost ostatnich &lendl jednotky je ziej-
mé z logickych znadek, kterymi jsou jednot-
livé ¢leny vyznadeny.

PredloZena krokovaci jednotka je svym u-
spofadanim urdena pro krokovaci blok fidi-
cich procesorl. Je viak moZno ji pouZit u
véech automatik, kde je nutno v procesu Fi-
zeni technologického procesu kontrolovat
v8tSi mnoZstvi vstupnich podminck a kde u
soudasnych usporadani rozsdhlost automati-
ky zplisobuje vétsi rozsah jeji vnitfni logiky.
PouZiti krokovaci jednotky je dile vyhodné
v tdch pripadech, kde je nutnd moZnost ruc-
ntho zésahu do zafizeni pi¥i zabezpedovéni
spolehlivé &innoesti automatiky v celém roz-
sahu fizeni technologického pochodu.
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PREDMET VYNALEZU

Krokovaci jednotka, zejména pro krokova-
ci blok Fidicich procesorfi, sestdvajici ze
soucinového ¢lenu, soudtového &lenu, pams-
tového €lenu, vystupniho soudtového ¢lenu,
vystupniho souc¢inového ¢lenu, blokovaciho
Clenu, mazaciho &lenu, simulaéniho &lenu,
dotazovaciho soutinového &lenu, zpoZdova-
ciho zesilovage, povelového zesilovade a do-
tazového zesilovace, vyznadena tim, Ze prv-
ni vystup (1.4) vstupniho soudinového &le-
nu (1) je spojen s druhym vstupem (8.2} si-
mulagniho ¢lenu (8}, druhy vystup (1.5)
vstupniho soucinového &lenu (1) je propo-
jen s prvnim vstupem (2.1) soudétového &le-
nu (2}, na vystup (2.4) souétového d&lenu
(2) je svym prvnim vstupem (3.1) napojen
pameétovy &len (3), ktery je svym druhym
vstupem (3.2) napojen na vystup [7.3) ma-
zaciho ¢lenu (7), na vystup (3.4) paméto-
vého ¢lenu (3) jsou napojeny druhy vstup

(4.2} vystupniho sou&tového é&lenu (4}, prv-
ni vstup (5.1) vystupniho souéinového &lenu
{5) a vstup (10.1) zpoZdovaciho zesilovade
{10], pfidemZ dale na vystup (4.3) v§stupni-
ho souctového &lenu (4) je svym vstupem
(12.1) napojen dotazovy zesilova& (12), za-
timco prvni vstup (4.1) vystupniho souéto-
vého ¢lenu (4) je napojen na vystup {9.3)
dotazového soudinového &lenu (9), jehoZ
prvni vstup (9.1) je napojen na prvni vy-
stup (8.4) simula&niho ¢&lenu (8), na jehoZ
druhy vystup (8.5) je napojen svym druhym
vstupem (2.2) soudtovy &len (2), pFitemZ
dale na vystup (6.3} blokovaciho &lenu (6)
je svym tfetim vstupem (1.3) napojen vstup-
ni souinovy ¢élen (1} a na vystup (5.3) vy-
stupniho soudinového ¢lenu (5) je svym
vstupem (11.1) napojen povelovy zesilovad
{11).

1 list vyKkrest

Severugralie. n. p., zéved 7. Maest
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