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Zpisob manipulace s navinutou civkou na bezvfetenovych doprada-
cich strojich a za¥izeni k provadéni tohoto zpusobu

Oblast techniky

Vyndlez se tyka =zplsobu manipulace s navinutou civkou na
bezvretenovych dopradacich strojich, opatfenych obsluZnym zarize-
nim, pojiZdéjicim kolem stroje, obsahujiciho v podélné ose umi-
stény dopravnik pro odsun civek a zarizenli k provadéni tohoto
zpusobu.

Dosavadni stav techniky

Za svou dobu vyvoje prodélaly bezvretenové stroje bourlivy
rozvoj. Jsou do znac¢né miry automatizovdny a jsou obecné znama
obsluzZna zarizeni, ktera dokdzZi zaruc¢it provoz stroje prakticky
bez zasahu ¢lovéka. Dosud je pouzZivano v podstaté vice zakladnich
postupi vymény civek a opétovného zapredeni, pric¢emZ konkrétni
feseni jednotlivych firem u kazdého postupu vykazuji jen drobné
rozdily. Spoleénym rysem vSech téchto postupd je to, Ze hotova
civka je z ramen stroje automatem privedena na dopravni prostre-
dek, napr. na dopravni pdas. Bezvretenové stroje Jjsou obvykle
dvoustranné. To vs$ak znamend, Ze zhotovend civka z jedné strany
stroje mad opa¢nou orientaci, neZ civka ze strany druhé. To ¢ini
obtize pri dalsi automatizaci p¥i odebirani civek ze stroje a po-
tom pri dals$im zpracovani prize. Zhotovend civka ma totiZ na jed-
né strané dutinky uloZenu zalohu pro vzajemné navazani civek pri
dalsich operacich a proto opravdu zalezi na jeji orientaci.
Dokladem toho je to, Ze povétsinou se automatické stroje vybavuji
dvéma prubézZnymi dopravniky podél celého stroje, 2z nichZ kaiZdy je
urc¢en pro jednu stranu stroje a je tak na ném zarucena Jjednoznac-
nd poloha civky. Nebo je na konci stroje instalovédn automaticky
manipulator, ktery civky ze stroje vyjima a jednoznac¢né orientu-
je.

Tato reseni jsou vsak zbytecné nakladna a komplikovana, coZ
ma kromé Spatné ekonomie nepriznivy vliv i na spolehlivost. Pri-
tom nutnost téchto opatreni odpada, jestliZe bychom dokdzali civ-
ku ze stroje vyjmout a ulozit Jji na dopravnik vidy stejné, bez
ohledu na to, na které strané stroje pojiZdéci obsluzZné zarizeni
prave je.

Podstata vynalezu

Vy$e uvedené nevyhody jsou odstranény zpusobem podle vynale-
zu, jehoZ podstata spo¢iva v tom, Ze se navinuta civka uchopi
uchopovacim uUstrojim obsluZného zarizeni, naceZ se v zavislosti
na strané stroje orientuje do pozZadované polohy a uloZi na do-
pravnik.

Podstata zarizeni podle vyndlezu spociva v tom, Ze obsluZné
zarizeni je opatfeno uUstrojim pro zjisténi strany stroje a mecha-
nismem pro premistovani navinuté civky na dopravnik, na némzZ je
uloZzeno uchopovaci a obraceci zarizeni navinuté civky.
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Prehled obrdzkl na vvkrese

Pro dokonalé pochopeni podstaty vyndlezu jsou pFipojeny vy-
kresy prikladnych provedeni. Na obr. 1 je celkové usporadani za-
kladnich wuzld zarizeni dle p¥ikladného provedeni s vynechanim
vSech nepodstatnych pro zplsob podle vynalezu nerozhodujicich,
avSak u obsluZnych automati obecné znamych detailad a ustroji.
Na obr. 2 aZz 5 jsou detailné zndzornény dalii faze prace mecha-
nismu podle vyndlezu. Na obr. 4 je na zdkladé vyhodnoceni polohy
automatu cidlem strany automatu zndzornéna orientace civky. Na
obr. 6 je v rfezu 2znazornéno konstrukéni usporadani hlavy uchopo-
vaciho ustroji pro uchopeni civky a obraceci zarizeni.

Priklady provedeni vyndlezu

Bezvretenovy dopradaci stroj je tvoren mnoZstvim vedle sebe
usporadanych pracovnich mist, z nichZ kazZdé pfedstavuje samostat-
ny celek, slouzici k vyrobé prize z pramene vlidken a k jejimu na-
vijeni na krizZovou civku.

Pracovni misto obsahuje sprddaci jednotku 1, Xk jejimuz vy-
stupu je prirazeno odtahovaci uUstroji, tvorené odtahovym valcem
2 a pritlaénym vadleckem 3, ktery je otoé¢né uloZen na vykyvné pace
4 a znamym zplusobem p¥itlacovan k odtahovému vdlci 2. Z odtahova-
ciho uUstroji je prize dale vedena k navijecimu uUstroji, tvorenému
drzdkem 5 navijené civky 6, kterd je pritlac¢ovdna Kk navijecimu
valci 7. V horni ¢asti stroje je v podstaté v podélné ose stroje
umistén podél pracovnich mist stroje dopravnik 8, pohanény znamym
zpusobem a slouZici k odsunu hotovych civek ze stroje.

Na ramu 9 stroje je na kazdé strané stroje podél spradacich
mist uloZen nosnik 10, na némZ je rovnéZ na kazdé strané stroje
upevnéna kolejnice 11, slouzici pro pojizdéni obsluzného zarizeni
12, které je na ni uloZeno. Kolejnice 11 na obou strandch stroje
mohou byt bud na jednom konci stroje spojeny obloukem a cely
stroj je obsluhovan jednim obsluZnym zarizenim, nebo jsou obé ko-
lejnice 11 pouze primkové a pro kaZdou stranu stroje je pouzZito
samostatné obsluzZné zarizeni 12. Uprostred stroje je na ramu 9
upevnén Zlab 13, v némZ Jje znamym zpusobem uloZen nezndzornény
kabel pro privod energie k obsluZnému zarizeni 12. Ve skrini
obsluzného zarizeni 12 jsou uloZeny pohony vystupnich mechanismi
a ridici systém obsluZného zarizeni.

U znazornéného prikladu provedeni je na vnit¥ni strané nos-
niku 10 upevnéna pomocna lista 14, kterd je na kazdé strané stro-
je upevnéna v jiné vysce. Na obr. 1 je pomocnd lista 14 pro zna-
zornénou stranu stroje zakreslena plné a poloha pomocné 1listy 14
pro opaénou stranu stroje je zndzornéna carkované. Proti kazdé
pomocné listé 14 je na obsluZném zarizeni 12 umistén alespon je-
den snimac¢ 15, slouZici k indikaci strany stroje.

Indikace strany stroje muZe byt provddéna i Jjinym znamym
zpaisobem, nap¥iklad vyhodnocovanim ¢idiciho systému obsluzZného
zarizeni na zakladé poc¢itani pracovnich mist stroje nebo pfimym
sdélenim na zdkladé komunikace s pracovnim mistem stroje a pod.

Kromé jinych znamych uUstroji pro ovladani jednotlivych funk-
ci pracovnich mist a pro vyménu civky je obsluZné zarizeni 12 vy-
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baveno uUstrojim pro vyjmuti navinuté civky 6 a jeji orientaci
pred uloZenim na dopravnik 8, jehoZ jednotlivé pracovni fdze jsou
znazornény na obr. 2 az 5.

Na ramu 16 obsluZného zarizeni 12 je uloZena osa 17, na niz
je otocné uloZena dvojramennd paka 18 a Jjednoramenna paka 19.
Na konci prvniho ramena 181 dvojramenné paky 18 je otoc¢né ulozZeno
uchopovaci a obraceci zarizeni 20, napriklad pomoci loZiska 21.
Na ramu 16 obsluZného zarizeni 12 je upevnén cep 22, na némZ je
uloZenoc pouzdro prvniho pneumatického valce 23, jehoZ pistnice je
spojena s ramenem jednoramenné paky 19. Na konci ramena jednora-
menné paky 19 je otoéné uloZeno pouzdro druhého pneumatického
valce 24, napriklad na druhém ¢epu 25. Pistnice druhého pneuma-
tického valce 24 Jje otoéné spojena s druhym ramenem 182 dvojra-
menné paky 18. Vyse uvedené prvky tvori mechanismus pro premisto-
vani civky 6 na dopravniku 8. Na vnitrnim konci rdmu 16 obsluzZné-
ho zarizeni je otocné ulozZena opérnd kladka 26.

Uchopovaci a obraceci zarizeni 20 je schematicky znazornéno
na obr. 6 a je tvoreno uchopovacim ustrojim 210, jehoZ téleso
211 je otoc¢né uloZeno v télese 220 uchopovaciho a obraceciho za-
rizeni 20, napriklad pomoci loZiska 230.

Uchopovaci uUstroji 210 obsahuje dvojc¢inny pneumaticky valec
2, na jehoZ pistnici 213 jsou otoc¢né uloZena tdhla 214, jejichz
once jsou otoé¢né spojeny se zachytnymi rameny 215 navinuté civky

kterd jsou otoéné uloZena na télese uchopovaciho uUstroji,
pr. na c¢epech 216. Na c¢asti vnéjsiho obvodu uchopovaciho ustro-
210 je vytvoreno ozubeni 217, které je v zabéru s ozubenym
hfebenem 218, suvné uloZenym v télese uchopovaciho a obraceciho
zarizeni 20 a spraZenym s neznazornénymi pneumatickymi valci,
slouzicimi k jeho pohonu.
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Celé uchopovaci a obraceci zarizeni 20 je oto¢né uloZeno na
konci prvniho ramena 181 dvojramenné paky 18, napriklad pomoci
loZziska 21. S dvojramennou pakou 18 je pevné spojeno ozubené kolo
27, s nimZz Jje v 2zabéru pomocny ozubeny hreben 28, ktery je
u prikladu provedeni soucasti pistu pomocného dvoj¢inného pneuma-
tického valce 29, vytvoreného v télese 220 uchopovaciho a obrace-
ciho zarizeni 20, jehoZ prvni komora 291 a druha komora 292 jsou
zndmym zpusobem spojeny se zdrojem tlakového média.
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PATEMTOVE NAROKY

Zpusob manipulace s navinutou civkou na bezvretenovych dopfa-
dacich strojich, opatfenych obsluZnym zafizenim, pojiZdéjicim
podél stroje, obsahujiciho v podélné ose umistény dopravnik
pro odsun civek a na kaZdém pracovnim misté umisténé navijeci
ustroji s drzakem navijené civky, vy znacdc¢ujici
s e t im, Ze navinutd civka (6) se vyjme uchopovacim
ustrojim (210) obsluZného zarizeni (12) z drzaku (5) navijeci-
ho dUstroji, naceZ se v zavislosti na strané stroje, na niz se
nachdzi obsluzné zarizeni (12), orientuje do poZadované polohy
a ulozi se na dopravnik (8).

Zarizeni k provadéni =zplisobu podle ndroku 1, vy znadé&u-
jici s e t im Ze obsluiné zarizeni (12) je opatreno
Ustrojim pro zjisténi strany stroje a mechanismem pro premi-
stovani navinuté civky (6) na dopravnik (8), pricemZ je na
obsluzZném zarizeni (12) uloZeno uchopovaci a obraceci zarizeni
(20) navinuté civky (6).

Zarizeni podle ndroku 2, vyznadéuijici s e tim,
Ze mechanismus pro pfemistovani navinuté civky (6) je tvoren
dvojramennou pakou (18) a jednoramennou pakou (19), které jsou
otocné uloZeny na obsluZném zarizeni (12), pric¢emZ rameno jed-
noramenné paky (19) je spojeno s pistnici prvniho pneumatické-
ho valce (23) a konec ramena jednoramenné paky (19) je sprazZen
pomoci druhého pneumatického valce (24) s druhym ramenem
(182) dvojramenné paky (18), na jejimZz prvnim rameni (181) je
oto¢né uloZeno uchopovaci a obraceci zarizeni (20).

Zarizeni podle naroku 2 nebo 3, vy znadc¢uijici s e
t im, Ze uchopovaci a obraceci =zafizeni (20) je tvoreno
uchopovacim dudstrojim (210), otod¢né uloZenym v télese (220)
uchopovaciho a obraceciho zarizeni (20), priéemZ na &asti
obvodu télesa uchopovaciho ustroji (210) je vytvoreno ozubeni
(217), které je v zabéru s ozubenym hrebenem (218), suvné ulo-
Zzenym v télese (220) uchopovaciho a obraceciho zarizeni (20).

Zarizeni podle ndroku 4, vy znadc¢uijici s e t 1im,
Ze uchopovaci ustroji (210) je tvoreno dvojéinnym pneumatickym
valcem (212), na jehoZ pistnici (213) jsou otoéné uloZena ta-

-hla (214), jejichZ konce jsou otoc¢né spojeny se zachytnymi ra-

meny (215), otocné uloZenymi na télese (211) uchopovaciho
ustroji (210).

Zarizeni podle ndroku 4 nebo 5, vy znacuijici s e
tim, 2e v télese (220) uchopovaciho a obraceciho zarizeni
(20) je vytvoren pomocny dvojc¢inny pneumaticky valec (29), je-

hoz pist obsahuje ozubeny hreben (28), ktery je v zabéru
s ozubenym kolem (27), jeZ je pevné spojeno s dvojramennou pa-
kou (18).

6 vykresu
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