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Petlownica
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Przedmiotem wynalazku jest petiownica przeznaczo-

na do tworzenia petli walcowanego pasma po wprowa-
dzeniu metalu do nast¢pne;j kiatki walcowniczej ukindu
ciaglego.
- Znane sq petlownice, w kt6rych peti¢ z walcowanego
pasma tworzy si¢ za pomocg rolki odchylasej ukiadem
dZwigni sterujgcych, badé przez obracanie o kgt 90° albo
o kat 180° rynny posiadajacej ksztak litery U, prowadza-
cej walcowane pasmo.

Wadg znancj konstrukcji petlownic jest skompliko-
wany mechanizm wychylania rolki, w konstrukcji kté-
rego nalezy uwzgledni¢ sily potrzebne do sterowania
pasmem tak, aby nie nastgpilo zerwanie pasma.

Celem wynalazku jest opracowanie konstrukcji pet-
lownicy, kt6éra umozliwi tworzenie petli walcowanego
pasma bez wywierania na pasmo dodatkowych sil.

Cel ten zostal osiggnigty w ten sposéb, Ze petlownica
jest wyposaZzona w rynn¢ prowadzgcg pasmo, natomiast
tworzenie petli odbywa si¢ za pomoca uchylnego dna
rynny, osadzonego na ramionach dZwigni, ktére przegu-
bowo zamocowane s3 na wale umieszczonym w kons-
trukcji noénej. Drugie rami¢ dZwigni jest polaczone z
silownikami sterujacymi. Jeden z silownikéw jest pota-
czony z umieszczonym na drugim koficu watu mechaniz-
mem utrzymujagcym rynn¢ w poloZeniu zamknigtym.

Silownik ten dziala na zasadzie zwalniania energii spr¢-

Zyny, ktéra zwalniana jest mechanizmem utrzymujacym
rynng, stanowigcym sprze¢glo clektromagnetyczne. Drugi
silownik jest polgczony roztacznie z koficem ramienia
diwigni utrzymujacej dno rynny.

2
Rozwiazanie to cechuje przede wszystkim ograniczony
czas tworzenia petli, co ma bardzo duze znaczenie dla
prawidlowego prowadzenia pasma.
Réwniez na osiggnigcie korzystnych skutkéw wyna- -
lazku ma wplyw stosowanie blyskawicznie dziatajgacego

silownika spr¢Zynowego, dzigki ktéremu nastgpuje o

utworzenie pgtli. W zwigzku z tym regulowanie pasmem
w czasie trwania p¢tli nic wymaga oddzialywania dodat-
kowych sit sterujacych.

Przedmiot wynalazku jest dokiadnicj uwidoczniony w
przykiadzie wykonania na rysunku, na ktérym fig. 1 —
przedstawia uklad pe¢tlownicy pasm w widoku z przodu,
fig. 2 — petlownice w widoku z géry, a fig. 3 przekréj
petlownicy wedlug linii A—A na fig. 1.

Petlownica pasma skiada si¢ z konstrukcji nofncj 1, na
ktérej zabudowane s3: rynna 2 prowadzgca walcowane
pasmo 3, ulozyskowany wal 4 z zamocowanymi do walu
dzwigniami § podtrzymujacymi uchylne dno 6, silownik
sprezynowy 7, cylinder dwustronnego dzialania 8 pneu-
matyczny lub hydrauliczny, hamulec lub sprz¢glo elek-
tromagnetyczne 9. Przy walcowaniu pasma bez nacu]gu
w klatkach w ukladzie cigglym nalezy pasmo 3 przepro-
wadzi¢ migdzy kolejnymi walcarkami 10 i 11 za pomocg
rynny 2 prowadzacej zamknigtej od spodu dnem 6 W
czasie przechodzenia walcowancgo pasma 3 miedzy
sgsiednimi walcarkami uchylne dno 6 rynny prowadzacej
2 jest trzymane w polozeniu zamkni¢tym za pomocy
hamuica lub sprzegia elektromagnetycznego 9 zamoco-

wanego na koficu walu 4. Po wejéciu pasma 3 w walce

nast¢pnej walcarki 11 nast¢puje zwolnienie hamuilca lub
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sprzggla 9 i szybkie uchylenie dna 6 rynny 2 sifownikiem
spr¢zynowym 7 dzialajacym na rami¢ dZwigni § umozli-
wiajac utworzenie dolnej pgtli. Po wyjsciu walcowanego
pasma 3 z walcarki 10 poprzedzajacej nastgpuje za
pomocg cylindra 8 pneumatycznego lub hydraulicznego
dzialajacego na rami¢ dZwigni 8 zamknigcie dna 6 rynny 2
prowadzacej i umozliwienie przyjgcia nowego pasma 3.
Cylinder 8 pneumatyczny lub hydrauliczny — po zadzia-
faniu na dZwigni¢ § i zamknigciu dna 6 rynny 2 sifowni-
kiem spr¢zynowym 7 dzialajacym na rami¢ dZwigni §
prowadzace;j, oraz $cisnieciu silownika 7 spr¢zynowego i
uchwyceniu watu 4 hamulcem lub sprz¢glem elektromag-
netycznym 9 — wraca do polozenia wyj$ciowego umozli-
wiajac kolejne szybkie wychylenie dna 6 rynny 2
prowadzace] sitfownikiem spr¢zynowym 7.

Zastrzezenia patentowe

1. Petlownica wyposazona, w osadzong na konstrukcji
nosnej, prowadnic¢ powstajacej petli, ktora io prowad-

4

nica jest sterowana silownikami, znamienna tym, Ze jest
wyposazona w rynng (2) prowadzaca pasmo (3), ktéra to
rynna (2) posiada uchylne dno (6) zdzwignia (5) zamoco-
wang przegubowo na wale (4), za$ drugie rami¢ dZwigni
(5) jest potaczone z silownikami (7 i 8).

2. Petlownica wedlug zastrz. 1, znamienna tym, ze
sitownik (7) jest potaczony z umieszczonym na drugim
koncu wahi (4) mechanizmem (9) utrzymujgcym rynng
(2) w polozeniu zamknigtym.

3. Petlownica wedlug zastrz. 2, znamienna tym, ze jako
silownik (7) stosuje si¢ szybko dzialajgcy sitownik sprezy-
nowy zwalniany mechanizmern (9).

4. Petlownica wedhug zastrz. 1albo 2albo 3, zeamienna
tym, ze jako mechanizm (9) utrzymujacy, stosuje si¢
sprzgglo elektromagnetyczne.

5. Petlownica wedlug zastrz. 1, zmamienna tym, Ze
sitownik (8) jest polgczony roztacznie z koricem drugiego
ramienia dZzwigni (5).
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