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(67) Ansteuersystem fiir einen Scannerantrieb einer - ¢
Laserhérteanlage mit einem Schwingspiegel. An den den ; [schun -

Schwingspiegel antreibenden Schwingmotor ist zur -
Abnahme einer Spannung, deren Frequenz gleich der
Resonanzfrequenz des Scanners ist, ein Verstérker als
Schwinggenerator (1) und ein vom Schwingmotor > —
gesteuerter, nebengeordneter Amplitudenregler {8)
angeschlossen. Dem Schwingmotor folgt iiber einen vom
Amplitudenregler (8) einstellbaren Stellverstirker {3) und
einem MeRwandler (4) der Eingang des Schwingmctors.
Der Amplitudenregler (8) kann auch eine Schaltung zur
Frequenzverstimmung der Erregerspannung gegeniiber der
Resonanzfrequenz des Scanner sein. Figur
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Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb mit einem Schwingmotor
zum Antrieb eines Schwingspiegels, dadurch gekennzeichnet, dai
an dem Schwingmotor ein eine Spannung mit der Resonanzfrequenz
des Schwingmotors abnehmender VYerstarker als Schwinggenerator
(1) angeschlossen ist, dem ein vom Schwingmotor gesteuerter
Amplitudenregler (8) nebengeordnet ist, und daB dem Schwingge-
nerator (1) ein vom Amplitudenregler (8) einstellbarer Stell-
verstdrker (3) folgt, an dem iber einen MeBwandler (4) ein

Eingang des Schwingmotors angeschlossen ist.

Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb nach Ahspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB der Amplitudenregeler (B8) =ine
Schaltung zuwr Regelung der Stirke des vom Stellverstirker ab-—

gegebenen Erregerstromes enthalt.

Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb nach Anspruch 1, da-
durch gekennzeichnet, daB der Amplitudenregler (B8) eine Schal-
tung zur Frequenzverstimmung der Erregerspannung gegen die Re-

sonanzfrequenz enthilt.

Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb nach Anspruch 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet, daB dem Amplitudenregler (8) eine lLo-
gikschaltung (&6; 13) als Steuerschal tung 2uschaltbar3§orge—
schaltet ist.

Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb nach den Anspriichen 1
bis 4, dadurch gekennzeichnet, daf dem vom Schwingmotor ge-
speisten Schwinggenerator (1) umschaltbar ein Frequenzgenera-

tor (13) nebengeordnet ist.

— Hierzu ein Blatt Zeichnung
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Titel der Erfindung

Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb

Anwendungsgebiet der Erfindung

NDie Erfindung betrifft ein Ansteusrsystem fiir einen Scanneran—

trieb einer Laserhdrteanlage.

Charakteristik des bekannten Standes der Technik

Zur Hartung von Teilfléchen mit einer Laserhidrteanlage wird
hauptsdchlich mit einem oszillierenden Laserstrahl cearbeitet.
Dabei kann die Intensit&t des Laserstrahls oder die Einwirkzeit
verandert werden. Zur Ablenkung des Laserstrahls wird ein Scanner
benutzt, der aus einem von einem Schwingmotor angetriebenen
Schwingspiegel besteht, dem Fokussiersysteme zugeordnet sind. Der
Schwingspiegel bewirkt ein Oszillieren des lLaserstrahls quer zur
Vorschubrichtung. Der Schwingmotor als schwingfidhiges Gebilde
wird von einem Erregerstrom gespeist, der in Frequenz, Schwin-
gungsform und Amplitude gedndert werden kann. Um Resonanziberho-
hungen und andere Storungen zu vermeiden und das Arbeitsverfahren
reproduzierbar zu gestalten, wird der Schwingmotor mit einer Fre-
quenz angesteuert, die sich wesentlich von seiner Eigenfrequenz
unterscheidet (DD-WF 242 358; DD-WP 256 274; DE-0S 34 40 447).
Diese Ansteuerung bendtigt ein Frequenznormal, um mit reprodu-

zierbaren Farametern den Scanner anzusteuern.

Ziel der Erfindung

Ziel der Erfindung ist es, ein Ansteuersystem fiir einen Scanner-—

antrieb zu schaffen, das ohne Frequenznormal mit reproduzierbaren

Farametern arbeitet.
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Darlequng des Wesens der Erfindung

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Ansteuersystem fir
einen Scannerantrieb zu firnden, das auf der Resonanzfrequenz des

Scanners arbeitet.

Dieze Aufgabe wird im Ansteuersystem fir einen Scannerantrieb da-
durch geldst, dafl an deéen als Antrieb eines Schwingspiegels einge-
setzten Schwingmotor zur Abnahme einer Spannung, deren Frequenz
gleich der Resonanzfrequenz des Scanners ist, erfindungsgemal ein
Verstadrker als Schwinggenerator und ein vom Schwingmotor gesteu-—
erter, nebengeordneter Amplitudenregler angeschlossen sind. Dem
Schwingungsgenerator folgt iber einen vom Amplitudenregler ein-
stellbaren Stellverstirker und einem Mefiwandler der Eingang des
Schwingmotors. Der Amplitudenregler ist eine Schaltung zur Reg-
lung des Stellverstarkers. Der Amplitudenregler kann auch eine
Schaltung zur Frequenzverstimmung sein. Dem Amplitudenregler kann
eine Logikschaltung als Steuerschaltung zuschaltbar vorgeschaltet
sein. Dem vom Schwingmotor erregten Schwinggenerator kann um-
schaltbar (ber eine Schnittstelle ein Startschwinggenerator ne-

bengeordnet sein.

Mach dem Start des Schwingmotors mit einer Hilfsspannung schwingt
dieser im Resonanzfall bei sehr geringer Energieaufnahme. Seine
an ein Meflsystem abgegebene Spannung wird auch dem als Schwingge-
nerator wirkenden Verstarker zugefilhrt, der zusammen mit einem
Stellverstarker diese auf Resonanzfrequenz schwingende Spannung
verstirkt und den Kreis schliefiend an den Schwingmotor als Erre-
gerspannung abgibt. Durch den Meflwandler werden der Erregerstrom
und die Erregerspannung beziiglich Frequenz und Amplitude fir An-
zeigezwecke zur Verfigung gestellt. Die Regelung der Amplitude

erfolgt durch den Amplitudenregler.
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Ausfihrungsbeispiel

Die Erfindung soll an Hand eines Ausfihrungsbeispiels naher er-—
lautert werden. Die zugehbrige Zeichnung zeigt ein Blockschalt-—

bild eines Ansteuersystems fir einen Scannerantrieb.

Der als Schwinggenerator 1 wirkende, vom Schwingmotor angeregte
Verstarker gibt (ber einen Sehalter 2 eine Spannung an einen
Gtellverstirker 3 ab. Diesem folgt iber einen Meffwandler 4 ein
Ausgang 5, an dem der Schwingmotor mit seiner Erregerwicklung an-
geschlossen ist. Neben dem Schwinggenerator 1 iat.ﬁber den Schal-
ter 2 entsprechend der Schaiterstellung ein Frequenzgenerator 15,
dessen Freguenz separat oder iber gine Schnittstelle 6 einstell-
bar ist, am Eingang des Stellverstarkers 3 angeschlossen. Die
Srannerspannungsleitung 7, die zum Schwinggenerator 1 fithrt, ist
gleichzeitig an den Eingang eines Amplitudenreglers 8 und Uber
einen Mefverstirker 9 mit fachfolgendem Schalter 10 an ein Dis-
play 11 gelegt, wobei durch den Schalter 10 der MeBwandler 4 oder
der Mefiverstiarker 9 an das Display 11 geschaltet wird. Dem Ampli-
tudenregler 8 ist (ber einen Schalter 12 eine Anwahl 13 von Fest-
amplituden, die von der Schnittstelle 6 angesteuert wird, oder
die Schnittstelle 6 direkt vorgeschaltet. Dem Amplitudenregler 8
folgt tUber einen Schalter 14 der Steuereingang des Stellverstar-—
kers 3. Durch den Schalter 14 kann die Anwahl 13 von Festamplitu-
den bzw. die Schnittstelle 6 direkt an den Steuereingang des

Stellverstarkers 3 gelegt werden.

Die vom Schwinggenerator 1 abgegebene Spannung wird im Stellver-
starker 3 entsprechend den Steuersignalen des Amplitudenreglers 8
verstirkt oder in ihrer Frequenz verschoben. Die Ausgangsspannung
des Stellverstiarkers 3 wird der Erregerwicklung des Schwingmotors
zugefihrt. Der Schwingmotor arbeitet auf der Frequenz der vom
Schwinggenerator 1 abgegebenen Spannung. Da der Schwinggenerator
i vom Schwingmotor angesteuert wird und diese Ansteuerspannung
verstarkt, besitzt seine Ausgangsspannung die Resonanzfredquenz
des Schwingmotors, so daBl dieser im Resonanzfall mit geringer
Energieaufnahme arbeitet. Durch den Amplitudenregler 8 wird der

Gtellverstirker 3 beeinfluft und dadurch die Amplitude geregelt.
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Dazu wird die Steuerspannung in entsprechender Hihe eingespeist.
Die Steuerspannung kann auch ein Verschieben der Frequenz der
Ausgangsspannung des Stellverstirkers 3 und damit der Ansteuer-
spannung gegeniiber der Resonanzfrequenz bewirken. Nunmehr wird
der Schwingmotor nicht mit seiner Resonanzfrequenz angereqt und
die Amplitude seiner Schwingungen sinkt entsprechend der Reso-
nan:zkurve bei gleichbleibender Spannung der Ansteuerspani.ung. Bei
einer Amplitudenregelung mittels der Verstimmung der Recsonanzfre-
quenz ist die Richbtung der Frequenzanderung zu beachten. Zum Ein-
leiten des Schwingungsvorganges oder zur Erregung des Schwing-
motors mit einer Festfrequenz kann der Schwingmotor nach Umschal -
ten des Schalters 2 von einem Frequenzgenerator 15 mit einer
Fremdspannung gesteuwert werden. Durch die Anwahl 13 vaon Festam-
plituden wird nun nach Umschalten des Schalters 14 die Amplitude

gesteuert.
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