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(54) Nazev vynélezu:
Zaftizeni pro ovladani smykadla ve zvedacim
nebo upinacim zaiizeni, zejména v zafizeni pro
ohraiiovani plechu ve vyrobé automobili

(57) Anotace:
U zafizeni pro ovladani smykadla ve zvedacim nebo upinacim
zafizeni, zejména v zafizeni pro ohratiovéni plechu ve vyrobg
automobildi, je pohénéné smykadlo (1) vedeno ve vedeni
zékladového stojanu (3). Smykadlo (1) je uspofadano na dvou
klinech (17, 18) s protilehle usporddanymi klinovymi
plochami (7), které jsou prostiednictvim zavitového pohonu
(20) s levym a pravym zavitem pomoci elektromotoru (16)
souCasng piestavitelné v protilehlém sméru a pilisobi na klin
(19) spojeny se smykadlem (1) s jeho ptifazenymi klinovymi
plochami (25).
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Zarizeni pro ovlddini smykadla ve zvedacim nebo upinacim zafizeni, zejména v zaFizeni
pro ohraiiovani plechu ve vyrobé automobili

Oblast techniky

Vynalez se tyka zatizeni pro ovladani smykadla ve zvedacim nebo upinacim zafizenim, zejména
v zafizeni pro ohraflovani plechu ve vyrob& automobilii, u ngho je pohanéné smykadlo vedeno
ve vedeni zakladového stojanu.

Dosavadni stav techniky

U znamého zafizeni vyse popsaného druhu zmin&ného ve spise US 5 150 508 jsou ohratiovaci
zdvih a potfebna ohraiovaci sila vyvozovany centralnim, pod smykadlem usporddanym, hydrau-
lickym valcem. U jiného provedeni podle spisu DE 197 47 291 je pod smykadlem usporddana
pneumatickd poduska. Smykadlo pfesouva ohrafiovaci lizko a v ném se nachazejici material,
coZ je karosafsky plech, proti pevné ulozenym ptedhratiovacim nastrojim nebo pfimo proti ohra-
fiovacim nastrojiim upevnénym na posuvnych a vykyvnych zatizenich.

Ve spisu WO 97/49128 je popséano zafizeni lisu, u n€hoZ je smykadlo lisu opteno o klinovou plo-
chu, kterd mize byt ovladana smykadlem pfestavovana na kluzné plose pomoci elektromotoru.

Podstata vynalezu

Cilem vynélezu je predstavit feSeni, které by umozitovalo upustit od vyuZivani hydraulickych
nebo pneumatickych soustav pro vyvozovani a pfenos potiebné energie.

Vyse uvedené nedostatky zndmych feSeni jsou do zna¢né miry odstranény pomoci zafizeni pro
ovladani smykadla ve zvedacim nebo upinacim zafizeni, zejména v zatizeni pro ohraiovani ple-
chu ve vyrob& automobilt, podle vynalezu, jehoZ podstata spoiva v tom, ze smykadlo je usporé-
dano na dvou klinech s protilehle uspofadanymi klinovymi plochami, které jsou prostiednictvim
zavitového pohonu s levym a pravym zévitem pomoci elektromotoru soudasné prestavitelné
v protilehlém sméru a plisobi na klin spojeny se smykadlem s jeho pfifazenymi klinovymi plo-
chami. Otagenim elektromotoricky pohdnéného vietena se oba kliny pomoci pravého a levého
zavitu vietena pies zavitové matice navzajem k sob& sesouvaji, popfipadé od sebe odsouvaji.
Disledkem toho je, Ze kliny, spojené se smykadlem, jsou shodné pohybovany v obou smérech.

Ve vyhodném provedeni jsou kliny, které maji klinové plochy, vedeny ve vedeni v zékladovém
stojanu.

V dal$im vyhodném provedeni jsou kliny pfestavitelné ve sméru v podstaté kolmém na smér
pracovniho pohybu smykadla.

V jiném vyhodném provedeni jsou na klinech uspofadany zévitové matice pro vedeni zavitového
vietena pohanéného elektromotorem.

V dal$im vyhodném provedeni jsou zavitové matice usporadany ve vybréani vklinech.
V jiném vyhodném provedeni jsou zavitové matice recirkulaéni kuli¢kové matice.

V dalSim vyhodném provedeni je vieteno zavitového pohonu s elektromotorem spojeno prosted-
nictvim spojky. Elektromotor miiZe byt ovlidan pomoci ménige. Mezi elektromotorem a spojkou
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miZze vhodné byt zafazen hnaci mechanismus. Ze strany motoru miZe byt vieteno vedeno pomo-
ci axidlniho naklapéciho vale¢kového loziska.

Zatizeni, vhodné oznalované jako elektromechanické zvedaci zafizeni, miize kromé jiného také

byt pouzito v oblasti upinaci, sdrapkovaci a popfipad® i lemovaci, techniky, jakoZ i ve special-
nich oblastech dopravni techniky.

Piehled obrizkh na vvkresech

Vynélez bude dale pfiblizen pomoci vykresii, na kterych obr. 1 ptedstavuje provedeni podle
vynalezu za pouZiti dvou protilehle posuvnych klind s klinem smykadla nachazejicim se v dolni
poloze a obr. 2 pfedstavuje provedeni podle obr. 1 s klinem smykadla v horni poloze.

Priklady provedeni vynilezu

Na obrézcich je znazornéno svisle vzhiru a doli pohyblivé smykadlo 1, na jehoZ horni &asti
miZe byt uspofdddno neznazornéné upinaci zafizeni pro nastroj na ohrafiovani karosarskych
plechti. Nad timto upinacim zafizenim se nachazi neznazornény ohratiovaci nastroj. Smykadlo 1
Je vedeno v zdkladovém stojanu 3. Pod smykadlem 1 jsou uspofddany horizontalng pfesuvné
kliny 17, 18, vedené na kluznych deskéach 6, uspoiadanych na zdkladovém stojanu 3. Smykadlo 1
se opira o klinové plochy 7, které jsou k nému ptivraceny.

Levy dolni horizontaIn€ ptesuvny klin 17 a pravy dolni horizontalng ptesuvny klin 18 s protilehle
naklon€nymi klinovymi plochami 7 jsou pfesouvany pomoci spole¢ného zavitového pohonu 20
vietena se zavitovymi maticemi 21, 22 s levym a pravym zavitem. Zavitovy pohon 20 je pohanén
spolenym elektromotorem 16 pfes spojku 14 a na konci jsou uspofadana uloZeni 23 a 24.
Pfi zvedéani smykadla 1 se oba pfesuvné kliny 17, 18 navzajem ptisouvaji, ¢imz ptisluiné klinové
plochy 7 ptesuvnych klini 17, 18 na klinovych plochach 25 horniho klinu 19 smé&rem k sobé& po
sobé prokluzuji a tim smykadlo 1 zvedaji. Po obraceni sméru otaeni z4vitového pohonu 20 se
presuvné kliny 17, 18 od sebe opét oddaluji, ¢imz klesa doli i smykadlo 1.

PATENTOVE NAROKY

1. Zafizeni pro ovladani smykadla ve zvedacim nebo upinacim zafizeni, zejména v zafizeni pro
ohrafiovéni plechu ve vyrobé automobilli, u néhoZ je pohan&né smykadlo (1) vedeno ve vedeni
zakladového stojanu (3), vyznadéujici se tim, Ze smykadlo (1) je uspofadano na dvou
klinech (17, 18) s protilehle uspotadanymi klinovymi plochami (7), které jsou prosttednictvim
zavitového pohonu (20) s levym a pravym zdvitem pomoci elektromotoru (16) soutasné piestavi-
telné v protilehlém sméru a pisobi na klin (19) spojeny se smykadlem (1) s jeho pfifazenymi
klinovymi plochami (25).

2. Zafizeni podie ndroku 1, vyznaéujici se tim, Zekliny (17, 18), které maji klinové
plochy (7), jsou vedeny ve vedeni v zakladovém stojanu (3).

3. Zafizeni podle naroku 1 nebo2,vyznacdujici se tim, Zekliny (17, 18) jsou piesta-
vitelné ve sméru v podstaté kolmém na smér pracovniho pohybu smykadla (1).
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4. Zafizeni podle nekterého znaroki 1 az 3, vyznadujici se tim, Ze na klinech
(17, 18) jsou uspotadany zavitové matice (21, 22) pro vedeni zavitového vietena pohan&ného
elektromotorem (16).

S. Zafizeni podle naroku 4, vyznac€ujici se tim, Ze zavitové matice (21, 22) jsou
usporadany ve vybrani v klinech (17, 18).

6. Zafizeni podle naroku 4 nebo 5, vyznacdujici se tim, Ze zavitové matice (21, 22)
Jjsou recirkulaéni kuli¢kové matice.

7. Zafizeni podle ndroku 1, vyznacujici se tim, Ze vieteno zdvitového pohonu (20)
Je s elektromotorem (16) spojeno prostiednictvim spojky (14).

2 vykresy
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